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6 English
Introduction

Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Handle of dust container lid

Dust container lid

Filter unit

Dust container

Edge of top cover

Docking station sensor

Suction opening

Start/stop button

Side brushes

10 Shafts for mounting the side brushes
1 Front wheel

12 Suction opening

13 Side wheels

14 Sensors

15 Cover of the battery compartment
16 Mopping attachment (FC8796, FC8794)
17 Mopping pad (FC8796, FC8794)
18 Small plug

19 Adapter

20 Cleaning brush

21 Remote control

22 AAA batteries for remote control
23 Docking station

CoNOUTDdWN -

Remote control

You can operate the robot with the remote control (Fig. 2). It has the following buttons:
Start/stop button

Navigation buttons

Cleaning mode buttons

Docking button

24-hour scheduler

g~ wN =

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet

English



English 7

or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 3).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 4).

- Types FC8796 and FC8794 come with a mopping attachment that can be attached to the robot to
mop your hard floor.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning patterns to clean each

area of the room optimally. The cleaning patterns it uses are:

1T Random pattern (Fig. 5)

2 Wall-following pattern (Fig. 6)

3 Spot-cleaning pattern (Fig. 7)

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed sequence: random pattern, wall-

following pattern, and spot-cleaning pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in random pattern again.

The robot continues to use this sequence of patterns to clean the room until the rechargeable battery

runs low, or until it is switched off manually.

Note: You can also select each mode individually by pressing the appropriate button on the remote
control (see 'Cleaning mode selection'). The robot continues cleaning in the selected cleaning mode
until you switch the robot off and on again.

How your robot avoids height differences

The robot has five drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate it
near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see ‘Cleaning the
robot').

Before first use

Mounting the side brushes
1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 8).

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.
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Placing the batteries in the remote control

The remote control works on two AAA batteries.

1 Push the tab (1) to unlock the battery compartment lid (2) and remove the battery compartment lid
(Fig. 9).

2 Insert two AAA batteries (Fig. 10).
Note: Make sure the + and - poles point in the right direction.

3 To reattach the battery compartment lid, first insert the lug into the opening in the rim of the
compartment (1) and then push down the lid (2) until it locks with a click (Fig. 11). Now the remote
control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 12).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 150 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 13).

Chargm g
Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 14).
2 The start/stop button starts flashing (Fig. 15).

3 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously (Fig.
16).

Preparlng the room for a cleaning run
Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile
objects from the floor (Fig. 17).

- Remove all cables, wires and cords from the floor to prevent the robot from getting entangled in
them.

- If thereis a rug with tassels in the room you want the robot to clean, fold the tassels under the rug
to prevent the robot from getting stuck on the tassels and to prevent the rug from getting damaged
(Fig.18).

Using your robot

Using the remote control

1 Place the robot on the docking station or press the start/stop button on the robot (Fig. 19) to
activate the robot.
- Now you can use the remote control to operate the robot.

Starting and stopping
1 Press the start/stop button on the remote control (Fig. 20).
2 The start/stop button on the robot lights up continuously and the robot starts cleaning (Fig. 21).
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3 Therobot cleans in auto-cleaning mode until its battery runs low. In auto cleaning mode, it follows
repeated sequences of random, wall-following and spiral movements.

4 When the battery runs low, the start/stop button starts flashing quickly and the robot starts
searching for the docking station to charge (Fig. 22).

5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto cleaning mode.

6 To make the robot return to the docking station before the rechargeable battery runs low, press
the docking button on the remote control (Fig. 23).

7 The start/stop button starts flashing and the robot returns to the docking station.

Cleaning mode selection

This robot has three individual cleaning modes that can each be activated by pressing the appropriate
button on the remote control.

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
24).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 25).

Spot-cleaning mode

In this mode, the robot moves in an expanding spiral from a central point to clean the area thoroughly
(Fig. 26).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

You can drive the robot manually with buttons on the remote control.
1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room. (Fig. 27)

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Using the 24-hour scheduler

The 24-hour scheduler can be activated with the remote control. Make sure the robot is in standby

mode and is not positioned on the docking station.

1 Press the 24-hour scheduler button (Fig. 28) on the remote control to activate the 24-hour
scheduler.

- When you activate the 24-hour scheduler, you hear a sound and the display starts to flash
briefly every few seconds.

- The robot will start a cleaning run 24 hours after you activated the 24-hour scheduler. It will
continue to start a cleaning run at the same time every 24 hours until you deactivate the
24-hour scheduler.

2 To deactivate the 24-hour scheduler, press the 24-hour scheduler button. You will hear a sound
and the display will light up continuously to show the robot is in standby mode and the 24-hour
scheduler is no longer active.
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Mopping with the robot

Types FC8796 and FC8794 come with a mopping attachment and a mopping pad for wet cleaning of
hard floors.

Attaching the mopping pad

1 Soak the mopping pad in water or wet the mopping pad under the tap. You can add a few drops of
a readily available floor cleaner that is suitable for your floor.

2 Squeeze the mopping pad thoroughly to ensure it is only damp instead of wet.

3 Attach the damp mopping pad to the mopping attachment by pushing the Velcro fasteners of the
mopping pad onto Velcro fasteners of the mopping attachment (Fig. 29).

4 Insert the attachment lugs of the mopping attachment into the two attachment holes located just
behind the wheels. Then press down until you hear a click (Fig. 30).

Cleaning floors with the mopping attachment

Note: To clean hard floors with the mopping attachment, you have to start the robot from a point in
the room you wish to clean. You cannot start the robot from its docking station with the mopping pad
attached.

1 Just press the start/stop button on the remote control to start the robot.
- The robot continues mopping until its battery runs low and the robot stops.

Note: Detach the mopping pad and the mopping attachment before you send the robot to the
docking station with the docking button on the remote control or before you place the robot on the
docking station manually.

Detaching the mopping attachment

1 To detach the mopping attachment, press the tab (1) and pull up the mopping attachment to
remove it (2) (Fig. 31).

2 Pull the mopping pad off the mopping attachment.

3 To clean the mopping pad, wash it in the washing machine on a gentle cycle at a temperature of
60°C max.

Alarm signal

If the robot gets into trouble while cleaning (e.g., because a wheel jams or is no longer in contact with
the floor, or because a sensor can no longer detect the floor), you will hear a sound and the robot
stops. Press the start/stop button to switch the robot to standby mode and solve the problem that
causes the alarm signal, for instance by removing the obstacle that blocks the wheel, cleaning the
sensors, or picking up the robot and putting it down in a different place.

Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container is full.

1 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 32).

2 Pull the tab on the side of the dust container to open the lid (Fig. 33).

3 Remove the filter unit from the dust container (Fig. 34).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it (Fig. 35).
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5 You can clean the dust container under a lukewarm tap.

Caution: Do not clean the dust container in the dishwasher.

6 To clean the filters thoroughly, take the filter unit apart by pressing the tabs located on both sides
of the filter unit and taking the dust filter off the EPA filter. Then clean the EPA filter with the
cleaning brush supplied (Fig. 36).

7 Reassemble the filter unit, snap the EPA filter into the dust filter. Then place the filter unit back into
the dust container (Fig. 37).

Note: If you cleaned the dust container under the tap, please make sure it is dry before you reinsert
the filter unit.

8 Put the lid on the dust container and make sure it locks into place with a click (Fig. 38).
9 Put the dust container back into the dust container compartment and fold down the dust
container handle (Fig. 39).

Caution: Always make sure the filter unit is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter unit inside the dust container, the motor will be damaged.

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 40).

3 Clean the side brushes and the shafts of the side brushes with the cleaning brush supplied (Fig. 41).

4 Remove dust or fluff from the front wheel and side wheels with the cleaning brush supplied (Fig.
42).

5 Remove dust or fluff from the dust or fluff from the drop-off sensors with the cleaning brush
supplied (Fig. 43).

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

6 Use the cleaning brush supplied to clean the suction opening (Fig. 44).

7 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international warranty
leaflet for contact details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the EPA filter if it is very dirty or damaged (see 'Emptying and cleaning the dust container’). To
obtain a new EPA filter, go to www.philips.com/support.
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Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend
that you replace both side brushes at the same time. To obtain new side brushes, go to
www.philips.com/support.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts.
2 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the batteries of the remote control

1 Push the tab (1) to unlock the battery compartment lid (2) and remove the battery compartment lid
(Fig. 9).

2 Remove the empty AAA batteries from the battery compartment.

3 Insert two new AAA batteries (Fig. 10).

Note: Make sure the + and - poles point in the right direction.
4 To reattach the battery compartment lid, first insert the lug into the opening in the rim of the

compartment (1) and then push down the lid (2) until it locks with a click (Fig. 11). Now the remote
control is ready for use.

Note: Dispose of empty disposable batteries according to the local rules in your country.

Recycling

- This symbol means that this product shall not be disposed of with normal household waste
(2012/19/EUV) (Fig. 45).

- This symbol means that this product contains a built-in rechargeable battery which shall not be
disposed of with normal household waste (Fig. 46) (2006/66/EC). We strongly advise you to take
your product to an official collection point or a Philips service center to have a professional remove
the rechargeable battery.

- Follow your country’s rules for the separate collection of electrical and electronic products and
rechargeable batteries. Correct disposal helps prevent negative consequences for the environment
and human health.

Removing the rechargeable battery

Only remove the rechargeable battery when you discard the product. Before you remove
the battery, make sure that the product is disconnected from the wall socket and that
the battery is completely empty.

Take any necessary safety precautions when you handle tools to open the product and
when you dispose of the rechargeable battery.
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Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a

Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care

Center in your country for the address of a service center near you.

1 Let the robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

2 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 47).

3 Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 48).

4 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic

waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
'Preparing for use').

The robot does not
respond when | press
one of the buttons.

The robot could not find the
docking station and the
battery ran out.

Place the robot on the plugged-in
docking station. After a few seconds, the
robot beeps and the display lights up.

The robot beeped and
stopped.

One or both wheels are stuck.

Press the start/stop button. Remove the
fluff, hair, thread or wire that is caught
around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see 'Cleaning
the robot).

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both side
brushes are crooked or bent.

Soak the brush or brushes in warm
water for a while. If this does not restore
the bristles to their proper shape,
replace the side brushes (see 'Replacing
the side brushes").

The filter in the dust container
is dirty.

Disassemble the filter unit. Clean the
dust filer and the EPA filter with a
toothbrush with soft bristles. You can
also rinse the dust filter under a tap.
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Problem

Possible cause

Solution

If cleaning the EPA filter does not help
anymore, replace the filter with a new
one. We advise you to replace the EPA
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container is
clogged.

Clean the suction opening (see 'Cleaning
the robot).

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see 'Cleaning the
robot’).

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to move
in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem
continues to occur on lighter colored
floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the
robot to move in an unusual
pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see
'Replacing the rechargeable battery").

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spot-
cleaning mode can be activated when a
lot of dirt is detected on the floor for a
thorough clean. It is also part of the auto
cleaning mode. After approximately one
minute the robot resumes its normal
cleaning pattern. You can also stop the
spot-cleaning mode by selecting a
different cleaning mode on the remote
control.

You can also stop the spot-cleaning
mode by selecting a different cleaning
mode on the remote control.

The robot cannot find the
docking station.

There is not enough room for
the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station (see 'Installing the docking
station’).

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.
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Uvod

Uvod
Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat vsech vyhod podpory
nabizené spole¢nosti Philips, zaregistrujte svdj vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

A4 4 .
Vseobecny popis
Rukojet vika nadoby na prach
Viko nadoby na prach
Jednotka filtru
Nadoba na prach
Hrana horniho krytu
¢idlo dokovadi stanice
Saci otvor
Tlacitko spusténi/zastaveni
Postranni kartacky
10 Hridele pro montaz postrannich kartacku
1 Predni kole¢ko
12 Saci otvor
13 Postranni kolecka
14 Senzory
15 Kryt prihradky na baterii
16 Mopovaci nastavec (FC8796, FC8794)
17 Mopovaci podlozka (FC8796, FC8794)
18 Mala zastrcka
19 Adapteér
20 Cistici kartac
21 dalkovy ovladac
22 Baterie AAA pro dalkové ovladani
23 Dokovadi stanice

CoNOUTDdWwWN -

Dalkovy ovladac

Robota muzete ovladat pomoci dalkového ovladace (obr. 2). Ovladac¢ obsahuje nasleduijici tlacitka:
Tlacitko spusténi/zastaveni

Navigacni tladitka

Tladitka rezimu cisténi

Tladitko dokovani

Planovac 24hodinového cyklu

g~ wN =

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuii, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pii Uklidu
podlah.

Robot je vhodny predevsim pro ¢&isténi tvrdych podlah ze dieva, dlazdic, linolea apod. Cisténi mé&kkych
podlah, napf. kobercd, mu muize ¢init potize. Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce, zlstante pri

Cettina
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prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na robota je take
tfeba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych podlahach.

Jak robot uklizi

Systém cistén(

Robot je vybaven trifazovym systémem uklidu, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.

- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pii ¢isténi dosahnout do roht a mist podél zdi. Také
pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 3).

- Volnou spinu robot sebere diky dostatecné vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby na
prach (obr. 4).

- Typy FC8796 a FC8794 se dodavaji s mopovacim nastavcem, ktery je k robotickému zarizeni mozno
pHpevnovat tehdy, je-li tfeba provadét isténi tvrdé podlahy.

Schémata cistént

V rezimu automatického cisténi pouziva robot automatické poradi Uklidovych schémat pro optimalni

¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti. Pouzivana Uklidova schémata jsou:

1 Nahodné schéma (obr. 5)

2 Schéma (obr. 6) pohybu podél zdi

3 Schéma (obr. 7) bodového cisténi

V rezimu automatického &isténi bude robot tato schémata pouzivat v pevné stanoveném poradi:

nahodné schéma, schéma pohybu podél stén a schéma bodového c&isténi.

Kdyz robot dokondi toto poradi schémat, za¢ne se znovu pohybovat podle ndhodného schématu.

Robot bude pokracovat v &isténi mistnosti pomoci tohoto poradi schémat, dokud se jeho baterie

skoro nevybije nebo dokud ho ru¢né nevypnete.

Poznamka: Jednotlivé rezimy mdzete také vybrat stisknutim prislusného tlacitka na dalkovém ovladaci
(viz 'Vybeér disticiho rezimu'). Robot bude pokracovat ve zvoleném rezimu cisténi, dokud jej nevypnete
a znovu nezapnete.

Jak se robot vyhyba vyskovym rozdilim

Ve spodni ¢asti je robot vybaven péti senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vyskové rozdily, napfiklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vySkovym rozdilem, je to normalni,
protoze senzory padu jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pripadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat véas. Proto robota pfi nékolika prvnich pouzitich a pFi provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vySkového rozdilu bedlivé sledujte. Senzory padu je dileZité pravidelné &istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné (viz 'Ci$téni robota') rozpoznavat vyskové rozdily.

Pred prvnim pouzitim
Montdz postrannich kartackd

1 Vybalte postranni kartac¢ky a poloZte robota vzhiru nohama na stil nebo na podlahu.
2 Nasadte postranni kartacky na hiidele ve spodni ¢asti robota (obr. 8).

Poznamka: Ujistéte se, ze jste postranni kartacky upevnili spravné. Nasadte je na hridel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.

Umisténi baterii v ddlkovém ovladaci



Cestina 17

Dalkovy ovladac je napajen dvéma bateriemi typu AAA.

1 Stisknutim zajistovaci zapadky (1) odemknéte vicko prinradky (2) pro baterie a poté toto vicko
sejméte (obr. 9).

2 Vlozte dvé baterie (obr. 10) typu AAA.
Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci pold + a — baterii.

3 Postup opétovneého pripevnéni vicka prihradky pro baterie: nejprve zasunte vystupek do otvoru v

okraji prihradky (1) a poté zatlacuite vicko (2) dold, dokud slySitelné (obr. 11) nezapadne. Dalkovy
ovladac je pfipraven k pouziti.

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastréku adaptéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 12).

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, Ze ve vzdalenosti 150 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovaci stanice (obr. 13) nejsou zadné prekazky.

Nabijeni

1 Umistéte robota do dokovaci stanice (obr. 14) pfipojené k elektrickeé zasuvce.

2 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat (obr. 16).

3 Kdyzje akumulator plné nabity, tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti (obr. 17).

Pfiprava mistnosti na uklid

- Nez poslete robota uklizet, seberte z podlahy vSechny volné a kfehkeé predmeéty (obr. 18).

- Zpodlahy odstrante véechny kabely, draty a $ilry, aby se do nich robot nemohl zachytit.

- Nachazi-li se v mistnosti, jejiz Uklid ma robot provadét, koberec s tfasnémi, slozte tyto tfasné pod
koberec, aby na nich robot nemohl uviznout a aby se zamezilo poskozeni (obr. 19) koberce.

Pouzivani robota

Spusténi a zastaveni

1 Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovém ovladaci (obr. 20).

2 Tladitko spusténi/zastaveni na robotovi se trvale rozsviti a robot zahaji provadéni uklidu. (obr. 21)

3 Robot bude uklizet v rezimu automatického cisténi, dokud se baterie témér nevybije. V rezimu
automatického cisténi robot opakuje predem dané poradi schémat nahodného &isténi, pohybu
podél stén a spirdlovych pohybd.

4 Po dosazeni urcitého stupné vybiti baterie za¢ne tladitko spusténi/zastaveni rychle blikat a robot
zacne hledat dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 22).

5 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze také ¢isténi prerudit nebo zastavit. Jestlize tladitko
spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostatecné nabitd, robot bude pokracovat v rezimu
automatického cisténi.

6 Chcete-li, aby se robot vratil do dokovaci stanice dfive, nez bude baterie témér vybitd, stisknéte
dokovadi tlacitko na dalkovéem ovladaci (obr. 23).
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7 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat a robot se vrati do dokovaci stanice.

Vybér cisticiho rezimu

Tento robot méa tfi jednotlivé rezimy cisténi, které mdzete vybirat stisknutim pfislusného tlacitka na
dalkovém ovladadi.

Néhodny rezim

V tomto rezimu se robot pfi ¢isténi mistnosti pohybuje stfidaveé rovnymi a kfizovymi pohyby (obr. 24).
ReZim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby oblasti podél stén vycistil peclivéji (obr.
25).

ReZim bodového cistént

V tomto reZimu se robot pohybuje po rozsifujici se spirale od stfedového bodu, aby oblast dikladné
vydistil (obr. 26).

Poznamka: Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nekolik minut. Poté se robot prepne do
rezimu automatického cisténi.

Rucni ovladani
Robota mizete ovladat manualné pomodi tlacitek na dalkovém ovladadi.

1 Pohyb robota po mistnosti (obr. 27) mizZete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovém ovladadi.

Poznamka: Kdyz robota ovladate rucné, davejte pozor na vyskove rozdily a schody.

Pouziti planovace 24hodinového cyklu

Funkdi planovace 24hodinového cyklu je mozno aktivovat pomoci dalkoveho ovladace. Ujistéte se, Zze

robot je v pohotovostnim rezimu a neni umistén v dokovaci stanici.

1 Aktivujte funkci planovace 24hodinového cyklu stisknutim tlacitka (obr. 28) planovace
24hodinového cyklu na dalkovém ovladadi.

- Po aktivaci funkce planovace 24hodinového cyklu se ozve zvukovy signal a displej vzdy po
nékolika sekundach kratce zablika.

- Aktivujete-li funkci planovace 24hodinového cyklu, zahaji robot uklidovy cyklus, ktery bude trvat
24 hodin. Tentyz 24hodinovy Uklidovy cyklus bude robot opakované provadét ve stejnou dobu,
dokud funkci planovace 24hodinového cyklu opét nedeaktivujete.

2 Funkdi planovace 24hodinového cyklu mizZete deaktivovat stisknutim tlacitka planovace
24hodinového cyklu na dalkovem ovladadi. Ozve se zvukovy signdl a displej bude nepretrzité svitit,
aby signalizoval, Ze se robot nachazi v pohotovostnim rezimu a ze funkce planovace 24hodinového
cyklu jiz neni aktivni.

Mopovani pomoci robota

Typy FC8796 a FC8794 se dodavaji s mopovacim nastavcem a mopovaci podlozkou pro mokré &isténi
tvrdych podlah.

Pripojeni mopovaci podlozky

1 Namocte mopovaci podlozku ponofenim do vody nebo umisténim pod vodovodni kohoutek.
MdlzZete pridat nékolik kapek cisticiho prostfedku na podlahy, ktery je pripraven k okamzitému
pouziti a ktery je vhodny pro vasi podlahu.

2 Mopovadi podlozku ddkladné vyzdimeijte, abyste zajistili, Ze bude pouze vihka a nikoli mokra.



Cestina 19

3 Pripevnéte mopovaci podlozku k mopovacimu nastavci pfitlacenim suchych zipti na mopovaci
podlozZce k suchym zipm mopovaciho nastavce (obr. 29).

4 Zasunte upevnovaci vystupky mopovaciho nastavce do dvou upevinovacich otvorl nachazejicich
se bezprostredné za kolecky. Poté nastavec zatlacujte dold, dokud nezaznamenate slysitelné
zapadnuti (obr. 30).

Cisténi podlah pomoci mopovaciho nastavce

Poznamka: Chcete-li &istit tvrdé podlahy pomoci mopovaciho nastavce, musite robota spoustét z
mista nachazejiciho se v mistnosti, jejiz Uklid se ma provadét. Robota s pripevnénym mopovacim
nastavcem nelze spoustét z jeho dokovaci stanice.

1 Robota spustite jednoduchym stisknutim tladitka spusténi/zastaveni na dalkovém ovladadi.

- Robot bude pokra¢ovat v mopovani, dokud se jeho baterie nevybije, coZ zplsobi jeho
zastaveni.

Poznamka: Nez pomoci dokovaciho tlac¢itka na dalkovém ovladadi odeslete robota do dokovaci
stanice nebo nez robota umistite do dokovaci stanice ru¢né, odpojte mopovaci podlozku i mopovaci
nastavec.

Odpojeni mopovaciho nastavce

1 Chcete-li odpojit mopovaci nastavec, stisknéte Uchvyt (1) a vyjméte mopovaci nastavec (2) (obr. 31)
tim, Ze jej vytahnete nahoru.

2 Stahnéte z mopovaciho nastavce mopovadi podlozku.

3 Mopovaci podlozku lze prat v pracce pfi Setrném pracim cyklu a pfi teploté max. do 60 °C.

Poplasny signal

Pokud se robot pfi uklidu dostane do potizi (napriklad z dlivodu uviznuti kolecka ¢i ztraty styku s
podlahou nebo proto, ze snimac jiz nemUze zjistit podlahu), ozve se zvukovy signal a robot se zastavi.
Pfepnéte robota do pohotovostnino rezimu stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni a vyreste problém,
ktery zpUsobil vydani poplasného signalu, napriklad tim, Ze odstranite prekazku blokujici kolecko,
ocistite snimace nebo robota prenesete na jiné misto.

Cisténi a udrzba

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud je nadoba na prach plna, vysypte a vycistéete ji.

1 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nadobu z prostoru pro nadobu na prach
(obr. 32).

Vytazenim Uchytu na boku nadoby na prach otevrete vicko (obr. 33).

Z nadoby na prach (obr. 34) vyjméte jednotku filtru.

Nadobu na prach vyprazdnéte (obr. 35) vyklepanim nad odpadkovym kosem.

Nadobu na prach mUzete vydistit vyplachnutim pod vlaznou tekouci vodou.

u b wN

Upozornéni: Nadobu na prach neumyvejte v mycce na nadobi.

6 Je-li tfeba provést dakladné vydisténi filtrl, oddélte filtra¢ni jednotku stisknutim Uchytd umisténych
po obou jejich stranach a oddélte prachovy filtr od filtru EPA. Poté filtr EPA vydistéte pomoci
dodaného cisticiho kartacku (obr. 36).
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7 Znovu sestavte filtra¢ni jednotku zasunutim filtru EPA do prachového filtru. Poteé filtra¢ni jednotku
vlozZte zpét do nadoby na prach (obr. 37).

Poznamka: Pokud jste nadobu na prach distili pod tekouci vodou, pred opétovnym viozenim
filtracni jednotky se ujistéte, ze tato nadoba je zcela sucha.

8 Umistéte vicko na prachovou nadobu a ujistéte se, ze slysSitelné zapadlo (obr. 38).

9 Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a sklopte rukojet nadoby na prach (obr. 39).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtra¢ni jednotka. Pokud robota
budete pouzivat bez filtraé¢ni jednotky v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

Cisténi robota

Aby robot mohl stale dobre uklizet, je nutné obdas vycistit senzory padu, kolecka, postranni kartacky a

saci otvor.

1 Polozte robot vzhiru nohama na rovny povrch.

2 Postranni kartacky pred cisténim uchopte za stétiny a stahnéte je z hiideli (obr. 40).

3 Postranni kartacky a hridele postrannich kartackt cistéte pomoci dodaného (obr. 41) &isticiho
kartace.

4 Pomoci tohoto dodaného (obr. 42) Cisticiho kartace odstranuijte také prach nebo choméace
z prfedniho kolecka a postrannich kolecek.

5 Pomoci tohoto dodaného (obr. 43) &isticiho kartace odstranuite takeé prach nebo chomace ze
snimacd padu.
Poznamka: Senzory padu je dulezité ¢istit pravidelné. Kdyz jsou senzory padu Spinavé, robot
nemusi rozpoznat vyskoveé rozdily nebo schody.

6 Dodany distici kartac pouzivejte take k ¢isténi saciho otvoru (obr. 44).

7 Zkontrolujte, zda na postrannich kartaccich nebo na spodni strané robota nejsou néjaké ostre
predméty, které by mohly poskodit podlahu.

Vyména

Objednavani prislusenstvi
Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.shop.philips.com/service

nebo se obratte na prodejce vyrobkl Philips. M(Zete se také obratit na stiedisko péce o zakazniky
spolecnosti Philips ve sveé zemi (kontaktni Udaje naleznete na letacku s celosvétovou zarukou).

Vymeéna filtru

Pokud je filtr EPA velmi Spinavy nebo poskozeny (viz 'Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach'),
vyménte jej. Novy filtr EPA mUZete pofidit prostfednictvim stranek www.philips.com/support.

Vyména postrannich kartacku

Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky &isténi.

Poznamka: Postranni kartacky meénte vzdy, kdyz si vS§imnete znamek opotrebeni nebo poskozeni.
Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Nové postranni kartacky mizete poridit
prostrednictvim stranek www.philips.com/support.

1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za Stétiny a stahnéte je z hfideli.
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2 Na hiidele nasadte nové postranni kartacky.

Vyména akumulatoru

Vymeénu akumulatoru robota sméji provadét pouze kvalifikovani servisni technici. Pokud akumulator
nelze nabit nebo dochazi k jeho prilis rychlému vybijeni, odneste robota do autorizovaného servisniho
stfediska Philips, kde si ho mizete nechat vyménit. Podrobnosti o stfedisku zakaznické péce
spolecnosti Philips ve své zemi naleznete na letaku s mezinarodné platnou zarukou.

Vyména baterii dalkového ovladace

1 Stisknutim zajistovaci zapadky (1) odemknéte vicko prinradky (2) pro baterie a poté toto vicko
sejméte (obr. 9).

2 Vyjméte vybité baterie typu AAA z prihradky dalkového ovladace.

3 Vlozte dvé nove baterie (obr. 10) typu AAA.
Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci poll + a - baterii.

4 Postup opétovného pripevnéni vicka prihradky pro baterie: nejprve zasunte vystupek do otvoru v
okraji prihradky (1) a poté zatlacujte vicko (2) dold, dokud slysitelné (obr. 11) nezapadne. Dalkovy
ovladac je pfipraven k pouziti.

Poznamka: Vybité baterie zlikvidujte podle platnych mistnich predpist.

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pfistroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pfed vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je Uplné prazdny.

PH vyjmuti akumulatoru postupuijte podle krokl uvedenych nize. MUzete také robota odnést do

servisniho stfediska Philips, kde bude akumulator vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho

servisniho strediska, obratte se na Stredisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se ujistili, Ze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyjmete z pfistroje a zlikvidujete.

2 Odmontujte Srouby vika prinradky na baterie a sejméte viko (obr. 45).

3 Zdvihnéte akumulator a odpojte ho (obr. 46).

4 Odevzdeijte robota a akumulator na sbérném misté pro likvidaci elektroodpadu.

= v ’ ’ o

Reseni problemu

V této kapitole jsou shrnuty nejbéznéjsi problémy, se kterymi se mlzete u pristroje setkat. Pokud se
vam nepodaii problém vyfesit podle nasledujicich informaci, navstivte web www.philips.com/support,
kde jsou uvedeny odpovédi na nej¢astéjsi dotazy, nebo kontaktujte stredisko zakaznické péce ve své
zemi.

Problém Mozna pricina Reseni
Po stisknuti tlacitka Akumulator je vybity. Provedte nabiti nabijeci baterie (viz
spusténi/zastaveni robot 'Priprava k pouziti').

nezacne uklizet.
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Problém

Mozna pricina

Reseni

Robot nereaguje na
stisknuti tlacitek.

Robot nenasel dokovaci stanici
a akumulator se vybil.

Umistéte robota do dokovaci stanice
piipojené k elektrické zasuvce. Po
nékolika sekundach robot vyda zvukovy
signal a displej se rozsviti.

Robot vydal zvukovy
signal a zastavil se.

Zaseklo se jedno nebo obé
kolecka.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
Odstrante necistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratd, které se zachytily kolem
zaveésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Ocistéte postranni kartacky (viz 'Cisténi
robota’).

Robot byl béhem cisténi
zvednut.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
Polozte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v isténi.

Robot neuklizi radné.

St&tiny jednoho nebo obou
kartackl jsou zkiivené nebo
ohnute.

Namocte kartacek nebo kartacky na
chvili do teplé vody. Pokud se timto
Stétiny nenarovnaji, postranni kartacky
(viz 'Vyména postrannich kartackd')
vymeénte.

Filtr v nadobé na prach je
znedistény.

Rozeberte jednotku filtru. Vycistéte
prachovy filtr a filtr EPA pomoci zubniho
kartacku s mékkymi stétinami. Prachovy
filtr mGzete také vyplachnout pod
tekouci vodou.

Pokud jiz ¢isténi filtru EPA nepomaha,
vymeénte filtr za novy. Doporucujeme
meénit filtr EPA alesporn jedenkrat za rok.

Saci otvor v dolni ¢asti nadoby
na prach je ucpany.

Vy&istéte saci otvor (viz 'Cisténi robota)).

Predni kolecko se zaneslo
vlasy nebo jinymi necistotami.

Ocistéte predni kolecko (viz 'Cisténi
robota’).

Robot uklizi velmi tmavy nebo
leskly povrch, ktery aktivuje
senzory padu. To zpUsobuje
neobvykly pohyb robota.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pretrvava i na svétlejsSich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se
obratte na stfedisko péce o zakazniky ve
své zemi.

Robot ¢isti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunecni
svetlo. To aktivuje senzory
padu a zpUsobuje neobvykly
pohyb robota.

Zatazenim zavés( zabrante slune¢nimu
svétlu v pristupu do mistnosti.
Popripadé mizete ¢isténi spustit, az
bude slunce méné svitit.
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Mozna pricina

Cestina 23

Reseni

Akumulator jiz neni
mozné nabit nebo se
velmi rychle vybiji.

Zivotnost akumulatoru
skondila.

Nechejte proveést vyménu akumulatoru
v servisnim stredisku (viz 'Vyména
akumulatoru') Philips.

Robot se pohybuje
v kruzich.

Robot je v rezimu bodového
cisténi.

Jednéa se o normalni chovani. Rezim
bodového cisténi lze aktivovat, kdyz je
na podlaze mnoho Spiny, aby bylo
zaruc¢eno dikladné vycisténi. Je také
soucasti rezimu automatického cisténi.
Po priblizné jedné minuté se robot vrati
do svého normalniho Uklidového
schématu. ReZzim bodového cisténi
mUzete zastavit také tim, ze na
dalkovém ovladaci zvolite jiny rezim
cistént.

Rezim bodového &isténi mlzete zastavit
takeé tim, ze na dalkovéem ovladaci
zvolite jiny rezim cisténi.

Robot nemdze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby se
dostal k dokovaci stanici.

Zkuste pro dokovaci stanici (viz
'Instalace dokovaci stanice') najit jiné
misto.

Robot stale aktivné vyhledava.

Dejte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.
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levads

levads

Apsveicam ar pirkumu un laipni ldzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu Philips piedavata atbalsta
iespéjas, registréjiet produktu vietné www.philips.com/welcome.

Vispangs apraksts
Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks

Filtra bloks

Puteklu tvertne

Augséja parsega mala

Dokstadijas sensors

Stksanas atvere
ledarbinasanas/apturésanas poga
Sanu birstes

10 Sanu birstu uzstadisanas varpstas
1 PriekSgjais ritenitis

12 Suksanas atvere

13 Sanu ritenisi

14 Sensori

15 Akumulatora nodalijuma vaks

16 TinSanas uzgalis (FC8796, FC8794)
17 Tinsanas paliktnis (FC8796, FC8794)
18 Mazais spraudnis

19 Adapters

20 Tinsanas suka

21 Talvadiba

22 Talvadibas pults baterijas, AAA tips
23 Dokstacija

CoNOYUTDdWN -

Talvadiba

JUs varat vadit robotu, izmantojot talvadibas pulti (att. 2). Tai ir talak aprakstitas pogas.
ledarbinasanas/apturésanas poga

Navigacijas pogas

Tinsanas reZima pogas

DokoSanas poga

24 stundu planotajs

g~ wN =

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu tinsanai.

Robots ir ipasi piemérots cietu gridu tinsanai, pieméram, koka, laminata vai linoleja gridam. Tam var
rasties problémas, tirot mikstas gridas, pieméram, paklajus vai grdsegas. Ja izmantojat robotu uz
paklaja vai gridsegas, lidzu, pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spé&j notirit sadu gridas

LatvieSu
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segumu. Robotam uzraudziba nepieciesama an tad, ja izmantojat to uz loti tumsam un spidigam
cietam gndam.

Ka robots tira

Tirisanas sistema

Robotam ir 3 pakapju tirfisanas sistéma, lai efektivi notiritu gridas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztint stlrus un vietas gar sienam. Tas ar palidz savakt netirumus
no gridas un parvietot tos uz stiksanas atveri (att. 3).

- Robota stk$anas jauda savac netirumus un cauri siksanas atverei novirza tos uz puteklu tvertni
(att. 4).

- Tipa FC8796 un FC8794 iericém ir tinsanas uzgalis, kuru var pievienot robotam un izmantot no cieta
materiala izgatavotu gridu uzkopSanai.

Tiridanas trajektorijas

Automatiskaja tinsanas rezZima robots izmanto automatisku tinsanas trajektoriju secibu, lai optimali

iztintu katru telpas zonu. Tas izmanto talak noraditas tinsanas trajektorijas.

1 Nejausiizveléta trajektorija (att. 5)

2 Darbiba gar sienam (att. 6)

3 Tinsana viena vieta (att. 7)

Automatiskas tinSanas rezima robots izmanto Sis trajektorijas fikséta seciba: nejausi izvéléta
trajektorija, darbiba gar sienam, tiriSana viena vieta.

Péc $is trajektoriju secibas pabeigsanas robots atkal sak parvietoties nejausi izvéléta trajektorija.
Robots turpina izpildit So trajektoriju secibu telpas tinsanai, idz akumulatora imenis kllst zems vai
robotu manuali izsledz.

PiezZime. Varat an atlasit katru reZimu atseviski, nospiezot atbilstoSo pogu uz talvadibas pults (sk.
‘Tinsanas rezima izvéle'). Robots turpina tirisanu atlasitaja tinsanas rezima, [idz jis izslédzat un
atkartoti ieslédzat robotu.

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robota apakSpusé ir pieci nokrisanas sensori. Tas Sos nokrisanas sensorus izmanto, lai noteiktu
augstuma starpibas un izvairntos no tam, pieméram, no kapnéem.

PiezZime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma starpibas malai, jo
priekséjais nokriSanas sensors atrodas aiz bufera.

levéribai! DazZreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes vai citas virsmas augstuma
izmainas. Tapéc rupigi uzraugiet robota darbibu dazas pirmas lietosanas reizes un tad, kad robots
darbojas tuvu kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari notirt

nokrisanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots an turpmak var pareizi (sk. 'Robota tifisana') noteikt
augstuma atskinibas.

Pirms pirmas lietosanas reizes

Sanu birstu uzstadisana

1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma, apgrieziet robotu otradi un novietojiet to uz galda vai uz
endas.

2 Uzbidiet sanu birstes uz varpstam robota (att. 8) apaksa.
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Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz varpstas, idz tas ar klikski
fikséjas pozicija.

Bateriju ievietosana talvadibas pultt
Talvadibas pults darbojas ar divam AAA tipa baterijam.

1

2

Nospiediet melti (1), lai atblokétu bateriju nodalijuma vacinu (2), un nonemiet bateriju nodalijuma
vacinu (att. 9).

levietojiet divas AAA tipa baterijas (att. 10).

Piezime. Parliecinieties, ka + un - poli ir vérsti pareizaja virziena.

Lai uzliktu bateriju nodalijuma vacinu, vispirms ievietojiet izvirzijumu bateriju nodalijuma apmales
atvere (1); tad spiediet vacinu (2) uz leju, idz tas nofikséjas sava vieta ar klikski (att. 11). Talvadibas

pults ir gatava lietosanai.

Sagatavosana lietosanai

Dokstacijas uzstadisana

1

2

levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un iespraudiet adapteri sienas
kontaktligzda (2) (att. 12).
Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, lidzenas gridas pie sienas.

Piezime. Parliecinieties, vai nav nekadu skéerslu vai augstuma starpibas 150 cm uz prieksu, 30 cm pa
labi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas (att. 13).

Uzlade

1
2
3

Novietojiet robotu uz stravas apgadei pieslégtas dokstacijas (att. 14).

leslégdanas/apturésanas poga sak mirgot (att. 16).

Kad atkartoti uzlad&jamais akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégéanas/apturésanas poga deg
nepartraukti (att. 17).

Telpas sagatavosana tirisSanai

Pirms uzsakat tifnsanas ciklu ar robotu, savaciet no gridas (att. 18) visus nenostiprinatos un trauslos
priekSmetus.

Savaciet no gridas visus kabelus un vadus, lai robots tajos nesapitos.

Jatelpa, kuru vélaties uzkopt, izmantojot robotu, ir gridas sega ar barkstim, salociet barkstis zem
grndas segas, lai robots neiestrégtu barkstis un grnidas sega netiktu sabojata (att. 19).

Robota izmantosana

leslegSana un apturésana

1
2
3

Nospiediet ieslég$anas/apturésanas pogu uz talvadibas pults (att. 20).

leslégdanas/apturésanas poga uz robota iedegas, un robots sak tinsanu (att. 21).

Robots tira automatiskaja tinsanas rezima, [idz akumulatora uzlades imenis ir zems. Automatiskaja
tinsanas reZima tas atkartoti secigi veic nejausas trajektorijas, darbibas gar sienam un spiralveida
kustibas.

Kad akumulatora imenis ir zems, atri sak mirgot ieslégsanas/apturésanas poga, un robots meklé

dokstaciju, lai veiktu uzladi (att. 22).
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5 Varat arn nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai apturétu tinsanas darbibu. Ja
atkartoti nospiezat ieslégsanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami daudz
energijas, robots turpina tifnsanu automatiskaja tinsanas rezima.

6 Lairobots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izlad&gjies, nospiediet dokstacijas pogu uz
talvadibas pults (att. 23).

7 Sak mirgotieslégdanas/apturésanas poga, un robots atgriezas dokstacija.

TinSanas rezima izvéle

Sim robotam ir tris atseviski tinsanas reZimi, un katru no tiem ir iesp&jams aktivizét, nospiezot attiecigo
pogu uz talvadibas pults.

Nejausas trajektorijas reZims

Saja reAima robots tira telpu jaukta trajektorija, ko veido taisnas un Skérsvirziena kustibas (att. 24).
Darba reZims gar sienam

Saja reZima robots tira gar telpas sienam, lai Jpasi rapigi (att. 25) notiritu zonu gar sienam.

ReZims tirisanai viena vieta

Saja reZima robots veic spiralveida trajektorijas kustibas no centrala punkta, lai ripigi (att. 26) notiritu
attiecigo vietu.

Piezime. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas minGtes. Péc tam robots parslédzas uz
automatisko tinsanas rezimu.

Manuala vadiba

JUs varat vadit robotu manuali, izmantojot talvadibas pults pogas.
1 Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégsanas/apturésanas pogai uz talvadibas pults,
lai vaditu robotu telpa. (att. 27)

Piezime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir augstuma atskiribas un kapnes.

24 stundu planotaja lietoSana

24 stundu planotaju var aktivizét, izmantojot talvadibas pulti. Parliecinieties, ka robots atrodas
gaidstaves reZima un nav novietots dokstadija.
1 Lai aktivizétu 24 stundu planotaju, nospiediet 24 stundu planotaja pogu (att. 28) talvadibas pulti.
- Kad jus aktivizéjat 24 stundu planotaju, tiek atskanots signals un displejs sak 1si mirgot ik péec
dazam sekundém.
- Robots saks tinsanu 24 stundas péc tam, kad aktivizéjat 24 stundu planotaju. Tas turpinas sakt
tinsanu tai pasa laika ik péc 24 stundam, lidz 24 stundu planotajs tiks deaktivizéts.
2 Lai deaktivizétu 24 stundu planotaju, nospiediet 24 stundu planotaja pogu. Tiks atskanots signals
un displejs izgaismosies nepartraukti, noradot uz to, ka robots ir gaidstaves rezima un 24 stundu
planotajs vairs nav aktivs.

Tinsana, izmantojot robotu

Tipa FC8796 un FC8794 jericém ir tinsanas uzgalis un tirnsanas paliktnis, ar kuru var veikt mitro tinisanu
uz gridam, kas izgatavotas no cieta materiala.

Tinsanas uzgala pievienoSana

1 Piesuciniet tifsanas paliktni Gdeni vai samitriniet tirSanas uzgali zem Gdens krana. Varat pievienot
dazus pilienus jasu gridas veidam piemérota gatava gridas tinsanas lidzekla.
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2 RUpigiizspiediet tinsanas uzgali, lai tas bltu tikai mitrs, nevis slapjs.
3 Pievienaojiet mitro tinSanas paliktni tinsanas uzgalim, piespiezot tinsanas paliktna liplentes
stipringjumus pie tinsanas uzgala (att. 29) liplentes stipringjumiem.

4 levietojiet tinsanas uzgala stipringjuma meélites abas stiprindjuma atverés, kas atrodas tiesi aiz
riteniSiem. Tad uzspiediet, idz izdzirdat klikski (att. 30).

Gndu tinsana, izmantojot tirisanas uzgali.

Piezime. Lai ar tinSanas uzgali tirtu gridas, kas izgatavotas no cieta materiala, robots ir jaiedarbina no
kadas vietas taja telpa, kuru vélaties tint. J4s nevarat iedarbinat robotu no dokstacijas, ja tam
pievienots tifsanas uzgalis.

1 Vienkars$i nospiediet ieslégdanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults, lai iedarbinatu robotu.
- Robots turpina tirt, idz akumulators izladéjas un robots apstajas.

Piezime. Nonemiet tinsanas paliktni un tinsanas uzgali un tikai tad nosutiet robotu uz dokstaciju,
nospiezot dokstacijas pogu uz talvadibas pults, vai arm novietojiet robotu dokstacija manuali.

Tirisanas uzgala nonemsana

1 Laiatvienotu tinsanas uzgali, nospiediet mélti (1), pavelciet tinSanas uzgali un nonemiet to (2) (att.
31).

2 Nonemiet tinsanas paliktni no tinsanas uzgala.

3 Tiriet tinSanas paliktni, izmazgajot to velas mazgasanas masina maigas mazgasanas rezima
maksimali 60 °C temperatara.

Trauksmes signals

Ja robotam tinsanas laika rodas problémas (piem., ritenitis iekeras vai nesaskaras ar gridu, sensors
vairs nespéj konstatét gridu), atskan skanas signals, un robots apstajas. Nospiediet
ieslégdanas/apturésanas pogu, lai parslégtu robotu gaidstaves rezZima, un novérsiet problému, kas
izraisija trauksmes signalu, piem., iznemiet traucekli, kas bloké riteniti, notiriet sensorus vai ar paceliet
robotu un nolieciet to cita vieta.

TinSana un kopsana

Puteklu tvertnes iztukSoSana un tinsana

IztukSojiet un iztiret puteklu tvertni, kad puteklu tvertne ir pilna.

1 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no puteklu tvertnes nodalijuma
(att. 32).

Lai atvertu vacinu (att. 33), pavelciet meliti puteklu tvertnes sanos.

Iznemiet filtra bloku no puteklu tvertnes (att. 34).

Izkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztukSotu (att. 35).

Varat mazgat puteklu tvertni zem krana remdena tden.

ua b wWwN

levéribail! Netiriet puteklu tvertni trauku mazgasanas masina.

6 Lai rlpigiiztintu filtrus, izjauciet filtra bloku, nospiezot mélites abas filtra bloka pusés un nonemot
puteklu filtru no EPA filtra. Tad iztiriet EPA filtru, izmantojot komplektadija ietverto tinsanas birstiti
(att. 36).

7 Saliediet filtra bloku, ieklikskiniet EPA filtru puteklu filtra. Tad ievietojiet filtra bloku puteklu tvertné

(att. 37).



LatvieSu 29

Piezime. Ja puteklu tvertni tinjat zem krana Udens, pirms filtra bloka ievietoSanas parliecinieties, ka
tas ir sauss.

8 Uzlieciet vacinu uz puteklu tvertnes un parliecinieties, ka tas ar klikski (att. 38) fiks€jas vieta.

9 |lelieciet puteklu tvertni atpakal puteklu tvertnes nodalijuma un nolaidiet puteklu nodalijuma rokturi
(att. 39).

levénibail! Vienmer parliecinieties, vai puteklu tvertné atrodas filtra bloks. Izmantojot robotu bez
filtra bloka puteklu tvertné, tiks sabojats motors.

Robota tinsana

Lai saglabatu labu tisanas sniegumu, ir regulari janotira nokriSanas sensori, ritenisi, sanu birstes un
suksanas atvere.

1 Nolieciet robotu otradi apgriezta veida uz lidzenas virsmas.

2 Lai notiritu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 40).

3 Iztiriet sanu birstes un sanu birstu varpstas, izmantojot komplekta ietverto (att. 41) tirisanas birstiti.
4 Notiriet puteklus vai pUkas no priek$éja ritenisa un sanu ritenisiem, izmantojot komplekta ietverto

(att. 42) tinsanas birstiti.

5 Notiriet puteklus vai pukas no nokrisanas sensoriem, izmantojot komplekta ietverto (att. 43)
tinsanas birstiti.
Piezime. Ir loti svarigi regulari notirit nokriSanas sensorus. Ja nokriSanas sensori ir netiri, robotam
var neizdoties noteikt augstuma atskiribas vai kapnes.

6 Izmantojiet piegadato tinsanas birstiti, lai iztiftu iesdksanas atveri (att. 44).

7 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, vai tur nav asi priekSmeti, kas var sabojat gridu.

Nomaina

Piederumu pasutisana

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekl&jiet vietni www.shop.philips.com/service vai
vérsieties pie sava Philips izplatitaja. Varat an sazinaties ar Philips klientu apkalpoSanas centru sava
valstt (kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaule).

Filtra nomaina

Nomainiet EPA filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats (sk. 'Puteklu tvertnes iztukSosana un tinsana’). Lai
iegadatos jaunu EPA filtru, skatiet vietni www.philips.com/support.

Sanu birstu nomaina
Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus tinsanas rezultatus.
Piezime. Vienmeér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai bojajumus. leteicams

nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Lai iegadatos jaunas sanu birstes, skatiet vietni
www.philips.com/support.

1 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet no varpstam.
2 Uzbidiet jaunas sanu birstes uz varpstam.
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Atkartoti uzladéjama akumulatora maina

Robota atkartoti uzladejama akumulatora nomainu drikst veikt tikai kvalificeti apkopes tehniki. Ja
akumulatoru vairs nevar uzladét vai tas atri izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas
apkopes centra, lai nomainitu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalposanas centra
kontaktinformaciju varat skatit bukleta par starptautisko garantiju.

Talvadibas pults bateriju nomaina

1 Nospiediet melti (1), lai atblokétu bateriju nodalijuma vacinu (2), un nonemiet bateriju nodalijjuma
vacinu (att. 9).

2 Iznemiet izladéjusas AAA tipa baterijas no bateriju nodalijjuma.

3 levietojiet divas jaunas AAA tipa baterijas (att. 10).
Piezime. Parliecinieties, ka + un - poli ir vérsti pareizaja virziena.

4 Lai uzliktu bateriju nodalijuma vacinu, vispirms ievietojiet izvirzijumu bateriju nodalijuma apmales
atveré (1); tad spiediet vacinu (2) uz leju, idz tas nofikséjas sava vieta ar klikski (att. 11). Talvadibas
pults ir gatava lietosanai.

Piezime. Utilizéjiet izladétas baterijas atbilstosi jisu valsti spéka esosajiem noteikumiem.

Atkartoti uzladéjama akumulatora iznemsana

Bridinajums. Uzlade&jamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat ierici. Iznemot bateriju,
parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas. Varat arm nogadat robotu

pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru. Sazinieties ar savas

valsts ,Philips” klientu apkalpo$anas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas apkopes

centra adresi.

1 Laujiet robotam darboties, idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka akumulators ir pilniba
izladéts, pirms to iznemt un utilizét.

2 Atskruvejiet akumulatora nodalijuma vaka skrives un nonemiet vaku (att. 45).

3 lzceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to (att. 46).

4 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un elektronisko iekartu atkritumu
savaksanas punktu.

Traucejummeklésana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kadas var rasties, izmantojot $o ierici. Ja nevarat
atrisinat problému, izmantojot talak noradito informaciju, apmekléjiet vietni www.philips.com/support
un skatiet bieZi uzdoto jautajumu sarakstu vai sazinieties ar klientu apkalpoSanas centru sava valsti.

Problema lespéjamais célonis Risinajums

Robots nesak tinsanu Atkartoti uzladejamais Uzladéjiet atkartoti uzladéjamo
péc akumulators ir tukss. akumulatoru (sk. 'Sagatavosana
ieslégsanas/apturésanas lietosanai').

pogas nospiesanas.

Robots nereagé péc Robots nevaréja atrast Novietojiet robotu uz stravas apgadei
kadas no pogu dokstaciju, un akumulators pieslégtas dokstacijas. Péc paris
nospiesanas. izladéjas. sekundéem robots nopikst, un iedegas

displejs.



http://www.philips.com/support

Problema

lespéjamais célonis
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Risinajums

Robots iepikstéjas un
apstajas.

lestrédzis viens vai abi ritenisi.

Nospiediet ieslégdanas/apturésanas
pogu. Iztiret pukas, matinus, pavedienus
vai vadus, kas sakérusies ap ritenisu
balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu
birstes.

|ztiriet sanu birstes (sk. 'Robota tirisana’).

Robots tika pacelts tirisanas
laika.

Nospiediet ieslégdanas/apturésanas
pogu. Novietojiet robotu uz gridas. Péc
tam nospiediet ieslégsanas/apturésanas
pogu, lai robots atsaktu tiisanu.

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu sari
ir saliekti vai izliekusies.

Uz bridiiemérdiet birsti vai birstes silta
Gdent. Ja $adi neizdodas birstém
atjaunot pareizo formu, nomainiet sanu
birstes (sk. 'Sanu birstu nomaina’).

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

Izjauciet filtra mezglu. Iztiriet puteklu
filtru un EPA filtru ar zobu birsti ar
mikstiem sariem. Varat an izmazgat
puteklu filtru zem krana.

Ja ar EPA filtra iztinsanu tomer
nepietiek, nomainiet filtru pret jaunu.
EPA filtru ieteicams nomainit vismaz
reizi gada.

Suksanas atvere puteklu

tvertnes apaksa ir nosprostota.

Iztiriet ieskSanas atveri (sk. 'Robota
tinsana’).

Prieks$éja ritentti iestrégusi mati

vai citi netirumi.

Noftiriet priekS&jo riteniti (sk. 'Robota
tinsana’).

Robots tira loti tumsu vai
spidigu virsmu, kas aktivize
nokriSanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neparastu
trajektoriju.

Nospiediet ieslégéanas/apturésanas
pOgu un péec tam parvietojiet robotu uz
gaiSakas krasas grndas segumu. Ja
problemu neizdodas noveérst an uz
gaiSakam grnidam, ludzu, apmeklé&jiet
vietni www.philips.com/support vai
sazinieties ar savas valsts klientu
apkalposanas centru.

Robots tira gridu, kas spécigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparastu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai saules gaisma
nevarétu iespidéet telpa. Varat an sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sasniedzis kalposanas laika
beigas.

Nomainiet uzladéjamo akumulatoru
LPhilips” tehniskas apkopes centra (sk.
'Atkartoti uzladéjama akumulatora
maina’).
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Problema

lespéjamais célonis

Risinajums

Robots parvietojas pa
apliem.

Robots darbojas rez7ima
tinsanai viena vieta.

Tair normala darbiba. ReZimu tirisanai
viena vieta var aktivizét, lai rGpigi iztintu
vietu, kura konstatéts daudz netirumu.
Ta ir ar dala no automatiska tinsanas
rezima. Péc aptuveni vienas mindtes
robots atsak parasto tirisanas
trajektoriju. Varat an apturét rezimu
tinsanai viena vieta, uz talvadibas pults

atlasot citu tinsanas rezimu.

Varat an apturét rezimu tifisanai viena
vietd, uz talvadibas pults atlasot citu
tinsanas rezimu.

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Meginiet novietot dokstaciju (sk.
'Dokstacijas uzstadisana') cita vieta.

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 minutes, lai
tas atgrieztos dokstacija.
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Bevezetés

Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és (dvozoljuk a Philips vilagaban! A Philips altal biztositott
tamogatas teljes korli igénybevételéhez regisztralja a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

1 Portartalyfedél fogantyuja
2 Portartaly fedele

3 SzUrbegység

4 Portartaly

5 Afelst fedél széle

6 Dokkoloegység érzékeldje
7 Szivonyilas

8 Inditas és leallitds gomb

9 Oldalkefék

10 Az oldalso kefék rogzitd tengelyei
1 Elso6 kerék

12 Szivonyilas

13 Oldalso kerekek

14 Erzékeldk

15 Az elemtarto rekesz fedele.

16 Felmoso tartozék (FC8796, FC8794)
17 Felmosolap (FC8796, FC8794)

18 Kisméretl csatlakozddugasz

19 Adapter

20 Tisztitokefe

21 Tavvezeérld

22 Atavvezérld AAA elemei

23 Dokkoloegység

Tavvezerlo

A robotot a tavvezérlével mukddtetheti (abra 2). A kdvetkezd gombok talalhatok rajta:
Inditas és leallitas gomb

Navigacios gombok

Takaritasi Gzemmodd gombok

Dokkolas gomb

24 oras idézitd

g~ wN =

Hogyan miikoédik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivo?
A robotporszivo olyan funkciokkal van ellatva, amelyeknek koszonhetden megfeleld segitséget nyuijt
az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kilondsen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, példaul szényegek vagy labtorldk tisztitdsa soran problémak mertlhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsé alkalommal hasznalja szényeg vagy labtorld tisztitasara, maradjon a

Magyar
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kodzelben, hogy meggybzddjon rola, hogy a készilék alkalmas az ilyen tipusu padlok tisztitasara.
Fekete és fényes kemeny padlok tisztitasa soran a robotporszivo szintén felligyeletet igényel.

Hogyan tisztit a robotporszivd?

Tisztitérendszer

A robotporszivo 3 [épcsds tisztitorendszerrel tisztitjia hatékonyan a padlot.

- Aketoldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padldt a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlorol a lerakodott szennyezddést, és tovabbitjak azt a szivonyilashoz
(dbra 3).

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddést, és a szivonyilason keresztll a
portartalyba (abra 4) szallitia azt.

- A FC8796 és FC8794 tipusok fel vannak szerelve egy felmoso tartozékkal, melyet a robothoz
csatlakoztatva a robot keménypadlo felmosasara is hasznalhato.

Takarftasi mintdk

Automatikus takaritas Gzemmaodban a robotporszivo a takaritasi mintak automatikus sorozatat

hasznalva a szoba minden egyes terlletét optimalisan megtisztitjia. Az alabbi takaritasi mintakat

hasznalja:

1 Véletlenszerll minta (abra 5)

2 Falkdévetd minta (abra 6)

3 Spiral minta (@bra 7)

Az automatikus tisztitds Gzemmaodban a robotporszivo rogzitett sorrendben hasznalja fel ezeket a

mintakat: véletlenszerd, falkdvetd és spiral minta.

Ha a robotporszivd befejezte a mintasorozatot, ismét véletlenszerli mintdban kezd el mozogni. A

robotporszivd mindaddig folytatjia a mintasorozat végrehajtasat a szoba tisztitdsa érdekében, amig az

akkumulator le nem meruUl, vagy amig kézzel ki nem kapcsolja.

Megjegyzés: Az egyes lzemmodokat a tavvezérld (lasd: 'Takaritasi Gzemmaod kivalasztasa') megfeleld
gombjaval kulon is kivalaszthatja. A robotporszivo a valasztott takaritasi Gzemmaodban folytatja a
takaritast, amig ki és Ujra be nem kapcsolja a porszivot.

Hogyan kerli el a robotporszivdo a magassagkiilonbségeket?

A robotporszivo aljian 6t mélységérzekeld talalhatd. A robotporszivo ezek segitségével érzékeli és
kerdli el a magassagkulonbseégeket, példaul a lépcsdket.

Megjegyzés: Normadlis jelenség, hogy a robotporszivo kissé atmegy a magassagkulonbségek szélén,
mivel az elsé mélységérzeékeldje az Utkdzd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a mélységérzékel6k nem érzékelik kell6 idében a
lépcsot vagy mas magassagkulonbséget. Ezért az els6 néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcso
vagy mas magassagkulonbség kdzelében hasznalja, forditson kelld figyelmet a robotporszivora.
Annak érdekében, hogy a robotporszivé megfeleléen (lasd: 'A robotporszivo tisztitasa') észlelje a
magassagkiilonbségeket, fontos, hogy a mélységérzékeloket rendszeresen tisztitsa.

TeendoOk az els6 hasznalat elott

Az oldalsé kefék felszerelése
1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy asztalra vagy a padlora.
2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 8) aljan talalhato tengelyekre.
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Megjegyzés: Gybzodjdon meg rola, hogy az oldalso keféket megfelelden rogzitette. Nyomija dket a
tengelyre mindaddig, amig egy kattanas kiséretében nem rogzitédnek a helyUkre.

A tdwezérlé elemeinek behelyezése
A tavvezerld két AAA tipusu elemmel mukodik.

1

2

Nyomja meg a fulet (1) az elemtartod fedelének (2) kicsatolasahoz, majd tavolitsa el a fedelet (abra
9).

Helyezze be a két AAA elemet (abra 10).

Megjegyzés: Ugyelijen arra, hogy a + és - polus a megfeleld irdnyba nézzen.

A fedél visszahelyezéséhez eldszor illessze a nyelvet az elemtartd rekesz peremén kialakitott
nyilasba (1), majd tolja le a fedelet (2), amig kattanast (abra 11) nem hall. Ekkor a tavvezeérld készen
all a hasznalatra.

Elokészités a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1

2

Csatlakoztassa az adapter kis méretll csatlakozodugodijat a dokkoldegység (1) aljzataba és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (abra 12).

Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal elott.

Megjegyzés: Gybzodjdon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkulénbségek a
dokkoloegység (abra 13) elejétél 150 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Toltés

1
2
3

Helyezze a robotot a haldzatra csatlakoztatott dokkoloegységre (dbra 14).

Az inditas és leallitas gomb villogni kezd (abra 16).

Amikor az akkumulator teljesen feltoltddott, az inditas és leallitas gomb folyamatosan vilagit (abra
17).

A szoba elOkészitése a tisztitashoz

Mielétt elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a padlorol minden laza és
torékeny targyat (abra 18).

Tavolitson el a padlorol minden kabelt és vezetéket, hogy a robot ne akadjon beléjlk.

Ha a szobaban, ahol a robotot hasznalni szeretné, rojtos szényeg talalhato, hajtsa be a rojtokat a
széonyeg ald, hogy a robot ne akadjon beléjlk, és a szényeg ne sértljon meg (abra 19).

A robotporszivé hasznalata

Inditas és leallitas

1
2
3

Nyomja meg a tavvezérld (abra 20) inditas és leallitas gombijat.

Az inditas és ledllitas gomb folyamatosan vilagit, és a robotporszivo elkezdi a tisztitast (abra 21).

A robotporszivo mindaddig automatikus takaritasi Gzemmodban mUkodik, amig az akkumulator le
nem merUl. Az automatikus takaritasi Uzemmaodban ismételten végrehajtja a véletlenszerl, a
falkdvetd és a spiral mintabol alld sorozat mozdulatait.

Ha az akkumulator lemerlt, az inditas és leallitas gomb jelzéfénye gyorsan villogni kezd, és a
robotporszivo keresni kezdi a dokkoloegységet, hogy feltoltddijon (abra 22).
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5 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a takaritasi folyamatot. Ha
ismét megnyomja az inditas és leallitas gombot, és az akkumulator még mindig elegendd
energiaval rendelkezik, a robotporszivo automatikus takaritasi Gzemmaodban folytatja a takaritast.

6 Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjen a dokkoloegyseégre, mielott az akkumulator
lemerilne, nyomja meg a tavvezérlén a dokkolas gombot (dbra 23).

7 Az inditas és leallitds gomb villogni kezd, és a robotporszivod visszatér a dokkoloegységhez.

Takaritasi Uzemmaod kivalasztasa

A robotporszivo harom 6nallo takaritasi Uzemmoddal rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezérlén
lévo megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Véletlenszer( mintdju Gzemmdd

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk mozdulatokbol (abra 24)alld vegyes
mintat rajzolva tisztitja a szobat.

Falkovets Gzemmdd

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo koveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva tokéletesen
megtisztitja (dbra 25)az adott terlletet.

Spirdl mintdbdl allé tizemmdd

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo egy kdzéppontbol induld, egyre szélesedd spiralban halad,
igy tisztitja meg alaposan (dbra 26) az adott tertuletet.

Megjegyzés: A kézzel kivalasztott Uzemmaodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kovetden a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Gzemmodhoz.

Kézi vezeérlés

A robotot a tavvezérld gombjaival manualisan is iranyithatja.

1 Ataviranyito start/stop gombija felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talathatéd nyilgombok
segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat a szobaban. (dbra 27)

Megjegyzés: Legyen ovatos, amikor a robotporszivot kezzel mikodteti magassagkulonbseg vagy
[épcso kozelében.

A 24 6ras id6zit6 hasznalata

A 24 6ras idézitdt a tavvezérldvel lehet bekapcsolni. Bizonyosodjon meg arrol, hogy a robot készenléti
allapotban van, és nem a dokkoléegységen helyezkedik el.
1 Atavvezérld 24 oras idodzitd gombiat (abra 28) megnyomva aktivalia a 24 6ras idézitot.

- A 24 6ras idozitd aktivalasat hangjelzés kiséri, és a kijelzd néhany masodpercenként réviden
villogni kezd.

- Arobot 24 6raval azutan, hogy aktivalta a 24 6ras id6zitét, elkezdi a takaritasi folyamatot. A
robot a 24 6ras iddzitd leallitasaig 24 dranként ugyanabban az idépontban végrehaijtja a
takaritasi folyamatot.

2 Ataviranyitod 24 oras idoézitd gombijat megnyomva allitsa le a 24 6ras idézitdét. Hangjelzést fog
hallani, a kijelzé pedig folyamatosan vilagitani fog, igy jelezve, hogy a robot készenléti allapotban
van, és a 24 6ras idézitd ki van kapcsolva.

Felmosas a robottal

A FC8796 és FC8794 tipusokhoz tartozik egy, a keménypadlok nedves tisztitasat lehetéve tévod
felmoso tartozék és felmosolap.
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A felmosoélap csatlakoztatasa

1 Aztassa vizbe, vagy a csap alatt nedvesitse be a felmosoélapot. Hasznalhat néhany cseppet
barmilyen, az On padlétipusahoz megfeleld padlotisztitd szerbdl

2 Alaposan csavarja ki a felmosolapot, hogy az nedves legyen, de ne tul vizes.

3 A nedves felmosolap tépdzaras csatlakozoit a felmoso tartozék (abra 29) tépdzaras csatlakozoinoz
nyomva rogzitse a felmosolapot a felmoso tartozékra.

4 Helyezze a felmoso tartozeék rogzitd flleit a két, a kerekek mogott elhelyezkedd rogzitd nyilasba.
Ezutan kattanasig (abra 30) nyomija le éket.

Padlotisztitas a felmoso tartozékkal

Megjegyzés: Ha keménypadlot kivan tisztitani a felmoso tartozékkal, a robotot a tisztitani kivant szoba
egy pontjan kell elinditania. Csatlakoztatott felmosolappal a robot nem indithatd a dokkoloegységrol.

1 Csak nyomja meg az inditas és leallitas gombot a tavvezérlén a robot elinditasahoz.
- Arobotporszivd mindaddig folytatja a felmosast, amig az akkumulator le nem merdl, és a robot
le nem all.

Megjegyzés: Szerelje le a felmosolapot és a felmoso tartozékot, mieldtt a taviranyitd dokkolas
gombjaval a dokkoloegységre kuldi a robotot, vagy kézzel helyezi el ott.

A felmoso tartozék leszerelése

1 Afelmoso tartozék leszereléséhez nyomja meg a fulet (1), és huzza folfelé a felmoso tartozékot, igy
eltavolitva (2) (abra 31) azt.

2 Huzza le a felmosoélapot a felmoso tartozékrol.

3 Afelmosolap tisztitdsahoz mosodgeéppel mossa ki kiméld tzemmaoddban, maximum 60°C
hémeérsekleten.

Riaszto jel

Ha a robotporszivo takaritdsa kozben probléma merdl fol (pl. mert egy kerék beragad vagy elveszi az
érintkezést a padloval, vagy mert egy érzékeld nem érzékeli a padlot), egy hangjelzést fog hallani, és a
robot leall. Az inditas és leallitas gomb megnyomasaval kapcsolja a robotot készenléti Gzemmodba és
oldja meg a riasztas kivalto okat, példaul tavolitsa el a kereket megakaszto akadalyt, tisztitsa meg az
érzékeldket vagy emelje fol és tegye mashova a robotot.

Tisztitas és karbantartas

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly megtelt.

1 Huzzafel a portartaly fedelének fogantyUjat, és emelje ki a portartalyt a tartéjabol (abra 32).
A fedél (dbra 33) nyitasdhoz hluzza meg a portartaly oldalan talalhato fulet.

Vegye ki a szlrbegyseéget a portartalybol (abra 34).

A szemetes folott razva Uritse ki (abra 35) a portartalyt.

A portartaly langyos folyo vizzel tisztithato.

ua b wWwWN

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt mosogatogépben.

6 A szUrdk alapos tisztitasahoz a szUrdegység két oldalan elhelyezkedd fllek benyomasaval szedje
szét azt, és vegye le a porszUrdt az EPA szUrérél. Ezutan a mellékelt tisztitokefével (abra 36)
tisztitsa meg az EPA szUrét.
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7 Szerelje dssze a szUrbegységet és pattintsa be az EPA szUr6t a porszUrébe. Ezutan helyezze vissza
a szUrbegyseget a portartalyba (abra 37).

Megjegyzés: Ha csapvizzel tisztitja a portartalyt, feltétlentl varja meg, amig az teljesen megszarad,
mielétt visszateszi a szUrbegysegbe.

8 Tegye vissza a portartaly fedelét, és ellendrizze, hogy a helyére kattan-e (abra 38).
9 Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és hajtsa le a portartaly fogantyujat (abra 39).

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg rola, hogy a szlir6egység a portartalyban van. Ha a robotot ugy
hasznalja, hogy a portartalyban nincs szlir6egység, a motor karosodhat.

A robotporszivé tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,
a kerekeket, az oldalso keféket és a szivonyilast.

1 Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima fellletre.

2 Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és huzza le a keféket a tengelyekroél (dbra 40).
3 Atartozék (abra 47) tisztitokefével tisztitsa meg az oldalsé keféket és az oldalsé kefék tengelyeit.
4

A tartozék (abra 42) tisztitokefével tavolitsa el a port és a szoszt az elséd kerékrol és az oldalsd
kerekekrol.

5 A tartozék (abra 43) tisztitokefével tavolitsa el a port és a szoszt a mélységérzékeldkrol.

Megjegyzés: Fontos, hogy a melységerzékeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az érzekeldk
szennyezettek, a robotporszivd nem megfeleléen észleli magassagkilonbsegeket.

6 A tartozék tisztitokefével tisztitsa meg a szivonyilast (abra 44).
7 Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbdl és a robotporszivo aljabol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megsérthetik a padlot.

Csere

Tartozékok rendelése

Tartozékok és pétalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a www.shop.philips.com/service weboldalra
vagy forduljon Philips markakereskeddjéhez. Fordulhat az orszagaban muikodd Philips
vevészolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtalalja a vilagszerte érvényes garancialevélen).

A szUroé cseréje

Cserélie ki az EPA sz(irét, ha az nagyon piszkos vagy sérult (lasd: ‘A portartdly Uritése és tisztitasa). Uj
EPA szUré beszerzéséhez latogasson el a www.philips.com/support oldalra.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmények biztositasa érdekében bizonyos idé utan cserélje ki az oldalso
keféket.

Megjegyzés: Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sérilésre utalo jeleket tapasztal.
Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalsé kefét egyszerre cserélje ki. Uj oldalkefék beszerzéséhez
latogasson el a www.philips.com/support oldalra.

1 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és hiuizza le a keféket a
tengelyUkrol.
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2 Nyomija az uj oldalso keféket a tengelyekre.

Az akkumulator cseréje

A robot akkumulatorat csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy
hivatalos Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserélik, ha azt mar nem lehet Ujra feltolteni
vagy gyorsan lemerUl. Az orszagaban mUkodd Philips vevoszolgalat elérhetdségi adatait a nemzetkozi
garancialevélen talalhatja meg.

A tavvezeérlo elemeinek cseréje

1 Nyomija meg a fllet (1) az elemtarto fedelének (2) kicsatolasahoz, majd tavolitsa el a fedelet (dbra
9).

2 Vegye ki a lemerUlt AAA elemeket az elemtarto rekeszbél

3 Helyezzen be két Uj AAA elemet (abra 10).

Megjegyzés: Ugyeljen arra, hogy a + és - polus a megfeleld irdnyba nézzen.

4 Afedél visszahelyezéséhez el6észor illessze a nyelvet az elemtartd rekesz peremeén kialakitott
nyilasba (1), majd tolja le a fedelet (2), amig kattanast (abra 11) nem hall. Ekkor a tavvezeérld készen
all a hasznalatra.

Megjegyzés: Az orszaga vonatkozo szabalyait figyelembe véve szabaduljon meg a lemerilt
elemektol.

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziiléket. Az
akkumulator eltavolitasa el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kdvesse az aldbbi utasitasokat. Az akkumulator eltavolitdsahoz a

robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkbdzelebbi szakszerviz cimét a Philips

vevoszolgalatatol tudhatja meg.

1 Hagyja a robotot addig mikodni, amig az akkumulator teljesen le nem merUl, hogy az akkumulator
teljesen lemeruljon, mieldtt kivenné és kidobna.

2 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortarto rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet
(dbra 45).

3 Emelje ki az akkumulatort, majd csatlakoztassa le (abra 46).

4 Vigye a robotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gyUijtéset
végzo6 hulladékudvarba.

. 4 r 4
Hibaelhantas
Ez a fejezet 6sszefoglalja a készilékkel kapcsolatban leggyakrabban felmerild problémakat. Ha a
hibat az alabbi Utmutato segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.com/support

weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaért, vagy forduljon az orszagaban illetékes
Ugyfélszolgalathoz.

Probléma Lehetséges ok Megoldas
A robotporszivo a LemerUlt az akkumulator. Toltse fol az akkumulatort (lasd:
start/stop gomb 'El6készités a hasznalatra').

megnyomasat kovetden
nem kezdi el a tisztitast.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivd nem
reagal, amikor
megnyomom az egyik
gombot.

A robotporszivd nem talalta
meg a dokkoloegységet, és
lemerdlt az akkumulatora.

Helyezze a robotot a halozatra
csatlakoztatott dokkoloegységre.
Néhany masodperc mulva a robot
hangijelzést ad, a kijelzd pedig elkezd
vilagitani.

A robot sipolt, majd
megallt.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Tavolitsa el a kerék felfuggesztésére
tapadt szoszt, hajat, cérnat vagy
vezetéket.

Az egyik vagy mindkét oldalsd
kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa')

A robotot felemelte, mikdzben
az takaritott.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Helyezze a robotot a padlora. Ezt
kovetden nyomja meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotporszivd nem
tisztit megfelelden.

Az egyik vagy mindkeét oldalso
kefe sortéi gorbultek vagy
hajlottak.

Egy kis idore aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd: 'Az oldalso
kefék cseréje’).

A portartalyban léevé szUrd
szennyezett.

Szerelje szét a szUrdegységet. Tisztitsa
meg a porszUrdt és az EPA szUrét egy
puha sortéju fogkefével. A porszird
folyo vizzel is tisztithato.

Ha a az EPA szUr6 megtisztitasa nem
segit, cserélje ki a szUrét egy Ujra. Azt
javasoljuk, hogy legaldbb évente egyszer
cserélje ki az EPA szUrét.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltbmodott.

Tisztitsa meg a szivonyilast (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa').

Az elso kerék a ratapadt haj és
egyéb szennyezddés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az elsé kereket (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa').

A robotporszivd nagyon sotét
vagy fényes fellletet tisztit,
ami elinditja a
mélységérzékeldket. Ennek
koévetkeztében a robotporszivo
szokatlan médon mozoghat.

Nyomja meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vilagosabb
szin( részére. Ha a probléma itt is
fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mukodd
Philips Ugyfélszolgalathoz.
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Lehetséges ok
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Megoldas

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erésen
visszatUkrozi a napfényt. Ez
elinditja a mélységérzékeldket,
aminek kovetkeztében a
robotporszivo szokatlan
moédon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe,
hlzza dssze a fuggdnydket. Erdemes a
takaritast akkorra id6éziteni, amikor a nap
mar kevésbeé sut.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerdl.

Az akkumulator elérte
élettartama veget.

Cseréltesse ki az akkumulatort egy
Philips szakszervizben (lasd: 'Az
akkumulator cseréje’).

A robotporszivo korkoros
mozgassal végzi a
tisztitast.

A robotporszivo spiral mintaju
mozgasbol alldo tzemmaodban
van.

Ez normalis jelenség. A spiral mintaju
Uzemmod akkor aktivalodik, amikor a
készllék egy erésen szennyezett
terUletet szeretne megtisztitani a
padlon. Ez az automatikus Gzemmod
része. KorUlbelll egy perc elteltével a
robotporszivo visszatér a normal
tisztitasi Gzemmodhoz. A spirdl mintabol
allo tzemmodot Ugy is megszakithatja,
ha egy masik tisztitasi Gzemmodot
valaszt ki a tavvezerlédn.

A spiral mintabol allo tzemmaodot ugy is
megszakithatja, ha egy masik tisztitasi
Uzemmodot valaszt ki a tavvezérlon.

A robotporszivd nem
talalja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd hely
ahhoz, hogy a robotporszivd
visszatérjen a
dokkoloegyseghez.

Helyezze mashova a dokkoloegységet
(lasd: 'A dokkoloegység beszerelése').

A robot még mindig keresi a
dokkoloegységet.

Varjon korulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérjen a
dokkoloegységre.
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Wprowadzenie

Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikow produktow Philips! Aby w petni skorzystac z
obstugi swiadczonej przez firme Philips, nalezy zarejestrowac zakupiony produkt na stronie
www.philips.com/welcome.

OplS ogolny
Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz
Pokrywa pojemnika na kurz
3 Zespotfiltra
4 Pojemnik na kurz
5 Krawedz gornej pokrywy
6 Czujnik stacji dokujacej
7 Otwor ssacy
8 Przycisk uruchomienia/zatrzymania
9 Szczotki boczne
10 Watki do montazu szczotek bocznych
1 Kotko przednie
12 Otwor ssacy
13 Kotka boczne
14 Czujniki
15 Pokrywka komory akumulatora
16 Nasadka do mopowania (FC8796, FC8794)
17 Wktad mopujacy (FC8796, FC8794)
18 Mata wtyczka
19 Zasilacz
20 Szczoteczka do czyszczenia
21 Pilot zdalnego sterowania
22 Baterie AAA do pilota zdalnego sterowania
23 Stacja dokujaca

Pilot zdalnego sterowania

Odkurzaczem mozna sterowac za pomoca pilota zdalnego sterowania (rys. 2). Sa na nim nastepujace
przyciski:

Przycisk uruchomienia/zatrzymania

Przyciski nawigacyjne

Przyciski trybu czyszczenia

Przycisk dokowania

Harmonogram 24-godzinny

uabhwN —

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiajg, ze doskonale nadaje sie do
czyszczenia podtog w domu.

Polski
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Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegdlnie do czyszczenia twardych powierzchni, na
przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych badz z linoleum. Moga wystapi¢ problemy podczas
czyszczenia miekkich powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy pierwszym uzyciu nalezy
pozostac w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego rodzaju podtoga. Odkurzacz
automatyczny wymaga tez nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub l$nigcych twardych
podtogach.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 3-stopniowy system czyszczenia, ktory skutecznie

odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagaja odkurzanie w rogach i wzdtuz scian. Utatwiaja rowniez zbieranie
brudu z podtogi i przesuwanie go w strone otworu ssacego (rys. 3).

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go przez otwoér ssacy do
pojemnika na kurz (rys. 4).

- Typy FC8796 i FC8794 sa wyposazone w nasadke mopujaca, ktora mozna dotaczy¢ do odkurzacza
w celu mopowania twardych powierzchni.

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny stosuje sekwencje schematow

odkurzania w celu optymalnego wyczyszczenia wszystkich obszarow pomieszczenia. Uzywane

schematy odkurzania to:

1 Schemat (rys. 5) losowy

2 Schemat (rys. 6) podazania wzdtuz scian

3 Schemat (rys. 7) czyszczenia punktowego

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz stosuje schematy odkurzania w ustalonej kolejnosci:

schemat losowy, schemat podazania wzdtuz $cian i schemat czyszczenia punktowego.

Gdy odkurzacz automatyczny zakonczy te sekwencje schematow, zaczyna ponownie poruszac sie

wedtug schematu losowego. Odkurzacz automatyczny bedzie powtarzac te sekwencje schematow

odkurzania pomieszczenia do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania lub do recznego

wytaczenia.

Uwaga: Mozna réwniez wybrac kazdy tryb oddzielnie, naciskajac odpowiedni przycisk na pilocie
zdalnego sterowania (patrz 'Wybor trybu czyszczenia'). Odkurzacz automatyczny kontynuuje
czyszczenie w wybranym trybie, dopoki nie zostanie wytaczony i ponownie wigczony.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny unika roznic
wysokosci?
Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w pie¢ umieszczonych na spodzie czujnikow spadku

poziomu powierzchni. Wykorzystuje je do wykrywania i unikania roznic wysokosci, np. schodow.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza krawedz roznicy
wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢ na czas schodow lub
innych ré6znic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie monitorowac¢ odkurzacz automatyczny przy
pierwszym uzyciu oraz gdy dziata w poblizu schodow lub innych miejsc, w ktorych wystepuja
réznice wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu zagwarantowania poprawnego
(patrz 'Czyszczenie odkurzacza automatycznego') wykrywania réznic wysokosci.




44 Polski

Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1

2

Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na stole lub na
podtodze.
Wcisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza automatycznego (rys. 8).

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je na watek w taki sposob,
aby stychac byto, ze zatrzasnety sie w odpowiedniej pozydji (bedzie stychac klikniecie).

Wliadanie baterii pilota zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania jest zasilany dwoma bateriami AAA.

1
2

Popchnij przycisk zwalniajacy (1), aby odblokowac pokrywe komory (2) (rys. 9) baterii i zdejmij ja.
Wi6Z dwie baterie (rys. 10) AAA.

Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim potozeniu.

Aby ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii, najpierw wtdz wystep do otworu na obrzezu
komory baterii (1), a nastepnie docisnij pokrywke (2) do oporu, az zablokuje sie na swoim miejscu
(ustyszysz klikniecie (rys. 11)). Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1

2

Wtdz matg wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujacej (1) i podtacz zasilacz do gniazdka
elektrycznego (2) (rys. 12).

Umies¢ stacje dokujaca na poziomej, rownej powierzchni pod sciana.

Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci 150 cm przed stacia
dokujaca (rys. 13), 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej stronie.

Fadowanie

1
2
3

Umies$¢ odkurzacz automatyczny w stadji (rys. 14) dokujacej podtaczonej do sieci elektrycznej.
Przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie migac (rys. 16).

Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci w sposdb
ciggty (rys. 17).

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem czyszczenia za pomocg odkurzacza automatycznego nalezy usunac z podtogi
(rys. 18) wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty.

Usun z podtogi wszelkie kable i przewody, aby nie dopusci¢ do zaplatania sie w nie odkurzacza
automatycznego.

Jesli w pomieszczeniu, ktore chcesz odkurzy¢, znajduje sie dywan z fredzlami, wsun fredzle pod
dywan, aby nie dopuscic¢ do utkniecia robota na fredzlach i zabezpieczy¢ dywan przed
zniszczeniem (rys. 19).
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Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Naci$nij przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 20).

2 Przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym $wieci sie caty czas i odkurzacz
automatyczny rozpoczyna czyszczenie. (rys. 21)

3 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az akumulator bedzie bliski
roztadowania. W trybie automatycznym odkurzacz powtarza sekwencje schematéw odkurzania:
schemat losowy, podazania wzdtuz scian i spiralnych ruchow.

4 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie szybko
migac, a odkurzacz automatyczny zacznie szukac stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 22).

5 Mozna rowniez nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby wstrzymad/przerwad odkurzanie.
Jesli ponownie nacisniesz przycisk uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajacym stopniu, odkurzacz bedzie kontynuowat odkurzanie w trybie automatycznego
czyszczenia.

6 Aby odkurzacz automatyczny powrdcit do stacji dokujacej, zanim akumulator bedzie bliski
roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 23).

7 Przycisk wigczenia/wytaczenia zacznie migad, a odkurzacz automatyczny powrdci do stacji
dokujacej.

Wybor trybu czyszczenia

Ten odkurzacz automatyczny ma trzy osobne tryby czyszczenia, ktore mozna wiaczy<, naciskajac
odpowiednie przyciski na pilocie zdalnego sterowania.

Tryb losowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujac na przemian na podtodze
ruchy po linii prostej i po skosie (rys. 24).

Tryb podazania wzdtuz $cian

W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie
odkurzyc (rys. 25) podtoge pod scianami.

Tryb punktowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny porusza sie po coraz wiekszej spirali, zaczynajac od punktu
centralnego w celu doktadnego (rys. 26) wyczyszczenia go.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostaja aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten
czas uptynie, odkurzacz przetacza sie do trybu automatycznego.

Obstuga reczna

Odkurzacz mozna prowadzic recznie za pomoca przyciskow na pilocie.

1 Zapomoca przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania, umieszczonych nad i pod
przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac
odkurzaczem automatycznym poruszajacym sie po pomieszczeniu (rys. 27).

Uwaga: Zachowaj ostroznosc podczas recznego sterowania odkurzaczem automatycznym, gdy
znajduje sie w poblizu schodow lub miejsca, w ktorym wystepuje roznica wysokosci.
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Uzywanie harmonogramu 24-godzinnego

Harmonogram 24-godzinny mozna aktywowac za pomoca pilota zdalnego sterowania. Sprawdz, czy
odkurzacz automatyczny jest w trybie gotowosci i nie jest w stacji dokujacej.
1 Nacisnij przycisk (rys. 28) harmonogramu 24-godzinnego na pilocie, aby go uaktywnic.

- Po uaktywnieniu harmonogramu 24-godzinnego bedzie stychac¢ dzwiek, a wyswietlacz zacznie
migac co kilka sekund.

- Odkurzacz automatyczny rozpocznie czyszczenie w 24 godziny po uaktywnieniu harmonogramu
24-godzinnego. Bedzie rozpoczynat czyszczenie o tej samej porze co 24-godziny do czasu
dezaktywowania harmonogramu 24-godzinnego.

2 Aby dezaktywowac harmonogram 24-godzinny, nacisnij przycisk harmonogramu na pilocie. Bedzie
stychac dzwiek, a wyswietlacz bedzie swieci¢ sie w sposob ciggty, sygnalizujac, ze odkurzacz
automatyczny jest w trybie gotowosci, a harmonogram 24-godzinny nie jest juz aktywny.

Mopowanie za pomocg odkurzacza automatycznego

Typy FC8796 i FC8794 sg wyposazone w nasadke mopujaca oraz wktad mopujacy do czyszczenia na
mokro twardych powierzchni.

Zaktadanie wktadu mopujacego

1 Umiesc¢ wkitad mopujacy w wodzie lub zmocz go pod biezaca woda. Mozesz dodac kilka kropel
Srodka do czyszczenia podtdg odpowiedniego do konkretnego rodzaju podtogi.

2 Wycisnij wktad mopuijacy, aby byt wilgotny, a nie mokry.

3 Przymocuj wktad mopujacy do nasadki mopujacej, dociskajac rzepy na wktadzie mopujacym do
rzepow na nasadce mopujacej (rys. 29).

4 Witoz wystepy mocujace nasadki mopujacej do dwdch otwordw znajdujacych sie zaraz za kotkami.
Nastepnie wcisnij je, az ustyszysz klikniecie (rys. 30).

Czyszczenie podtog przy uzyciu nasadki mopujacej

Uwaga: Aby czyscic¢ twarde powierzchnie przy uzyciu nasadki mopujacej, musisz uruchomic¢ odkurzacz
automatyczny z punktu znajdujacego sie w pomieszczeniu, ktére chcesz wyczysci¢. Nie mozesz
uruchomic odkurzacza automatycznego ze stacji dokujgcej, gdy dotaczona jest nasadka mopujaca.

1 Po prostu naciénij przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie, aby uruchomi¢ odkurzacz
automatyczny.
- Mopowanie trwa do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania. Woéwczas odkurzacz
automatyczny zatrzyma sie.

Uwaga: Zdejmij wktad mopujacy i nasadke mopujaca zanim odeslesz odkurzacz automatyczny do
stacji dokujacej za pomoca przycisku dokowania na pilocie lub recznie go tam umiescisz.

Zdejmowanie nasadki mopujacej

1 Aby zdjac¢ nasadke mopujaca, nacisnij zacisk (1) i pociagnij nasadke, aby ja wyjac (2) (rys. 31).

2 Odczep wkitad mopujacy od nasadki mopujacej.

3 Aby wyczysci¢ wktad mopuijacy, wypierz go w pralce przy uzyciu programu do delikatnych tkanin w
temperaturze maks. 60°C.

Sygnat alarmu

Jesli podczas czyszczenia wystapia jakies problemy z odkurzaczem automatycznym (np. gdy kotko
zablokuije sie lub straci kontakt z podtozem, albo gdy czujnik nie bedzie w stanie wykry¢ podtogi),
ustyszysz dzwiek i odkurzacz automatyczny zatrzyma sie. Naci$nij przycisk uruchomienia/zatrzymania,
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aby przetgczy¢ odkurzacz automatyczny do trybu gotowosci i usunac problem powodujacy alarm, na
przyktad usuwajac przeszkode blokujaca kotko, oczyszczajac czujnik lub przenoszac odkurzacz
automatyczny w inne migjsce.

Czyszczenie i konserwacja

Oprdéznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprdzniac i czysci¢ pojemnik na kurz, gdy pojemnik na kurz bedzie petny.

1

u b wWwN

Pociagnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na kurz z komory (rys. 32).
Pociagnij zacisk z boku pojemnika na kurz, aby otworzy¢ pokrywke (rys. 33).

Wyjmij zespot filtra z pojemnika na kurz (rys. 34).

Oproznij (rys. 35) pojemnik na kurz, potrzasajac nim nad koszem na smieci.

Mozesz oczysci¢ pojemnik na kurz pod biezaca letnig woda.

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz w zmywarce.

Aby doktadnie oczyscic filtry, wyjmij zespot filtra, naciskajac zatrzaski po obu stronach zespotu filtra
i zdejmujac filtr kurzu z filtra EPA. Nastepnie oczysc filtr EPA za pomoca dotaczonej szczoteczki (rys.
36).

Zt6z zespot filtra, wiodz filtr EPA do filtra kurzu. Nastepnie umiesc zespot filtra w pojemniku na kurz
(rys. 37).

Uwaga: Jesli pojemnik na kurz byt czyszczony pod biezaca woda, przed wtozeniem zespotu filtra
upewnij sie, ze pojemnik jest catkowicie suchy.

Zatoz pokrywke na pojemnik na kurz i upewnij sie, ze sie zatrzasneta (ustyszysz klikniecie) (rys. 38).
Umies¢ pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie przesun w dot uchwyt pojemnika na
kurz (rys. 39).

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie zespot filtra. Uzywanie
odkurzacza automatycznego bez zespotu filtra w pojemniku na kurz spowoduje zniszczenie
silnika.

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewnic¢ dobre dziatanie odkurzacza, trzeba od czasu do czasu czysci¢ czujniki spadku poziomu
powierzchni, kotka, szczotki boczne i otwor ssacy.

1

2
3
4

Potoz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

Aby wyczyscic¢ szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow (rys. 40).

Oczys¢ boczne szczotki iich watki za pomoca dotaczonej (rys. 41) szczoteczki.

Usun rowniez brud i ktaczki z przedniego kotka i kdtek bocznych za pomoca dotaczonej (rys. 42)
szczoteczki.

Usun rowniez brud i ktaczki z czujnikow spadku poziomu powierzchni za pomoca dotgczonej (rys.
43) szczoteczki.

Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli czujniki spadku beda
brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykry¢ schodow lub innych réznic wysokosci.

Za pomoca dotaczonej szczoteczki wyczysc otwor (rys. 44) ssacy.

Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza automatycznego nie znajduia sie
zadne ostre przedmioty, ktére mogtyby uszkodzi¢ podtoge.
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Wymiana

Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupic¢ na stronie www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy
produktow firmy Philips. Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim
kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana filtra

Wymien filtr EPA, jesli jest bardzo brudny lub uszkodzony (patrz 'Oprdznianie i czyszczenie pojemnika
na kurz'). Aby uzyskac¢ nowy filtr EPA, przejdz na strone www.philips.com/support.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymienic¢ szczotki boczne.

Uwaga: Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub uszkodzenia.
Zalecamy jednoczesng wymiane obu szczotek bocznych. Aby uzyskac nowe szczotki boczne, przejdz
na strone www.philips.com/support.

1 Aby wymienic¢ szczotki boczne, chwyc je za witosie i zdejmij z watkow.
2 Wocisnij nowe szczotki boczne na watki.

Wymiana akumulatora

Akumulator odkurzacza automatycznego moga wymienic jedynie uprawieni inzynierowie serwisu. Jesli
akumulator nie daje sie natadowac albo szybko sie roztadowuije, przekaz odkurzacz automatyczny do
autoryzowanego centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie wymieniony.
Informacje na temat kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju mozesz znalez¢ w
ulotce miedzynarodowej gwarandji.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania
1 Popchnij przycisk zwalniajacy (1), aby odblokowac pokrywe komory (2) (rys. 9) baterii i zdejmij ja.
2 Wyjmij stare wyczerpane baterie AAA z komory baterii.
3 Witbdz dwie nowe baterie (rys. 10) AAA.
Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim potozeniu.

4 Aby ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii, najpierw wtdz wystep do otworu na obrzezu
komory baterii (1), a nastepnie docisnij pokrywke (2) do oporu, az zablokuje sie na swoim miejscu
(ustyszysz klikniecie (rys. 11)). Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Uwaga: Wyczerpane baterie nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami obowigzujgcymi w
konkretnym kraju.

Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy wyjac z niego jedynie
akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy upewnic sie, ze jest on catkowicie
roztadowany.
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Aby wyjac¢ akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz takze oddac odkurzacz
automatyczny do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z
Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum

serwisowego.

1 Pozostaw odkurzacz automatyczny wiaczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec pewnosc, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

2 Odkrec sruby pokrywy komory akumulatora i zdejmij pokrywe (rys. 45).

3 Wyjmij akumulator i roztacz go (rys. 46).

4 Zanie$ odkurzacz i akumulator do punktu zbiorki Smieci elektrycznych i elektronicznych.

Rozwiazywanie problemow

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktdrymi mozna sie zetknad, korzystajac z urzadzenia.
Jesli ponizsze wskazowki okaza sie niewystarczajgce do rozwigzania problemu, odwiedz strone
www.philips.com/support, na ktérej znajduje sie lista czesto zadawanych pytar, lub skontaktuj sie z
Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.

Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwiazanie

Odkurzacz automatyczny
nie rozpoczyna
odkurzania, gdy
naciskam przycisk
uruchomienia/zatrzyman
ia.

Akumulator jest roztadowany.

Nataduj akumulator (patrz
'Przygotowanie do uzycia').

Odkurzacz automatyczny
nie reaguje, gdy
naciskam jeden z
przyciskow.

Odkurzacz automatyczny nie
moze znalez¢ stacji dokujacei,
a akumulator wyczerpat sie.

Umies¢ odkurzacz automatyczny w stacji
dokujacej podtgczonej do sieci
elektrycznej. Po kilku sekundach
odkurzacz wygeneruje dzwiek, a
wyswietlacz zaswiedi sie.

Odkurzacz automatyczny
wygenerowat sygnat
dzwiekowy i zatrzymat
sie.

Jedno lub oba kotka sa
zablokowane.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Usun ktaczki,
wiosy, nitki lub przewdd, ktory zakrecit
sie wokot zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sg zablokowane.

Wyczys¢ boczne szczotki (patrz
'Czyszczenie odkurzacza
automatycznego').

Odkurzacz automatyczny

zostat podniesiony podczas

odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umies¢
odkurzacz automatyczny na podtodze.
Nastepnie nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowic¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wiosie jednej lub obu szczotek

bocznych jest krzywe lub
zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduje to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witdkien, wymien szczotki boczne (patrz
'Wymiana szczotek bocznych').
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwigzanie

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Roztdz zespodt filtra. Wyczysc filtr kurzu i
filtr EPA za pomoca szczoteczki do
zebow o miekkim wtosiu. Mozesz
optukac filtr kurzu pod biezaca woda.

Jesli czyszczenie filtra EPA nie pomaga,
wymien go na nowy. Zalecamy wymiane
filtra EPA przynajmniej raz w roku.

Otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczysc¢ otwor (patrz 'Czyszczenie
odkurzacza automatycznego') ssacy.

Przednie kotko jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczysc przednie kotko (patrz
'Czyszczenie odkurzacza
automatycznego').

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemna lub
[Snigca powierzchnie, co
powoduje aktywacje czujnikow
spadku poziomu powierzchni.
Z tego powodu odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz automatyczny na
jasniejszy fragment podtogi. Jesli
problem dalej bedzie wystepowac na
jasniejszym fragmencie podtogi,
odwiedz strone internetowa
www.philips.com/support lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim
kraju.

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktoéra mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuje to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby swiatto stoneczne
nie wpadato do pomieszczenia. Mozesz
takze rozpoczac odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz
natadowac akumulatora
lub akumulator bardzo
szybko sie roztadowuije.

Okres eksploatadii
akumulatora dobiegt konca.

Zle¢ wymiane akumulatora centrum
(patrz 'Wymiana akumulatora’)
serwisowemu firmy Philips.

Odkurzacz automatyczny
porusza sie po okregach.

Odkurzacz automatyczny jest
w trybie czyszczenia
punktowego.

Jest to zjawisko normalne. Tryb
czyszczenia punktowego moze zostac
uaktywniony, gdy zostanie wykryta
mocno zabrudzona podtoga. Jest to
takze czes¢ automatycznego trybu
czyszczenia. Po okoto minucie
odkurzacz automatyczny zaczyna
dziata¢ wedtug normalnego schematu
czyszczenia. Mozesz przerwac tryb
czyszczenia punktowego, wybierajac
inny tryb za pomoca pilota zdalnego
sterowania.
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Mozesz przerwac tryb czyszczenia
punktowego, wybierajac inny tryb za
pomoca pilota zdalnego sterowania.

Odkurzacz automatyczny W pomieszczeniu nie ma dosc

nie moze znalez¢ stadiji
dokujacej.

miejsca, aby odkurzacz
automatyczny mogt dojechac
do stacji dokujacej.

Sprébuj ustawic stacje (patrz 'Instalacja
stacji dokujacej') dokujaca w innym
miejscu.

Odkurzacz automatyczny caty
czas aktywnie poszukuje stadji
dokujacej.

Daj odkurzaczowi automatycznemu
jakies 20 minut na powroét do stadji
dokujacej.
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Introducere

Introducere

Felicitari pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf
Unitate de filtrare

Compartiment pentru praf

Marginea capacului superior

Senzor statie de andocare

Orificiu de aspirare

Buton Start/Stop

Perii laterale

10 Tije pentru montarea periilor laterale

1 Roata frontala

12 Orificiu de aspirare

13 Roti laterale

14 Senzori

15 Capacul compartimentului pentru baterie
16 Dispozitiv pentru stergere (FC8796, FC8794)
17 Suprafata de stergere (FC8796, FC8794)
18 Conector mic

19 Adaptor

20 Perie de curatat

21 Telecomanda

22 Baterii AAA pentru telecomanda

23 Statie de andocare

CoNOYUTDdWN -

Telecomanda

Puteti sa operati robotul cu ajutorul telecomenzii (Fig. 2). Acesta are urmatoarele butoane:
Buton Start/Stop

Butoane de navigare

Butoane pentru modul de curdtare

Buton de andocare

Programator pentru 24 de ore

g~ wN =

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curdtarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite
cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu
materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un covor,

Romana
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va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul poate actiona pe acea
suprafatd. Robotul necesitd, de asemenea, supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la
culoare sau foarte lucioase.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 3 trepte, pentru curatarea eficienta a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la indepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 3).

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transportd, prin orificiul de
aspirare in compartimentul pentru praf (Fig. 4).

- Tipurile FC8796 si FC8794 sunt furnizate cu dispozitiv de stergere care poate fi atasat la robot
pentru a sterge podelele.

Modele de curatare

In modul sdu de curatare automatd, robotul utilizeazd o succesiune automatd de modele de curatare

pentru a curata fiecare zona a camerei in mod optim. Modelele de curdtare pe care le utilizeaza sunt:

1 Modelul (Fig. 5) aleatoriu

2 Modelul (Fig. 6) dupa linia peretelui

3 Modelul (Fig. 7) de curatare a unei zone

In modul de curdtare automatd, robotul utilizeazé aceste modele intr-o succesiune fixa: model

aleatoriu, model dupa linia peretelui si model de curatare zona.

Cand robotul a terminat aceasta succesiune de modele, iIncepe sa se miste, din nou, in modelul

aleatoriu. Robotul continua sa utilizeze aceasta succesiune de modele pentru a curdta camera pana

cand bateria reincarcabild se descarca sau pana cand este oprit manual.

Nota: Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apasarea butonului corespunzator
de pe telecomanda (consultati 'Selectarea modului de curatare’). Robotul continua sa curete in modul
de curdtare selectat, pana cand il opriti si reporniti.

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevdzut, in partea inferioard, cu cinci senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de inaltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: Tn unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare sa nu detecteze o scara sau o alta
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi langa o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator (consultati 'Curatarea robotului’).

Inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale
1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe podea.
2 Apasati periile laterale pe axele din partea inferioara a robotului (Fig. 8).
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Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

Introducerea bateriilor in telecomanda

Telecomanda functioneaza cu doua baterii AAA.

1 Impingeti clapeta (1) pentru a debloca capacul compartimentului pentru baterii (2) si scoateti
capacul compartimentului (Fig. 9) pentru baterii.

2 Introduceti douad baterii (Fig. 10) AAA.
Nota: Asigurati-va ca polii + si - sunt orientati corect.

3 Pentru a reatasa capacul compartimentului pentru baterii, introduceti clapeta in deschiderea din

marginea compartimentul (1), apoi apasati capacul (2) pana se fixeaza cu un clic (Fig. 17). Acum
telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa micd a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 12).

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontald, langa un perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 150 cm in fatd, 30 cm la dreapta
si 100 cm la stanga statiei de andocare (Fig. 13).

Incarcare

1 Asezati robotul pe statia (Fig. 14) de andocare conectata.

2 Butonul start/stop incepe sa clipeasca (Fig. 16).

3 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul start/stop ilumineaza continuu (Fig. 17).

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

- Tnainte de a porni robotul pentru cursa sa de curdtare, asigurati-va ca indepartati toate obiectele
libere si fragile de pe podea (Fig. 18).

- Tndepértati toate cablurile si firele de pe podea pentru a preveni blocarea robotului.

- Dacdinincaperea in care doriti ca robotul sa curete se afld un covor cu ciucuri, introduceti ciucurii
sub covor pentru a preveni blocarea robotului si pentru a evita deteriorarea (Fig. 19) covorului.

Utilizarea robotului

Pornirea si oprirea

Apasati butonul start/stop de pe telecomanda (Fig. 20).

2 Butonul start/stop de pe robot se aprinde continuu si robotul incepe curdtarea (Fig. 21).

3 Robotul este in modul curdtare automata pand cand bateria se descarca. In modul curatare
automatd, acesta urmeaza succesiunea de miscari aleatorii, dupa linia peretelui si miscari in spirald.

4 Cand bateria se descarca, butonul start/stop incepe sd clipeasca rapid si robotul incepe sa caute
statia de andocare pentru a se reincarca (Fig. 22).

-
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5 Puteti, de asemenea, s apdsati butonul start/stop pentru a intrerupe cursa de curadtare. Daca
apasati butonul start/stop din nou si exista suficientd energie in bateria reincarcabild, robotul
continua curatarea in modul curdtare automata.

6 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria reincdrcabild sa se
descarce, apasati butonul de andocare de pe telecomanda (Fig. 23).

7 Butonul start/stop incepe sa lumineze intermitent si robotul revine la statia de andocare.

Selectarea modului de curatare

Acest robot dispune de trei moduri de curdtare individuale care pot fi activate prin apdsarea butonului
corespunzator de pe telecomanda.

Modul aleator

In acest mod, robotul curdtd camera intr-un model amestecat de miscari in linii drepte si incrucisate
(Fig. 24).

Modul de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urmareste peretii camerei pentru a realiza o curatare suplimentara (Fig. 25) a
zonelor aflate de-a lungul peretilor.

Modul de curdtare a unei zone

in acest mod, robotul se deplaseaza in spirald care se expandeaza de la punctul central, pentru a
curata bine (Fig. 26) zona.

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doud minute. Dupa aceea, robotul comuta
pe modul de curdtare automata.

Actionarea manuala

Puteti sa conduceti manual robotul cu ajutorul butoanelor de pe telecomanda.
1 Utilizati butoanele-sdageata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la dreapta butonului
start/stop de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera. (Fig. 27)

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Utilizarea programatorului pentru 24 de ore

Programatorul pentru 24 de ore poate fi activat cu ajutorul telecomenzii. Asigurati-va ca robotul este
fn modul standby si ca nu este pozitionat pe statia de andocare.
1 Apasati butonul (Fig. 28) programatorului pentru 24 de ore de pe telecomanda pentru a-l activa.

- Atunci cand activati programatorul pentru 24 de ore, veti auzi un sunet si afisajul incepe sa
clipeasca scurt la fiecare cateva secunde.

- Robotul va incepe o curatare de 24 de ore dupa ce activati programatorul pentru 24 de ore.
Acesta va continua sa inceapa o curatare o data la 24 de ore, la aceeasi ord, pana cand
dezactivati programatorul pentru 24 de ore.

2 Pentru a dezactiva programatorul pentru 24 de ore, apasati butonul aferent de pe telecomanda.

Veti auzi un sunet, iar afisajul se va aprinde continuu pentru a indica faptul ca robotul se afla in

modul standby si ca programatorul pentru 24 de ore nu mai este activ.

Stergerea cu ajutorul robotului

Tipurile FC8796 si FC8794 sunt furnizate cu dispozitiv de stergere si suprafata de stergere pentru
curatarea umeda a podelelor.
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Atasarea suprafetei de stergere

1 Tnmuiati suprafata de stergere in apa sau udati-o la robinet. Puteti adduga cateva picituri de
substanta de curdtare adecvata pentru podeaua dvs.

2 Stoarceti bine suprafata de stergere pentru a va asigura ca este doar umeda si nu uda.

3 Atasati suprafata de stergere umeda la dispozitivul de stergere impingand dispozitivele de fixare
Velcro ale suprafetei de stergere pe cele de pe dispozitivul de stergere (Fig. 29).

4 Introduceti clapetele dispozitivului de fixare in cele doua orificii de atasare localizate in spatele
rotilor. Apoi apasati pana cand auziti un clic (Fig. 30).

Stergerea podelei cu dispozitivul de stergere

Nota: Pentru a sterge podelele cu dispozitivul de stergere, trebuie sa porniti robotul dintr-un punct al
incaperii pe care doriti sa o curdtati. Nu puteti porni robotul de la statia de andocare cu suprafata de
stergere atasata.

1 Apdsati butonul start/stop de pe telecomanda pentru a porni robotul.
- Robotul continua stergerea pana cand bateria se descarca si robotul se opreste.

Nota: Detasati suprafata de stergere si dispozitivul de stergere inainte sa trimiteti robotul catre statia
de andocare cu butonul de andocare de pe telecomanda sau inainte de a amplasa manual robotul pe
statia de andocare.

Detasarea dispozitivului de stergere

1 Pentru a detasa dispozitivul de stergere, apasati clapeta (1) si trageti dispozitivul de stergere pentru
a-l scoate (2) (Fig. 31).

2 Scoateti suprafata de stergere din dispozitivul de stergere.

3 Pentru a curata suprafata de stergere, spdlati-o la masina de spdlat cu un ciclu pentru materiale
delicate la o temperatura de maximum 60°C.

Semnalul de alarma

Daca robotul are probleme in timpul curatarii (de exemplu din cauza ca o roata se blocheaza sau
pentru ca nu se mai afla in contact cu podeaua ori din cauza ca un senzor nu mai poate detecta
podeaua), veti auzi un sunet si robotul se opreste. Apdsati butonul start/stop pentru a trece robotul in
modul standby si pentru a rezolva problema care cauzeaza semnalul de alarma, de exemplu prin
indepartarea obstacolului care blocheaza roata, prin curatarea senzorilor sau prin mutarea robotului
intr-un alt loc.

Curatare si intretinere

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goleste si curdata compartimentul pentru praf atunci cand compartimentul pentru praf este plin.
1 Trageti in sus manerul containerului de praf si ridicati containerul de praf din compartimentul
containerului de praf (Fig. 32).

Trageti clapeta de pe partea laterala a compartimentului pentru a deschide capacul (Fig. 33).
Extrageti unitatea de filtrare din compartimentul pentru praf (Fig. 34).

Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru a-1 goli (Fig. 35).
Puteti curdata compartimentul pentru praf cu apa calduta de la robinet.

ua b wWN

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf in masina de spalat vase.
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6 Pentru a curata bine filtrele, scoateti unitatea de filtrare apasand clapetele localizate pe ambele
parti ale unitatii de filtrare si scotand filtrul pentru praf din filtrul EPA. Apoi, curatati filtrul EPS cu
ajutorul periutei de curatare furnizate (Fig. 36).

7 Reasamblati unitatea de filtrare, introduceti filtrul EPA in filtrul de praf. Apoi, pozitionati unitatea de
filtrare Inapoi In compartimentul pentru praf (Fig. 37).

Nota: Dupa curatati compartimentul pentru praf la robinet, asigurati-va ca este uscat inainte de a-1
reintroduce in unitatea de filtrare.

8 Asezati capacul pe compartimentul pentru praf si asigurati-va ca se fixeaza pe pozitie cu un clic
(Fig. 38).

9 Pozitionati containerul inapoi in compartimentul containerului de praf si pliati manerul
compartimentului pentru praf (Fig. 39).

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca unitatea de filtrare este prezenta in containerul de praf.
Daca utilizati robotul fara unitatea de filtrare in interiorul containerului de praf, motorul acestuia
va fi deteriorat.

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curatare corespunzatoare, trebuie sa curdtati din cand in cand

senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si orificiul de aspirare.

1 Intoarcetiinvers robotul pe o suprafatd plata.

2 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele acestora (Fig. 40).

3 Curatati periile laterale si tijele acestora cu ajutorul periei de curatare furnizate (Fig. 41).

4 Eliminati praful sau scamele de pe roata frontala si de pe rotile laterale cu peria de curatare
furnizata (Fig. 42).

5 Eliminati praful sau scamele de pe senzorii de deplasare cu peria de curdtare furnizata (Fig. 43).
Nota: Este important sa curdtati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

6 Utilizati peria de curatare furnizata pentru a curata orificiul (Fig. 44) de aspirare.

7 Verifica periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a te asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.

Inlocuirea

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpara accesorii sau piese de schimb, vizitati www.shop.philips.com/service sau
contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistentad pentru
clienti Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie internationald).

Inlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul EPA daca acesta este foarte murdar sau deteriorat (consultati 'Golirea si curdtarea
compartimentului pentru praf'). Pentru a obtine un filtru EPA nou, vizitati www.philips.com/support.

Inlocuirea periilor laterale

Inlocuiti periile laterale dup& un timp, pentru a asigura rezultate de curdtare corespunzitoare.
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Not&: Inlocuiti intotdeauna periile laterale cand observati semne de uzurd sau deteriorare. Este
recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale in acelasi moment. Pentru a obtine noi
perii laterale, vizitati www.philips.com/support.

1 Pentru ainlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe.
2 Impingeti noile perii laterale pe axe.

Inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila a robotului poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul
la un centru de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila
fncarcarea acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul Philips
de asistenta clienti din tara dvs. in brosura de garantie internationala.

Inlocuirea bateriilor telecomenzii

1 Impingeti clapeta (1) pentru a debloca capacul compartimentului pentru baterii (2) si scoateti
capacul compartimentului (Fig. 9) pentru baterii.

2 Scoateti bateriile AAA descarcate din compartiment.

3 Introduceti doud baterii (Fig. 10) AAA noi.
Nota: Asigurati-va ca polii + si - sunt orientati corect.

4 Pentru a reatasa capacul compartimentului pentru baterii, introduceti clapeta in deschiderea din
marginea compartimentul (1), apoi apasati capacul (2) pana se fixeaza cu un clic (Fig. 17). Acum
telecomanda este pregdtita pentru utilizare.

Nota: Eliminati bateriile goale conform regulilor locale din tara dvs.

Indepartarea bateriei reincircabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabild, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce

robotul la un centru de service Philips pentru a scoate bateria reincdrcabild. Contactati Centrul Philips

de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din apropierea dvs.

1 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabila se descarcd, pentru a te asigura ca
este complet descarcata inainte de a o scoate si de a o casa.

2 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 45).

3 Ridicati bateria reincarcabild si deconectati-o (Fig. 46).

4 Duceti robotul si bateria reincarcabild la un punct de colectare pentru deseuri electrice si
electronice.

Depanare

Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support pentru
o lista de intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti din tara dvs.
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Cauza posibila
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Solutie

Robotul nuincepe
curatarea cand apas
butonul start/stop.

Bateria reincarcabila este
goala.

Incércati bateria (consultati 'Pregétirea
pentru utilizare') reincarcabila.

Robotul nu raspunde
atunci cand apas unul
dintre butoane.

Robotul nu a putut gasi statia
de andocare si bateria s-a
consumat.

Asezati robotul pe statia de andocare
conectata. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul a emis un sunet
si s-a oprit.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apésati butonul Start/Stop. Indepartati
scamele, parul, atele sau firele prinse in
jurul suspensiei rotii.

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curdtati periile (consultati 'Curdtarea
robotului') laterale.

Robotul a fost ridicat in timpul
operatiilor de curdtare.

Apdsati butonul Start/Stop. Puneti
robotul pe podea. Apoi apdsati butonul
start/stop pentru a face robotul sa
continue curatarea.

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in apa calda un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti
periile (consultati 'Inlocuirea periilor
laterale') laterale.

Filtrul din compartimentul
pentru praf este murdar.

Dezasamblati unitatea de filtrare.
Curatati filtrul de praf si filtrul EPA cu o
periutd de dinti cu peri moi. Puteti, de
asemenea, sa clatiti filtrul de praf la
robinet.

Daca curdtarea filtrului EPA nu mai
ajutd, inlocuiti filtrul cu unul nou. Este
recomandata inlocuirea filtrului EPA cel
putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din partea
inferioara a compartimentului
pentru praf este infundat.

Curatati orificiul (consultati 'Curdtarea
robotului’) de aspirare.

Roata fatad este blocata de par
sau alte impuritati.

Curatati roata (consultati 'Curatarea
robotului’) din fata.

Robotul curata o suprafata

foarte intunecata sau lucioasa,

ceea ce declanseaza senzorii
de deplasare. Aceasta
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul start/stop si apoi
deplasati robotul pe o zona de culoare
mai deschisd a podelei. Daca problema
continua pe podele de culoare mai
deschisd, va rugam sa vizitati
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul curatd o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta declanseaza
senzorii de deplasare si
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Trageti perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti de asemenea sa incepeti
curatarea cand soarele nu este atat de
puternic.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate incarca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
reincarcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Solicitati inlocuirea bateriei reincdrcabile
de catre un centru (consultati ‘Inlocuirea
bateriei reincarcabile') de service Philips.

Robotul se deplaseaza in
cercuri.

Robotul este in modul curdtare
a unei zone.

Acest comportament este normal.
Modul de curdtare a unei zone poate fi
activat pentru o curdtare minutioasa
atunci cand este detectata o cantitate
mare de praf pe podea. De asemenea,
acest mod este o parte a modului de
curatare automatd. Dupd aproximativ un
minut, robotul continua modelul sau
normal de curdtare. De asemenea,
puteti sa opriti modul de curdtare a unei
zone prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

De asemenea, puteti sa opriti modul de
curatare a unei zone prin selectarea unui
mod diferit de curatare de pe
telecomanda.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa navigheze
catre statia de andocare.

Incercati s& gasiti un alt loc pentru statia
(consultati 'Instalarea statiei de
andocare') de andocare.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de
minute pentru a se intoarce la statia de
andocare.
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Uvod

Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu! Ce Zelite popolnoma izkoristiti podporo, ki jo ponuja
Philips, izdelek registrirajte na spletnem mestu www.philips.com/welcome.

4 . .
Splosni opis
Rocaj pokrova posode za prah
Pokrov posode za prah
Filtrirna enota
Posoda za prah
Rob zgornjega pokrova
Senzor priklju¢ne postaje
Sesalna odprtina
Gumb start/stop
Stranski krtadi
10 Osi za namestitev stranskih krtac
1 Sprednje kolesce
12 Sesalna odprtina
13 Stranska kolesca
14 Senzorji
15 Pokrov predala za baterijo
16 Nastavek za ¢is¢enje (FC8796, FC8794)
17 Vpojna blazinica (FC8796, FC8794)
18 Manjsi vtic¢
19 Napajalnik
20 Cistilna &¢etka
21 Daljinski upravljalnik
22 Bateriji velikosti AAA za daljinski upravljalnik
23 Priklju¢na postaja

CoNOYUTDdWN -

Daljinski upravljalnik

Robotski sesalnik lahko upravljate z daljinskim upravljalnikom (SL 2). Ima te gumbe:
Gumb start/stop

Gumbi za krmarjenje

Gumbi za nacine &is¢enja

Gumb za prikljucitev

24-urno ¢asovno nastavljanje

g~ wN =

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse primeren za ¢is¢enje tal v vasem
domu.

Posebej primeren je za ¢iscenje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja. Pri &is¢enju mehkih tal, kot
so preproge, lahko pride do teZav. Ce nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri prvi

Slovenscina
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uporabi nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom. Robotski sesalnik imejte pod nadzorom tudi, ko
ga uporabljate na zelo temnih ali svetlecih se trdih tleh.

Kako robotski sesalnik cCisti

Cistilni sistem
Sesalnik je opremljen s 3-stopenjskim cistilnim sistemom za ucinkovito ¢is¢enje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjemu cis¢enju kotov in vzdolZ sten. Pomagata tudi s tal odstraniti
umazanijo in jo pomakniti proti sesalni odprtini (SL. 3).

- Sesalna moc robotskega sesalnika pobira delce umazanije in jih prek sesalne odprtine odvaja v
posodo za prah (Sl. 4).

- Modela FC8796 in FC8794 imata nastavek za ¢is¢enje, ki ga je mogoce pritrditi na robotski sesalnik
za mokro ¢iscenje trdih tal.

Vzorci Cis¢enja

Sesalnik v na¢inu samodejnega cis¢enja uporablja samodejno zaporedje vzorcev &isc¢enja, s katerimi

optimalno ocisti posamezna obmodja sobe. Uporablja te vzorce ¢is¢enja:

1 Naklju¢ni vzorec (SL. 5)

2 Vzorec (Sl 6) gibanja vzdolz sten

3 Vzorec (Sl. 7) za to¢kovno ciscenje

Robotski sesalnik v na¢inu samodejnega ¢is¢enja uporablja te vzorce v fiksnem zaporedju: nakljucni

vzorec, vzorec gibanja vzdolz stene in vzorec za to¢kovno ciscenje.

Ko robotski sesalnik konca to zaporedje vzorcev, se za¢ne znova gibati v naklju¢nem vzorcu. To

zaporedje vzorcev uporablja za ¢is¢enje sobe, dokler se ne izprazni akumulatorska baterija ali ga

ro¢no izklopite.

Opomba: S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku (glejte 'Izbira nacina ¢is¢enja’)
lahko nacine izberete tudi posamicno. Robotski sesalnik ¢is¢enje nadaljuje v izbranem nacinu c¢iscenja,
dokler ga ne izklopite in spet vklopite.

Kako se sesalnik izogiba viSinskim razlikam

Na spodnii strani robotskega sesalnika je pet senzorjev za zascito pred padci. Z njimi zaznava visinske
razlike, kot so stopnisca, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob visinske razlike, saj je sprednii
senzor za zascito pred padci postavljen za gumijasto zascito.

Pozor: Senzorji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo pravocasno zaznati
stopnisca ali druge visinske razlike. Robotski sesalnik zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini
stopnisca ali drugih viSinskih razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno Cistite,
da zagotovite pravilno (glejte 'Cis¢enje robotskega sesalnika’) zaznavanje vi$inskih razlik (havodila
so v poglavju »Cigéenje in vzdrZzevanje«).

Pred prvo uporabo

Namestitev stranskih krtac¢

1 Stranski krtadi vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor postavite na mizo ali na
tla.

2 Stranski krtadi potisnite na osi na spodnji strani robotskega sesalnika (SL. 8).



Slovenscéina 63

Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtadi pravilno namesceni. Pritisnite ju na os, da se zaskodita
Vv ustrezen polozaj.

Vstavljanje baterij v daljinski upravljalnik

Daljinski upravljalnik uporablja bateriji velikosti AAA.

1 Pritisnite jezicek, da odklenete (1) pokrov prostora za bateriji (2), in odstranite pokrov prostora (SL. 9)
za bateriji.

2 Vstavite bateriji (SL. 10) velikosti AAA.
Opomba: Prepricajte se, da sta pola + in - pravilno usmerjena.

3 Pokrov prostora za bateriji znova pritrdite tako, da zati¢ najprej vstavite v odprtino na robu prostora
za bateriji (1), nato pa pokrov pritisnete navzdol (2), dokler ne slisite (SL 11), da se zaskodi. Daljinski
upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev priklju¢ne postaje

1 Manjsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na priklju¢ni postaji (1), napajalnik pa v stensko vti¢nico (2)
(SL12).

2 Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 150 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni in 100 cm na levi strani
priklju¢ne postaje (Sl. 13) ne bo ovir ali visinskih razlik.

Polnjenje

1 Sesalnik postavite v priklju¢no postajo (Sl 14).

2 Gumb start/stop za¢ne utripati (SL. 16).

3 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno (SL. 17).

Priprava prostora za ¢is¢enje
Preden sesalnik za¢ne cis¢enje, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih ali lomljivin predmetov (Sl
18).

- S tal odstranite vse kable in Zice, da se robotski sesalnik ne bi zapletel vanje.

- Ceje v sobi, v kateri Zelite, da ¢isti robotski sesalnik, preproga z resami, jih spodvijte pod preprogo,
da se robotski sesalnik ne bo zapletel vanje in morebiti poSkodoval (Sl. 19) preproge.

Uporaba sesalnika

Zagon in zaustavitev

1 Pritisnete gumb start/stop na daljinskem upravljalniku (SL. 20).

2 Gumb start/stop na robotskem sesalniku zasveti in robotski sesalnik za¢ne cistiti (SL. 21).

3 Robotski sesalnik &isti v na¢inu samodejnega ¢iscenja, dokler ni baterija skoraj prazna. V nacinu
samodejnega ¢is¢enja uporablja ponovljena zaporedija gibanja v naklju¢nem vzorcu, vzorcu gibanja
vzdolz stene in spiralnem vzorcu.

4 Ko je baterija skoraj prazna, za¢ne gumb start/stop hitro utripati in robotski sesalnik za¢ne iskati
priklju¢no postajo, da se napolni (SL. 22).



64 Slovenscina

5 Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, ¢e Zelite prekiniti ali ustaviti ¢ig¢enje. Ce znova pritisnete
gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji Se dovolj energije, sesalnik nadaljuje ¢is¢enje v nacinu
samodejnega cisc¢enja.

6 Ce zelite, da se robotski sesalnik vrne v priklju¢no postajo, preden se akumulatorska baterija skoraj
izprazni, na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za prikljucitev (SL. 23).

7 Gumb start/stop za¢ne utripati in robotski sesalnik se vrne v priklju¢no postajo.

Izbira nacina cCiscenja

Ta robotski sesalnik ima tri razli¢ne nacine c¢is¢enia, ki jin lahko vklopite s pritiskom ustreznega gumba
na daljinskem upravljalniku.

Nakljucni nacin

Sesalnik v tem nacinu ¢isti sobo z mesanico premikanja naravnost in cikcakastega vzorca (Sl 24).
Nacin vzdolz zidovom

Sesalnik v tem nacinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno ¢isc¢enje (Sl 25) obstenskih
obmodij.

Nacin za tockovno ciscenje

Robotski sesalnik se v tem nacinu premika v vedno SirSem spiralnem vzorcu od osrednje tocke, da
temeljito (SL. 26) odisti obmocdje.

Opomba: Roc¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi v nacin

samodejnega ciscenja.

Roc¢no upravljanje
Robotski sesalnik lahko ro¢no upravljate z gumbi na daljinskem upravljalniku.

1 Sesalnik lahko premikate po sobi (SL 27) s pusci¢nimi gumbi na daljinskem upravljalniku pod in nad
gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni strani.

Opomba: Pri ro¢cnem vodenju robotskega sesalnika bodite pozorni na visinske razlike in stopnice.

Uporaba 24-urnega Casovnega nacrtovalnika

24-urni ¢asovni nacrtovalnik lahko vklopite z daljinskim upravljalnikom. Robotski sesalnik mora biti v
stanju pripravljenosti in ne sme biti v priklju¢ni postaji.
1 Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb (SL. 28) 24-urnega ¢asovnega nacrtovalnika, da ga
vklopite.
- Ko vklopite 24-urni ¢asovni nacrtovalnik, zaslisite zvok in zaslon za¢ne vsakih nekaj sekund
kratko utripati.
- Robotski sesalnik bo zacel ¢igcenje 24 ur po tem, ko ste vklopili 24-urni naértovalnik. Ci¢enje bo
nadaljeval ob isti uri vsakih 24 ur, dokler ne izklopite 24-urnega nacrtovalnika.
2 Ce ga zelite izklopiti, pritisnite gumb za 24-urni nacrtovalnik. Zaslisali boste zvok in zaslon bo
neprekinjeno zasvetil, kar oznacuje, da je robotski sesalnik v stanju pripravljenosti in 24-urni
nacrtovalnik ni vec vklopljen.

Mokro ¢is¢enje z robotskim sesalnikom

Modela FC8796 in FC8794 imata nastavek za ¢iscenje in vpojno blazinico za mokro ¢is¢enje trdih tal.

Pritrditev vpojne blazinice
1 Vpojno blazinico namocite v vodi ali jo zmodite pod tekoco vodo. Dodate lahko nekaj kapel

splosno razpoloZljivega sredstva za ¢iS¢enije tal, primernega za vaso vrsto tal.
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2 Temeljito oZzemite vpojno blazinico, tako da ne bo mokra, temvec vlazna.
3 Mokro vpojno blazinico pritrdite na nastavek za ¢is¢enje, tako da jezka na vpojni blazinici pritrdite

na jezka na nastavku za c¢is¢enije (SL. 29).

4 Pritrditvene zati¢e nastavka za c¢iscenje vstavite v odprtini za pritrditev tik za kolesci. Nato pritisnite
navzdol, dokler ne slisSite, da se zaskodi (Sl. 30).

Cis¢enje tal z nastavkom za ¢i$éenje

Opomba: Ce Zelite z nastavkom za ¢igcenje distiti trda tla, morate robotski sesalnik zagnati na tocki v

sobi, ki jo zelite odistiti. Ko je pritrjen nastavek za cisc¢enje, robotskega sesalnika ne morete zagnati s

priklju¢ne postaje.

1 Narobotskem sesalniku pritisnite gumb start/stop, da za¢nete ¢is¢enje.
- Robotski sesalnik ¢isti, dokler se baterija skoraj ne izprazni in se ustavi.

Opomba: Vpojno blazinico in nastavek za ¢iS¢enje odstranite, preden robotski sesalnik posljete v
priklju¢no postajo s pritiskom ustreznega gumba na daljinskem upravljalniku oziroma preden ga ro¢no
postavite v priklju¢no postajo.

Odstranjevanje nastavka za c¢is¢enje

1 Nastavek za ¢iS¢enje odstranite tako, da pritisnete jezic¢ek (1) in nastavek za ¢is¢enje povlecete
navzgor, da ga odstranite (2) (SL. 31).

2 Vpojno blazinico povlecite z nastavka za dis¢enje.

3 Vpojno blazinico odistite v pralnem stroju na programu za pranje obcutljivih tkanin pri temperaturi
najvec 60 °C.

Alarmni signal

Ce robotski sesalnik pri ¢is¢enju naleti na tezave (¢e se na primer kolo zagozdi ali ni ve¢ v stiku s tlemi
oziroma ¢e senzor ne more vec zaznati tal), boste zasliSali zvok in robotski sesalnik se bo ustavil.
Pritisnite gumb start/stop, da robotski sesalnik preklopite v stanje pripravljenosti in odpravite tezavo,
ki povzroca alarmni signal, na primer tako, da odstranite oviro, ki preprecuje premikanje kolesa,
odistite senzorje ali robotski sesalnik dvignete in odloZite na drugem mestu).

Ci$€enje in vzdrzevanje

Praznjenje in iSCenje posode za prah

Ko je posoda za prah polna, jo izpraznite in odistite.

1 Rocaj posode za prah povlecite navzgor in jo dvignite iz prostora za posodo za prah (Sl 32).
Povlecite jezi¢ek na strani posode za prah, da odprete pokrov (Sl. 33).

Filtrirno enoto odstranite iz posode za prah (SL. 34).

Posodo za prah izpraznite tako, da jo stresete (Sl. 35) nad koSem za smeti.

Posodo za prah lahko operete pod mla¢no vodo iz pipe.

u b wWwN

Pozor: Posode za prah ne umivajte v pomivalnem stroju.

6 Zatemeljito ¢iscenje filtra ga razstavite, tako da pritisnete jezicka na obeh straneh filtrirne enote in
s filtra EPA odstranite filter za prah. Filter EPA nato odistite s prilozeno dcistilno krtaco (SL. 36).

7 Filtrirno enoto znova sestavite in filter EPA vstavite v filter za prah, tako da se zaskodi. Filtrirno
enoto nato postavite nazaj v posodo za prah (Sl 37).
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Opomba: Ce ste posodo za prah o¢istili pod teko¢o vodo, poskrbite da bo suha, preden znova
vstavite filtrirno enoto

8 Na posodo za prah namestite pokrov in se prepricajte, da se slisSno zaskodi (SL. 38).

9 Posodo za prah postavite nazaj v prostor zanjo in zaprite njen roc¢aj (SL 39).

Pozor: Poskrbite, da bo filtrirna enota vedno v posodi za prah. Ce robotski sesalnik uporabljate
brez filtrirne enote v posodi za prah, boste poskodovali motor.

Cid¢enje robotskega sesalnika

Ce elite ohraniti dobro uc¢inkovitost ¢ig¢enja, obcasno odistite senzorje za zas¢ito pred padci, kolesca,
stranski krtadi in sesalno odprtino.

1 Sesalnik poloZite na ravno povrsino, tako da bo zgornja stran navzdol.

Stranske krtace odistite tako, da jih primete za Scetine in jih povlecete z njihovih osi (SL. 40).
Stranski krtadi in njune osi odistite s prilozeno (Sl 41) distilno krtaco.

S prilozeno (Sl. 42) ¢istilno krtaco s sprednjega in stranskih kolesc odstranite prah in vlakna.
S priloZzeno (Sl. 43) ¢istilno krtaco s senzorjev za zascito pred padci odstranite prah in vlakna.

ua b wWwN

Opomba: Senzorje za zas¢ito pred padci redno distite. Ce so senzorii za zas¢ito pred padci
umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v visini ali stopnic.

6 S prilozeno distilno krtaco ocistite sesalno odprtino (Sl. 44).
7 Preverite, ali so v stranskin krtacah ali na spodniji strani sesalnika ostri predmeti, ki bi lahko
poskodovali tla.

Zamenjava

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na spletni strani www.shop.philips.com/service ali pri
Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi obrnete na Philipsov center za pomoc¢ uporabnikom v vasi
drzavi (podatki za stik so na mednarodnem garancijskem listu).

Zamenjava filtra

Ce je filter EPA zelo umazan ali poskodovan (glejte 'Praznjenje in ¢i¢enje posode za prah’), ga
zamenijajte. Nov filter EPA lahko dobite na naslovu www.philips.com/support.

Zamenjava stranskih krtac

Po dolo¢enem casu zamenijajte stranski krtaci, da zagotovite ucinkovito &iscenje.

Opomba: Ce na stranskih krtacah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno zamenjajte.
Priporocamo tudi, da zamenijate obe krtaci hkrati. Novi stranski krtaci lahko dobite na naslovu
www.philips.com/support.

1 Zavnovi¢no namestitev stranskih krtac¢ primite stari stranski krtaci za S¢etine in jih povlecite z osi.
2 Potisnite novi stranski krtaci na osi.

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo robotskega sesalnika lahko zamenja samo ustrezno usposobljeno servisno
osebje. Ko baterije ne morete vec napolniti ali se hitro izprazni, robotski sesalnik odnesite v Philipsov
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pooblasceni servisni center, da jo zamenjajo. Podrobnosti za stik s Philipsovim centrom za pomoc
uporabnikom v vasi drzavi so na mednarodnem garancijskem listu.

Zamenjava baterij daljinskega upravljalnika

1 Pritisnite jezic¢ek, da odklenete (1) pokrov prostora za bateriji (2), in odstranite pokrov prostora (SL. 9)
za bateriji.

2 |z prostora za baterije odstranite izrabljeni bateriji velikosti AAA.

3 Vstavite bateriji (Sl. 10) velikosti AAA.
Opomba: Prepricajte se, da sta pola + in - pravilno usmerjena.

4 Pokrov prostora za bateriji znova pritrdite tako, da zati¢ najprej vstavite v odprtino na robu prostora
za bateriji (1), nato pa pokrov pritisnete navzdol (2), dokler ne slisite (SL 11), da se zaskodi. Daljinski
upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Opomba: Izrabljene baterije za enkratno uporabo zavrzite skladno z lokalnimi predpisi v vasi drzavi.

Odstranitev akumulatorske baterije

Opozorilo: Akumulatorsko baterijo odstranite samo, ¢e boste aparat zavrgli. Preden
baterijo odstranite, se prepricajte, da je popolnoma izpraznjena.

Za odstranitev akumulatorske baterije uporabite spodnji postopek. Sesalnik lahko odnesete tudi na

Philipsov pooblasc¢eni servis, kjier bodo odstranili akumulatorsko baterijo. Za naslov najblizjega

servisnega centra se obrnite na Philipsov center za pomoc¢ uporabnikom v svoji drzavi.

1 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepriajte, da je popolnoma prazna tako,
da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija ne izprazni.

2 Odvijte vijake prostora za baterije in odstranite njegov pokrov (Sl 45).

3 Dvignite akumulatorsko baterijo in jo izkljucite (SL. 46).

4 Robotski sesalnik in akumulatorsko baterijo odnesite na zbirno tocko za elektronske odpadke.

Odpravljanje tezav

V tem poglaviju je povzetek najpogostejsih tezav, ki se lahko pojavijo pri uporabi aparata. Ce teZave ne
morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani www.philips.com/support poiscite seznam pogostih
vprasanj ali se obrnite na center za pomoc uporabnikom v svoji drzavi.

Tezava Mozni vzrok Resitev

Sesalnik ne za¢ne distiti,  Akumulatorska baterija je Odstranite akumulatorsko baterijo

ko pritisnem gumb prazna. (glejte 'Priprava pred uporabo).
start/stop.

Sesalnik se ne odzove, ko Sesalnik ni nasel priklju¢ne Sesalnik postavite v priklju¢no postajo.
pritisnem enega od postaje in baterija se je Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
gumbov. izpraznila. zaslon zasveti.

Robotski sesalnik je Eno ali obe kolesci sta se Pritisnite gumb za start/stop. Odstranite
zapiskal in se ustavil. zataknili. vlakna, lase, niti ali zice, ujete okrog

vzmetenja kolesc.

Ena ali obe stranski krtacista  Odistite stranski krtaci (glejte 'Cis¢enje
se zataknili. robotskega sesalnika').
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Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Sesalnik je bil dvignjen med
tem, ko je cistil.

Pritisnite gumb za start/stop. Sesalnik
postavite na tla. Nato pritisnite gumb

start/stop, da nadaljuje ¢is¢enje.

Sesalnik ne disti pravilno.

Se¢etine ene ali obeh stranskih
krtac so ukrivljene ali zvite.

Krtaco ali krtaci za nekaj ¢asa namodite
v topli vodi. Ce se stranski krtadi (glejte
'Zamenjava stranskih krtac') ne vrneta v
prvotno obliko, ju zamenijajte.

Filter v posodi za prah je
umazan.

Razstavite filtrirno enoto. Filter za prah
in filter EPA ocistite z mehko zobno
krtacko. Filter za prah lahko tudi sperete
pod tekoco vodo.

Ce ¢&i&Eenije filtra EPA ne pomaga ved, ga
zamenijajte z novim. Priporo¢amo, da
filter EPA zamenjate vsaj enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Ocistite sesalno (glejte 'Cis¢enje
robotskega sesalnika') odprtino.

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Qé’stite sprednje kolesce (glejte
'CiS¢enje robotskega sesalnika').

Sesalnik disti zelo temno ali
svetleco se povrsino, zato se
sprozijo senzorji za zascito
pred paddi. Sesalnik se zato
premika v nenavadnem vzorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejse
barve. Ce se tezava ponovi na tleh
svetlejSe barve, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc uporabnikom v svoji
drzavi.

Sesalnik disti tla, ki moc¢no
odsevajo son¢no svetlobo. To
sprozi senzorje za zascito pred
padci, zato se sesalnik premika
VvV nenavadnem vzorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete soncno
svetlobo, ki vstopa v prostor. Cistiti lahko
zacnete tudi, ko je soncna svetloba manj
svetla.

Akumulatorske baterije ni
ve¢ mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Akumulatorsko baterijo naj vam
zamenijajo v Philipsovem servisnem
centru (glejte 'Zamenjava akumulatorske
baterije’).

Robotski sesalnik se
premika v krogih.

Robotski sesalnik je v nacinu
za tockovno discenje.

To je obic¢ajno. Nacin za toc¢kovno
¢is¢enje se lahko vklopi, ¢e sesalnik na
tleh zazna veliko umazanije, ki jo je treba
temeljito odistiti. To je tudi del nacina
samodejnega ¢is¢enja. Robotski sesalnik
bo po priblizno eni minuti nadaljeval z
obicajnim vzorcem &is¢enja. Nadin za
toc¢kovno cis¢enje lahko izklopite tudi
tako, da na daljinskem upravljalniku
izberete drug nacin ¢isc¢enja.
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Resitev

Nacin za toc¢kovno c¢isc¢enje lahko
izklopite tudi tako, da na daljinskem
upravljalniku izberete drug nacin
¢is¢enja.

Sesalnik ne najde

priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do
priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo (glejte
'Namestitev priklju¢ne postaje’)
namestiti drugam.

Robotski sesalnik Se vedno
aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.
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Uvod

Uvod

Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spoloc¢nosti Philips! Ak chcete vyuzit vsetky
vyhody zékaznickej podpory spolo¢nosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

1 Rukovat veka zasobnika na prach
Veko zasobnika na prach

Filtra¢na jednotka

Zasobnik na prach

Hrana vrchného krytu

Snimac dokovacej stanice

Saci otvor

Tlac¢idlo spustenia/zastavenia

Bocné kefy

10 Hriadele na montaz bocnych kief

1 Predné koliesko

12 Saci otvor

13 Bocné kolieska

14 Snimace

15 Kryt priec¢inka na batériu

16 Mopovaci nastavec (FC8796, FC8794)
17 Mopovacia poduska (FC8796, FC8794)
18 Mala koncovka

19 Adapter

20 Cistiaca kefka

21 Dialkové ovladanie

22 Batérie typu AAA dialkového ovladania
23 Dokovacia stanica

OoOoONOUTN~NWN

Dialkové ovladanie

Robot mé&zete ovladat dialkovym ovlddanim (Obr. 2). Na ovladani su tieto tlacidla:
1 Tlad¢idlo spustenia/zastavenia

2 Navigac¢né tlacidla

3 Tladidla rezimu vysavania

4 Tladidlo dokovania

5 24-hodinovy planovac

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej domacnosti.

Robot sa hodi najmé na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
MbzZe mat problemy pri vysavani makkych povrchov, ako st rézne druhy kobercov. Ak pouZijete
robota na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presveddili, ako si robot s tymto

Slovensky
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typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduije aj pri vysavani velmi tmavych alebo
lesklych tvrdych podlah.

Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny trojstupnovym cistiacim systémom.

- Dve bo¢né kefy pomahaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov pozdiZ stien. TaktieZ
pomahaju uvolnit nedistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 3).

- Saci vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach
(Obor. 4).

- Typy FC8796 a FC8794 sa dodavaju s mopovacim nastavcom, ktory mozno pripevnit k robotovi a
pouzit na mopovanie tvrdych podlah.

Vzory pohybu pri vysdvani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automatickl postupnost vzorov pohybu pri

vysavani, ¢o mu umoznuje optimalne povysavat kazdu ¢ast miestnosti. Robot pouziva nasledujuce

vzory vysavania:

1 Nahodny poyhyb (Obr. 5)

2 Pohyb pozdlz stien (Obr. 6)

3 Pohyb na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 7)

V rezime automatického vysavania robot pouziva tieto vzory pohybu v pevne stanovenej postupnosti:

nahodny pohyb, pohyb pozd(Z stien a pohyb na vysavanie konkrétnych miest.

Ked robot tuto sekvenciu pohybov dokondi, znova sa za¢ne pohybovat nahodnym pohybom. Robot

bude nadalej pouzivat tuto sekvenciu pohybov pri vysavani miestnosti, kym sa nabijatelna batéria

nevybije alebo ho manualne nevypnete.

Poznamka: Kazdy rezim mozete vybrat aj samostatne stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom
ovladani (pozrite 'Vyber rezimu vysavania'). Robot bude pokracovat vo vysavani vo vybratom rezime
vysavania, kym ho znova nevypnete a nezapnete.

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom

Robot ma v spodnej ¢asti pat snimacov proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vyskovych rozdielov, ako su napriklad schody, a ich obchadzanie.

Poznamka: Je normalne, ked' sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskoveého rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia vcas zaregistrovat schody ¢i iny
vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov &
iného miesta s vyskovym rozdielom. Snimace proti padu je délezité pravidelne cistit, aby robot
nadalej spravne rozpoznaval vyskové rozdiely (pozrite 'Cistenie robota’).

4 Ve 4
Pred prvym pouzitim
Montdz bocnych kief
1 Rozbalte bo¢né kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 8).

Poznamka: Dbajte na to, aby ste bocné kefy riadne nasadili. Zatlacte ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.
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VloZenie batérii do dialkového ovlddania
Dialkove ovladanie vyuziva dve batérie typu AAA.
1 Stlacenim uska (1) uvolnite kryt prie¢inka na batérie (2) a zlozte ho (Obr. 9).
2 Vlozte dve batérie typu AAA (Obr. 10).
Poznamka: Uistite sa, ze su spravne vlozené poly batérii + a -.
3 Ak chcete znova nasadit kryt prie¢inka na batérie, najprv zasunte vystupok do otvoru na okraji

priecinka (1) a potom kryt zatlac¢te (2), aby s cvaknutim zapadol na miesto (Obr. 11). Teraz je dialkové
ovladanie pripravené na pourzitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre malu koncovku na dokovacej stanici (1)
a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 12).

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Uistite sa, ze vo vzdialenosti 150 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od
dokovacej stanice nie su ziadne prekazky a vyskoveé rozdiely (Obr. 13).

Nabijanie

1 Robot polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 14).

2 Tladidlo spustenia/zastavenia sa rozblika (Obr. 16).

3 Ked'je nabfjatelna batéria Uplne nabita, tlac¢idlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti (Obr. 17).

Priprava priestoru na vysavanie

- Kym spustite vysavanie robotom, odlozte vSetky volné a krehkeé predmety z podlahy (Obr. 18).

- Z podlahy odstrante vsetky kable, vodi¢e a Snury, aby sa robot do nich nezachvtil.

- Ak mate v miestnosti koberec so strapcami, ktory ma robot povysavat, zalozte strapce pod
koberec, aby sa do nich robot nezachvytil a koberec sa neposkodil (Obr. 19).

Pouzivanie robota

Spustenie a zastavenie

1 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani (Obr. 20).

2 Tladidlo spustenia/zastavenia na robotovi sa rozsvieti a robot za¢ne vysavat (Obr. 21).

3 Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V rezZime automatického
vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach nahodnym pohybom, pohybom popri stene
a Spiralovitym pohybom.

4 Ked je batéria takmer vybitd, tlac¢idlo spustenia/zastavenia za¢ne rychlo blikat a robot za¢ne hladat
dokovaciu stanicu, aby sa nabil (Obr. 22).

5 Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mdzete stlacit aj tlacidlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlac¢idlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nabfjatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

6 Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skor, ako bude nabijatelna batéria takmer
vybitd, stlacte tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani (Obr. 23).
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7 Tladidlo spustenia/zastavenia za¢ne blikat a robot sa vrati do dokovacej stanice.

Vyber rezimu vysavania

Robot ma tri samostatné rezimy vysavania, ktoré je mozné aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na
dialkovom ovladani.

Rezim ndhodného pohybu

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi (Obr. 24).

ReZim pohybu popri stene

V tomto rezime sa robot pohybuje popri stenach miestnosti, aby doékladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 25).

Rezim vysdvania konkrétnych miest

V tomto rezime sa robot pohybuje zo stredového bodu rozpinajucim sa Spiralovym pohybom, aby
ddkladne vycistil znedistenu oblast (Obr. 26).

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne do
rezimu automatického vysavania.

Manualne riadenie

Robot mdzete ovladat manualne tlacidlami na dialkovom ovladani.
1 Pomocou tladidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani navigujte robota po miestnosti. (Obr. 27)

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vyskovych rozdielov
alebo schodov.

Pouzivanie 24-hodinového planovaca

24-hodinovy planova¢ mozno aktivovat dialkovym ovladanim. Skontrolujte, &ije robot v

pohotovostnom rezime a nie je umiestneny v dokovacej stanici.

1 Ak chcete 24-hodinovy planovac aktivovat, stlacte tlacidlo (Obr. 28) 24-hodinového planovaca na
dialkovom ovladani.

- Ked sa 24-hodinovy planovac aktivuje, ozve sa zvukovy signal a displej za¢ne blikat v
niekolkosekundovom intervale.

- Robot spusti cyklus vysavania 24 hodin od aktivacie 24-hodinového planovaca. Cyklus
vysavania sa bude spustat vzdy v rovnakom ¢ase kazdych 24 hodin, kym 24-hodinovy planovac
nedeaktivujete.

2 Ak chcete 24-hodinovy planovac deaktivovat, stlacte tladidlo 24-hodinového planovaca. Ozve sa

zvukovy signal a displej sa rozsvieti, ¢o znamena, ze robot je v pohotovostnom rezime a

24-hodinovy planovac nie je aktivny.

Cistenie podlah mopom

Typy FC8796 a FC8794 sa dodavaju s mopovacim nastavcom a mopovacou poduskou na mokré
Cistenie tvrdych podlah.

Pripevnenie mopovacej podusky

1 Namocte mopovaciu podusku do vody alebo ju navlhdite pod tec¢ucou vodou. MbzZete pridat par
kvapiek vhodného dgistiaceho prostriedku na podlahy, ktory mate k dispozicii.

2 Mopovaciu podusku riadne vyzmykajte. Mala by byt len vihka, nie mokra.
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3 Navlhéenu mopovaciu podusku pripevnite na mopovaci nastavec nalepenim suchého zipsu na
mopovacej poduske na suchy zips na mopovacom nastavci (Obr. 29).

4 Upevnovacie vystupky na mopovacom nastavci zasunte do dvoch upevnovacich otvorov
umiestnenych za kolieskami. Zatlacte, aby sa ozvalo kliknutie (Obr. 30).

Cistenie podlah pomocou mopovacieho nastavca

Poznamka: Ak chcete distit tvrdé podlahy pomocou mopovacieho nastavca, musite spustit robota na
mieste, ktoré chcete vydistit. Robota s pripojenou mopovacou poduskou nemozno spustit z dokovacej
stanice.

1 Robota zapnite stlac¢enim tlac¢idla spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani.
- Robot bude pokracovat v ¢isteni, kym sa batéria takmer nevybije a robot sa zastavi.

Poznamka: Ak chcete robota poslat do dokovacej stanice stlacenim dokovacieho tlacidla na
dialkovom ovladani, pripadne ho do dokovacej stanice umiestnit manualne, najprv z neho odoberte
mopovaciu podusku a mopovaci nastavec.

Odpojenie mopovacieho nastavca
1 Ak chcete mopovaci nastavec odpoijit, stlacte usko (1) a mopovaci nastavec vytiahnite (2) (Obr. 31).
2 Mopovaciu podusku odlepte od mopovacieho nastavca.

3 Ak chcete mopovaciu podusku vycistit, vyperte ju v pracke na cykle jemného prania maximalne na
teplote 60 °C.

Signal alarmu

Ak robot pri ¢isteni zaznamena nejaky problém (napr. ak sa mu zaseknu kolieska, ak nie je v kontakte s
podlahou alebo snimac nedokaze rozpoznat podlahu), ozve sa zvuk a robot sa zastavi. Stlacenim
tlac¢idla spustenia/zastavenia prepnite robota do pohotovostného rezimu a vyrieste problém, ktory
spustil alarm (odstrante prekazku, ktora blokuje kolieska, vycistite snimace, pripadne robota
zodvihnite a polozte ho na iné miesto).

Cistenie a udrzba

Vyprazdnovanie a Cistenie zasobnika na prach

Ked je zasobnik na prach plny, vyprazdnite ho a vydistite.

1 Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z prie¢inka zasobnika na
prach (Obr. 32).

Potiahnite usko na bocnej strane zasobnika na prach a otvorte kryt (Obr. 33).

Zo zasobnika na prach vyberte filtra¢nu jednotku (Obr. 34).

Vytraste obsah zasobnika na prach do kosa (Obr. 35).

Zasobnik na prach mézete oplachnut pod vlaznou tec¢lcou vodou.

ua b wWN

Vystraha: Zasobnik na prach necistite v umyvacke na riad.

6 Ak chcete ddkladne vydistit filtre, rozoberte filtracnu jednotku. Stlacte uska po bokoch filtracnej
jednotky a vyberte prachovy filter z filtra EPA. Potom vydistite filter EPA pomocou prilozenej
Cistiacej kefky (Obr. 36).

7 Filtra¢nu jednotku znova poskladajte a filter EPA zalozte do prachového filtra. Filtra¢nu jednotku
potom vlozte spat do zasobnika na prach (Obr. 37).
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Poznamka: Ak ste zasobnik na prach distili pod tecUcou vodou, pred jeho opatovnym viozenim do
filtracnej jednotky sa uistite, Zze je Uplne suchy.
8 Na zasobnik na prach zalozte kryt tak, aby s kliknutim zapadol na miesto (Obr. 38).

9 Zasobnik na prach vlozte spat do prie¢inka na zasobnik na prach a sklopte rukovat zasobnika na
prach (Obr. 39).

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filtra¢na jednotka. V pripade
pouzivania robota bez filtraénej jednotky vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na ¢as vycistit snimace proti padu,
kolieska, boc¢né kefy a saci otvor.

1 Robota prevratte hore dnom a poloZte na rovny povrch.

2 Ked distite bo¢né kefy, chytte ich Stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 40).

3 PriloZenou d&istiacou kefkou odistite bocné kefy a hriadele boc¢nych kief (Obr. 41).
4

Pomocou cistiacej kefky odstrante prach alebo chumace prachu z predného kolieska a bocnych
koliesok (Obr. 42).

5 Pomocou Cistiacej kefky odstrante prach alebo chumace prachu zo snimacov proti padu (Obr. 43).
Poznamka: Pravidelné ¢istenie snimacov proti padu je dolezité. V pripade, ze su snimace proti
padu znecistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vyskove rozdiely alebo schody.

6 Cistiacou kefkou vycistite saci otvor (Obr. 44).
7 Skontrolujte, & na boc¢nych kefach a spodnej ¢asti robota nie su ziadne ostré predmety, ktoré mdzu
poskodit podlahu.

Vymena

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky Philips. MdZete
sa obratit aj na Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti Philips vo svojej krajine (kontaktneé
udaje najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).

Vymena filtra

Filter EPA vymente, ak je velmi znedisteny alebo poskodeny (pozrite 'Vyprazdnovanie a distenie
zasobnika na prach'). Novy filter EPA mdzete kupit na webovych strankach www.philips.com/support.

Vymena bocnych kief
Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po uréitom case vymente.
Poznamka: Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bocné kefy vymente.

Rovnako odporuc¢ame vymenit obidve bocné kefy sicasne. Nové bocné kefy mézete kupit na
webovych strankach www.philips.com/support.

1 Ak chcete vymenit bocné kefy, chytte staré bocné kefy za Stetiny a vytiahnite ich z hriadelov.
2 Zatlacte nové bocné kefy na hriadele.
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Vymena nabijatelnej batérie

Nabfjatelnu batériu robota mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je
mozné nabit alebo ak sa rychlo vybija, odneste robot do autorizovaného servisného strediska
spoloc¢nosti Philips a poziadajte o vymenu batérie. Kontaktné udaje Strediska starostlivosti

o zakaznikov spoloc¢nosti Philips vo vasej krajine najdete v medzinarodne platnom zaru¢nom liste.

Vymena batérii dialkového ovladania

Stlacenim uska (1) uvolnite kryt priec¢inka na batérie (2) a zlozte ho (Obr. 9).
Z priec¢inka na batérie vyberte prazdne batérie typu AAA.

Vlozte dve nové batérie typu AAA (Obr. 10).

w N =

Poznamka: Uistite sa, ze sU spravne vlozené poly batérii + a -.

4 Ak chcete znova nasadit kryt prie¢inka na batérie, najprv zasunte vystupok do otvoru na okraji
priec¢inka (1) a potom kryt zatlacte (2), aby s cvaknutim zapadol na miesto (Obr. 11). Teraz je dialkove
ovladanie pripravené na pourzitie.

Poznamka: Prazdne jednorazové batérie zlikvidujte v sulade s miestnymi predpismi platnymi vo
vasej krajine.

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelni batériu odstrarnte len vtedy, ked zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstrafiovani Uplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupujte podla nasledujucich pokynov. Robota tiez mbzete odniest

do servisného strediska spolo¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabijatelnej batérie. Adresu

servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolocnosti

Philips vo vasej krajine.

1 Aby sa zabezpecilo, ze je nabijatelna batéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybita, nechajte
robota zapnutého, kym sa batéria uplne nevybije.

2 Odskrutkuijte skrutky krytu prie¢inka na batériu a odmontujte kryt (Obr. 45).

3 Nadvihnite nabijatelnu batériu a odpojte ju (Obr. 46).

4 Robota a nabijatelnl batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit pomocou informacii uvedenych nizsie,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support , na ktorej najdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.

Problém Mozna pricina RieSenie
Po stlaceni tlacidla Nabijatelna batéria je vybita. Nabijatelnu batériu nabite (pozrite
spustenia/zastavenia 'Priprava na pouzitie').

robot nezacne vysavat.

Po stlaceni jedného Robot nedokazal najst Robot polozte na dokovaciu stanicu
z tlacidiel robot dokovaciu stanicu a batéria sa  pripojenu do elektrickej siete. Po
nereaguije. vybila. niekolkych sekundach robot zapipa

a displej sa rozsvieti.




Problém

Mozna pricina
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RieSenie

Robot zapipal a zastavil
sa.

Zaseklo sa jedno alebo obe
kolieska.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Odstrante chumace prachu, viasy,
vlakna alebo kabel zachyteny na zavese
kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vydistite bo¢né kefy (pozrite 'Cistenie
robota’).

Robot ste pocas vysavania
zodvihli.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robot polozte na podlahu. Po stlaceni
tlacdidla spustenia/zastavenia robot
bude pokracovat vo vysavani.

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechajte
v teplej vode. Ak sa neobnovi spravny
tvar Stetin, bocné kefy vymente (pozrite
'Vymena boc¢nych kief").

Filter v zasobniku na prach je
znedisteny.

Rozoberte filtra¢nu jednotku. Vycistite
prachovy filter a filter EPA pomocou
zubnej kefky s jemnymi stetinkami.
Prachovy filter mbzete tiez oplachnut
pod teclcou vodou.

Ak uz Cistenie filtra EPA nepomaha,
vymente ho za novy. Vymenu filtra EPA
odporucame vykonat minimalne raz
rocne.

Saci otvor v spodnej ¢asti

zasobnika na prach je upchaty.

Vy¢&istite saci otvor (pozrite 'Cistenie
robota’).

Na prednom koliesku sa
zachvtili vlasy alebo iné
necistoty.

\{yé’sﬁte predné koliesko (pozrite
'Cistenie robota').

Pri vysavani velmi tmavého
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu.
Preto méze robot vykonavat
nezvycajneé pohyby.

Stlacte tlac¢idlo spustenia/zastavenia
a potom presunte robot na svetlejSiu
cast podlahy. Ak sa problém bude
nadalej vyskytovat na podlahach
svetlejSej farby, navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa
obratte na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante
prenikaniu slne¢nych lU¢ov do
miestnosti. S vysavanim mdzete zacat,
ked uz slnko nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu batériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej Zivotnosti.

O vymenu nabijatelnej batérie
poZziadaijte v servisnom stredisku
spoloc¢nosti Philips (pozrite 'Vymena
nabfjatelnej batérie').
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Problém

Mozna pric¢ina

RieSenie

Robot sa pohybuije
v kruhoch.

Robot je v rezime vysavania
konkrétnych miest.

Je to bezny jav. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozno aktivovat, ked
sa na podlahe nachadza privela necistot
a vykonava sa dokladné vysavanie.
ReZim je aj sucastou automatického
rezimu vysavania. Asi po uplynuti jednej
minuty sa robot pri vysavani vrati

k beznym pohybom. Rezim vysavania
konkrétnych miest mdzete zastavit aj
vyberom iného rezimu vysavania
pomocou dialkového ovladania.

ReZim vysavania konkrétnych miest
mozete zastavit aj vyberom iného
rezimu vysavania pomocou dialkového
ovladania.

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam (pozrite 'Instalacia dokovacej
stanice').

Robot stale aktivne vyhladava
stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.
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BBepeHue

BBepeHune

[No3gpasnaem ¢ NoKynkom npoaykuumm Philips! YTobbl BOCNoONb30BaThCa BCEMU MPenmMyLLIeCTBaMM
noanepyku Philips, 3aperncrpupynTe nspenve Ha seb-cante www.philips.com/welcome.

Ob6Lee onucaHue

PyuKa KPbILLKM NblnecbopHMKa
KpblLKa MbinecbopHmKa

Bnok punsTpa

MblnecbopHnK

Kpaw BepxHen KpblLLKK

[aTumk OOK-CTaHLUMK

BcacbiBatolLiee oTBepCTME

Kronka «CtapT/cTony

BokoBble LweTKn

10 Banbl 4ng ycTaHOBKM BOKOBBIX LLIETOK
T TepenHee koneco

12 BcacblBalollee oTBepcTme

13 BokoBble kKoneca

14 Oatymkum

15 KpbllLKa oTceka ans batapen

16 Hacapka ona npoTupaHunsa nona (FC8796, FC8794)
17 LlBabpa (FC8796, FC8794)

18 ManeHbkuw LuTexkep

19 Apantep

20 LLleTouKka 018 OYNCTKM

21 TynbT AMCTAHUMOHHOIO yrpaBieHuns
22 barapenkn (Trna AAA) ona nyneta Y
23 [oK-cTtaHumsa

CoNOUTDdWwWN -

MynbT AUCTAHLMOHHOIO yripaBneHus

MOXYKHO yMpPaBnaTb POBOTOM-MbINECOCOM BPYUHYIO C MOMOLLbIO MyfbTa ANCTAHLWOHHOMO
ynpaenenus (Puc. 2). Ha HeM nmMeloTcs cnenytoLime KHOMKM:

KHonka «CtapT/cTomny

KHonkn nepemelleHnsd

KHomKkm pexknmMa ybopkm

KHoMnKka noaxoyeHmna K OOK-CTaHLMm

24-4acoBOW MNAHUPOBLLIVIK

g~ wN =

MpuHUMN paboTbl poboTa-nbuiecoca

O6nacTn npmMeHeHunsa poboTa-nbliecoca

Po60T-MNblnecoc ocHalleH nonesHbiMmn GyHKUMAMK, 6naroaapsa KOTOPbIM MOYHO BbIMOMHUTL
KaYyeCcTBeHHYIo yOOpKy NOMoB B AOME.

Po60T-Mnblnecoc naeanbHO NoOAXoaAMT ANa yOOPKM TBEPAbIX HANOMbHbLIX MOKPLITUM: MaPKeTa, NNNTKA
NN NHoneyma. MNpu ybopKe MArKMX HanobHbIX MOKPLITUR, HAMPUMEP KOBPOB MU KOBPOBbIX

Pycckuin
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MOKPbITUIN, MOTYT BO3HWKHYTb TPYOHOCTU. ECI pOoBOT-MbINeCcoc NCNoNb3yeTca ansa yOopKM KOBPOBbIX
MOKPbITUI M KOBPOB, MepPBOE BPeMs MoHabnioganTe 3a ero padotown, NoMyMo 3Toro, 3a po6oToM-
MbINeCoOCOM HeobXxoayMOo CNeamnTb, €CiIM OH UCMNONb3yeTcsa A1 OYUCTKM OYeHb TEMHOIO KN
BNecTaALLEero »ecTkoro nona.

(DVH KLNA po60Ta—r|b|necoca

Cucrema oUmcTKM

[Ona Hambonee 3dGeKTUBHOM OUMCTKM Nona B poboTe-nbinecoce npeaycMoTpeHa 3-CTyneHuaTas

cmcTemMa OYMCTKM.

- [Be BOKOBbIE LLIETKM MOMOraloT cObpaTh Mbiflb B YrAax ¥ BAOMb CTEH, & TaKXKe yaansaioT
MPUAMIMLLYIO FPSi3b, HANPABIAS ee K BcacbiBaloLLiemy oTBepcTumio (Puc. 3).

- Bnarogaps MOLLIHOM cMne BCacbiBaHWA pobOT-MbI1eCoC COBUPAET CyXylo Mpsi3b, KOTopasa nonagaeT
uepes BcachblBalolLee oTBepcTMe B NbiNnecbopHukK (Puc. 4).

- Mopgenn FC8796 n FC8794 nocTaBNaoTCA C HACaaKoM ANns NPOTUPAHUA Mona, KOTopas MOXeT
BbITb NpUKpenfeHa K poboTy-MblNecocy, YToObl MPOTUPATL Ballle TBepAoe HAMONbHOEe MOKPbITUE.

[Nporpammbl ybopkm

B aBTOMaTUUECKOM peXkmme yOopKy poboT-MbiflecoC aBTOMATUUECKM MpUMeHsieT 3adaHHYIo

MoCcnefoBaTENbHOCTb MPOrpPamMM yOOopKM ANA ONTUMANbHOM OYUCTKM BCEX 30H MOMELLLEHNS.

Vicnonb3yloTcs cnefyioLme NporpamMmbl YOOpKM:

1 TMpownsBonbHasa nporpamma (Puc. 5)

2 [MporpamMma «Boonb cteHy (Purc. 6)

3 TporpamMmma To4eyHom ouncTrm (Puc. 7)

Bo Bpems y6opKM B @BTOMATUUYECKOM pexxrmMe poboT-MblNecoc MCNob3yeT 3TV MporpaMmbl B

cnenyoLLen NnocnenoBaTebHOCTU: MPOU3BOMbHAsS NPOorpaMma, NporpaMmma «Baoons cTeH» 1

nporpamMmMa ToYeUHOM OUNCTKU.

3aBepLUVIB BbIMOSHEHME 3TOM MOCNeA0BaATENbHOCTY MPOrPaMM, POHBOT-MbINECOC CHOBA HAYMHAET

paboTaTb MO NPOU3BOBLHOM MPOrpaMmMe, a 3aTeM NoBTOPSET BCE MPOrPamMMbl B TOM e

MoCNefoBaTENbHOCTY, MOKa He Pa3pAaNTCa akKyMYNATOP UK Moka POBOT-MbINEecoC He BbiKmoyar

BPYUHYIO.

MpumedaHme. MOYKHO TaKkyKe OTOeNbHO BbIOPATh MIOOOM PEXKMM, HaXKaB COOTBETCTBYIOLLIYIO KHOMKY Ha
nynbte Y (cMm. 'Bbibop pexxkmmMa yoopkn'). PoOboT-nbiecoc NpoaoriaeT YOopKy B BbIOpPaHHOM
pPeXKMME, MOKa Bbl HE BbIKNOUUTE POBOT-TMbINECOC 1 He BKMIOUNTE ero CHOBA.

Kak poboT-nblniecoc pacno3HaeT rnepenapbl BbICOT

Po60T-MblNecoc ocHaLLeH NATbIo AaTYMKaMK nepenana BbICOTbI, PACMONOMEHHBIMIN Ha ero HUMKHEN
cTopoHe. C MOMOLLbIO 9TUX AATUMKOB POBOT-MbINecocC pacno3HaeT nepenabl BbiCOT (Hanpumep,
NecTHUUbI) 1 n3beraet Ux.

MprMeyaHve. POBOT-MbIecoc MOYXKET MepeMeLLaThbCA PAOAOM C OT/IMYAIOLLIMMCA MO BbICOTEe OT nona
0BbEKTOM, MOCKONbKY d)pOHTaJ'IbeII?I OaTyMK rNeperana BbICOT PacriofioxeH 3a 6aM|‘|e|o0M‘

BHuMaHue! B HEKOTOPbIX C/lyyasaX AaTYMKU Nepenana BbICOT MOIyT He 06HAPY)XUTb JIECTHULLY UK

[ pyrov nepenap, BbiICOT B HY)>XHbI MOMEHT. [M03TOMy Bbl fO/HXHbI BHUMATEJIbHO ClleAuThb 3a
PO6OTOM-MbIIECOCOM MPY NEPBOM UCMOJIb30BAHUU U NPY Y6OpKe pSaaoM C IeCTHULLer Unu apyrum
rnepenanom BbICOT. PerynsipHoO ouMLLianTe AAaTYMKU Nepenana BbiCOT, UTO6bl po60T-MNblilecoc Bceraa
LO/MKHbIM 06pa3oM (cM. 'OuncTka poboTa-nbiiecoca’) pacno3HaBas nepenaabl BbiCOT.
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NMepen nepBbIM UCMOJIb3OBAHUEM

YcTaHOBKa HBOKOBbIX LLIETOK

1 PacnakyinTe 6OKOBbIe LLETKM U MONOXNTE POBOT-MbINEeCcOoC Ha CTON UM Ha MO BBEPX AHOM.

2 HapeHbTe 6oKOoBbIe LLIETKM Ha Ballbl Ha HMYKHer YacTn poboTa-nbinecoca (Puc. 8).
[MpumedaHme. Yoeaomtech, UTo BOKOBbIE LLETKN HAOeXKHO 3adUKCUMPOBaHbI. MpYyKMUTE UX K Bany
[0 LLenyka.

VcTaHoBKa 6aTapen B MyAbT AUCTaHUMOHHOMO YrpaBAeHUs

[yNbT AUCTAHLMOHHOIO ynpasneHua pabotaeT oT AByx batapen tuna AAA.

1 HaxkmuTe Ha a3bl4oK (1), UTOBbl OTKPbITL OTCEK BaTapen, M CHUMUTE KPbILLKY oTceka (Puc. 9) (2).

2 BcraBbTte gBe barapen (Puc. 10) Tuna AAA.

[NpuMedaHye. Mpu ycTaHoBKe baTapen cobnoganTe NnongpHocTb (obo3HayeHus "+" n "-").

3 YT0O6bI YCTAHOBUTL KPbILLKY OTCEKA A1 INEMEHTOB MUTAHMA HA MEeCTO, CHadana BCTaBbTE BbICTYM
B OTBEpCTVE Ha Kpato oTceKa ans anemMeHToB NutaHus (1). 3atemM HaxkMm1Te Ha KpbILLKY (2), moka
oHa He 3adumKcmpyeTcs co endkom (Puc. 11). Tenepb NynbT AUCTAHLIMOHHOIO yrpaBneHmns rotos K
MCMOMb30BaHUIO.

MoarotoBKa Npubopa K pabore

YcTaHOBKa OOK-CTaHL MU

1 [MogknioumTe ManeHbKU LLITeKep aaanTepa K rHe3ny Ha Aok-ctaHumu (1) 1 BCTaBbTe aganTtep B
SNEKTPUUECKyto po3eTky (2) (Puc. 12).

2 PasMectuTe OOK-CTaHLMIO Ha FOPM30HTaIbHOM, POBHOM yUYacTKe MNofa Yy CTEeHbI.

[NMpuMedaHye. YoeouTech, YTo Ha pacctoaHnm 150 cm cnepenm ot AoK-ctaHumm (Puc. 13), 30 cm
cnpaBa 1 100 cM crneBa HET NPEenATCTBMIA UMK NepenanoB BbiCoT.

3apanka

1 TlomecTuTe PobOoT-MbINeCcOC Ha NOAKMNIOUEHHYIO K ceTy OoK-cTaHumio (Puc. 14).

2 KHonka «CrapT/cTton HauHeT muratb (Puc. 16).

3 Korpga akkyMynaTop ByaeT NoMHOCTbIO 3apsiyeH, KHomnka «CTapT/CTomn» HauyHeT CBETUTLCS, He
muras (Puc. 17).

MoarotoBKa NomMeLleHua K yoopke

- [epen ybopkow ybepuTte C Nona BCe HesakpenneHHble 1 Xpynkne obbeKTbl (Pu1c. 18),

- YpanuTe Bce kabenu, NpoBoAa W LLUHYPbI MUTaHKWA C Nona, YTobbl pOoBOT-MbIIecoC He 3amnyTancs B
HUIX.

- Ecnm B KOMHate, B KOTOPOW OOMKEH BbIMONHUTL YOOPKY pOBOT-MbINecoc, MMeeTCa KoBep C
KUCTAMU, MOABEPHUTE KMCTW MO/, KOBepP, UTOObI pOBOT-MbINEecoC He 3acocan UX 1 He UCMoPTUN
koBep (Puc. 19).

DKcnnyaraumsa poboTa-nbliecoca

Hauano n okoH4YaHue paboTbl

1 HamuTe kHonKy «CTapT/cTorny Ha NynbTe AUCTaHLUMOHHOro yrnpasnerna (Puc. 20).
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2 KHonka «CtapT/cTomny» 3aropaeTca POBHbIM CBETOM, M POBOT-MbINeCcOoC HaumHaeT ybopky (Puc. 21).

3 Yb6opka byaeT BbIMOMHATLCA B @BTOMATHMUYECKOM pexkrMe [0 Tex MOop, MoKa akKyMynaTop poboTa-
Mblflecoca He paspsaanTca. B asToMatnyeckom pexxriMe y6opKmM poboT-Mblnecoc NMoBTopsieT
MocnenoBaTeNnbHOCTb MPOrpamMM yH60opKM: MPOU3BOSbHYIO MPOorpaMmmy, mporpamMMy «Baosnb cTeHy v
nporpammy «Mlo cnvpanmy.

4 Korpa akkyMynaTop paspsreH, KHornka «CTapT/cTomn HaumHaeT BbICTPO MUraTth 1 PpOBOT-MbINecoc
HauMHaeT UCKaTb OOK-CTaHUMIO Ana noa3apsaku (Pyc. 22).

5 Haxatrem KHoMKmM «CTapT/CTOM» TaKyKe MOYKHO MPUOCTAHOBUTL UM MOMHOCTbIO NPEKPaTUTb
y6opKy. ECIM Mpu MNOBTOPHOM HaXKaThy KHOMKK «CTapT/CTorM» ypoBEHb 3apsaaa akkyMynaropa
[OCTATOYHO BbICOK, POBOT-MbINECOC NPOAOIKaEeT YOOPKY B aBTOMATUUECKOM peXxXMMe.

6 YTOObI POBOT-MbINECOC BEPHYNICA HA OK-CTAHLIMIO Mpexxae, YeM paspsiamTCst akKyMynsaTop,
HXKMUTE KHOMKY MOAKMOYEHNA K AOK-CTAHUMK Ha NybTe ANCTAHUMOHHOIO ynpasneHusa (Puc. 23).

7 KHonka «CTapT/cTon» 3aMmraeT, 1 poBoT-MbINecoC BO3BPALLIAETCS Ha AOK-CTaHLMIO.

BbiOop pexkmma yoopKu

[aHHbIM POBOT-NbINecoC NOAAEPXKMBAET TPU OTAENbHbLIX PEXXMMA YOOPKU, KaXKAbIN M3 KOTOPbIX
MOXHO aKTMBMPOBAaTb COOTBETCTBYIOLLIEN KHOMKOW Ha My/bTe AUCTAHLIMOHHOIO yrpaBneHus.
[pon3BOAbHas Mporpamma

B 3TOM pexkrMe poboT-MblNnecoc Npor3BoanT YOOPKY MOMELLLEHNS, COBepLLAs MPOW3BOSbHbIE
nepeMeLLeHnsa No NPIMon U KpecT-HakpecT (Puc. 24).

[Nporpamma «Baoab cTeH»

B 3TOM perkriMe poboT-Mblnecoc nepeapmraeTcs BOOMb CTeH, 0becneumnBan bonee TLlaTtenbHyo
ybopKy (Puc. 25) AaHHOro yyacTka noMeLLeHms.

[porpamma ToueuHom ybopKm

B 3TOM perkrMe poboT-MblNecoc nepenpmraeTcst Mo packpydmnBaloLLencsa cnmpanu ot LeHTpanbHom
TOUKW, YTO obecneurBaeT TulaTeNbHyo (PUC. 26) OUMCTKY AaHHOMO yyacTKa.

MpumeyaHue. Mporpamma, BblIbpaHHaa BpyUHYIO, BbINMOIHAETCA TOMbKO HECKOMbKO MUHYT. 3aTem
POBOT-MbINECOC MEePEKNIoYACTCA B aBTOMATUUECKNN PEXKNM YOOPKM.

PyuHoe ynpasneHue

MOYKHO ynpaBnsaTb POHOTOM-MbINECOCOM BPYUYHYIO C MOMOLLbIO KHOMOK Ha MyfbTe AUCTaHLUMOHHOMO

yrpaBneHns.

1 [na ynpaBneHusa nepeapmxKeHrem poboTa-nbinecoca no nomMelleHmio (Prc. 27) ncnonbsymte
KHOMKM CO CTpenKamm BBepX, BHIW3, BNEBO M BMPaBo PSAOM C KHOMKOM «CTapT/CTomny Ha nynbTe
[OUCTAHUMOHHOIO yNpaBieHus.

MpumevaHme. Cobniopnante OCTOPOXHOCTb, KOrda yrnpasndaeTe pO6OTOM—ﬂbIﬂeCOCOM BPY4HYIO
pPAOoOM C nepenagamMn BbiCOT U NNeCTHULLIAMIA.

Ncnonb3oBaHMe 24-4acoBOro niaHUpoBLLUMKA

24-4aCcoBOW MNAHUPOBLLIMK MOXXET ObITb aKTVUBMPOBAH C MOMOLLLBIO My/bTa ANCTAHLMOHHOIO
yrpaBneHus. Yoeamtech, UTo poboT-MblNecoc HAXOOMUTCA B PEXXMME OXXMOAHWA 1 He pacnonaraercs B
[OK-CTaHUMW.
1 Haxkmute kHonky (Puyc. 28) 24-4acoBOro nnaHMpoBLLMKA Ha NynbTe ANCTAHLUMOHHOIO yrpaBneHus,
UTOObI aKTUBMPOBATL 24-4aCoOBOW NNAHUPOBLLIVIK.
- [locne akTmBaumMy 24-4acoBOro MNaHMPOBLLIMKA PA30ACTCH 3BYKOBOW CUTHAN, M OUCMNEN
HaYHET KOPOTKO MUMaTb KaXKOble HECKONIbKO CeKyHM,
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- [locne akTrBaLMy 24-4acoBOro MNaHMPOBLLMKA POBOT-MbINeCOC HAYHET KPYrMOCYTOUHYIO
yb6opKy. OH ByaeT NpuUcTynaTb K yOopKe B OOHO U TO e BpeMa Karkable 24 yaca, moka He byaeT
OTK/OUEH 24-4acoBOW MNNAHUPOBLLVIK.

2 YTOObI OTKMIOUYNTD 24-U4ACOBOW MAAHNPOBLLIMK, HAXKMUTE KHOMKY 24-4aCcoBOro MnaH1pOBLLMKA.

PazpacTca 3ByKOBOW CUrHau, U amMcnnen dyaeT cBeTUTbCS MOCTOAHHO, MOKa3biBast TeM CaMbiM, YTO

POBOT-MbINECOC HAXOAMUTCA B PEXKMME OXKMAAHUSA 1 24-UaCOBOM MNAHUPOBLLMK OTKTIOUEH.

MbITbe NMoJsIoB C MOMOLLbIO pO6OTa—I'IbIJ'IeCOC8.

Mopenu FC8796 1 FC8794 nocTaBNAoTCA C HACaAKoM ONA MPOTMPAaHUA Nona 1 Haknaokow ons
BNAXKHOW yOOPKM TBEPAbIX HAMOMbHbBIX MOKPbLITUNA.

3aKpenneHune HakNaaku

1 lorpysuTte HakNaoKy B BOAY UM HAMOUYMTE ee Mo CTpyen Boabl. Bbl MoyeTe 006aBnTb
HEeCKOSbKO Kanenb cpeacTsa 15 MbITba NOMOB, NOAXOASLLEro ANs Ballero nona.

2 TulatenbHO OTOXXMUTE HAaKNAAKy, UTobbl OHA CTana NPOCTO BAAYKHOWM, & He MOKPOW.

3 [lpuKpenuTe BNaXkHyIo HaKNaaKy K Hacaake Ans npoTupaHus nona, npmxas drkcatopbl Velcro
Haknagku K drkcatopam Velcro Hacagku ona npoTrpaHya nona (Puc. 29).

4 BcTaBbTe BbICTYMbl HACAAKM A5 MPOTUPAHKSA Mofa B Ba COOTBETCTBYIOLLMX MM OTBEPCTUS,
PACMONOMXEHHbIX CPA3y 3a Kofecamu. 3aTemM HaxKMUTe BHU3, MoKa He ycibilunTe wwendok (Puc. 30).

Y60pKa rnosioB C NOMOLLIbIO HAcaaKu A NpoTupaHusa nona

MprmMedaHve. [1na y6opKM MooB C MOMOLLIbIO HACAAKW A5 NPOTUPaHUS Mona poboT-Mblfecoc
cnenyet BKNoYaTb B KAKOM-NMBO TOUKEe KOMHATbI, B KOTOPOW Bbl XOTUTE NpUbpaTbcs. PO6oT-Mblnecoc
He AoMmKeH BKloYaTbCa B AOK-CTaHLMN, KOrAa Ha HeM 3akperieHa HaknaaKa.

1 T[IpOCTO HAXKMUTE KHOMKY «CTapT/CTOMy Ha NMysbTe AUCTAHLMOHHOIO YrpaBieHns, UTobbl
3anycTuTb POBOT-MbINecoc.
- Pob0oT-Mnblnecoc NpoaomxaeT NpoT1paTh Mos, NoKa He PaspaamnTca ero akkyMynaTop, nocne
yero poboT-MbINeCcoC OCTAHOBUTCA.

[MpumedaHue. Nepen TeM Kak NMoMeCcTUTb pO6OT—I'IbIJ'IeCOC Ha OOK-CTaHLUMIO BPYYHYIO 1T OTMNPaBUTb
ero Tyaa, HaxXaB COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha MnynbTe AUCTaHLUMOHHOIO yrpaBeHnd, oTcoeanHuTe
HaKnagky 1 Hacadky an4a npotnpaHnad rnorsa.

OTcoeanHeHne HacagKku gnsa npoTnpaHnd nona

1 YT06bI OTCOEAMHUTB HAcaaKy AN NMPOTUPAHMA Nona, HaxkmmnTe dukcatop (1) 1 NOTAHUTE HacaaKy
BBEpX, UTobbl yaanuTb ee (2) (Puc. 31).

2 YpanuTte HaknagKy C HAaCcaaKW ANa NpoTMpaHuUs nona.

3 YTObbl OUNCTUTb HAKNAAKY, MOCTMPANTE ee B CTUPANbHOW MalLVHE B LLAASLLEM pexxiMe npu
Temnepartype He bonee 60 °C.

3BYKOBOW CUMHAJ

Ecnv po60oT-Mblnecoc CTONMKHETCA B MpoLiecce YBOpKM C KaknMn-nnbo npobrnemamm (Hanpumep, ns-
3a TOro, UTO Ha KOMeco HAMOTAMNUCb BOSOCHI, MOTEPAH KOHTAKT C MOMOM UK OATUMK HE MOXKET
0BHAPY>KUTb MOM), PA3AACTCH 3BYKOBOW CUrHA M POBOT-MbINECOC OCTAHOBUTCSA. HaXKMITE KHOMKY
«CTapT/CcTony, UTo6bI MEepPeBecT! POBOT-MbINECOC B PEXUM OXKNOAHWA 1N YCTPAHNTL Npobremy,
BbI3BABLUYIO MOAAYY 3BYKOBOIO CUMHAa — HanpuMep, yoanuTb NpenaTcTBre, B1oKMpoBasLLee
nepemMelleHe Koneca, OuMCTUB AATUUKU UK NOAHAB POBOT-MbINeCcoC 1 NepemMecTuB ero B Apyroe
MeCTO.
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Ouuncrtka u yxop,

YaoaneHne mycopa n ouncTka I'IbIJ'IeC60pHI/1Ka

Ecnu nbinecbopHUK 3anomHeH, onycToLnTe U O4MCTUTE ero.

1

u b wWN

MoTaHUTE 3a PYUKY KPbILLKW MbINecOopHMKa U U3BNEeK1Te NbinecbopHMK 13 ero otceka (Puc. 32).
MNoTaHuTe 3a pUKcaTopP COOKY MblNecbopHMKa, YTODObI OTKPLITL KPbILLKY (Puc. 33).

V3BneKkuTe 6nok dunbTpa 13 NbinecbopHrka (Puc. 34).

MoTpsicuTe NbINeCOOPHMK Had, MyCOPHbIM BEAPOM, UTOObI ONOPOXHUTL ero (Puc. 35).

Bbl MOYeTe MpoMbITb MblNecbopHKMK Noad CTpyer Tennon Boapl.

BHumaHue! nblnecGOpHMK Heslb3s MbiITb B MOCYA0MOEYHON MaLlUnHe.

YTobbl TLLATENBbHO OUYNCTUTL GUNBLTPbLI, OTAeNUTE BNOoK GUNbTPa, HaXKaB GrKcaTopbl,
pacnonoxeHHble No obenM ero CTopoHaMm, 1 yaanume nbineson Gunstp 13 EPA-dunbTpa. 3atem
ouncTuTe EPA-GUNBLTP C MOMOLLIbIO BXOAALLEN B KOMMMIEKT LWeTouku (Puc. 36).

CobepuTte 6ok dUnbTpa, ycTaHoBuTe EPA-OUNBLTP B MbiNeBon GunbTP. 3aTeM BCTaBbTe 610K
GuUnbTPa Ha MecTo B NbinecbopHuk (Puc. 37).

[MpumedaHme. ECnv Bbl NPOMbIBANY MbINeCOopHUK NOA CTPYEr BOAbl, yOeamuTech, UTO OH yXKe
BbICOX, MPEXAE YEM CHOBa BCTaBNATb OMOK duibTpa.

3aKporTe KPbILLKY MblnecbopHMKa 1 yoeamTech, YTo oHa Co Lwenykom (Puc. 38) BcTana Ha mecTo.
YcTaHoBUTE MbINeCOOPHKIK B ero OTCEK U CMOXXUTE pydKy MbinecbopHuka (Puc. 39).

BHumaHue! Cnegure 3a TeM, UTOGbI B NbiniecbopHUKe Bceraa 6bi ycTaHoBMeH 610K punbTpa.
Ncnonb3ysa poboT-nbiiecoc 6e3 6510ka punbTpa B Nbiiec6opHMKE, MOXXHO NOBPeavTb ABUrarTesb.

OuuncTtka poboTa-nbinecoca

YT0o6bl NOAAEPIKMBATbL KAUeCTBO YOOPKN Ha AOMKHOM YPOBHE, HEOBXOAMMO BPEMA OT BpeMeHu
ouMLLATb OATUMKKM Mepernana BbiCOT, Koneca, bOKOBbIe LLETKM 1 BCacbiBalOLLLee OTBepCTHe.

1
2
3

YCTaHOBUWTE MbINecoc Ha POBHOM MOBEPXHOCTU 1 MEPEBEPHUTE ero.

YTOObI OUMNCTUTL BOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE UX 3a LLETUHY U CHUMMKTE C BanoB (Puc. 40).

OuncTTe BOKOBbIE LLIETKU M X BaSlbl C MOMOLLIBIO LLIETOUKM, BXOASALLEN B KOMMNEKT NocTaBku (Puc.
47).

Ypanute Nbinb UNK Nyx C NepefHero Koneca U 6oKoBbIX KOMeC C MOMOLLLbIO LLETOUKM, BXOASLLEN B
KOMMAeKT noctaBku (Puc. 42).

Ypanvte Nbinb WAV NyX C AATUMKOB Mepenaaa BbICOTbl C MOMOLLBIO LLIETOUKM, BXOAALLEN B
KOMMAeKT noctaBku (Puc. 43).

[MpumedaHme. [laTurKki Nnepenana BbICOT HEOBXOANMO OUMLLIATb PErynapHo. V3-3a rpsasu Ha
[aTurKax nepenaga BbICOT POOOT-MbINECOC MOYKET He 0BHAPY>KUTb Nepenam, BbICOT UM NECTHULLY.
Bocnonb3ymTech LeTOUKOM, BXOAALLEN B KOMIMEKT NOCTaBKW, AN YUACTKK BCACbIBAIOLLLEro
oTBepcTusa (Puc. 44).

Ybeaoutech, UTo Ha BOKOBbIX LLETKax 1 Ha HYKHeN naHenn poboTa-nbifiecoca HeT oCTPbIX
npeamMeToB, KOTopble MOryT NoBPeauTb Mof.
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3aMeHa

3aKas akceccyapoB

YT0o6bl NprobpecTn akceccyapbl MK 3anacHble YacTu, noceTute Beb-canT
www.shop.philips.com/service 1nn o6patnTecs B MECTHyIO TOProByio opraHmnsaumio Philips. MosxkHo
TaKKe CBA3ATbCS C LIeHTPOM noaaepy K notpebutenen Philips B Ballen cTpaHe (KOHTaKTHas
nHbopMaLms nprBeaeHa B rapaHTUNHOM TaSIoHe).

3amMeHa punbTpa

Ecnn EPA-GUNbTP CUNbHO 3arpasHeH 1nr noBpexkaeH (CM. 'YaaneHue Mycopa v oumcTKa
MblnecbopHMKa'), 3aMeHnTe ero. Ytobbl MoNyUnTb HOBbIM EPA-GUNBTP, NoceTuTe Beb-canT no aapecy
www.philips.com/support.

3aMeHa BOKOBbIX LLLeTOK

[ns nonaepyaHns onTUManbHbIX Pe3yNbTaToB YOOPKM DOKOBbIE LLETKM HeOBXOAMMO 3aMeHATb
uepes HeKoTopoe Bpems Nnocre Hadana 1Mcrofib3oBaHus.

MprMedaHye. MNpu NobbiX NPU3HAKAX M3HOCA VN NOBPEXXOeHUs BOKOBbIE LLIETKI CredyeT 3aMeHnTb.
Mbl TaK¥Ke peKkoMeHOyem 3aMeHATb 06e BOKOBbIE LLIETKN OQHOBPEMEHHO. YTobbl MOnyUnTb HOBble
BOKOBbIE LLIETKM, NoceTuTe Beb-canT rno agpecy www.philips.com/support.

1 YT06bI 3aMeHUTL BOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE CTapble OOKOBble LLIEeTKM 3a LLETUHY N CHUMKNTE C
BanoB.

2 HapeHbTe HOBble DOKOBbIE LLIETKM Ha Basbl.

3aMeHa akKymMmynaropa

3aMeHa akKkyMynaTopa poboTa-nbifiecoca MoXeT ObITb BbIMOMHEHA TONbKO KBATMOULIMPOBAHHbBIM
CEPBUCHbBIM MHYXeHepoM. [1oCTaBbTe POOOT-MbINECOC B @BTOPU30BAHHbIN CEPBUCHbIN LIeHTP Philips
015 3aMeHbl aKKyMyIaTopa, ecv ero bonblue He yaaeTcs 3apsanTb UM OH DbICTPO paspsayaeTcs.
MOYKHO HaMTU Ha rapaHTUMHOM TaJTOHe KOHTaKTHYIO MHGOPMALIMIO LiIeHTPa NOoA0SePKKN
noTpebutenen Philips B BaLlewn cTpaHe.

3amMeHa bartapen nynbTta AUCTAHLUMOHHOIO yrnpasneHus

1 Haxkmute Ha a3bluokK (1), UTODbI OTKPbLITh OTCEK BaTapen, N CHUMUTE KpblLLKy oTceka (Puc. 9) (2).
2 l3BnekuTe paspsamsLumecs batapenkn Tuna AAA n3 otceka ang 6arapeek.
3 BcTasbTe gBe HoBbIx baTtapen (Puc. 10) Tnna AAA.

[NpumMeyaHye. Mpu ycTaHoBKe baTapen cobnoganTe nongpHocTb (obo3HayeHms "+" n "-").

4 YT0bbl YCTAHOBUTL KPbILLIKY OTCeKa AN 3NeMeHTOB NUTaHWUS Ha MecTo, CHauana BCTaBbTe BbICTYM
B OTBEPCTME Ha Kpalo oTceKa Ans anemMeHToB nutaHua (1). 3atemM HaAXKMUTE Ha KPbILLKY (2), MoKa
OoHa He 3aduKcnpyeTca co wendykoM (Puc. 11). Tenepb nynbT AUCTAHLMOHHOMO YrpaBieHns roTos K
MCMONb30BaHMIO.

MpuMevaHune. YTUNnM3npymTe paspsamsLinecs 6ataperiki B COOTBETCTBUM C MpaBunamu,
YCTAHOB/EHHbIMW B BaLLen cTpaHe.
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M3BneueHune akkymynatopa

MpepynpexaeHue! Cneayer U3BNEKaTb aKKYMYNSTOPHble 6aTapeun TONbKO nepep,
yTunusaumen npubopa. Mepen nsBneueHnem 6arapen yb6egmurecb, UTO OHA MOJSTHOCTbIO

paspsKeHa.

YT06bl M3BMEUb aKKYMYNATOP, CleaymTe MHCTPYKUMAM, NprBeaeHHbIM HKe. [Ns n3BnedyeHns
AKKYMYATOPA MOYKHO TaKyKe N0CTaBUTb POOOT-MbINIecoC B CepBUCHbIV LieHTp Philips. ObpaTuteck B
LIeHTP nogaep»kmn notpebutenen Philips B Ballen cTpaHe, UTobbl y3HaTb aapec bnmxanwero

CepBNCHOTIO LUeHTpa.

1 Tlepen n3BnedeHrem 1 yTunmsaumen akkymMynaTopa BKAo4UmMTe poboT-Mblfecoc U ocTaBbTe ero
BK/MIOUEHHbBIM 00 NOMHOW Paspaakmi akKyMynaTopa.
2 OTBUHTUTE BMHTbI HA KPbILLKE oTCeKa g bartapen v CHUMmTe KpbILLKy (Puc. 45).
3 [MooHUMUTE aKKyMynaTop 1 otcoeanHuTe ero (Puc. 46).
4 [locTaBbTe PpObOT-MbINEeCOoC M akKyMynsaTOP B MyHKT CO0pa OTXOO0B 3M1EKTPUYECKOro 1
SNEeKTPOHHOro 0bopyaoBaHNA.
[aHHbIM pazgen NocesLLeH Harbonee pacnpoCcTpaHeHHbIM NpobnemMam, C KOTOPbIMU Bbl MOYXeTe
CTOMKHYTbCSA MPW MCMOMb30BaHKM Npubopa. ECNu He yaoaeTcs cCaMoCToATEeNbHO CNPAaBUTLCA C
BO3HUKLUMMW NMpobnemMamMm, CM. OTBETbI Ha YaCTO 3aaBaeMble BOMPOChl Ha Beb-cante
www.philips.com/support nnu obpatmTech B LEHTP Noaaepy K1 notpebuTtenen B BaLlen ctpaHe.

Mpo6bnema

Bo3mMo)KHaa npuumHa

Crnocob6bl pelueHus

PoBoT-Mblinecoc He
npUCTynaeT K ybopke,
Koraa s HaYK1Mmalo
KHOMKy «CTapT/cTony.

AKKYMYNATOP Pa3pAXKeH.

3apaauTe akkyMynaTop (CMm.
MoparotoBKa nNprbopa K padoTe').

Pob6oT-nbinecoc He
pearvpyeTt Ha Haxkatua
KHOMOK.

Po60Ty-MNblnecocy He yaanocb
HaMTW OOK-CTAHLMIO, U
AKKYMYIATOP Pas3paanica.

MomecTnTe PoBOoT-MNbiNecoc Ha
NOAKMOUEHHYIO K CeTU JOK-CTaHLMIO.
Uepes HeCKOMbKO CeKyH[, MPO3BYYUT
3BYKOBOW CUMHA, 1 BKIIOUNTCA
noacBeTKa amcrnes.

PoboT-nbinecoc nogan
3BYKOBOW CUMHan v
OCTaHOBWIICAH.

3aKNMHWUNO OAHO MM oba
Koneca.

HaykmuTe KHomky «CTtapT/cTony.
Yoanute Bopc, BOMOChI, HUTKM WA
NpoBO/ C MOABECKN Korneca.

3aKNVHUNO OfHY U 0be
OOKOBbIE LLIETKN.

OuncTnTe BoKoBble LLETKM (CM. 'O4ncTKa
poboTa-nbinecoca').

Bbl noaHsau paboTtaioLmmn
poboT-Nbinecoc.

HaykmuTe KHomKy «CTapT/cTony.
[TocTaBbTe pPObOT-MbINECcoC Ha Non U
HaXKMUTE KHOMKY «CTapT/CTOmMY, UTObbI
OH BO30OHOBWIT YOOPKY.

PoboT-nbinecoc yovpaet
HeahdEeKTUBHO.

LLleTnHa Ha ogHOW 1N obeunx
DOOKOBbIX LLIETKax
nepopmMmpoBaHa.

[orpysunte ogHy 1nu obe LLEeTKN B
Tennyio BoAy 1 OCTaBbTe HA HEKOTOpOe
Bpema. ECnu LweTnHa He BOCCTAHOBUT
dopMy, 3ameHnTe BOKOBbIE LLETKM (CM.
'3aMeHa DOKOBbIX LLIETOK')
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Crnocob6bl pelueHus

DOunbTp B NbiNecbopHUKe
3arpAsHeH.

Pas3bepuTe 6noK punbTpa. Qumnctute
nbineson epunbTp 1 EPA-GUnbTp 3y6HON
LLIETKOW C MAFKOW LLIeTUHOW. Bbl MOyKeTe
MPOMbITb MbINEBOM GUNBLTP Noa CTpyewn
BObI.

Ecnu unctka EPA-dunbTpa He nomorna,
3amMeHuTe ero. EPA-dunbTp
peKoMeHayeTCs 3aMeHsITb KaK MUHUMYM
pas B rof.

3abnoKMpoBaHo
BCacblBalolLiee OTBEPCTUE B

HUYKHEeM YyacTu NblnecbopHyKa.

MpouncTnTe BcacbiBatolLlee oTBepcTMe
(cMm. 'OumncTKa poboTa-nbinecoca').

B nepenHee koneco nonanu
BOJ1OCbI N TPA3b.

QuuncTnTe NepenHee Koneco (CMm.
'OuncTka poboTa-nbinecoca’).

Po60oT-MNblnecoc BbIMonHAeT
YOOPKY TEMHOIO UM YEePHOro
MoKpbITUA. [o3ToMy
3anycKaloTca JaTUMNKM
rnepenaga BbICOT, U poboT-
MbINIeCoC NCMOMb3yeT
HeCcTaHOaPTHYIO MPOrpaMMy
yOOPKN.

HarkmumTe kHonky «CTapT/cTorny, a 3aTem
nepemMecTuTe poboT-Mbiflecoc Ha bonee
CBETNbIV y4acToK nona. Ecnm npobnema
BO3HMKAET U Ha bornee CBeT/bIX nonax,
nepenouTe Ha Beb-cant
www.philips.com/support nnm
obparutech B LEeHTP NOOOEPMKKM
noTpebuTenen B Ballen cTpaHe.

PoboT-nbinecoc youpaet non,
Ha KOTOPOM APKO OTpaXKaeTca
conHeuHbln ceeT. OTpaykeHune
cBeTa MellaeT paboTte
JATUYMKOB Nepenaja BbiCoT,
pPOBOT-MbINECcOoC UCMob3yeT
HEOBbIUHYIO MPOorpaMmmy
yOOPKN.

3aKpowTe LLITOPbI, UTOObI
npenaTCTBOBaThb MonaaaHuio
CONTHEYHOr O CBETA B MOMeELLeHMe.
MOYKHO TaKkyKe HadaTb YyOOpKy Mpw
MeHee APKOM COSHLLE.

AKKYMYNATOP DoNbLUE He
3apsraeTca unu
CNULLIKOM BbICTPO
paspsrcaeTca.

3aKOHYMACA CPOK CIY*KObI
AKKYMynaTopa.

3aMeHuUTe akkyMynsaTop B CEPBUCHOM
LeHTpe (cM. '3amMeHa akkymynarTopa')
Philips.

PoboT-nbinecoc
nepeMeLLIaeTca Kpyramu.

PoboT-nbinecoc paboTtaeT B
peXkrme ToUeUHOM YOOPKN.

Ero noseneHme ctaHnapTHO. Peyxkum
TOUEYHOM YDOPKM MOXKHO
1ICMOMb30BaTh, €C/IM Ha onpeneneHHoOM
y4acTKe Mona CKOMMAOCh MHOIO FPSA3n U
ee HeobXOOMMO TLLATENbHO yOpaTh.
Kpome Toro, aToT pexknm aBnaeTcs
UaCTbIO aBTOMATUYECKOIO pexxmma
yoopKu. MprMEepPHO Yepes MUHYTY
POBOT-MbINEecoC BO30OHOBUT
BbIMOSTHEHVE CTaHAQPTHOM NPOrpaMMbl
yOOPKN. PEXXM ToueuHom yOopKM
TaKYKe MOXKHO BbIK/IOUNTb, BbIOpaB
OPpYrov pexxum yo6opKu Ha nynbTe
OUCTAHLIMOHHOIO yNpaBneHus.
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Mpo6nema Bo3Mo)KkHasa npuynHa Cnoco6bl pelueHus

PeriM ToUeUHOM YBOPKM TaKKe MOYKHO
BbIK/MIOUNTb, BbIBPAB APYron PEXXM
yBOPKM Ha NyNbTe ANCTAHLIMOHHOMO

yrpaBneHus.
PoboTy-nbinecocy He PoboTy-nbinecocy He xBaTaeT [lonblTanTecb HaMTK Apyroe MecTo Ans
yOAeTCA HanTY OOK- MecTa, YTobbl 4obpaThcs 00 pasmelLLeHns OOK-CTaHLUMK (CM.
cTaHumIo. [OK-CTaHUMK. 'YcTaHoOBKa OOK-CTaHUMK').

PoboT-nbinecoc npogomkaeT  MNogoxaute okono 20 MUHYT, U PpoboT-
AKTMBHO MCKaTb OOK-CTaHUMIO. Mbl1eCcOC BEPHETCA Ha AOK-CTaHLIMIO.

PoboT-nbinecoc

Marotosutens: “Oununc Koxcbiomep NMandctann B.B.", Tyccenguenen 4, 9206 AL, OdpaxTeH,
HunepnaHobl

VIMnopTep Ha TeppuTtopuio Poccun 1 TamoykeHHoro Cotosa: OO0 "OUITNMC", Poccuinckas
Depepauma, 123022 r. Mocksa, yn. Ceprea Maxeesa, 0.13, Ten. +7 495 961-1111

Bnok nutanusa: ZD12D160090EU

Bxon: 100-240B~; 50/600u; 0,5A
Bbixon: 16B === 0,9A

Knacc |1 [O]

FC8796, FC8794, FC8792

BcTpoeHHbIn akkymynatop Li-ion: 10,8 B
[Ins ObITOBbIX HY»X[,

CoenaHo B Kntae

YCNoBUA XpaHeHusa, SKCriyaTaumm

Temneparypa 0°C - +50°C

OTHOCUTENBHAA BNAXKHOCTb 20% - 95%

ATMochepHoe gaBneHune 85 - 109 kPa
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BcTyn

Bctyn

Bitaemo Bac i3 noKynkoto Ta nackaBo npocmMo o knyby Philips! LLIo6 cnoBHa ckopuctaTmca
MiaTPUMKOIO, AKY NPOMOHYE KoMnaxia Philips, 3apeectpynTte CBiM NpUcTpin Ha Beb-canTi
www.philips.com/welcome.

3araJibH1UM onuc

PyuKa KPWLLIKM KOHTernHepa ans nuny

KpulKa KoHTernHepa ana nuny

bnok i3 pinbTpamm

KoHTenHep ana nuny

Kpawm BepXHbOT KPULLIKA

OatumK OOK-CTaHLLT

OTBip BCMOKTYBaHHSA

KHOMKa noyatKy/3ynuHeHHs

BiuHi Wit

10 Banw onsa BCTaHOBAEHHS BiUHKMX LLITOK

1 TlepenHe koneco

12 OTBip BCMOKTYBaHHSA

13 3anHi Koneca

14 Oatymkum

15 KpwuLlKka 6aTaperHoro Binciky

16 Hacapka onga Bonororo npubupaHHsa (FC8796, FC8794)
17 Haknagka ona Bonororo npubupanHsa (FC8796, FC8794)
18 Mana BuKka

19 Apantep

20 LLiTka ong ynieHHs

21 TlynbT AUCTAHLUINMHOIO KepyBaHHA

22 Barapeil AAA ona nynbTa OUCTaHLIMHOMO KepyBaHHSA
23 [JoK-CcTaHLuia

OQoo~NOOUTA~WN —

MynbT AUCTAHLINHOIO KepyBaHHSA

PoboToM MOYKHa KepyBaTu 3a A0MNOMOrolo NyfbTa AMCTaHLUIMHOMO KepyBaHHA (Man. 2). Ha nynbTi €
HaBeLEHI HUXKYe KHOMKW.

KHOMKa noyaTky/3ynmHeHHs

HaBiravuinHi KHOMKK

KHOMKK pexxnMiB npubupaHHa

KHomMKa CTUKyBaHHA

24-roonMHHUI NNaHyBanbHUK

uabhwN —

AK npautoe Bawu poboT

LLlo unctmntb Baw poboTt

Liboro po6oTa obnagHaHo GYHKLIAMUK, AKi pobnAATb MOro NpuaaTHUM ANa NpubrpaHHa mignoru y
Bawin oceni.

VKpaiHcbKa
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Po60oT ocobnreo nigxoamTb ANna NpubrpaHHa TBepaoi mianory — oepes’aHol, KaxenbHoi abo
NiIHONEYMHOT. MOXyTb BUHUKATWU MPOBNeMm 3 YNLLIEHHAM M AKX MOBEPXOHb, HAaNpuUKnan KMnmumie abo
KUIMMOBWIX MOKPUTTIB. AKLLO B BUKOPUCTOBYETE pOoBOoTa Ha KMAMMI abo KMAMMOBOMY MOKPWTTI, Mia
Yac NepLUoro BUKOPUCTAHHA 3anMLIanTecs Mopyy i3 HUM, LLo6 No6aunTh, Un POBOT 3MOXKE
BMOpaTLCS i3 UMM TMNOM Nianorn. Harnsaa 3a poboToM TakoyK MOTPIGeH Mia Yac BUKOPUCTAHHS MOro
Ha Oy»>e TeMHin abo bnnckyyin TBepoin Nignosi.

AK Baw poboT unctutb nignory

Cucrema nprbmpaHHs

PoboT mMae 3-eTanHy cuctemy NpubmMpaHHa aas ePeKTUBHOrO OUMLLIEHHS MiANorn.

- [OBi 6i4Hi LWiTKM gonoMaraloTb PObOoTY MPUBUPATU B KyTKax i B3OOBX CTiH. BOHW Takox
fonomMaraloTb BUoanaTv 6pyn i3 mignoru 1 npocyBaTth Moro O OTBOPY BCMOKTYBaHHs (Man. 3).

- PoBOT BNOBMIOE YACTVHKK BPyay Ta MEPEHOCUTL IX Yepe3 OTBIP BCMOKTYBAHHS B KOHTEMHEP O/14
nuny (Man. 4).

- o komnnekTy mogenen FC8796 i FC8794 BxoauTb Hacaaka afs BOMOroro NpmubupaHHs, aKy
MOXKHa Nig’eaHaT 0o poboTa ANA MUTTA TBEPAVX NMOBEPXOHb.

Cxemn pyxy i, Yac NpuburpaHHs

Y pexxmmi aBToMaTu4HOro NpmbrpaHHa poboT BUKOPUCTOBYE aBTOMATUUHY MOCTIA0OBHICTb CXEM PyXY
019 ONTUMaNIbHOrO MPUBMPAHHA KOXKHOT AINAHKK KiMHATU. BiH BUKOPUCTOBYE TaKi cxemMu pyxy:

1 OosinbHa cxema (Man. 5)

2 Cxema (Man. 6) pyxy B30OBX CTiH

3 Cxema (Man.7) pyxy Ona BuBeOeHHS Nasam

Y pexxuMi aBTOMaTUYHOIO MPUBUPaHHA POBOT BUKOPUCTOBYE LI cxeMun y GikcoBaHin NocninoBHOCTI:
OOBINbHUIM pyX, NPUBUPaHHA B3OOBYK CTiH i BUBEAEHHS MASM.

Konu poboT 3aBepLUNTb LIIO MOCTIA0BHICTb CXeM, BiH 3HOBY MOYHE PyxaTucs 32 LOBINbHOIO CXEMOIO.

PoB0T NpoaoBXKY€E BUKOPUCTOBYBATH LIIO MOCTIAOBHICTb CXeM ANa MPUBMPAHHA KIMHATU, AOKN He
PO3PAONTLCA aKyMyATOpHa BaTapes, abo JOKM MOro HEe BUMKHYTb BRYUHY.

[MpUMiTKa. MOYKHa TaKOX CaMOCTIMHO BUDPATU KOXKEH PEXMM OKpeMo. [114 LbOro HaTUCHITb
BiOnoBiAHY KHOMKY Ha NynbTi K (avB. 'Bubip pexxmmy nprdmnpaHHa'’). POBOT NPoaoBM»KnTb MpnbupaT
y BMBPaHOMY PEeXx1Mi, JOKM B MOro He BUMKHETE 11 He BBIMKHETE 3HOBY.

Ak Baw poboT YHMKAE nepenanis BUCOTH

Ha aHi poboTa po3TalloBaHo MATb AATUMKIB NaaiHHA. BiH BUKOPUCTOBYE Lii JaTumMKK, LL,O6 BUABNATH
nepenaam BUCOTU (HaNpUKNad, CXoam) Ta YHUKATM TX.

MpUMITKa. AKLLO POBOT NepecyBaETbCA A0 HAMA KPAEM MiABULLEHHS, Lie HOPMarbHO, aayKe Moro
nepenHin JatumK nagiHHa 3HaxoOoUTbCA 3a 6aMnepom.

YBara! Y gesikux Bunagkax aaTtumku NnafiHHS MOXXYTb He BUABMIAATU CXOAM UM iHLII Nnepenaan BUCOTU
BUYaCHO. TOMYy YBaXKHO CTEXXTe 3a p060TOM MPOTAroM NepLUnX pasiB BUKOPUCTAHHS, i KONU BiH
npautoe 6ina cxonis abo iHLLOT AiNAHKY 3 Pi3HULIEI0 BUCOTU. BXKNIMBO perynsipHoO YACTUTU OATUMKU
NafiHHS, Wo6 poboT Mir i Hapani NpaBunbHO (AMB. "YuLeHHA po6oTa’) BUSHAUUTU NEPEXOAUN BUCOTHU.

Mepen nepLLUM BUKOPUCTAHHAM

BcTaHoBAEHHA BIYHMX LWITOK
1 Po3nakymTe BiYHi LLiTKM Ta NocTaBTe poboTa 4oropu AHOM Ha cToni abo nignosi.
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2 [pocyHbTe BiYHI WiTKM Ha cneLuianbHi Banu, Lo 3HaxoaaTbca Ha AHi poboTa (Man. 8).

[MpumiTka. MNMepeBipTe, UM HANeXHUM YMHOM Mif’eaHaHO 6iYHi LWiTKK. BCTaHoBMonTe iX Ha Bau 40
dikcaLil 3 KnauaHHAaM.

BcTaHoBAEHHS 6aTapelt y MyAbT AUCTaHLIMHOMO KepyBaHHs

[MyNbT AUCTAHLIMHOIrO KepyBaHHA MpaLlloe Big ABOX 6aTapen AAA.

1 HatuncHiTb ByLKo (1), o6 po36n10KyBaTK Ta 3HATY KPULLIKY baTtapenHoro siaciky (Man. 9) (2).

2 BcrasTe aBi batapei (Man. 10) AAA.
[MpumiTka. MNepeBipTe, um noncK "+" i "-" po3TaLloBaHi NpPaBUNbHO.

3 LLlo6 BCTaHOBUTU KPULLIKY BaTapernHoro BiAcCiKy Ha MicLle, CnoYaTKy BCTaBTe BUCTYM B OTBIp Ha

Kpato baTapenHoro Biaciky (1). MoTiM HaTUCKaMTe Ha KPWLLIKY (2), OOKKM BOHa He 3adikcyeTbca (i3
KnauanHam (Man. 11)). Tenep NynbTOM OUCTAHLIMHOMO KepyBaHHA MOXKHA KOPWCTYBAaTUCA.

MiproTtoBKa 4,0 BUKOPUCTAHHS

BcTtaHOBMEHHA HA OOK-CTaHLUio

1 BcTtaBTe Many BUMNKy agantepa B po3’eM Ha OoK-cTaHUii (1). BcTaBTe BUNKy-aganTep y po3eTKy Ha
cTiHi (2) (Man. 12).

2 [locTaBTe OOK-CTaHLUilo Ha roOpU3oHTaNbHYy, PiBHY Mignory 6ing cTiHu.

[MpumiTKa. MNepekoHanTecs vy BiACyTHOCTI MepeLLKon abo nepenaaiB BUCOTW Ha BinctaHi 150 cm
nonepeny, 30 cM NpaBopyy i 100 cm niBopyY Big, AoK-cTaHuii (Man. 13).

3apsoXaHHs

1 TlocTaBTe poboTa Ha Mifg’enHaHy 00 Mepexki )UBNeHHA JoK-cTaHuilo (Man. 14).

2 KHoMKa novarky/3ynmHeHHa nounHae 6nmumatu (Mar. 16).

3 Konu 6atapes NoBHICTIO 3apAdyKeHa, KHOMKa noyaTtky/3ynHeHHs BesnepepBHO CBITUTbea (Marn.
17).

|_|1,EI,I'OTOBKa KiMHaTK A0 LUKy FIpVI6VIpaHHFI
MepLu HiXK BMUKATK poboTa ANA UMKy NpUbupaHHsa, nepexkoHamTecs, Lo Ha nignosi Hemae
KPUXKKX 1 nerkux npeometis (Man. 18).

- TMpwnbepiTb i3 mignoru Bci kabeni n opoTu, LWob poboT He 3annyTaBca B HUX.

- AKLWO B KIMHATI € KUMM i3 KUTULIAMMA, NePLL HiXK NpubupaTt Lo KiMHaTy poboTOM, CxoBamnTe
KUTUL Nig KUNMMOM, LLIOG poBOT He 3acTpsr Ta He noluKkoams (Marn. 19) Kunumm.

BukopucrtaHHA poboTta

3anyck i 3ynuHka

1 HaTUCHITb KHOMKY NOUaTKY/3yNMMHEHHA Ha MynbTi AUCTaHLIMHOro kepysaHHa (Man. 20).

2 KHOMKa noyatky/3ynmHeHHsa Ha poboTi Be3nepepBHO CBITUTLCA, | POBOT NoYMHAE NPUBUPATH
(Man. 21).

3 PoboT nprbupace B pexxymi aBTOMaTtU4HOro NpUbrpaHHs, OOKW He po3psaanTbea batapes. Y
pPeXMMI aBTOMATUYHOMO MPUBKPAHHS BiH MOBTOPIOE LIMKM PYXY 3@ AOBINbHOIO CXeMOolo, B3O0OBXK
CTiH 1 3@ cnipano.
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4 Konu barapes po3paanTbCa, KHOMKAa NoYaTtKy/3ynHeHHs NoYHe LWBUOKO Banmarti, a poboT
LUyKaTumMe OOoK-CTaHUito ona 3apaoyaHHa (Man. 22).

5 TaKoXX MOYKHa HATUCHYTU KHOMKY MoYaTtky/3yniHeHHs, Wob nepepsatt abo 3ynuHUTA LUK
NPUBUPAHHA. AKLLIO HATUCHYTU KHOMKY MOYaTKy/3ynHeHHs LLe pas, Koy akymMynsatopHa bartapes
MICTUTUME LLIe OOCTaTHbO eHeprii, POBOT NPOAOBKUTL POOOTY B PEXMI aBTOMATUYHOIO
NPVOMPAHHSA.

6 LlLlob noBepHyTM poboTa Ha AOK-CTaHLLI0, MePLL HiX akyMyIaTOpHAa baTapes po3paamTbes,
HATUCHITb KHOMKY CTUKYBaHHA Ha nynbTi OK (Man. 23).

7 KHOMKa novarky/3yrnmHeHHa noyuHe 6nrMaTu, a poboT MoBEPHETHCA Ha OOK-CTaHLio.

Bubip pexxmmy npnbupaHHs

Llein poboT Mae Tpm OKpeMi pexxrMm NPUBMPaHHSA, SKi MOXKHa aKTMBYBaTW BiAMOBIAHOIO KHOMKOIO Ha
MyAbTi ANCTAHUIMHOIO KepyBaHHS.

PexkmM NprbupanHs 3a AOBIABHOIO CXeMOIo

Y UbOMY peXxmMMi poboT NpUbUpaE KIMHATY 3a 3MiLLAHOIO CXEMOIO PYXY MO NPAMin i HaBxpecT (Man.
24).

PexximM nprbrpaHHs 3a CXeMolo Pyxy B3AOBX CTiH

Y LUbOMY pexxnMi poBOT Pyxa€eTbCs B3AOBX CTiH KIMHATV AN AOAATKOBOrO npmubrpaHHs (Man. 25)
OingHOK nopsa 3i CTiHaMuy.

Pexxnm BrBeAeHHA NAAM

Y UbOMY peXXmMMi pOBOT PyXaEeTbCA MO PO3LLMPIOBaHIM cripani Bia, LieHTpanbHOT TOUKM, OO peTenbHO
(Man. 26) npnbpaTy OiNAHKy.

MpunMmiTKa. PexxrMim, obpaHi BpyUHy, aKTUBYIOTbCS ULLIE HA KinbKa XBUMMH. Ticns Liboro poboTt
MEPEMMKAETHCH HA PEXKMM aBTOMATUYHOIO MPUBUPaHHS.

PyuyHe kKepyBaHHA

PoOB0OTOM TaKOX MOYKHa KepyBaTh BPYUYHY 3a JOMOMOro KHOMOK Ha MyAbTi ANCTaHUIMHOIO KepyBaHHS.
1 3a a0noMorolo KHOMOK 3i CTPINKaMm Bropy, BHM3, MPaBopy i NiBOPYY Bif, KHOMKMU
noyaTky/3yrnMHeHHs Ha nynbTi JK MoyXHa KepyBaTu nepecyBaHHAM poboTa no KiMHarti. (Man. 27)

[MpuMmiTKa. bygbTe obeperkHi, Konu Mig Yac PyYHOro KepyBaHHi POBOT 3HAX0AMUTLCA BAM3bKO 00
nepenany BUCOTM abo cxodiB.

BukopuctaHHA 24-roaMHHOro ninaHyBaJibHUKA

AKTUBYBaTW 24-TOANHHUI MNaHYBaTbHUK MOYKHA 3a [OMOMOIoI0 MyNbTa AUCTAHLIMHOMO KepyBaHHS.
[MNepeKkoHamTecs, Lo POBOT 3HAXOAMUTLCA B PEXXKUMI OUiKyBaHHSA 1 He NepebyBac Ha OOK-CTaHLLi.
1 HatucHiTb KHonky (Man. 28) 24-roguHHOro nnaHyBanbHUKa Ha NyNbTi ANCTAHLUINHOIO KepyBaHHS,
LLIOB aKTMBYBATU L0 GYHKLIIO.
- [licna akTmBaLil 24-roqyHHOro MNaHyBaslbHMKA MPOMYHAE 3BYK i AMCMNEN MoYHe BAMaT KOXKHI
KiNbKa CeKkyHO,
- Pob6oT nourHae 24-roamHHmUn LUMKN NpubrpaHHs. Likn nprbrpaHHa byae po3nounHaTUCh y
Ller Yac KOXKHi 24 roguvHu, OOKW HE BUMKHYTW 24-TOANHHUI NNaHyBasIbHUK.
2 o6 BUMKHYTW 24-roAMHHUN NNaHyBaNbHWK, HATUCHITb KHOMKY 24-roAgyHHOIo nnaHyBarbHMUKA.
MponyHae 3ByK i AMCINen noyHe CBITUTUCH 6e3nepepBHO Ha 3HAK TOro, LLO PObOT NepebyBac B
PEXXMMIi OUiKyBaHHSA, @ 24-roANHHUI NNaHyBallbHUK BUMKHEHO.
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Bonore npmnbupaHHsa 3a 4OMNoMOoroto poborta

[o komMnnekTy moaenen FC8796 i FC8794 BxoanaTb HAacaaKa Ta HaknaaKa ona Bonororo nprbupaHHA
TBEPAMX MOBEPXOHb.

BcTtaHoBneHHA HaK/1agKun ond BoJiororo I'Ipl/l6|/lpaHHF|

1 OnycTiTh HaKNAAKy A8 BONOroro NprbupaHHa y Boay abo 3Bo0XKTe Ti Nig KpaHoM. MoykHa
[nonoaty Kinbka Kpanesb 3acoby AN YnLLEeHHs Mianory, Wo nioxoamTts Ang Balwot nignoru.

2 3paBiTb HAOMLLIOK BOAW 3 HAKNaOKM ANA BOAOroro npnbupaHHs, Lob BoHa byna Bonoroto, a He
MOKPOIO.

3 [lip’epHanTe BONOry Haknamoky, NPUTUCHYBLUW Ti 3aCTiOKK 3 "NMnydKo" 00 3acTibokK 3 "nunydkamm”
Ha HacadLui onsa Bonororo npubuparHsa (Man. 29).

4 BcTaBTe A3UYKM HACAOKW 719 BONOroro nprbmMpaHHa B IBA OTBOPW HA HACaAL, po3TallloBaHi
ofpasy 3a konecamu. MNMoTiM HaTUCKaMTE A3NUKK, OOKKM He noyyeTe KnauanHa (Man. 30).

MuTTa nNignoru 3a 4ONOMOrolo Hacaaokuy A/is BONIOroro npuéupaHHsa

MpumiTka. LLo6 nomMuT TBepai MoBepXHi 3a AOMOMOrolo HacaaKy st BOOroro mpubrpaHHs,
BMVKamTe poboTa B Tin OiNAHLi KiMHaTW, 4Na 9Koi NoTPibHO Bonore npnbunpaHHa. Konv oo pobota
nig’eaHaHa HaknagKa ans BOAOroro npubupaHHs, BiH He MOYKe MoYnHATK POBOTY 3 AOK-CTaHLLji.

1 HaTtuCHITb KHOMKY MOYaTKY/3yNUMHEHHA Ha NyAbTi AUCTAHLIMHOIO KePyBaHHS, LLIOO BBIMKHYTU
poboTa.
- PoboT NpoaoBxye Bonore nNprbupaHHs, AOKN He po3psaanTbcs baTtapes i BiH He 3yNMUHUTLCA.

MNpumiTKa. Big'eaHanTe HaknagKy Ta HacaaKy Ana BOOroro NpubupaHHa, nepLL Hixk noBepTaTu
poboTa Ha AOK-CTaHLilo 32 AOMNOMOro0 KHOMKM Ha MyAbTi ANCTAHLIMHOIO KepyBaHHS Ul BRYYHY.

Bin’egHaHHA HacaoKu O1s BONOroro npubupaHHa

1 o6 Bin'’egHaTV HAacaoKy A9 BOMOroro NpMbmrpaHHsa, HaTUCHITb BYLLKO 6nokyBaHHS (1) i NoTArHiTe
Hacagky, abu 3HATK T (2) (Man. 31).

2 Big'eaHarTe HakNaoKy ANA BOAOroro npubupaHHsa Big Hacaoku.

3 o6 ouncTUTY HaKNaaKy An1a BOMOroro NpubmnpaHHa, BUNepiTsb iy npanbHin MallyHi 3
BVKOPUCTaHHAM OeMiKaTHOro PeXx1My npaHHA npyv temnepartypi He BuLe 60°C.

CurHan norepenxXeHHA

AKLLO Nig Yac NpubupaHHa B poboTa BUHWKHYTb NpobnemMu (Hanpuknan, bnokyoTbcs Koneca, poboT
BTpAYae KOHTAKT i3 Mignoroo abo gaTumk He MoyKe Ti BUABUTK), By NouyeTe curHan nonepeayKeHHs, a
POBOT 3YNMUHUTLCA. HATUCHITE KHOMKY NoYaTKy/3ynnHeHHA, o6 nepeBecT poboTa B Permnm
O4ikyBaHHS. YCyHbTe Npobnemy, gka CnpudrHmna curHan Tpreorv. Hanpuknaa, npubepite
nepeLuKoay, Lo 6/10Ky€E Koneca poboTa, OUNCTbTe AaTUMKK abo MiaHIMITh poboTa Ta NoCTaBTe Moro B
iHLWe micue.

UnweHHAa Ta pornan,

CnopOoXXHeHHA Ta YNLLEHHSI KOHTenHepa a4 nuny

CropoXKHIOMTE Ta YNCTbTE KOHTerHeP 415 MUY, LLOWHO BiH HAMOBHUTLCSA.

1 TligHIMITb PYUKY KPULLIKM KOHTEMHEPA ONS NNy M BUTATHITb KOHTerHep ANa nuiy 3 Moro
BigoineHHs (Man. 32).

2 T[1OTArHiTb 3a BYLLKO 300Ky Ha KOHTerHepi ana nuny, Wob BiokpuThn kpuLuky (Man. 33).
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3 BumMiTb 6N0OK i3 pinbTpamu 3 KoHTenHepa ana nuny (Man. 34).
BUTPYCiTh BMICT KOHTerHepa N8 nuny Had CMiTHUKOM, OO CMOPOXHUTK oro (Man. 35).
5 MoykHa MPOMUTK KOHTerHep ANA Ny Tenno NpoTOYHOIO BOAOIO.

n

YBara! He MuiiTe KOHTEMHEpP ANg NUay B MOCYAOMUIMHIA MaLLWHI.

6 [Nna peTenbHOoro YmiLleHHsa GinbTpiB, HATUCHITL BYLLIKA 3 060X BOKIB 610Ky GinbTpiB, BUNMITL MOro
Ta BigokpemTe ¢inbTp ana nuny Bia dinbtpa EPA. MNoTiM ounctbTe ¢inbTp EPA wWiTkoo ansa
UnLLLeHHA 3 koMnnekTy (Man. 36).

7 36epitb 6noK GinbTPiB, NpreaHaBLLM GinbTp EPA 0o ¢inbTpa ang nuny. YcraHoBiTb GinbTp Ha3an y
KoHTenHep onga nuny (Man. 37).

[MprMiTKa. AKLLO BU OUMCTUNK KOHTENHEP ANA MUy 3a A0MOMOro NPOTOYHOT BOAMW, AANTE MOMY
BWUCOXHYTM 0O MOBEPHEHHS B B/10K i3 dinbTpamu.
8 HakpuinTe KPULLIKOIO KOHTerHep ana nuny 1a 3adikcymnte i (0o knauaHHa (Man. 38)).

9 BcCTaHOBITb KOHTEMHEeP Oaa Ny Hasaa y BiaoineHHs Onsa KOHTerHepa Ans My Ta CKNaaitbe pyyky
KoHTenHepa ana nuny (Man. 39).

YBara! 3aBau nepesipanTe, U BCTaBIEHO BcepeaynHi KOHTenHepa Ansa nuny 6ok i3 ¢pinbTpamu.
FAKLLO BUKOPUCTOBYBATU poboTa 6e3 610Ky 3 pinbTpamu B KOHTenHepi ana nuny, byae
MOLLKOA)XEHO ABUIYyH.

UnieHHa poboTa

[na edbexkTBHOrO NPUBKMPAHHA HEObXIAHO Yac Bid Yacy YNCTUTY OATUMKM NaOiHHA, Koneca, biuHi

LLIITKM Ta OTBipP BCMOKTYBaHHA.

1 TlocTaBTe poboTa Joropy OHOM Ha PiBHY MOBEPXHIO.

2 o6 nouncTuTh BiYHI LLITKKM, Bi3bMiTb 1X 3a LLIETUHY 1 3HIMITb i3 Banis (Man. 40).

3 Ouumwiante BiUHi WiTKKM Ta Banv BIYHUX LLITOK 33 JOMNOMOroto LLUITKM A1 YMLLEHHSA 3 KOMIMNEKTY
(Man. 47).

4 TaKOXX BUKOPWCTOBYWTE LLITKY ONS YMLLIEHHSA 3 KoMnneKTy (Man. 42), wob Bnoanaty nun abo nyx i3
nepenHbOro Ta 3aHix Kosiic.

5 3a[00noMoroio LLiTKM nga ynileHHA 3 koMnnekTy (Man. 43) MoXKHa BUaanmMTv nmn abo nyx i3
LATUMKIB MaaiHHS.

MpumiTKa. BaxknrBo perynapHO YNCTUTU JATUMKM NaOiHHA. AKLLO OATUYMKM NamiHHA BpyaHi, poboT
MOYKe He BM3HAUNTW 3MiHY BUCOTW abo CXOOMHKN.

6 BukopucToBynTe il Ana ounLeHHs oTBopy (Man. 44) BCMOKTYBaHHS.
7 TepeBipTe, Un Ha BIYHKMX LWITKAX 1 HYKHI YacTVHi pOBOTa HEMAE YOOHUX FOCTPYX NPeaMETIB, AKi
MOYKYTb MOLUKOOUTU MiANOory.

3aMiHa

3amMoBneHHa npunanns

LLlo6 npuabaTtv npunafns v 3anacHi YacTnHn, BiosinanTte seb-cant www.shop.philips.com/service
abo 3BepHiTbca Ao aunepa Philips. Bu Takoyx MoxeTe 3BepHyTUCA 00 LeHTpy obcnyroByBaHHsA
knieHTiB Philips y cBOiM KpaiHi (KoHTaKTHyY iHGopMaLilo LyKanTe B rapaHTiMHOMY TarnoHi).

3amiHa ¢inbTpa
3amiHanTe ¢inbTp EPA, Konu BiH Oy»«e bpyaH1 abo NoLKomKeHU (AMB. 'CMOPOXKHEHHA Ta YNLLIEHHS
KOHTerHepa onsa nuny'). 3aMoBUTK HoBWIM GinbTp EPA MoxHa Ha canTi www.philips.com/support.
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3aMiHa 6iUHUX LWiTOK

3 Yacom 3aMiHiTb BIYHI LLITKM Ona 3abe3nedeHHsA HanexxHUX pe3synbTaTiB NpubupaHHs.

[MpuMiTKa. 3aBX AW 3aMiHIOMTE BIYHI LLIITKK, KON MOMITUTE Ha HUX O3HAKW 3HOLLIEHHSA YK
MOLLKOOXKEHHS. TaKoXK paayMo 3aMiHIoBaTU OAHOUYACHO 0bVABI BiUHI LLITKM. 3aMOBUTY HOBI BiYHi
LLIITKM MOXKHa Ha canTi www.philips.com/support.

1 o6 3aMiHUTK BiuHi LWITKK, Bi3bMiTb cTapi BiUHi LLITKM 3a LLEeTUHY Ta 3HIMITb X i3 BaniB.
2 BcTaBTe HOBI BiUHi LLITKM Ha Bau.

3aMiHa aKkyMynaTopHOT baTtapei

3aMiHy aKyMynaToOpHUX baTaper poboTa MOXKyTb 3AiMCHIOBATW NuLLIe KBanidikoBaHi GaxisLy.
MprBe3iTb poboTa A0 aBTOPM30BaHOro cepBicHOro LeHTpy Philips, o6 3aMiHUTK akyMynaToOpHY
H6aTapeto, SKLLO BOHA He 3apsaayKaeTbCsl ab0 LWBWAKO PO3PAAXKAETHCS. B TaKOXK MOyKeTe 3BepHYTUCA
no LeHTpy obcnyroByBaHHA KieHTIB Philips y cBOM KpaiHi (KOHTaKTHY iHdopMaLiio avB. y
rapaHTinHOMY TanoHi).

3amiHa 6baTapen nynbTa AUCTAHLIMHOIoO KepyBaHHA
1 HaTucHiTb ByLUKO (1), 06 pO36/0KYBATK Ta 3HATU KPULLIKY 6aTaperHoro Biaciky (Man. 9) (2).
2 BunMiTb po3psaaykeHi batapeil AAA 3 batapenHoro Biaciky.
3 BcrasTe aOBi HOBI 6atapei (Man. 10) AAA.
[MpumiTka. MNepeBipTe, M noncK "+" i "-" po3TaLloBaHi NpPaBUNbHO.

4 |06 BCTAHOBUTU KPULLIKY BaTapenHoro Biaciky Ha Micle, cnodaTtky BCTaBTe BUCTYM B OTBIp Ha
Kpato baTapenHoro Biaciky (1). MoTiM HaTUCKaMTe Ha KPWLLIKY (2), OOKW BOHa He 3adikcyeTbca (i3
KnauanHam (Man. 11)). Tenep NynbTOM OUCTAHLIMHOMO KepyBaHHA MOXKHA KOPWCTYBATUCA.

[MpuMmiTKa. YTUniaynTe po3paoyxeHi oaHopa3oBi bartapei 3rigHo MicLieB1X HOPM Yy Baluin kpaiHi.

BunmaHHsa akymMmynaTtopHoi 6atapel

MonepemxeHHs. BunmanTe akyMynsiTOpHy 6aTapeto, nvilie AKLLO XodeTe yTUisyBaTu
npucTpin. MepLu HXX BUMHATU BaTapelo, NepeBipTe, UM BOHA NMOBHICTIO PO3pAmXeHa.

o6 BUMHATM akyMynaTOpHY baTapelo, BMKOHaMTe HaBedeHi HxKue KpoKu. [NpuBesiTe poboTa Ao

aBTOPW30BAHOIO CepBiCHOrO LieHTPY Philips, Lo6 3HATU akyMynaTopHy batapeto. 3BepHiTbca A0

LeHTpy obcnyroByBaHHsa KnieHTiB Philips y cBOiM KpaiHi, Lob oTpuMaTt agpecy Hanbimm4yoro

CepBIiCHOro LeHTPy.

1 Tlepll HiYK BUMHATU Ta yTUNi3yBaTW akyMynaTopHy baTapeto, aante poboTy nonpauioBaTm, NoKm
aKyMynaTopHa batapes He po3pAaNTLCH MOBHICTIO.

2 BuKpyTiTb FBUHTU Ta 3HiIMITb KpuLuKy (Man. 45) 6aTtapenHoro Biociky.

3 [igHIMITb akymMynaTopHy batapelo Ta Bin'eaHanTe 1 (Man. 46).

4 3panTe poboTa Ta akyMynaTOpHY batapeto B OPiLinHMN MYHKT NPUNOMY eNeKTPUUYHOro Ta
€MeKTPOHHOIro 0bnaaHaHHs.

YCYHeHHS HecnpaBHOCTEMN

Y ubOMy pO34ini po3rNaaaTbCa OCHOBHI NPobneMu, AKi MOXXYTb BUHUKHYTW Mif, Yac BUKOPUCTaHHA
NPEUCTPOIO. AKLLIO By He B 3MO3i BUPILLNTY NpobneMy 3a J0MOMOro noaaHoi HuwYe iHpopmallii,
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BioginanTe Be6-cant www.philips.com/support i 03HanomMTeca 3i CNMCKOM YacTux 3anutaHb abo
3BepHiTbca 0o LleHTpy obcnyroByBaHHA KMNEHTIB Y CBOTN KpaiHi.

Mpo6nema

Moxknuea npuumHa

BupiweHHs

[licna HaTUCHEeHHS
KHOMKW
MoYaTKy/3yrnMHeHHs
pPOBOT HE MoOYMNHAE
npnbupaTu.

AKYMyNATOP PO3PAAMNBCS.

3apsaaiTe akyMynaTopHy baTtapeto (amB.
TlioroToBKa 0O BUKOPUCTAHHS').

[1pW HATUCHEHHI OaHiET 3
KHOMOK pOobOoT He
BiONoBiOae Ha KoMaHay.

PoBOT He 3Mir 3HanTV OOK-

cTaHuilo, i batapesa
po3paamnace.

[NocTaBTe poboTa Ha mig’egHaHy 0o
Mepexi YKMBMeHHA OOK-CTaHLil. 3a
Kinbka cekyHO poboT MoaACTb 3BYKOBUM
cUrHasn, i aucnnem 3acBiTUTbCA.

PoboT BUOaB 3ByKOBW
CUrHan i 3ynmHuBCA.

OpnHe 4m aBa Koneca
3a610KOBaHO.

HaTUCHITb KHOMKY MOYaTKy/3yrnnMHeHHA.
Bupoanite nyx, Bonoccs, HATKK abo opiT,
LLIO HAKOMUYUIMCA HABKOSMO MiABICKM
Kosic.

OpOHy UM OBl BiUHI LLITKK
3a610KOBaHO.

OumncTbTe BiYHI WITKK (AMB. "YniieHH:
poboTta).

PoboTa nigHanu nig, yac
NPUOMPAHHSA.

HaTWCHITb KHOMKY MOYaTKy/3yNMUHEeHHS.
[NocTtaBTe poboTa Ha nignory. MoTim
HATUCHITb KHOMKY MoYaTKy/3ynuHeHHS,
106 pOOOT BiAHOBMB NPUBMPAHHS.

PoboT He nprbupace
HaNeXHNM YNHOM.

LLleTnHa oaHiel abo oBox

BiUHKX LLIITOK BUKpUBMUNIACS

abo 3irHynacs.

3aMouiTh LLITKY abo LLUEeTUHY Ha SKUINCb
yac y Tenniv Bodi. AKLLO Le He
BiAHOBUTb HanexHoi GopMu LLETUHWU,
3aMiHiTb BiUHi WiTKK (OMB. '3amiHa
OIYHKIX LLIITOK').

DinbTp y KOHTEMHepi ona nuny

OpyaoHWRA.

Bin'’eqHanTe 6nok i3 dinbTpamu.
[MouncTtbTe GinbTp ana nuny Ta GinbTp
EPA 3a gonomMoroto 3y6HOT LLiTKK 3
M’AKOIO LLIETUHOIO. TaKOXX MOXKHa
npPoOMUTK GINBTP ANF MY NPOTOYHOIO
BOOOIO.

AKLLO umLLeHHa ¢inbTpa EPA 6inblLue He
fonomarae, 3aMiHiTb Len GinbTp HOBUM.
PekomeHayemMo 3amMiHAT dinbTp EPA
LLIOHaMMeHLLUe oavH pas Ha piK.

OTBip BCMOKTYBaHHS Ha AHi

KOHTerHepa a4 nuny
3abuBcs.

[louncTbTe OTBIP BCMOKTYBaHHSA (OMB.
‘YniieHHa poboTa').

MepenHe Koneco 3abnoKkoBaHo
BOMIOCCAM ab0 iHLIKM BpyOOM.

MouncTbTe NepenHe Koneco (OmB.
'YniieHHa poboTa').
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BupiwieHHs

PoboT npubupae oyxe temMHy
abo 6NMCKyUy NOBEPXHIO, AKa
AKTMBYE OAaTUMKKM NagiHHA. Le
CNpUYMHAE pyX poboTa 3a
HEe3BMYAMHOIO CXeMOIO.

HaTUCHITb KHOMKY MoyaTtKy/3ynuHeHHs,
a noTiM NepemicTiTb poboTa Ha OiNAHKyY
nignory CBITAILLIOro Konbopy. AKLLO
npobnemy He byae BUpiLLeHo Ha
MOBEPXHi CBITNILLOro KoMbopy,
BiOBigamTe CTOpiHKy
www.philips.com/support a6o
3BepHiTbCa Ao LleHTpy 0bcnyroByBaHHS
KMEHTIB y CBOTM KpaiHi.

PoboT npubupae nignory, axka
ny>ke cUnbHO BiobuBae
COoHsYHe cBiTNno. Lle aktmnBye
OATUMKKM NaaiHHA Ta
CNpPUYNHAE pyX poboTa 3a
HEe3BMYAMHOIO CXeMOIO.

3aTArHiTh WWITOPW, 06 COHAYHE CBITNO
He NoTPanIano 00 KiMHAaTU. Takox
MOYKHa nouvaTy NpMBUpaHHs, Konu
COHSAUHE CBITNO CTaHe MeHLU ACKPaBUM.

AxkyMynaTopHa baTapes
Ginblue He 3apAIKaAETbCA
abo ay»<e LWBUOKO
pPO3PAIYKAETHCA.

MOXXNMBO, 3aKiHUMBCSH TEPMIH
eKkcnnyartauil akyMynaTopHOT
barapei.

AKyMyNAaTOpHY batapeto Tpeda
3aMiHIOBaTK B CepBiCHOMY LIeHTPI (OMB.
'3amiHa akymynaTtopHoi batapei’) Philips.

Po60T pyxaeTbca no
Kony.

PoboT Npauioe B pexxumi
BVIBEOEHHSA NASAM.

Lle HopmarnbHO. Peyxmnm BuBegeHHs
MAAM MOYKHA aKTVBYBATW, KON Ha
nigno3si BuaBneHo barato bpyay 1
noTpibHe peTenbHe NpMbUpaHHs. Takox
LIe YacTVHa peXxmMMy aBTOMaTUYHOIO
npubupanHHsa. MprbnrsHo yepes oaHy
XBUNMHY POBOT BiAHOBAOE HOPMasbHY
cxeMy NpubrpaHHsa. MoykHa TakoxK
NPUMUHUTU MPUOMPAHHA B PeXXUMI
BMBEOEHHSA NAsAM, 06paBLUW iHLLINA
PEeXMM NPrbKrpaHHA Ha NynbTi OK.

MoyKHa TaKOXK MPUMUHNTY NPUOUPaHHSA
B peXKMMi BUBeOeHHS Misam, obpasLLmn
THLIWIA peXXMM MPUOMPAHHA Ha NyNbTi

OK.

PoboT He Moyke 3HanTu
[OK-CTaHLLio.

Y KiMHaTi HefocTaTHbO MicLs,
L1106 pobOT NepecyBaBca A0
LOOK-CTaHLjl.

3HanaiTh iHWe micue ona OOK-CTaHLuil
(ovB. 'BcTaHOBNEHHS HA OOK-CTaHLLi0').

Pob0OT NpoOoBXYE aKTVBHO
LLIYKATW OOK-CTaHLjto.

LanTte poboTty NpubnmsHo 20 XBUNKH,
06 BiH MOBEPHYBCA A0 AOK-CTAHLIT.
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Kipicne
Ocebl 3aTThl caTbin anybiHbI30eH KyTTbIKTanMbl3 xaHe Philips komnaHusceiHa Ko kenfiHia! Philips yebiHaTbIH
KongayApbl TonblK Nanganany yuwiH eHiMai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipKeH;3.

XKannbl cunatrtama

LLiaH, kKOHTeNHepi KaknaFbiHbIH, TYTKaChl
LLiaH, kOHTenHepi Kaknarbl

Cyari Geniri

LLlaH, koHTenHepi

YCTiHri Kaknak LweTi

KoHablpMa CTaHUMACBIHbIH AaTuuri
Copy caHbinaybl

Bacrtay/Tokraty Tynmeci

9 bynipnik weTkanap

10 Bywipnik weTkanapabl 6ekity 6inikrepi
11 AngblHfbl eHrenek

12 Copy caHpbinaybl

13 Bywipnik geHrenektep

14 Oatunkrep

15 Batapesi 6enimiHiH kaknarbl

16 XKyy cantamacenl (FC8796, FC8794)

17 XKyy Tecemeci (FC8796, FC8794)

18 WafbiH ThbiFbIH

19 Agantep

20 LWetka

21 KawsbiktaH 6ackapy Kypansi

22 KawsbiktaH 6ackapy KypanbiHbliH AAA Gatapesinapsbl
23 KoHablpma cTaHums

0O NONUTA WN=

KawbikTaH 6ackapy kypansl

Po6oTThl KawwbikTaH 6ackapy KypanbiMeH (cypeT 2) 6ackapa anackl3. OHbIH Keneci Tynmenepi 6ap:
Bactay/TokraTy Tynmeci

Wapnay Tynmenepi

Tasanay pexuMiHiH Tyrnmenepi

KoHablpMa cTaHuusiFa Kot TYWMMeCi

24 caraTTblK >XOcrnapnarbliLl

VA WN =

PoboT Kanau »XymbiC icTenai

PoboT HeHi Tazanangbl
Byn poborT yiiHisgeri eqeHaepai Tasanayfa KOMEKTECeTiH biHFalnbl Tasanay MyMKIHAIKTEpIMEH
abablKTanfaH.

PoboT afaw, nnuTkanap TecenreH Hemece NUHONEYM eAeHaep CUSKTbI KaTTbl eAeHAepai TazanayFa acipece
Konansnbl. OHbIH, KOBPOJIMH HEMECE Kinemaep CUSKTbI XKymcak efeHaepAi Tasanayaa KublHAbIKka Tan 6onybl
MYMKiH. Erep po6oTThl kinemae naviganaHcaHbl3, poboTTbiH OCbl €4eH TYPIHAE XXYMbIC iCTel anaTbiHbIH Kepy

KazaKwa
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YLUiH, anFalwbiHAa XaHblH4a TypbiHbi3. CoHaai-ak, poBGoTThI Kapa aHe XbIThIp KaTThl eaeHaepae
naviganadraHaa Kkagaranay Kaxer.

PoboT kanan Tazanangbi

Tasanay »xyneci

Pob6oTTa egenpepai Tvivai Tasanayra apHanfaH 3 ke3eHAi Tasanay xxyneci 6ap.

- Exi Byripnik weTtka poboTTbIH GypbilTapAbl xeHe KabblpranapablH 60libIH TazanayblHa KemekTecesi.
CoHpait-ak, onap efeHaeri Kipai Tazanayfa xxeHe OHbl COpY CaHblnayblHa (CypeT 3) Kapaw XblKbITyFa
KemekTecesi.

- Po6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbIn anaabl XaHe OHbl COPY CaHbiNaybl apKbinbl WaH KOHTeHepiHe (cypeT
4) Taceimangangpl.

- FCB8796 xxoHe FC8794 Typnepi KaTTbl €4eHAi )KyaTblH poboTKa TipKENeTiH Xyy canTaMmacblMeH Kkenegi.

Tazanay YyAriaepi

ABTO Tazanay pexumMiHge poboT 6enmeHiH, ap aymarblH OHTalinbl Tasanay yLiH Tasanay ynrinepii

aBToMaTThl PeTTiNiriH naviganaHagel. OFaH nanganaHbinatbiH Tasanay ynrinepi:

1 Apanac ynri (cypeT 5)

2 Kabblpra boWibIMeH >XypeTiH ynri (CypeT 6)

3 JakTbl Tazanay ynrici (cypet 7)

ABTO Tazanay pexumiHge poboT ockl ynrinepai 6ekiTinreH peTTinikneH nanganaHagbl: apanac yiri, kabbipra

DOVibIMEH XXYPETiH YNrici XaHe Aak Tasanay ynrici.

Po6oT ocbl ynrinep peTTiniriH askraraHaa, kantagaH apanac ynrimeH Kosrana 6acrangbl. Po6oT kaiita

3apsaTanatbiH 6aTapes TaycblFaHwa Hemece KONMeEH eLipreHiue, 6enveri Tasanay yLiH ocbl ynrinep

peTTiniriH nanganaHyabl XxanfacTtblpaabl.

Eckeptne: CoHpali-ak, KalwblkTaH 6ackapy KypanbiHaa (kepii3 'Tasanay pexumid TaHaay') TUICTi TyAMeHi
Bacy apkbinbl 9p pexumai Xeke-xeke TaHaayra 6onagbl. Po6oTThl ewWwipin KkanTa kocnavibiHwa TaHAanfFaH
Tasanay pexvwmiHge TasanayblH xanfFacTblpagbl.

PoboT BuiKTiKTEri anblipMalubinblKTapAaH Kananm aynak xxypeai

Po6oTTbIH TY6iHAE Gec kynay aatuuri 6ap. On ocbl Kynay AaTunkTepiH 6Gacnangakrap CusikTbl GuikTikTeri
aiibipMalUbInbIKTapabl aHbIKTay XaHe aynak Xypy yLWiH nainganaHagbl.

Eckepty: Po60TTbIH GUiKTIK aiiblpMaLLbIfbIFbl XXMEriHEH a3aan LUbIFbIN KOo3Fanybl KanbinThbl, BATKEHI anablHFbl
Kynay gatuuri 6ycdepaiH apTbiHAa opHanackaH.

AbavinaHbi3: Kenbip xxarpavinapaa Kynay gatunkrepi 6acnangakrapgbl Hemece 6acka bmikTik
anblpMaLUbIbIFbIH YaKbITbIbl aHbliKTaMaybl MyMKiH. CoHAbIKTaH GipiHLWi peT nanganaHraHga xaHe
6acnangakrapablH Hemece H6acka 6uikTik arbipMaLLbIbIFbIHBIH XaHblHAA NaiganaHFaHaa, PoboTThl MyKUST
BakpinaHbI3. PoboT BuikTik arbipMalLbInbIKTapbiH AypbIC (kepiHi3 'PoboT Taszanay') aHbIKTayblH XarnfacTbipybl
YLWiH, Kynay AaTyYvKTepiH Xyneni Typae Tasanan Typy MaHbi3gbl.

BipiHWI peT nanganany angbiHaa

BYMIpAIK LieTKarapabl GeKiTy

1 By#ipnik WweTkanapabl opamblHaH LUbIFapbIHbI3 XaHe poboTThbI yCTENAe HEMece eleHe ayAapblHbI3.

2 bBywipnik weTkanapabl poboT (cypeT 8) TybiHAeri binikTepre canbiHbI3.
Eckepty: Byiipnik wetkanapgpl TiciHwe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TYCKEHLLUE, onapAbl Ginikke
Kapawn 6acblHbI3.
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BaTapesrapabl KawbiKTaH backapy KypaAbiHa cany

KawbikraH 6ackapy Kypanbl eki AAA 6aTapescbiMeEH XyMbIC icTelngi.

1 KynakwaHsl (1) 6acein 6atapes 6eniMi KaknarbIHbIH (2) KynnblH albin, 6atapes 6enimi kaknarbIH (CypeT
9) WeLLiHi3.

2 Eki AAA baTapesicbiH (cypeT 10) canbliHbl3.
EckepTy: - %aHe + nomtoctepi Aypbic 6aFbiTTa eKeHAiriH TeKCepiHi3.

3 barapes GenimiHiH kaknaFblH KanTa Tipkey YLUiH, anabiMeH, 6eniM oiibiFrbiHAarbl caHbinayFa (1) LWbiFbIHKbI
XepiH canbin, cbIpT eTin (cypeT 11) KynbiNTanFaHwa kaknakTel (2) 6acbiHpi3. KalwbiktaH 6ackapy Kypans
eHAi NanganaHyFa garibiH.

[MavpanaHyra ganblHOay

KoHablpMa CTaHUUAHbI OpHATY

1 ApanTepgiH WaFblH ThiFbIHbIH KOHABIPMA CTaHUusiAarbl po3eTkara (1) canein, agantepai kabbipra
po3seTKacblHa (2) KOCbIHbI3 (CypeT 12).

2 KoHpablpMa CTaHUuMsAHbI KabblpFa aHblHAa KenaeHeH, Teric ejeHre KombIHbI3.

EckepTty: Kegeprinep oK ekeHiH Hemece KoHAbIpMa CTaHUMsHbIH (cypeT 13) angpiHaa 150 cm, oH
xafblHAa 30 cM >xaHe con xafblHaa 100 cm BMiKTiIK aibipMaLUbIbIKTapbl XKOK EKEHIH TEKCEpIiHi3.

3apsgray

1 Pob6oTTbl po3eTkaFa KOCbINFaH KOHAbIPMa CTaHuusFa (CypeT 14) KOWbIHbI3.

2 Icke Kocy/ToKTaTy TYWMeCH XbInbinbIkTan (cypeT 16) 6actanabl.

3 Kavita sapsaTanatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsaTanFaHaa icke Kocy/ToKTaTy TYMMeC y34iKei3 )aHagb!
(cypet 17).

BenmeHi Tazanay 6argapnamacsiHa ganbiHOay

- PoboTTbiH Tasanay 6argapnamacsiH icke Kocnai Typbin, eaeHHeH Bykin 6oc (cypeT 18) oHe CbIHFbIL
3aTTapAbl anbiHbI3.

- Po6oTTbIH oparbin KanyblH angbiH any yLwiH 6aprbik kabenbaepai, cbiMaapAabl xxeHe LWHypnapAab
anblHpbI3.

- Erep pobotneH Taszanay kepek 6envese wwatuakrapbl 6ap kinem 6onca, poboTTbIH LWaLLaFbliHa KenTenyiH
XOHe LallarbiHbIH 3aKbiMaanybiH (CypeT 19) anablH any YLUiH WallakTapblH Kifem acTbiHa GykTen
KOWMbIHBI3.

PoboTTbl nanganaHy

Icke Kocy aHe TokTaTy

1 KawsbiktaH 6ackapy KypanbiHaarbl (CypeT 20) icke Kocy/TOKTaTy TyWMeciH 6acbiHpI3.

2 Pob6oTTafbl icke KoCy/TOKTaTy TyWMeECi y3AiKCi3 xaHbin, poboT Tazanayael 6actangbl (cypet 21).

3 barapes 3apsigbl TemeHereHwe poboT aBTo Tasanay pexumiHae Tasanangbl. ABTO Tazanay pexvmiHae
on apanac, kabbipfa 60MbIMEH aHe cepinneni Ko3ranbiCTap kaWTanaHaTblH PeTTiNiKTepiH OpblIHAANAbI.

4 bBaTtapes KyaTbl asaviFaHaa icke KOCy/TOKTaTy TYWMECH XbinaaMm XbinbinbikTan 6actaapl xxeHe poboT
3apsiATay YLWiH (CypeT 22) KoHAbIpMa CTaHUMSHbI i3gen 6acTangsl.
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5 CoHbIMeH KaTap, Tasanay CeaHCblH yakbITLLa HEMEeCe TOMbIK TOKTaTy YLUiH icke KOCy/TOKTaTy TYMMECIH
bacyra bonagbl. Erep icke Kocy/TokTaTy TyWMeCiH KanTagaH 6accaHpl3 XeHe KanTa 3apsaranarbiH
baTapesifa ani xeTkinikTi Kyat 6ap 6onca, poboT Tasanayabl aBTO Tasanay pexvMiHae Xanfactolpagbl.

6 Po6oTTbl KOHABIPMa CTaHUWsFa KaiiTa 3apsiaTanatbiH 6aTapesn 3apsabl asaimain Typbin KanTapy YLUiH
KalblKkTaH 6ackapy KypanbiHaarbl (CypeT 23) KoHAbIPMa CTaHLusiFa opHaTy TyWMeCiH 6acbiHbI3.

7 lcke Kocy/TOKTaTy TYIMMECI XbiMNbinblkTan 6actaiabl )xeHe poboT KOHAbIpMa CTaHuuMsFa opanagbl.

Tasanay pexumiH TaHgay

Byn poboTTa spKaiicbICbiH KallbikTaH 6ackapy KypanbiHaa TUICTi TyiMeHi 6acy apkbinbl 6encengipyre
bonaTblH YLU XXeKe Tasanay pexumi 6ap.

Aparac pexmm

Byn pexumae poboT GenmeHi Ty3y xaHe aiikac KosranbicTapAblH (CypeT 24) apanac ynriciMeH Tasanangpl.
KabbipFa 60oMbIMEH KYPY PEXMMI

Byn pexxumae poboT kabbipra 6oibiHAaFbl aymakTbl epeklue Taszanay (CypeT 25) yLiH 6enmeHin,
KabblpranapblHbIH GOMbIMEH XXypeai.

AaK Tasaray pexumi

Ocbl pexxumMae poboT aiMaKTbl TONbIFbIMEH (CYpeT 26) Ta3anay YLUiH OpTaHfFbl HYKTEAEH KeHenTinveni
cnupanbMeH Xblmkuabl.

Eckeptne: KonmeH TaHganaTelH pexumaep bipHelle MUHYT kaHa 6enceHai 6onaabl. OgaH keiH poboT aBTo
Tasanay pexvmiHe aybicagbl.

KonmeH xyprisy

PoboT1Thl KawwbikTaH 6ackapy KypanbiHAaFbl TyMMenepMeH KONMeEH Xypridyre 6onagbl.
1 PoboTtTbl 6enmese (cypeT 27) xyprisy YLUiH KalbikTaH 6ackapy KypanbiHAaFb! icke Kocy/ToKTaTy
TYWMECIHIH, YCTiHAEr XaHe acTblHAaFbl, 8pi COMN-OH, XaKTapblHOarFbl KEPCETKI TyiMenepAi naviganaHbliHbI3.

EckepTne: Po60oTTbl 6uiKTik alibipMallbifbiKTapbl MeH 6acnangakrapra )akblH Xypridy kesiHae abai
BOnbIHbI3.

24 caraTTbIK XXocnapnarblll nakganaHy

24 caFaTTbIK XOCnapnarbILWThl KallblkTaH 6ackapy kypaneiMeH 6enceHgipyre 6onaapl. Po6oT kyTy
pPEeXUMiHAE eKEeHAITH XaHe KOHAbIPMa CTaHLMsSFa OpHanacTbIpbiIMaraHblH TEKCEPIHi3.
1 24 caraTTblK XXocnapnarbIWTbl 6enceHaipy yLWiH KalwbikTaH 6ackapy KyparnblHaH 24 caFaTTbik

Xocnapnarblll TYMMECIH (CypeT 28) 6acbiHbI3.

- 24 caraTTbIK XXocnapnarbIWTbl 6enceHaipreH kesae, AbIObIC ecTineai xaHe avucnnen GipHelle cekyHa
caliblH KbiCKa yaKbITKa XbinblnblkTal 6actangbl.

- 24 caraTTblK )XocnapnarbILTbl 6enceHaipreHHeH KeliH 24 caraTTaH keliH poboT Tasanay ceaHCblH
GacTaiifbl. 24 caraTTblK )XOCMNapnarbILThl eWipMeiiHLLe on Ta3anay ceaHcblH 24 cafaT cavibiH 6ip
yakpiTTa 6actangpl.

2 24 caFaTTblK XOCMNapnarbILWThl 6LWLIPY YLiH 24 caFaTTblK )xocnapnarbil TyWMeciH 6acbiHbI3. [biObic
ecTinegi »aHe pobOTTbIH KYTY peXuMiHAE EeKEHAIMNH XaHe 24 caFaTTblK XXocnapnarbil eHai 6enceHai
€MECTIriH KepceTy YLUiH AUCTNeNn Y3AiKCi3 XaHbin Typagbl.

PoboTtneH xyy

FC8796 xoaHe FC8794 Typnepi KaTTbl eAeHAi XyyFa apHanfaH Xyy cantamacbiMeH XaHe Xyy ToceMeciMeH
Keneai.
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Kyy TeceMeciH Tipkey

1 Kyy TecemeciH cyFa manblHbI3 HEMece XYy TeCEMECIH aFblH Cy acTbliHAa cynaHbl3. EaeHre yiinecimai
efeH TasanarbllLKka KOmKeTiMAl BipHelle TaMLUbIHbI KOca anachbi3.
Cynbl emec binFanabl eKeHAIriH TeKCepy YLUiH XYY TOCEMECIH CbIFbIHbI3.

3 XKyy TecemeciHiH Velcro inrekrepiH xyy cantamacbiHblH (CypeT 29) Velcro inrekrepimeH 6acymeH
bINFaNApl Xyy TOCEMECIH Xyy canTamacbiHa TipKeH;3.

4 Xyy cantTamachblHblH Tipkey TopanTapblH AeHrenekTep apTbiHAA OpHanackaH Tipkey TecikTepiHe
canbiHbI3. OaaH KeiiH cbipT eTkeH (cypeT 30) AblObIC ecTireHwe 6acbiHbI3.

EneHpepai xyy cantamacbiMeH Tasanay

Eckepty: KaTThl egeHaepai Xyy cantamacbiMeH Ta3anay yLiH poboTTbl 6enveaeri Tasanay Kepek HykTeaeH
icke Kocy kepek. Xyy Tecemeci Tipkeyni KoHAbIpMa CTaHUMsACbIHaH POBOTThI icke KOCYy MYMKIH eMec.

1 Pob6oTThI icke KocCy YyLUiH poboTTarbl icke KOCy/TOKTaTy TYMMeCiH 6acbiHpI3.
- batapes 3apsiabl TeMeHAereHLe xaHe poboT ToKTaraHLwa poboT Xyyabl XanFacTbipabl.

Eckepty: PoboTThl KallblkTaH 6ackapy KypanbiHAarbl OpHaTy TYMMECIMEH KOHAbIpMa CTaHuusFa xibepy
angbiHaa Hemece po6OoTThl KOHAbIPMA CTaHLUMSIFA KOIMEH OpHanacTbipy anablHAa Xyy TOCEMECIH XaHe Xyy
carnTamacbiH aXblpaTblHbI3.

Kyy cantamacblH axbipaTy

1 XKyy cantamacbiH axblpaTy YLUiH KynakwaHel (1) 6ackin, )Xyy cantamacblH any YLUiH (2) (cypeT 31) »ofapbl
TapTbIHbI3.
Xyy TeceMeciH xyy cantamacbliH TapThbin LbFapbIHbI3.

3 Kyy TecemeciH Taszanay YLUiH OHbl eH kebi 60°C TemnepaTypaaa XyMcak LyKnge Xyy mMallvHackliHAa
KYbIHbI3.

[abbin curHanbl

Erep Tasanay kesiHae poboTTa akaynblK TybiHAaca (Mbicanbl, He AeHrenek kentence HeMece eeHre
Themece, He JaTyuK eAeHAi aHbIKTalm anmaca), AblobIC eCTUCI3 XaHe poboT TokTarabl. POGOTTbI KYyTY
pexvMiHe aybICTbIpY YLLUIH iCKe KOCY/TOKTaTy TyhMMeciH 6ackin, Aabbin curHanbiHa ceben 6onFaH MaceneHi
OeHrenekTi KynbINTanTbiH KeAepriHi Xoto, AaT4nKTepai Tazanay Hemece poboTThl kKeTepy xaHe backa opbiHFa
cany CUSIKTbl 9peKeTTEePMEH LUELLiHi3.

Tasanay »XaHe KyTy

LLlaH KOHTENHepIH BocaTy xaHe Tasanay

LLlaH KoHTeWHepi TonFaH kesae, LWaH KoHTelHepiH 6ocaTbiHpbI3 XaHe TaszanaHbl3.

1 LLaH koHTelHepi kaknaFbIHbIH TYTKAChIH XXOFapbl TApThIM, LaH KOHTENHEPIH LWaH KOHTelHepi 6enimiHeH
(cypeT 32) keTepin anbiHbI3.

KaknakTbl (CypeT 33) aLly yLiH LaH KOHTeRHepiHiH ByripiHaeri KynakwaHbl TapThbin LWbFapblHbI3.

Cyari 6eniriH WwaH KOHTenHepiHEH (CypeT 34) anbiHpI3.

LLlaH KoHTelHepiH 6ocaTy yLiH (cypeT 35) OHbl KOKbIC LUeneri YCTIHEH CinkiHi3.

LLlaH KOHTEeWHepiH XbINbl aFblH Cy acTblHAA Ta3anan anachbls.

v A W N

AbavinaHbi3: LLlaH KOHTeNHepiH biAbIC XYy MalUMHacbiHAa Ta3anaMaHb3.
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6 Cyasrinepai gypbicTan Tasanay yLiH Cy3riHiH, eki )afblHAa opHanackaH Kynakwanapabl 6acymeH CyariHi
anbin, WwaH cy3riciH EPA cyariciHeH wbiFapbin anbiHbi3. OaaH kewid EPA cyariciH 6epinrex Tasanay
LLleTKacbIMeH (CypeT 36) TasanaHpls.

7 Cyarini kaviTa xwuHakTarn, EPA cy3riciH LwaH cy3riciHe 6ekiTiHi3. OaaH KeliH cy3riHi kepi LaH KOHTeHepiHe
(cypet 37) canbiHpl3.

EckepTtne: Erep waH KOHTEWHepi aFblH CyaAa TasanaHca, Cy3riHi KanTa cany angblHAa OHbl KenTipin
anblHbI3.

8 KaknakTbl LiaH KoHTelHepiHe canbim, CbIPT eTin (CypeT 38) OpHbIHA KyNbinTarnFaHblH TEKCEPIHi3.

9 LUaH KoHTelHepiH LWaH KoHTelHepi 6eniMiHe canbin, WaH KOHTelHepi TYTKacbIH (CypeT 39) OykTeHis.

AbainaHbi3: LLlaH KoHTeNHepIHIH ilWwiHAe cy3ri 6ap ekeHiH YHeMi TekcepiHi3. POBOTThbI LaH KOHTENHEPIHIH
ilwiHae cyari bonman naviganaHcaHbl3, KO3FanTKbILL 3aKbIMAanybl MYMKIH.

Pobot Tazanay

YKakcbl Tazanay eHimainiriH cakray yLiH kenge Kynay AaTuuKTepiH, AeHrenekTepai xaHe Oyuipnik

LeTKanapAbl XXeHe Copy CaHbinayblH Tasanan Typy Kepek.

1 Pob6oT1Tbl eaeH 6eTiHe ayaapblHbI3.

2 bBywipnik WweTkanapAbl Tasanay yLiH WeTkanapAaH ycTaHbl3 xaHe binikrepaeH (cypeT 40) TapTbin
anbiHpI3.

3 Bywipnik weTkanapabl xaHe bynipnik weTkanap binikrepiH 6epinren (cypet 41) Tasanay LieTkacbiMeH
TasanaHpl3.

4 AnpgbiHFbl AeHrenek neH bywipnik AeHrenektepaeH KipAdi Hemece MamblKTbl 6epinreH (cypet 42) Tasanay
LLeTKaCbIMEH >KOMbIHbI3.

5 Kynay patunktepiHeH Kipai Hemece MaMblKTbl GepinreH (CypeT 43) Tasanay LeTKaCbIMEH XXOMbIHbI3.

Eckepty: Kynay gatunkrepiH xyivieni Typae tasanay kepek. Kynay gatyumkrepi nac 6orca, pobot buikTik
anblpMaLUbIbIKTapbiH HeMece bacnanaakrapAbl aHbIKTamaybl MyMKiH.

6 Copy caHpinayblH (CypeT 44) Tazanay yLiH 6epinreH Tasanay LieTKacblH NanganaHbiHbI3.
7 bBywipnik weTkanapaa *aHe poboTTbIH TY6iHAE eAeHai 3aKkbiMaaybl MYMKIH YLLKIp 3aTTapAblH 6ap-KoFbiH
TeKCepiHi3.

AybICTbIpY

Kocarnkbl KypbinfFblnapFa Tancblpbic 6epy

Kocankpl KypbinFbinap HeMece Kocankbl 6eniiektep catbin any yuwiH, www.shop.philips.com/service
canTblHa KipiHi3 Hemece Philips gunepiHe 6apbiHpI3. CoHbIMEH KaTap, eninisaeri Philips TyTbIHyLWbINapFa
KbI3MET KepceTy opTasbiFbiHa xabapnacbiHpi3 (bannaHbic ManNiMeTTepIH AYHNEXY3IiNiK keninaik
napakwacbiHaH KapaHbl3).

CyariHi aybICTbIpy

Erep eTe nactaHca Hemece 3akpimaanca (kepiHi3 'LLiaH koHTelHepiH 6ocaTy xoHe Tasanay'), EPA cyariciH
aybICTbIPbIHbI3. XKaHa EPA cyariciH any yuwiH, www.philips.com/support TopabblHa eTiH;i3.

Byuipnik weTkanapabl aybICTbIpy

TwicTi Tasanay HeTUXenepiH kamTamachbI3 eTy yLUiH GyRipnik WweTkanapabl 6ipa3 yakplTTaH KeniH
aybICTbIPbIHbI3.
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Eckepty: To3y Hemece 3akbiM GenrinepiH 6avikaraHaa, 6ynipnik WweTkanapabl MiHAETTI TYpAE aybICTbIPbIHbI3.
CoHpan-ak, 6yiipnik LweTkanapabiH ekeyiH Ae 6ip yakplTTa aybICTbIpy YCbiHbINaAbI. Byhipnik WweTkanapap!
any ywiH, www.philips.com/support TopabblHa eTiHi3.

1 Bywipnik weTkanapabl aybICTbIPY YLUiH ecki Oyiipnik weTkanapabl KbingapbliHaH ycTan, binikrepiHeH
TapTbiN anbiHpbI3.
2 KaHa bywipnik WweTkanapabl Giniktepre UTepiHia.

Karita 3apsagranatbiH 6aTtapesHbl aybiCTbIpy

PoboTTbIH KaviTa 3apsaTanatbiH 6aTtapesicbiH Tek BiniKTi KbI3MET NHXeHepnepi aybICTbIPYbl MyMKiH. EHA|
KanTa 3apsaTay MyMKiH 6onmaraHfga Hemece KyaTbl Xbingam Taycbina 6actaranga 6atapesicbiH aybICTbIpy
yLiH po6oTThl ekineTTi Philips KbI3MeT opTanbiFbiHa anapbiHbI3. BainaHbic ManiMeTTepiH Xanbikapanbik
Keninaik napakwacbeiHaH eniHisgeri Philips TyTbIHYLIbINApFa Kbl3MET KepceTy opTanbifbiHaH Taba anachbs.

KawbikTaH 6ackapy KypanbiHblH 6aTapesnapbiH aybICTbIpy

1 KynakwaHnsbl (1) 6ackin 6atapes 6enimi kaknarbiHbIH (2) KynnbiH awbin, 6aTtapes 6enimi kaknarbiH (CypeT
9) WeLliHis.
Boc AAA 6atapesnapbiH 6aTapes 6enimMiHeH anbiHbI3.

3 EkixaHa AAA baTtapesicbiH (cypeT 10) canbliHblI3.
EckepTy: - %aHe + nomtoctepi Aypbic 6aFbiTTa eKeHAiriH TeKCepiHi3.

4 bBatapes benimiHiH KaknarbiH kaiiTa TipKey YLUiH, angbiMeH, 6enim onbiFbiHAaFbl CaHpinayra (1) WhIFbIHKbI
XepiH canbin, cbipT eTin (cypeT 11) KynbinTanfaHwa kKaknakTbl (2) 6acbiHbI3. KalibiktaH 6ackapy Kyparnbl
eHAi nanganaHyfa garbiH.

Eckepty: Boc anbiH6anbl 6aTapesnapabl eniHisaeri )Xeprinikti epexenepre cakec XorblHbI3.

KaliTa sapsaranatelH 6aTtapesnapabl any

AbarinaHbl3: KypbinFbiHbl TacTay kesiHae KainTa 3apsatanatbiH 6aTapesHbl FaHa anbin TacTaHbl3.
BatapesHbl anbin Tactay angpiHAa OHbIH, TONbIFbIMEH 60C EKEHAINH TEKCEPIH;3.

KanTa 3apsgranaTbliH 6aTapesHbl WbiFapy YLiH ToemeHaeri kagamaapAsl opbiHAaHbl3. CoHbIMEH KaTap,

KaviTa 3apsigTanaTbiH 6atapesHbl WbiFapy yLiH pob6oTTbl ekineTTi Philips KbIaMeT opTanbiFbiHa anapbiHpI3.

EniHisgeri »xakbiH KbI3MET opTarnblifbl MEKeHXalbl yLWiH Philips TyTbIHyLUbINApFa KbI3MET KopceTy opTanblfbiHa

xabapnacblHpl3.

1 Any xaHe KOKbICKa NnakTblpy anablHAa 3apsabliHblH TONbIFbIMEH TayCblnybl YLiH poboTTel 6aTapes

TaycCblJFaHLIa XYMbIC iCTETIHi3.

BaTapes 6enimiHiH 6ypaHganapbiH 60caTbin, KaknarbiH (CypeT 45) LweLwiHis.

KariTta 3apsaranateiH 6aTtapesHbl KeTepin, OHbl aXbipaTbiHpbI3 (CypeT 46).

4 PoboT neH kaiTa 3apsatanatbliH 6aTapesHbl 3NeKTPiK XaHe SNeKTPOHABIK KanablK X1UHay OpHbIHA
anapblHbI3.

w N

AkaynblkTapbl KO

Bbyn Tapayaa KypbinFblga xui ke3geceTiH macenenep artansin etedi. TemeHaeri aknapaTTbiH keMeriMeH
MaCerneHi LeLle anmMacaHbl3, Xui KoWbINaTblH cypakTap Ti3iMiH kepy YLUiH www.philips.com/support TopabbiHa
KipiHi3 Hemece eniHisgeri TyTbIHyLWbINApAbI Kongay opTanbifbiHa xabapnacbiHbI3.


http://www.philips.com/support
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Lewim

Icke Kocy/ToKTaTy TYMMECIH
6ackaHga, pobot
Tasanaygbl 6actamangpl.

Kavita 3apsaranatbiH 6aTapes
TaycblIFaH.

KanTa 3apsaranaTbliH 6aTtapesHbl (KepiHi3
'TManpanaHyra aanbiHaay') 3apsaTaHbl3.

TynmenepgaiH GipiH 6ackaH
keaae poboT xayan
Oepwmenigi.

Po60T KOHAbIPMa CTaHLUACHIH
Taba anmapgbl xoHe 6atapes
3apsabl Taycbiabl.

PoboTTbl po3eTkara KOCbINFaH KOHAbIPMA
CTaHuwusFa KovblHbI3. bipHelue cekyHaTaH
KeliH poBOTTaH AbIObICTBIK CUrHanM LWbIFbIM,
auncnnewn xaHagbl.

Po6ot curnan 6epin
TOKTanapl.

LeHrenekTtepaiH Gipeyi Hemece
ekeyi Aie TypbIn KarnFaH.

Icke Kocy/ToKTaTy TYMMECiH 6acbiHbI3.
[eHrenek acnacblHbIH anHanacbiHaa
yCTanbin KanfFaH MamblKTbl, LWALTbI,
XinTepai Hemece cbiMaapAbl KETIPiHi3.

Byvipnik weTtkanapaply bipeyi

Hemece ekeyi fie TypbIn KarFaH.

Byipnik weTtkanapgp! (kepiHi3 'PoboT
Tasanay') TasanaHpbi3.

Po6oT Tasanay kesiHge
KkeTepinai.

Icke Kocy/ToKTaTy TYMMECIH 6acbIHbI3.
Po6oTTbl egeHre KonbiHbI3. OaaH kewiH
poboT Tasanayabl XanFacTbipybl YLUIH iCke
KOCY/TOKTaTy TYWMECIH 6acbIHbI3.

Po6ot gypbicTan
Tasanamangbl.

Bip Hemece eki Byripnik
LweTkanapablH KblnwblKTapbl
MalbICKaH.

LLleTkaHbl Hemece WweTkanapabl bipas
yakbITKa CyFa canbin KovibiHbI3. Erep 6yn
TanwbIKTapAblH AypbIC NiLLiHIH KanmbiHa
Kentipmece, Gynipnik LeTkanapabl (KepiHi3
'Byvipnik LWeTkanapAsl aybICTbIpy')
aybICTbIPbIHbI3.

LLlaH KoHTenHepiHAaeri cy3ri nac.

Cyarini 6enwekreHis. LLaH cyarici meH EPA
CY3TiCiH KblnAapbl XyMCak TiC LeTKacbIMeH
Tasananpl3. CoHbIMEH KaTap, LaH Cy3riCiH
aFblH Cy acTblHAA LUAs anachbl3.

Erep EPA cya3riciH Tazanay e
KemekTecnece, Cy3riHi xxaHa GipeyimeH
aybICTbIPbIHbI3. EPA Cy3riCiH XblnbiHa
KemiHge 6ip peT aybICTbIpyFa KeHec
B6epemis.

LLlaH KOHTeNHepiHiH TyGiHaeri
copy caHbinaysbl 6iTenreH.

Copy caHbinayblH (kepiHi3 'PoboT Tasanay')
TasanaHpl3.

AnOblHFbl AeHrenekTe watl
Hemece backa Kip kenTenreH.

AngbIHFbl fAeHrenexTi (kepiHi3 'PoboT
Tasanay') TasanaHbi3.

Po6oT eTe kyHripT Hemece
XbInTblparaH 6eTTi Tazanayaa,
6yn Kynay gaT4mKTepiH icke
Kocaabl. PO6OT a4eTTeH ThiC
ynrimeH Kosranagpl.

Icke Kocy/ToKTaTy TyiMeciH 6acbin, oaaH
KeiH poBGOTTbl €AEHHIH, allbIK TYCTi
GeniriHe XbIMmKbITbIHbI3. Erep alubik TyCTi
efeHaepae Macene KanTanaHca,
www.philips.com/support canTbiHa ©TiHi3
Hemece eniHisgeri TyTbIHYLWbIFa KyTiM
KepceTy opTanblifbliHa xabapnacblHbl3.
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Macene

blktuman ce6en

Lewim

Po6oT kyH cayneci wamarnbl
KenTey TyceTiH eqeHai
Tasanaypaa. byn kynayaaH
KOpFay AaT4MKTEPIH icke Kocbir,
po6oT 8AeTTeH ThIC YNriMeH
Kosranagpl.

KyH xapbifbl 6enmvere Tycneyi yLuiH
nepaenepai xabbiHbl3. COHbIMEH KaTap,
KYH Coyneci wamarbl allblk Kesae
Tasanaygpl 6actayra 6onagpl.

Kavita 3apsaTanatbiH
baTapesHbl 3apsaTay
MYMKiH eMec Hemece

KyaTbl ©Te Te3 TaycCblnaibl.

KariTa 3apsaTanarbiH
6aTapesHblH nariganady mepsimi
asKrangbl.

KanTa 3apsaranateliH 6atapes Philips
KbI3MET KepceTy opTanblfbIMEH (KOpiHi3
'KanTa 3apsaranatbiH 6aTtapesiHbl
aybICTbIPY') aybICTLIPbINYbI KEPEK.

Pobort weHbepnepaeH
eTepi.

Pob6oT aak Tasanay pexvumiHge.

Byn — kanbinTbl apekeT. EaeHAi
TONbIFbIMEH TasanaraHHaH KeniH Ken Kip
aHbIKTanca, fak Tasanay pexumiH
6encengipyre 6onagbl. CoHbIMEH KaTap,
Oyn - aBTo Tasanay pexuMiHin 6eniri.
LlamameH 6ip MuHyTTaH KewiH poboT
KanbINTbl Ta3anay YnriciH xanfactbipagbl.
CoHbIMeH kaTap, KalubikTaH 6ackapy
KypanbiHaa 6acka Tasanay pexvmiH
TaHOayMeH [ak Tasanay pexuMmiH
TOKTaTybl MYMKiH.

CoHbIMeH kaTap, KalubikTaH 6ackapy
KypanbiHaa 6acka Tasanay pexvmiH
TaHOayMeH Aak Tasanay pexumiH
TOKTaTybl MYMKIH.

Po6oT KoHAbIpma
CTaHuusHbI Taba
anvanasl.

Po6oTTbIH KOHABIPMA
CTaHUMACLIHA OTYiHe XeTKIniKTi
6ernme oK.

KoHAblpMa CTaHUMSHbBIH (KOpiHi3
'KoHgpipma cTaHuusiHbl opHaTy') 6acka
OpHbIH TabyFa apekeT xacaHpl3.

Po6oT ani ge 6encenai isgeyae.

Po6oTTbIH KOHABIPMa CTaHLUMAChIHA
opanyblHa WwamMameH 20 MUHyT BepiHis.

Po6orT waH, copfbiLu

OHaipyLwi: “Pununc KoHcbtomep Iandcrann B.B.", TycceHamenen 4, 9206 ALl, OpaxteH, Hugepnanabl

Peceli xxoHe Kenenpaik Opnak TepputopusiceiHa nmnoptTayLbl: "OUITUMC" XKLK, Pecen ®epnepaumscel,
123022 Mackey kanacekl, Ceprevi Makees kelueci, 13-yi4, Ten. +7 495 961-1111

TamakraHy: ZD12D160090EU

Kipy: 100-240B~; 50/60I'w; 0,5A

LWeiFy: 16B === 0,9A
II- knacc [0
FC8796, FC8794, FC8792

KipikTipinreH 6aTtapes Li-ion: 10,8 B
TyPMBICTBIK KaXXeTTinikTepre apHanfaH
KplTariga xacanfaH



Cakray wapTTapsbl, naiganaHy

Kasakwa 107

Temnepatypa

0°C - +50°C

Can bICTbIpMarnbl binFangbliblK

20% - 95%

ATmocdepanbik KplCbiM

85 - 109 kPa
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