Dreame | 50 Pro Ultra PREAME

Robot Vacuum and Mop with

Auto-Empty and Mop Self-Cleaning
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before
using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions -This product should not be used by children younger than 8 years old nor
persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

-The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the
appliance.

-This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.
Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
operating.

-Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the
pools.

-This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

-Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.
Otherwise, do not use the appliance.

-If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or
assembly available from the manufacturer or its service agent.

-Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.



Safety Information

Usage Restrictions

-Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

-Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and

below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

-To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the

floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating
the appliance.

-Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping

into and damaging them.

-Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robot.

-Keep the cleaning tool out of reach of children.
-Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
-Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

-Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added

to the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol or
disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked
on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of
children.

-Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.




Safety Information

Usage Restrictions

-Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

-Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the appliance.

-Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with

any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling
and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Batteries and
Charging

Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of
this product.

-Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used

with the model RCLEO101 base station.

-Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station

on your own.

-Do not place the base station near a heat source.
-Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

-Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

-If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.



Safety Information

Batteries and -Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its
Charging original packaging if possible.
-If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then
turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once
every 3 months to avoid over-discharging the battery.

Laser Safety -The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
Information A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact
with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL84CE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full
text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs




Product Overview

Package Contents

Other Accessories

=

Power Cord

User Manual

Base Station Ramp
Extension Plate

Washboard Filter
(pre-installed)

Mop Pad x 2
(pre-installed)

Mop Pad

Base Station Holder x 2

]

Dust Bag x 2
(1 pre-installed)

<2
'
)D

Auto-Detergent
Compartment
(pre-installed)

B

Cleaning Solution

Cleaning Tool



Product Overview

O Dock Button
- Press to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

o

() Power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

Circular Status Indicator
- Solid Blue: Cleaning or cleanup completed
- Solid Green: Charging
- Blinking Orange: Error

Button Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Breathing White: Charging (not low battery)

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low
battery

- Breathing Orange: Charging (low battery)

- Blinking Orange: Error

- Blinking Pink: Camera activated

Note:

- Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning or
returning to charge.

- Child Lock can be enabled/disabled through the Dreamehome App.



Product Overview

Robot and Sensors

——o Reset Button/Wi-Fi Indicator

- Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings

o LED Auxiliary Light

o Cover

o Al IR Camera

o Al HD Camera
o Microphones

o Auto-Empty Vent

—o Edge Sensor
° Charging Contacts
o Automatic Water Refilling Inlet

o Versalift Sensor

o Bumper

o Bumper Window

o 3D Dual-Line Laser Sensors o Connectors

Note: The VersalLift sensor will be lowered when the robot is in standby mode, charging on the base station, or cleaning low-clearance areas.
In the case of cleaning low-clearance areas, do not move the robot as it may affect its positioning.



Product Overview

Robot and Sensors

Cliff Sensors
Carpet Sensor o— o Omnidirectional Wheel
Side Brush Extension Assembly o——
Brush Guard [ ¢ 1 U ° Main Brushes
Auxiliary Climbing Wheel { ) Auxiliary Climbing Wheel
Main Wheel Main Wheel

MopExtend Assembly o—

o Brush Guard Clip

o Mop Pad Holder Mounting Holes

Mop Assembly
,—o Dust Box Clip Mop Pad ©

— Attachment Area

Auto-Empty Vent o

s Filter Clip

Filter © Mop Pad Holder Mop Pad



Product Overview

Base Station

Cover®©

Used Water Tank o

Clean Water Tank o

Dust Tank Cover o————

Washboard o————

Washboard Filter o

Ramp Extension Plate

Used Water Tank

Water Tank Clip

Float Ball

o Water Tank Clip

o Water Pipe

o Filter
o Scale Inhibitor
o Floater



Product Overview

Base Station

———— o Status Indicator

- Solid White: The base station
is connected to power —— - Reserved Slot for Connecting
- Solid Orange: The base the water Hookup Kit for Auto
I
Q. i station has an error S B —— Refilling and Draining
@%_—0 | : ON
0 0 : OFF
k W“ ”j k Power Port
Auto-Detergent o— ‘\l ° Dust Bag Slot T Power Cord Storage Slot
Compartment
Filter 1L
Auto-Empty Vents o

o Charging Contacts

Signaling Area

———o Automatic Water % o D ¢

Adding Outlet -

Note: The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be
purchased separately. (Only available in specific regions)
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Preparing Your Home

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs to ensure
items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on the secure and smooth operations of the robot.

the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot

and causing losses.

R | ann

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper To prevent the robot from missing areas that need to be cleaned, do not
place to leave more space. stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.
Note:

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.

- The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in dimly lit environments.

- Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be
scratched.



Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet 2. Install the Ramp Extension Plate

Place the base station in a location that is as open as possible with

a good Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the figure and
remove any objects in the shaded area. Insert the power cord into the
base station and plug it into the socket.

Washboard Filter

Note: Ensure the washboard filter is installed into place.

°1:0N
i 0: OFF
S
0 Firmly insert the power cord

- 4@ upwards until the indicator
¢ ) turns on.
Note:

- Make sure that no objects might block the signaling area.
- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the
base station on tile floors or marble floors is recommended.

<
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Before Use

3. Remove Robot Protections and Install the Mop Assembly 4. Connect the Robot to the Base Station

Press and hold the button (/) on the robot for 3 seconds to turn it
on. Place the robot onto the base station with the mop assembly
facing toward the washboard. Then you will hear a voice notification
when the robot successfully connects to the base station. After the
robot is fully charged, the status indicators on the robot and the
base station will remain lit for 10 minutes and then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When
the robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect
the robot with the station to charge it.

13



Before Use

5. Add the Cleaning Solution 6. Add Water to the Clean Water Tank

(1) Remove the dust tank cover and pull out the auto-detergent Take out the clean water tank from the base station and fill up the
compartment. tank with clean water. Then install it back into the base station.

(2) Open the upper lid of the compartment and add the cleaning
solution.

(3) Close the lid of the compartment, put it back into the base
station, and then reinstall the dust tank cover. The cleaning solution
will be added automatically while working.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to

Note: ) , . ) become deformed.
- The auto-detergent compartment can be filled up with cleaning solution

for use. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning
solution to help prevent malfunction.
- Install the auto-detergent compartment until it clicks into place.

14
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Connecting with the Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Remove the robot cover and scan the QR code on the robot, or
search "Dreamehome" in the app store to download and install the

app.

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ
from the directions in this manual. Please follow the instructions based on
the current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to connect’, and scan
the same QR code on the robot again to add the device. Please follow
the prompts to finish the Wi-Fi connection.

Note: To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish the
Wi-Fi connection.

o Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly:
To be connected

- Blinking quickly:
Connecting

- On: Connected

QR Code




How to Use

Turn On/Off

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the robot. The
power indicator will remain lit. Or, place the robot onto the base
station by aligning the charging contacts of the robot with those of
the base station, and then the robot will turn on automatically and
begin charging. To turn off the robot, move the robot away from the
base station and press and hold the button (/) for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the
instructions in the app to quickly create a map. The robot will start
mapping without cleaning. When the robot returns to the base
station, the mapping process has been completed and the map will
be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically
enters sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press
any button on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the
base station to charge. After charging to the appropriate battery
level, it will resume unfinished cleaning tasks.

Note:To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot
will be prevented from resuming cleaning. The DND mode is
disabled by default at the factory. You can use the app to enable
the DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-
8:00 by default.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND

period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and
hold the button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press
and hold the button () for 3 seconds to turn the robot on.

16
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How to Use

Vacuum and Mop

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the
"Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button () on the robot, or use the app to make the robot
start from the base station. Then the robot will plan the optimal
cleaning route and perform the cleaning task based on the created
map.

Note:

- To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station.

- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or
the washboard filter during operation.

- Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad cleaning, which
applies to all modes. To prevent scalding, do not touch the water outlet
when the function is on.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base
station to wash mop pads based on the mop pad cleaning
frequency specified in the app. The base station will automatically
refill the robot's water tank and the robot will resume cleanup.




How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the
mop pads
After the robot finishes a cleaning task and returns to the base

station to charge, the base station will automatically empty the dust
box and then wash and dry the mop pads.

Note:

- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean the used water
tank to prevent any odor.

Mop after Vacuuming

Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the
robot will automatically remove the mop assembly on the base
station to vacuum the floor. After vacuuming is completed, the
robot will return to the base station to install the mop assembly
and the base station will automatically empty the dust box. And
then, the robot will start mopping after the main brushes and side
brush are raised.

Vacuum Only

Enable the vacuuming function in the app, and the robot will
automatically remove the mop assembly on the base station and
start vacuuming.

Enable the mopping function in the app, and the robot will
automatically check if the mop assembly is installed on the base
station. If not, the robot will install the mop assembly and start
mopping after the main brushes and side brush are raised.

18



Routine Maintenance
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To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine

maintenance.

VersalLift sensor

3D dual-line laser
sensors

Carpet sensor

Cliff sensors

Scale inhibitor

Part Maintenance Frequency | Replacement Period Part Maintenance Frequency E:ﬁgaéement
Used water tank After each use , Bumper window
Clean water tank
Main brushes Every 6 to 12 months Bumper
; - Once every month
Dust box's filter Once every 2 weeks Robot's automatic
Every 3 to 6 months water refilling inlet
Side brush
Bottom of the robot /
Mop pad holders /
Washboard filter Once every 1to 2 months Dust box
Base station's
signaling area Main wheels Clean it as needed
Charging contacts Auxiliary climbing
wheels
Auto-empty vents
Omnidirectional wheel / Dust bag Every 2to 4 months
Edge sensor Once every month Mop pads / Every 1to 3 months

Every 18 to 36
months

Note: The frequency of maintenance and replacement depends on actual
usage. If an exception occurs due to special circumstances, prompt
maintenance or replacement is recommended.




Routine Maintenance

Washboard Filter

1. Take out the robot and remove the washboard filter after the mop 3. Use the app or press the button ) to return the robot to the base
pad cleaning is complete. station, or manually put the robot back.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and
then reinstall it in the washboard.

20



Routine Maintenance

Dust Bag

1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag. 3. Install a new dust bag.

' S

and debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth. 4. Reinstall the dust tank cover.

21



Routine Maintenance

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard, 3. With the screen-printed arrows facing upwards, insert the main
and then lift the brushes out of the robot. brush holder into the slots downwards in an inclined way.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use the provided 4. Align the front end of the brush guard with the slot, insert it
cleaning tool to remove any hair tangled in the brushes. After downwards in an inclined way, and then press it into place.
cleaning, push the brushes firmly into the main brush holder until

they click into place.

Note:Be careful while pulling out the main brushes to prevent injury.
22




Routine Maintenance

Side Brush Omnidirectional Wheel

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the
brush, and then screw it back on.

Note:
- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

Mop Pad Holders - Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back

Remove and clean the mop pad holders. after drying it completely.

23



Routine Maintenance

Auxiliary Climbing Wheels and Main Wheels

1. Rotate the auxiliary climbing wheel until the "OUT" arrow is
facing upward, and then pull out the wheel.

2. Use a proper tool to clean the hair tangled in the main wheel and
auxiliary climbing wheel.

V4
==

3. After cleaning, rotate the main wheel to align the two arrows (see
Figure @ ). Then, with the "IN" arrow facing downward, insert the
left and right auxiliary climbing wheels accordingly until they click

into place. (see Figure @ ).

24



Routine Maintenance

Dust Box and Filter

1. Remove the robot cover and press the dust box clip to remove the
dust box.

3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects
to prevent damage.

4. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely
before reinstalling.

—_

Note:
-Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.

-Use the dust box and filter only when they are completely dry.

25



Routine Maintenance

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in
the below figure:

o Bumper Window
o 3D Dual-Line Laser
Sensors

o Edge Sensor

o Bumper

—o Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
base station. Please use a dry cloth for cleaning.

Charging Contacts and Signaling Area

Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and
dry cloth.

Auto-Empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a
soft and dry cloth.

26
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Routine Maintenance

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the
used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided
cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.

Note: Be careful while pulling out the main brush to prevent injury.

Remove the mop pads from the mop pad holders to replace them.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack.
Make sure that the battery remains well-charged for daily use to
maintain optimal battery performance. If the robot is not used for
an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, charge the robot at least once
every three months.



Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a
temperature between 0°C (32°F ) and 40°C (104°F ).

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly
plugged in.

The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the
charging contacts.

Check whether there is any foreign object at the connectors of the robot and remove the foreign object if
any.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network
is correct.

The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as
instructed.

The robot cannot
find and return to
the base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the
base station to the power supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.
Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the
robot is too far from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which
case you will need to manually place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

28



Troubleshooting

Problem Solution

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from
being blocked.

The robot gets stuck in The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

front of the base station The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before
and cannot return to it. trying again.

It is recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base

The robot will not turn station, and then press and hold the button () for 3 seconds to turn it off.

off. If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button () for 10 seconds to forcibly
turn off the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

It takes about 4.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will
automatically slow down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base station may be dirty, please wipe them with a dry
cloth.

The charging speed is
slow.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.
A hard object may be caught in the main brushes or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brushes or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.

The noise increases
while the robot is

operating. Switch the suction mode to Standard or Quiet.
Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.
The robot moves Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places
without following the before using the robot.
set route. Wipe the bumper window and 3D dual-line laser sensors on the robot with a clean, soft cloth to keep them

clean and unobstructed.

29



Troubleshooting

Problem

Solution

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.
The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work
abnormally. Please try drying the floor before using the robot.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming
cleaning.

The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the
robot to charge via the app or the button (.

The station cannot
automatically empty
the dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the
base station, or the dust box. If any, clean the blocked part in time.

The water level in
the washboard is
abnormal.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if
so. If the problem persists, please contact the after-sales service team.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

Remove the washboard filter and check whether the sewage drain outlet is blocked and clean it.

Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

The mop pad holder
is raised abnormally.

Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the
robot. If the problem persists, please contact the after-sales service team.

There is water under
the clean water tank
or around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the
seal. This is normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

30



Specifications

Base Station

Model RLL84CE Model RCLEO101
Charging Time Approx. 4.5 hours Rated Input 220-240 V ~ 50-60 Hz
Rated Voltage 14.4V = Rated Output 20V=2A
Rated Power 25 W Rated Power (during dust 200 W
emptying)
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Rated Power (during hot 1160 W
water cleaning)
Maximum Output Power < 20dBm Rated Power (during —_—
charging and drying)
Under normal use of condition, this equipment should be kept a Note:
separation distance of at least 20 cm between the antenna and the - Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the
body of the user. power value during the representative period (water temperature
25°C).

- Rated Power (during charging and drying) is determined by the
power value during full load period.

31



Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the
battery is removed by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;

- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.
Removal Guide:
1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information
All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing
ﬂ over your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment,
— appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative
consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information
about the location as well as terms and conditions of such collection points.
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum spateren
Nachschlagen auf, um Stromschlége, Brande oder Verletzungen durch unsachgeméBen Gebrauch des Geréts zu vermeiden.

Nutzungsbe- -Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um jegliche

schrankungen Risiken zu vermeiden, darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von
Personen mit kérperlichen, sensorischen oder intellektuellen Defiziten bzw.
eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern oder
eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder dtrfen die Reinigung
und Wartung nicht ohne Aufsicht durchfihren.

-Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

-Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden
kénnen.

-Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder dirfen nicht mit dem
Gerat spielen. Achten Sie auf einen sicheren Abstand zwischen Kindern und
Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

-Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken
installiert, aufgeladen oder verwendet werden.

- Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in Wohnrdumen geeignet.
Verwenden Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als Bodenbelage
oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung
ordnungsgemal funktioniert. Andernfalls dirfen Sie das Gerat nicht
verwenden.

-Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder
eine spezielle Einheit ersetzt werden, die Sie beim Hersteller oder seinem
Kundendienst erhalten kénnen.
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Sicherheitshinweise

Nutzungsbe-
schrankungen

-Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Gber dem Boden

freisteht, ohne dass eine Schutzbarriere vorhanden ist.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den StoBfanger nicht als Griff fir den Roboter.

-Verwenden Sie den Roboter in RGumen mit einer Umgebungstemperatur von

Uber 0 °C und unter 40 °C. Stellen Sie sicher, dass sich keine Flussigkeiten oder
klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.

-Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande

vom Boden, sowie alle auf dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder
Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen zu vermeiden.

-Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine

Kollision des Roboters mit diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu
vermeiden.

-Halten Sie Haare, Finger und andere Kérperteile von der Saug6ffnung des

Roboters fern.

- Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.
- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen

oder Kindern.

-Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den

Roboter befinden, unabhangig davon, ob er steht oder sich beweagt.

-In den Frischwasserbehalter darf nur sauberes Wasser und die offiziell

zugelassene Reinigungsflissigkeit eingeflllt werden. Figen Sie keine
anderen Flussigkeiten wie z. B. Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzu.
Das richtige Mischungsverhaltnis von Reinigungsflissigkeit und sauberem
Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsflissigkeit. Bewahren Sie die
Reinigungsflissigkeit auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.
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Sicherheitshinweise
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Nutzungsbe-
schrankungen

Akkus und
Aufladen

-Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden

Gegenstanden. Verwenden Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder
brennbare FlUssigkeiten, atzende Gase oder unverdinnte Sauren oder
Lésungsmittel aufzusaugen.

-Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat

nicht zum Aufsaugen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstlicken
oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats fihren kénnen.

-Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der

Steckdose gezogen werden.

-Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten

Tuch ab und sptlen Sie diese nicht mit Flissigkeiten aus. Lassen Sie die
abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig trocknen, bevor Sie sie
wieder einbauen und benutzen.

-Verwenden Sie dieses Gerat gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch.

Der Benutzer ist fur alle auf Grund einer unsachgemaBen Verwendung dieses
Produkts entstandenen Verluste oder Schaden verantwortlich.

-Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der

Roboter kann nur mit der Basisstation Modell RCLEO101 verwendet werden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu verandern.

-Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.
-Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten

Tuch oder nassen Handen.

-Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht benétigte Batterien sollten

in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.



Sicherheitshinweise

Akkus und -Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die
Aufladen Verwendung sofort ein und wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und
maoglichst in seiner Originalverpackung aufbewahrt wird.

-Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen,
danach ausgeschaltet und an einem kuhlen, trockenen Ort aufbewahrt
werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine
Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

Informationen zur -Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN
Lasersicherheit 60825-1:2014/A11:2021 fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist
direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

ﬁ Nur fir den Innenbereich geeignet

Bedienungsanleitung lesen

Hiermit erklart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLL84CE den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU
entspricht. Der vollstdndige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
https://global.dreametech.com
Ein ausfuhrliches elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.
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Produktibersicht

Packungsinhalt

Sonstiges Zubehor

=

i [

Roboter
Netzkabel Rampenverlan-  Benutzerhandbuch Rejnigungsmittel- Staubbeutel x 2
 — gerungsplatte der fach fir automati- (1 vorinstalliert)
- Basisstation sches Hinzufligen

(vorinstalliert)

_f

Wischpad x2  Wischpadhalter x 2 Waschplattenfilter =~ Reinigungsflissigkeit Reinigungswerkzeug
Basisstation (vorinstalliert) (vorinstalliert)
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Produktubersicht

o (O Dockingtaste

- Drucken Sie diese Taste fur die Rickkehr des Roboters
zur Basisstation

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu deaktivieren

o () Einschalt-/ Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrickt, um das
Gerat ein- oder auszuschalten

- Drlicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem
Einschalten des Roboters zu starten

Kreisformige Statusanzeige

- Dauerhaft blau: Reinigung oder Sauberung
abgeschlossen

- Dauerhaft griin: Laden

- Blinkt orange: Fehler

Tasten-Statusanzeige

- Leuchtet weiB3: Reinigung oder Sduberung abgeschlossen

- Hauchend weiB: Aufladen (bei nicht niedrigem Akkustand)

- Leuchtet orange: Stand-by bei niedrigem Akkustand oder
angehalten bei niedrigem Akkustand

- Hauchend orange: Aufladen (bei niedrigem Akkustand)

- Blinkt orange: Fehler

- Pink blinkend: Kamera aktiviert

Hinweis:

- Durch Dricken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen Sie den
Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt oder zur Ladestation
zurlickkehrt.

- Die Kindersicherung kann Uber die Dreamehome App aktiviert/
deaktiviert werden.
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Produktibersicht

Roboter und Sensoren

—— Reset-Taste/WLAN-Anzeige

- Halten Sie die Taste 3
Sekunden lang gedriickt,
um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen

o Abdeckung

o LED-Zusatzlicht

o KI-IR-Kamera

o Automatisch entleerendes
Entlaftungsventil

—o Randsensor

° Ladekontakte

o Einlass flr automatische
Wassernachfillung

o KI-HD-Kamera
o Mikrofone

o Versalift-Sensor

o StoBfanger

o StoBfangerfenster

o Anschllisse

o 3D-Doppellinien-Lasersensoren

Hinweis: Der VersalLift-Sensor wird abgesenkt, wenn sich der Roboter im Standby-Modus befindet, an der Basisstation ladt oder Bereiche mit
geringem Abstand reinigt. Bewegen Sie den Roboter beim Reinigen von Bereichen mit geringem Abstand nicht, da dies seine Positionierung
beeintrachtigen kdnnte.
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Produktubersicht

Roboter und Sensoren

Klippensensoren

Teppichsensor o——

SeitenbUrsten-Verldngerungseinheit o——

o Omnidirektionales Rad

Burstenschutz [ ¢ 1 = o Hauptbursten
Hilfs-Kletterrad ‘O Hilfs-Kletterrad
Hauptrad Hauptrad
MopExtend-Baugruppe o o Klammer fiir Biirstenschutz
(Mopp-Verlangerungsbaugruppe) @‘)@
o Befestigungsoffnungen fir

Staubbehalter

Automatisch o
entleerendes
Entluftungsventil
Filter ©

,—o Staubbehalter-

Wischpadhalter

Wischmopp-Baugruppe

Wischpad-Befesti- ©
gungsbereich

Wischpadhalter

Wischpad
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Produktibersicht

Schmutzwasserbehélter

Abdeckung ° )
Schwimmerkugel

Schmutzwasserbehalter o

Reinwassertank o

Staubbehalterabdeckung o———

Waschplatte o———— o Wasserleitung

Waschplattenfilter o

Rampenverlangerungsplatte > Filter

o Kalkschutzmittel
o Schwimmer

41
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Produktubersicht

———o Status-Anzeige
- Leuchtet weiB: Die
Basisstation ist an
die Stromversorgung
Qé angeschlossen
B - Leuchtet orange: Die

Basisstation hat einen

Fehler

Reinigungsmittelfach o—
flr automatisches
Hinzufltigen

Filter o

Automatisch entleerteo

Entliftungséffnungen o Ladekontakte

Signalbereich

o Staubbeutel-
Schlitz

o Auslass fur
automatische
Wassernachfullung

S

———————— Reservierter Steckplatz
flir den Anschluss des
Wasseranschlusssets zum
automatischen Nachfillen

- und Entleeren

’ @—0—0 | :EIN

0 : AUS

W” ”‘1 k Stromanschluss

<| .-

A | I Steckplatz fur Netzkabel

Hinweis: Das Wasseranschlussset flir das automatische Nachftillen und
Entleeren muss separat erworben werden. (Nur in bestimmten Regionen
verfligbar)
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Vorbereitung des Zuhauses

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten von
gefahrliche Gegenstdande und rdumen Sie Kabel, Tiicher, Spielzeug, harte und Treppen, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu ermdglichen.
scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder

Umfallen des Roboters und damit verbundene Verluste zu vermeiden.

R : ann

\\

Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in die Um zu verhindern, dass der Roboter die zu reinigenden Bereiche nicht
geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. erkennt, sollten Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren oder
Hinweis: engen Stellen aufhalten.

- Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des Reinigungsvorgangs, um mdégliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.
- LED-Zusatzlicht sorgt fir zusatzliche Beleuchtung in schwach beleuchteten Umgebungen.
- Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf, da

43 dadurch der Boden verkratzt werden kann.



Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie den Stecker 2. Installation der Rampenverldangerungsplatte
in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem madglichst freistehenden Ort
mit gutem WLAN-Signal auf. Lassen Sie genligend Platz,wie in der
Abbildung gezeigt, und entfernen Sie alle Objekte im schattierten
Bereich. SchlieBen Sie das Netzkabel an die Basisstation und stecken
Sie es in die Steckdose.

Waschplattenfilter

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass der Waschplattenfilter richtig eingesetzt ist.

I 1 EIN

i 0 : AUS
=
0

Stecken Sie das Netzkabel fest

- 4@ nach oben, bis die Anzeige
) aufleuchtet.

N~
Hinweis:
- Achten Sie darauf, dass keine Gegenstdnde den Signalisierungsbereich
blockieren.

- Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbéden oder Teppiche néssen,

empfiehlt es sich, die Basisstation auf Fliesen- oder MarmorfuBbdden zu stellen. m



Vor der Verwendung

3. Entfernen Sie die Roboterschutzvorrichtungen und
installieren Sie die Mopp-Baugruppe
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4. Den Roboter mit der Ladestation verbinden

Zum Einschalten des Roboters die ()) -Taste am Roboter driicken
und 3 Sekunden lang gedrtckt halten. Setzen Sie den Roboter so
auf die Basisstation, dass die Mopp-Baugruppe zur Waschplatte
zeigt. AnschlieBend horen Sie eine Sprachmeldung, wenn sich der
Roboter erfolgreich mit der Basisstation verbunden hat. Nach dem
vollstandigen Aufladen des Roboters leuchten die Status-Anzeigen
am Roboter und an der Basisstation 10 Minuten lang und erléschen
anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme
vollstandig aufzuladen. Wenn sich der Roboter aufgrund eines leeren Akkus
nicht einschalten lasst, verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der
Basisstation.



Vor der Verwendung

5. Fillen Sie die Reinigungsfllissigkeit ein

(1) Entfernen Sie die Abdeckung des Staubbehalters und ziehen
Sie das Fach flir automatische Nachfillung des Reinigungsmittels
heraus.

(2) Offnen Sie den oberen Deckel des Fachs und geben Sie die
Reinigungsldsung ein.

(3) SchlieBen Sie den Deckel des Fachs, setzen Sie es wieder in

die Basisstation ein, und bringen Sie dann die Abdeckung des
Staubbehalters wieder an. Die Reinigungsflissigkeit wird wahrend
des Betriebs automatisch zugefihrt.

Hinweis:

- Das Reinigungsmittelfach fir automatisches Hinzufligen kann mit
Reinigungslésung gefillt werden. Fligen Sie keine andere Flissigkeit als
die offiziell zugelassene Reinigungslésung hinzu, um Fehlfunktionen zu
vermeiden.

- Installieren Sie das Fach flir automatische Nachfullung des
Reinigungsmittels, bis es einrastet.

6. Wasser in den Frischwasserbehalter einflillen

Nehmen Sie den Frischwasserbehadlter aus der Basisstation heraus
und fullen Sie den Behalter mit sauberem Wasser. Danach setzen
Sie ihn wieder in die Basisstation ein.

Hinweis: Flllen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwasserbehdalter

verformt werden kann.

46



Verbinden mit der Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Entfernen Sie die Abdeckung des Roboters und scannen Sie den
QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store nach
,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und zu installieren.

Hinweis:

- Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstutzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.
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2. Gerat hinzufligen

Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf ,,Scannen Sie den
QR-Code zum verbinden” und scannen Sie denselben QR-Code auf
dem Roboter erneut, um das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen Sie
den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung herzustellen.

Hinweis: Zum Zuriicksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt 2
und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

o WLAN-Anzeige

- Blinkt langsam:
Verbindung
wird hergestellt

- Blinkt schnell:
Am Verbinden

- Ein: Verbunden




Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters halten Sie die Taste ()) 3 Sekunden
lang gedrickt. Die Betriebsanzeige leuchtet weiter. Oder stellen
Sie den Roboter auf die Basisstation, indem Sie die Ladekontakte
des Roboters mit denen der Basisstation ausrichten. Dann schaltet
sich der Roboter automatisch ein und beginnt mit dem Laden. Um
den Roboter auszuschalten, entfernen Sie den Roboter von der
Basisstation und halten Sie die Taste (/) 3 Sekunden lang gedrickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie
zur schnellen Kartenerstellung den Anweisungen in der App. Der
Roboter beginnt mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Basisstation zuruckkehrt, ist die Kartenerstellung
abgeschlossen und die Karte wird automatisch gespeichert.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn
anzuhalten.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er
automatisch in den Ruhemodus Uber. Alle Anzeigen am Roboter
schalten sich aus. Driicken Sie eine beliebige Taste auf dem
Roboter, oder nutzen Sie die App, um den Roboter wieder in Betrieb
zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Basisstation gestellt,
endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Basisstation zum Aufladen zurlick. Wenn der Akku ausreichend
aufgeladen ist, setzt er die noch nicht abgeschlossenen
Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis;Zur Nutzung dieser Funktion mussen Sie diese in der App aktivieren.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann

er die Reinigung nicht fortsetzen. Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist

ab Werk standardmaBig deaktiviert. Sie kdnnen den Nicht-Stéren-

Modus (DND) Uber die App aktivieren oder den DND-Zeitraum

andern. Der Nicht-Stéren-Zeitraum (DND) ist standardmaBig auf

22:00-8:00 Uhr eingestellt.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des Nicht-Stéren-
Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefihrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf des DND-
Zeitraums aufgehort hat.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten
lasst, halten Sie die Taste (1) 10 Sekunden lang gedriickt, um

ihn zwangsweise auszuschalten. Halten Sie dann die Taste () 3
Sekunden lang gedruickt, um den Roboter einzuschalten.

48



49

Benutzung

Staubsaugen und Wischen

Hinweis: Wenn Sie die Mopp-Baugruppe zum ersten Mal verwenden, fihrt
der Roboter standardmaBig die Aufgabe ,Staubsaugen und Wischen” aus.

1. Beginne mit der Reinigung

Driicken Sie die Taste (/) am Roboter oder nutzen Sie die App, um
den Roboter von der Basisstation aus starten zu lassen. Dann
plant der Roboter die optimale Reinigungsroute und fihrt die
Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweis:

- Um eine problemlose Rickkehr des Roboters zur Basisstation nach der
Reinigung zu gewahrleisten, empfiehlt es sich, den Roboter von der Basisstation
aus starten zu lassen.

- Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt,
bitte warten Sie mit Geduld.

- Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwasserbehalter, den
Schmutzwasserbehalter oder das Waschbrettfilger wahrend der Reinigung nicht.

- Die HeiBwasserreinigung kann fur die Reinigung von Wischpads in der App
aktiviert werden, was fir alle Modi gilt. Beriihren Sie den Wasserauslass bei
aktivierter Funktion nicht, um Verbriihungen zu vermeiden.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur
Basisstation zurlick, um die Wischmopps zu waschen, je nach der
in der App festgelegten Haufigkeit der Wischmoppreinigung. Die
Basisstation fullt automatisch den Wasserbehdalter des Roboters auf
und der Roboter setzt die Reinigung fort.




Benutzung

3. Automatisches Entleeren des Staubbehdlters und
Waschen und Trocknen der Wischmopps

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat und
zum Aufladen zur Basisstation zurlickkehrt, entleert die Basisstation
automatisch den Staubbehdlter. AnschlieBend wdascht und trocknet
sie die Mopps.

Hinweis:

- Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet ist,
leert die Basisstation den Staubbehalter nicht automatisch.

- Die Basisstation leert den Staubbehdalter gemdaB der Einstellung in der App.

4. Reinigen Sie den Schmutzwasserbehalter

Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfillt hat, reinigen Sie bitte
den Schmutzwasserbehalter, um Geruchsbildung zu vermeiden.

Wischen nach dem Staubsaugen

Aktivieren Sie in der App die Funktion ,Wischen nach dem
Staubsaugen”. Der Roboter nimmt dann automatisch den
Wischmopp an der Basisstation ab und staubsaugt den Boden.
Nach Beendigung des Staubsaugens kehrt der Roboter zur
Basisstation zurtck, um die Mopp-Baugruppe zu installieren, und
die Basisstation leert automatisch den Staubbehdlter. Und dann
beginnt der Roboter mit dem Wischen, nachdem die HauptbUrsten
und die Seitenburste angehoben wurden.

Nur Staubsaugen

Aktivieren Sie in der App die Funktion ,Staubsaugen”. Der Roboter
nimmt dann automatisch die Mopp-Baugruppe von der Basisstation
ab und beginnt mit dem Staubsaugen.

Aktivieren Sie die Wischfunktion in der App, und der Roboter prift
automatisch, ob die Mopp-Baugruppe in der Basisstation installiert
ist. Wenn nicht, installiert der Roboter die Wischeinheit und beginnt
mit dem Wischen, nachdem die Hauptbirsten und die Seitenb(rste
angehoben wurden.
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Regelmé&Bige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur
regelmaBigen Wartung des Zubehdrs zu beachten.
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. . Haufigkeit des
Teil Wwartungsintervall Austausches
Schmutzwasserbehalter | Nach jedem Gebrauch

/

Reinwassertank

Hauptbuirsten

Staubbehalterfilter

Seitenbrste

Wischpadhalter

Einmal alle 2 Wochen

Alle 6 bis 12 Monate

Alle 3 bis 6 Monate

Waschplattenfilter

Einmal alle 1 bis 2 Monate

Signalbereich der
Basisstation

Ladekontakte

Automatisch entleerte
Entliftungséffnungen

Omnidirektionales Rad

Randsensor

Versalift-Sensor

3D-Doppellinien-
Lasersensoren

Teppichsensor

Klippensensoren

Einmal im Monat

Teil

Wwartungsintervall

Haufigkeit des
Austausches

StoBfangerfenster

StoBfanger

Offnung fir
automatisches
Wassernachfillen des
Roboters

Unterseite des
Roboters

Einmal im Monat

Staubbehélter

Hauptrader

Hilfs-Kletterrader

Nach Bedarf reinigen

Staubbeutel

Wischpads

Kalkschutzmittel

Alle 2 bis 4 Monate

Alle 1 bis 3 Monate

Alle 18 bis 36
Monate

Hinweis: Die Haufigkeit der Wartung und des Ersatzes hangt von der
tatsachlichen Nutzung ab. Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme
auftreten, wird eine sofortige Wartung oder ein sofortiger Ersatz empfohlen.




RegelmaBige Wartung

Waschplattenfilter

1. Nehmen Sie den Roboter heraus und entfernen Sie den
Waschplattenfilter, nachdem die Reinigung des Wischpads
abgeschlossen ist.

3. Verwenden Sie die App oder drlicken Sie die Taste {3, um den
Roboter zur Basisstation zurtickzubringen, oder setzen Sie den
Roboter manuell zurtck.

2. Spllen Sie den Waschplattenfilter mit sauberem Wasser ab,
wischen Sie ihn sauber und setzen Sie ihn dann wieder in die
Waschplatte ein.
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RegelmaBige Wartung

Staubbeutel

1. Entfernen Sie die Staubbehdlterabdeckung und entsorgen Sie 3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.
den Staubbeutel.

' S

damit Staub und Schmutz nicht versehentlich herausfallen kénnen.

2. Entfernen Sie den Staub und die Verunreinigungen mit einem 4. Bringen Sie die Staubbehalterabdeckung wieder an.
trockenen Tuch vom Filter.
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RegelmaBige Wartung

Hauptbiirsten

1. Drlicken Sie den Blrstenschutz-Clip nach innen, um den 3. FUhren Sie den HauptbUrstenhalter mit den aufgedruckten Pfeilen,
BUrstenschutz zu entfernen und die Burste aus dem Roboter zu die nach oben zeigen, schrag nach unten in die Schlitze ein.
heben.

2. Ziehen Sie die Bursten heraus, wie in der Abbildung gezeigt. 4. Richten Sie das vordere Ende des Burstenschutzes am Schlitz aus,
Entfernen Sie mit dem mitgelieferten Reinigungswerkzeug alle in setzen Sie ihn schrag nach unten ein und drlicken Sie ihn dann fest.
der Blrsten verhedderten Haare. Nach der Reinigung driicken Sie

die Blrsten fest in den HauptbUrstenhalter, bis sie einrasten.

Klicken

Hinweis:Gehen Sie beim Herausziehen der HauptbUrsten vorsichtig vor, um

Verletzungen zu vermeiden.
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RegelmaBige Wartung

Seitenbiirste Omnidirektionales Rad

Schrauben Sie die Seitenbirste mit einem Schraubenzieher ab,
reinigen Sie die Haare von der Blrste und schrauben Sie sie wieder
an.

Hinweis:
- Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads mit einem

. Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
Wischpadhalter ibermaBige Kraft aus.

Entfernen und reinigen Sie die Wischpadhalter. - Spllen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem Wasser ab und
setzen Sie es nach dem vollstdndigen Trocknen wieder ein.




RegelmaBige Wartung

Hilfs-Kletterrader und Hauptrader

1. Drehen Sie das Hilfs-Kletterrad, bis der Pfeil ,OUT" nach oben
zeigt, und ziehen Sie dann das Rad heraus.

2. Verwenden Sie ein geeignetes Werkzeug, um die Haare zu
entfernen, die sich im Hauptrad und Hilfs-Kletterrad verheddert

haben.

V4
==

3. Drehen Sie nach der Reinigung das Hauptrad, um die beiden
Pfeile auszurichten (siehe Abbildung @ ). Stecken Sie dann mit
dem ,IN“-Pfeil nach unten das linke und rechte Zusatzsteigrad
entsprechend ein, bis sie einrasten. (siehe Abbildung @ ).

56



RegelmaBige Wartung

Staubbehalter und Filter

1. Entfernen Sie die Abdeckung des Roboters und drlicken Sie den 3. Klopfen Sie leicht auf den Korb des Filters, um den Schmutz zu
Staubbehalter-Clip, um den Staubbehalter zu entfernen. entfernen.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Biirste, einem Finger oder
scharfen Gegenstanden, um Schaden zu vermeiden.

2. Entfernen Sie den Staubbehaélterfilter und leeren Sie anschlieBend 4. Spilen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser ab und
den Staubbehalter. trocknen Sie sie vor dem Einbau vollstandig ab.

' Hinweis:
- Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.
Keine Reinigungsmittel verwenden.

- Verwenden Sie den Staubbehdlter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
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RegelmaBige Wartung

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem weichen und
trockenen Tuch ab, wie in der folgenden Abbildung dargestellt:

o StoBfangerfenster
o 3D-Doppellinien-
Lasersensoren

o Randsensor

o StoBfanger

—— Teppichsensor

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren des
Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein trockenes
Tuch zur Reinigung.

Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich mit
einem weichen, trockenen Tuch.

Automatisch entleerte Entliiftungs6ffnungen

Reinigen Sie die automatisch entleerten Entliftungsventile des
Roboters und der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.
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RegelmaBige Wartung

Schmutzwasserbehalter Wischpads

1. Entfernen Sie den Schmutzwasserbehalter, 6ffnen Sie den Deckel Entfernen Sie die Wischpads aus den Wischpadhaltern, um sie
und gieBen Sie das Schmutzwasser aus. auszutauschen.

2. Spulen Sie den Schmutzwasserbehalter mit sauberem Wasser
aus, und reinigen Sie die Innenwand des Schmutzwasserbehalters
mit dem mitgelieferten Reinigungswerkzeug. Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku.

Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch um eine ausreichende Ladung
des Akkus, um eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie
den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus und verstauen Sie
ihn. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle drei Monate auf,
um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden.

Hinweis: Gehen Sie beim Herausziehen der Hauptbdrste vorsichtig vor, um
Verletzungen zu vermeiden.
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Fehleralarm

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich
nicht einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Die empfohlene Betriebstemperatur des Gerats liegt
zwischen 0° C(32°F ) und 40° C (104 °F).

Der Roboter ladt sich
nicht auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden
des Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie
die Ladekontakte.

Uberprifen Sie, ob sich an den Anschlissen des Roboters Fremdkérper befinden, und entfernen Sie ggf.
diese Fremdkorper.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit
Ihrem WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstutzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer
2,4-GHz-WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-
Abdeckung befindet.

Der Roboter ist mdglicherweise nicht fiir die Konfiguration bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese
erneut, und versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter findet
nichts und kehrt zur Ba-
sisstation zurlck.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht
auf ihr steht. Bitte schlieBen Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder stellen Sie den Roboter zum
Aufladen auf die Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum. Platzieren Sie die Basisstation in einen freistehenden
Bereich.

Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich mdglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine neue
Karte, wenn die Neupositionierung fehlschlagt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist,
kann er moglicherweise nicht automatisch zurtickkehren. In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf
die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.
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Fehleralarm
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Problem

Lésung

Der Roboter bleibt vor
der Basisstation stecken
und kann nicht zu ihr
zurtickkehren.

Prufen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Basisstation genligend Platz vorhanden ist, um ein Blockieren
des Roboters zu verhindern.

Der Weg flr die Riickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B. die Tir ist geschlossen.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation ibermaBig nass ist. Wenn dies der Fall
ist, entfernen Sie zundchst das Uberschiissige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu stellen und es erneut zu versuchen.
Vergewissern Sie sich, dass die Rampenverlangerungsplatte richtig installiert ist.

Der Roboter lasst sich
nicht ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters
wird empfohlen, ihn von der Basisstation zu entfernen und die Taste (/) 3 Sekunden lang gedriickt zu halten.
Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste () 10
Sekunden lang gedriickt, um ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Die Aufladegeschwin-
digkeit ist langsam.

Bei niedrigem Akkuladestand dauert es etwa 4,5 Stunden, den Roboter vollstdndig aufzuladen.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen
Sie sie mit einem trockenen Tuch ab.

Die Gerausche nehmen
zu, wahrend der Robo-
ter in Betrieb ist.

Prufen Sie, ob der Staubbehalterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in der HauptbUlrsten oder im Staubbehalter eingeklemmt sein. Priifen und
entfernen Sie alle harten Gegenstande.

Die Hauptbursten oder die Seitenbirste kann sich verheddern. Prifen und entfernen Sie alle Fremdkdrper.
Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt
sich, ohne der
festgelegten Route zu
folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdumt werden.
Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen rutscht das Hauptrad durch. Es wird empfohlen, die nassen
Stellen vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie das StoBfangerfenster und die 3D-Doppellinien-Lasersensoren des Roboters mit einem
sauberen, weichen Tuch ab, um sie sauber und funktionsfahig zu halten.




Fehleralarm

Problem

Lésung

Der Roboter kann die
zu reinigenden Raume
nicht erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden Raume offen sind.
Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und
nicht ordnungsgeman funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem

Laden nicht wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann
die Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem Sie den Roboter manuell auf die Basisstation gestellt
haben oder den Roboter liber die App oder durch Driicken der Taste zum Aufladen geschickt haben (.

Die Station kann den
Staubbehalter nicht
automatisch leeren.

Prufen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehalter voll ist.

Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, priifen Sie, ob die automatisch entleerten Entliftungséffnungen des
Roboters, der Basisstation oder des Staubbehalters verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung
rechtzeitig.

Der Wasserstand der
Waschplatte ist nicht
normal.

Uberprifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwasserbehélter lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen
Sie sie gegebenenfalls manuell zurtick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.

Driicken Sie vorsichtig auf Schmutzwasserbehadlter, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Nehmen Sie den Waschplattenfilter heraus und prifen Sie, ob der Abwasserabflussanschluss verstopft ist,
und reinigen Sie ihn.

Uberprifen Sie die Reinigungsflissigkeit. Fiigen Sie keine anderen Flussigkeiten als die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit hinzu.

Der Wischpadhaltet ist
abnormal angehoben.

Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter, prifen Sie, ob sich ein Fremdkdérper darin befindet, und starten Sie
den Roboter neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Unter dem
Frischwasserbehalter
oder um die Dichtung
herum befindet sich
Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehdlter herausnehmen, kann etwas Wasser in der Leitung unter dem Behdlter
oder um die Dichtung herum zurtickbleiben. Die ist normal. Wischen Sie es bitte mit einem trockenen Tuch ab.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com
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Spezifikationen

Modell RLL84CE Modell RCLEO101

Ladezeit Ca. 4,5 Stunden Nenneingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nennspannung 14,4V = Nennausgang 20V=2A
Nennleistung 75 W gttzrllrl;l:insttl:g?e(nt;eim 700 W
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz mg%r\‘/\lfa';’;:przlg’l"::rzgr)‘d der | 1160w

Maximale Ausgangsleistung | < 20 dBm T:;:rl]iiztr?;?'rgvzi:éiz;j des 87 W

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem
Abstand von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem
Korper des Benutzers gehalten werden.
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Hinweis:

- Die Nennleistung (wahrend der HeiBwasserreinigung) wird
durch den Leistungswert wahrend des angegebenen Zeitraums
(Wassertemperatur 25 °C) bestimmt.

- Die Nennleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird
durch den Leistungswert wahrend der Volllastperiode bestimmt.




Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefdhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die
Batterie von qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

- Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
- Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;

- Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.
Nicht bendétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.
Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spllen Sie mit
Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Rickseite des Roboters und nehmen Sie
dann die Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.
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Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten

65

z

Das Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrennten Erfassung fir elektrische
und elektronische Gerate zugefiihrt werden muss und nicht Gber den normalen Haushaltsabfall entsorgt werden darf. Bitte
entnehmen Sie Batterien und Lampen, die nicht vom Gerat umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerat und entsorgen
diese Uber die offiziellen Sammelstellen fur Batterien und Lampen.

Beim Kauf eines neuen Elektrogerates kdnnen Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerat unentgeltlich zuriickgeben.
Elektrogerate mit einer Kantenlange von maximal 25 cm kénnen unentgeltlich bei Vertreibern von Elektro- und
Elektronikgerdten mit einer Verkaufsfldche von mindestens 400 m? sowie in Geschaften des Lebensmittelhandels (z.B.
Supermadrkten, Lebensmitteldiscountern, Drogerien) mit einer Gesamtverkaufsfldche von mindestens 800 m?, die mehrmals
im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgerate anbieten und auf dem Markt bereitstellen, abgegeben werden,
ohne dass ein Neugerdat erworben werden muss. GroBere Elektrogerate konnen kostenlos bei kommunalen Wertstoffhofen
abgegeben werden.

Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu
vermeiden, die durch unsachgemaBe Erfassung und Behandlung von Elektroaltgeraten entstehen kénnen.

Bitte l6schen Sie sdmtliche personenbezogenen Daten auf dem Geréat, bevor Sie es entsorgen.

Fir weitere Informationen kontaktieren sie bitte Ihre Kommunalverwaltung, lhren 6rtlichen Abfallentsorger oder das Geschaft,
in dem Sie das Produkt erworben haben.



Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures lié a une utilisation non conforme de l'appareil,
veuillez attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour toute référence ultérieure.

Restrictions
d'utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans

et des personnes ayant un handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou
une connaissance ou une expérience limitée sans la surveillance d'un parent
ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter

les risques. Les opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre
effectuées par les enfants sans supervision.

-L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec

l'appareil.

- Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des

personnes qualifiées.

-Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil.

Assurez-vous que les enfants et animaux de compagnie se tiennent a distance
du robot en fonctionnement.

- Evitez d'installer, de charger ou d'utiliser ['appareil dans les salles de bains ou

autour des piscines.

- Ce produit est congu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique

uniquement. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un
milieu industriel ou commercial.

-Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement

approprié. Sinon, n'utilisez pas 'appareil.

-Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un

assemblage ou cordon spécial disponible aupres du fabricant ou de son
réparateur agrée.
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Informations sur la sécurité
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Restrictions
d'utilisation

-N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans

barriere de protection.

-Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le couvercle du robot

ou le pare-chocs comme poignée pour tenir le robot.

-Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante

supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas de liquide
ou de substance collante sur le sol.

- Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causés par un raclement,

retirez tous les objets mobiles du sol, ainsi que les cables ou cordons
d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire fonctionner
l'appareil.

- Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher

le robot de les heurter ou de les endommager.

-Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de 'orifice

d'aspiration du robot.

-Gardez 'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.
-N'utilisez pas l'appareil dans une pieéce ou un nourrisson ou un enfant dort.
-Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il

soit en marche ou a l'arrét.

-Vous pouvez uniquement verser de l'eau propre et la solution de nettoyage

agréée dans le réservoir d'eau propre. N'ajoutez pas un autre liquide tel que
de l'alcool ou un désinfectant. Le rapport entre la solution de nettoyage et
'eau propre figure sur le flacon de solution de nettoyage. Gardez la solution de
nettoyage hors de la portée des enfants.



Informations sur la sécurité

Restrictions
d'utilisation

Batteries et
recharge

-N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brdlent. N'utilisez pas le

robot pour ramasser des liquides combustibles ou inflammables, des gaz
corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.

-N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour

ramasser des objets tels que des cailloux, des gros morceaux de papier ou tout
objet susceptible d'obstruer 'appareil.

-La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d'entretenir

'appareil.

-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les

rincez pas avec un liquide. Apres le nettoyage des pieces lavables, séchez-les
completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

-Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le

monde d'emploi. Les utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout
dommage occasionné par une utilisation non conforme de ce produit.

-N'utilisez pas de batterie ou de station de base tierce. Le robot ne peut étre

utilisé qu'avec la station de base RCLE0101.

-N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station

de base vous-méme.

-Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
-N'utilisez pas un chiffon mouillé ou et ne manipulez pas l'appareil les mains

humides pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la station de base.

-N'éliminez pas les batteries usagées de maniére inappropriée. Les batteries

non utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de recyclage
approprié. 68
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Batteries et
recharge

Informations de
sécurité sur le laser

-Si le cordon d'alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de l'utiliser
immédiatement et contactez le service apres-vente.

- Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le
dans son emballage d'origine si possible.

-Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le
completement, puis éteignez-le et rangez-le dans un endroit sec et frais.
Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop décharger la
batterie.

-Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 des appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder
directement le laser pendant l'utilisation.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

ﬁ Pour un usage en intérieur uniquement

Lire le mode d'emploi

Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que le modéle d'équipement radio RLL84CE répond a la directive 2014/53/
UE. L'intégralité du texte de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com
Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Présentation du produit

Contenu de l'emballage

Autres accessoires

q @
Cordon d’alimentation Plaque d'extension Mode d'emploi Compartiment Sac a poussiere x 2
 — de rampe de la de détergent (1 préinstallé)
. station de base automatique

(préinstallé)

Serpilliere x 2 Support de Filtre de la planche Solution de Outil de
Station de base (préinstallées) serpilliere x 2 a laver nettoyage nettoyage
(préinstallé)
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Présentation du produit

71

3 Bouton Station de base

- Appuyez pour renvoyer le robot a la station de base

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
désactiver le Verrouillage enfants

(H Bouton Nettoyage/Alimentation

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer ou éteindre

- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot
allumeé

Indicateur d’état circulaire

- Bleu fixe : Nettoyage ou lavage terminé
- Vert fixe : Mise en charge

- Orange clignotant : Erreur

Voyant d'état de bouton

- Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

- Clignote lentement en blanc : En charge (pas de batterie
faible)

- Orange fixe : En veille avec batterie faible ou en pause
avec batterie faible

- Clignote lentement en orange : En charge (batterie faible)

- Orange clignotant : Erreur

- Rose clignotant : Caméra activée

Remarque :
- Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une pause

pendant que le robot nettoie ou revient pour se charger.

- Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec

'application Dreamehome.



Présentation du produit

Robot et capteurs

—— Bouton de réinitialisation/

. indicateur Wi-Fi

o Eclairage auxiliaire LED - Appuyez et maintenez
enfoncé pendant 3 secondes
pour rétablir les parametres
d'usine

Capot

o Cameéra IR IA

o Cameéra HD IA
o Micros

o Vider automatiquement lévent

—o Capteur de bord

° Contacts de charge

o Orifice de remplissage d'eau
automatique

o Capteur VersalLift

o Pare-chocs

o Vitre de pare-chocs

o Connecteurs

o Deux capteurs laser
d'alignement 3D

Remarque : Le capteur Versalift sera abaissé lorsque le robot est en mode veille, en charge sur la station de base ou lorsqu'il nettoie des
zones a faible dégagement. En cas de nettoyage de zones a faible dégagement, ne déplacez pas le robot car cela pourrait affecter son
positionnement.
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Présentation du produit

Robot et capteurs

Capteurs de vide

I

Capteur de tapis o— o Roue omnidirectionnelle

Unité d'extension de brosse latérale o——

) (/
Protection de brosse — U o Brosses principales
Roue agrippante { ) Roue agrippante
Roue principale i - Roue principale
Assemblage MopExtend o= o Fixation de la grille de
@‘)@ protection de la brosse
o Trous de montage du support

de serpilliere

Compartiment a poussiere Unité de serpilliere

Clip de Zone de fixation °
vider o compartiment a de serpilliere
automatiquement poussiere
vevent o Clip de filtre =
Filtre © Support de serpilliere Serpilliere
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Présentation du produit

Fixation du
réservoir d'eau

Capot°
Boule flottante

Réservoir d'eau sale o

Réservoir d’eau propre o

o Fixation du
réservoir d'eau

Couvercle du réservoir o———
a poussiere

Planche a laver o——— o Tuyau d'eau

Filtre de la
planche a laver

Plague d'extension
de rampe

o Filtre
o Inhibiteur de balance
o Flotteur
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Présentation du produit

Station de base

——— o Indicateur d'état —— Emplacement réservé au
- Blanc fixe : La station de base raccordement du kit de
est connectée a l'alimentation raccordement d'eau pour le
- Orange fixe : Erreur dans la remplissage et la vidange
—— 1= station de base D E— automatiques
o o 4
(@j@_—o I : MARCHE
0 O : ARRET

Compartiment o— - .
de détergent k ‘ W“ — 7 k Port d'alimentation
automatique ‘& o Fente pour sac a N — Emplacement pour ranger le

Filtre o—=H é@gl \’ poussiére cordon d'alimentation
Events de vidageo S

> S
automgthue o Contacts de charge
Zone d'émission )
(@]
du signal

= Sortie de remplissage % o D ¢

d'eau automatique -

Remarque : Le kit de raccordement a l'eau pour le remplissage et la vidange
automatiques doit étre acheté séparément. (Disponible uniquement dans
certaines régions)
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Préparer son intérieur

Avant de procéder au nettoyage, éloignez les objets instables, fragiles,
précieux ou dangereux, et ramassez les cables, les chiffons, les jouets, les
objets durs et pointus qui se trouvent sur le sol, afin d'éviter que le robot ne
les emmeéle, ne les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait des pertes.

Avant le nettoyage, placez une barriere physique au bord de l'escalier pour
garantir la sécurité et le bon fonctionnement du robot.

000 00

v

Ouvrez la porte de la piece a nettoyer et placez les meubles dans un espace
approprié pour laisser plus d'espace.
Remarque :

Pour permettre au robot de bien identifier les zones qui doivent étre nettoyées,
ne restez pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des endroits étroits.

- A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel & temps.
- L'éclairage auxiliaire LED fournira un éclairage d'appoint dans les environnements faiblement éclairés.

N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des boules en acier et des piéces de jouet, ou des objets tranchants tels que des déchets de construction, du
verre brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.
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Avant 'utilisation

1. Placer la station de base et la brancher sur une prise 2. Installer la plaque d'extension de rampe
électrique

Placez la station de base dans un endroit le plus dégagé possible et
disposant d'un signal Wi-Fi satisfaisant. Libérez suffisament d'espace,
comme montré sur le schéma, et retirez tous les objets de la zone
obscurcie. Insérez le cordon d'alimentation dans la station de base et
branchez-le sur la prise.

Filtre de planche de lavage

Remarque : Vérifiez que le filtre de la planche a laver est correctement

installée.
—° |:MARCHE
| E— £
O : ARRET
°
0 Insérez fermement le

] cordon d'alimentation
vers le haut jusqu'a ce

que l'indicateur s'allume.

< - J j
Remarque :

- Assurez-vous qu'aucun objet ne bloque la zone d'émission du signal.
- Pour éviter que l'eau ne mouille les parquets ou les tapis, il est recommandé
d'installer la station de base sur des sols en carrelage ou en marbre.
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Avant 'utilisation

3. Retirer les protections du robot et installer l'unité de
serpilliere

4. Connecter le robot a la station de base

Maintenez le bouton du robot enfoncé () pendant 3 secondes pour
'allumer. Placez le robot sur la station de base avec l'unité de
serpilliere orientée vers la planche a laver. Une notification vocale
est émise lorsque le robot est bien connecté a la station de base.
Une fois le robot completement chargé, les indicateurs d'état sur
le robot et sur la station de base resteront allumés pendant 10
minutes, puis diminueront en luminosité.

Remarque : Il est conseillé de charger completement le robot avant la
premiére utilisation. Quand le robot ne peut pas étre activé lorsque la
batterie est déchargée, connectez manuellement le robot a la station pour le
recharger.
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Avant 'utilisation

5. Ajouter la solution de nettoyage 6. Verser l'eau dans le réservoir d'eau propre
(1) Retirez le couvercle du compartiment a poussiéere et retirez le
compartiment de détergent.

(2) Ouvrez le couvercle supérieur du compartiment et ajoutez la
solution de nettoyage.

(3) Fermez le couvercle du compartiment, remettez-le dans la
station de base, puis replacez le couvercle du réservoir a poussiére.
La solution de nettoyage sera automatiquement ajoutée pendant le
fonctionnement.

Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et remplissez-
le d'eau propre. Puis remettez-le en place dans la station de base.

Remarque : Remarque : Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau car cela peut
- Le compartiment de détergent automatique peut étre rempli de solution le déformer.

de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage

approuvée pour éviter toute défaillance.
- Installez le compartiment de détergent automatique en veillant a bien

l'engager.
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Connexion a l'application Dreamehome

1. Télécharger 'application Dreamehome

Retirezle couvercle du robot et scannez le code QR sur le robot ou
recherchez « Dreamehome » dans ['App Store pour télécharger et
installer 'application.

Remarque :

- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

- Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les opérations
réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Veuillez
suivre les instructions selon la version actuelle de l'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur « Scannez le
code QR pour vous connecter » et scannez a nouveau le méme
code QR sur le robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages
d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque : Si vous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez l'étape 2, puis
suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

o Indicateur Wi-Fi

- Clignote
lentement : A
connecter

- Clignote
rapidement :
Connexion en
cours

- Allumeé : Connecté
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Mode d’utilisation

Allumer/Eteindre

Appuyez et maintenez le bouton (/) enfoncé pendant 3 secondes
pour allumer le robot. L'indicateur d'état reste allumé. Ou, placez le
robot sur la station de base en alignant les contacts de charge du
robot avec ceux de la station. Le robot s'allumera utomatiquement
pour commencer la charge. Pour éteindre le robot, éloignez-le de
la station de base et maintenez le bouton () enfoncé pendant 3
secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiere fois, suivez les
instructions de l'application pour créer rapidement une carte. Le
robot commencera a cartographier sans nettoyage. Lorsque le
robot retourne a la station de base, le processus de cartographie
est terminé et la carte sera automatiquement enregistrée.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe quel bouton
pour le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille. Tous les indicateurs sur le robot
s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou
utilisez 'application pour réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est mis en pause et placé sur la station de recharge, la
tache de nettoyage en cours se terminera.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement
a la station de base pour se recharger. Aprés avoir rechargé la
batterie au niveau approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Remarque : pour utiliser cette fonction, veuillez l'activer dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), il
lui sera impossible de reprendre le nettoyage. Le mode DND est
désactivé par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser ['application
pour activer le mode DND ou modifier la période DND. La période
DND est de 22h00 a 8h00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d'habitude

pendant la période DND.
- Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin de la période DND.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint, maintenez le
bouton () enfoncé pendant 10 secondes pour le forcer a s'éteindre.
Puis maintenez le bouton ()) enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot.



Mode d’utilisation

Aspiration et nettoyage

Remarque : Lors de la premiére utilisation de l'unité de serpilliere, le robot
effectue la tache « Aspiration et nettoyage » par défaut.

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton () du robot, ou utilisez l'application pour
faire démarrer le robot a partir de la station de base. Ensuite, le
robot planifiera l'itinéraire de nettoyage optimal et effectuera la
tache de nettoyage en fonction de la carte créée.

Remarque :

- Pour s'assurer que le robot retourne facilement a la station de base aprés le
nettoyage, il est recommandé de faire démarrer le robot a partir de la station
de base.

- Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a nettoyer,
veuillez patienter.

- Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau sale ou la planche a laver pendant toute utilisation.

- Le nettoyage a l'eau chaude peut étre activé dans l'application pour les
taches de lavage de serpilliére. Cela s'applique a tous les modes. Pour éviter
les bralures, ne touchez pas la sortie d'eau lorsque la fonction est activée.

2. Lavage automatique des serpillieres

Lors du nettoyage, le robot retournera automatiquement a la station
de base pour laver les serpillieres en fonction de la fréquence de
nettoyage spécifiée des serpillieres dans l'application. La station

de base remplira automatiquement le réservoir d'eau du robot et le
robot reprendra le nettoyage.
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Mode d’utilisation

3. Vider automatiquement la compartiment a poussiere,
puis laver et sécher les serpillieres

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et
retourne a la station de base pour se recharger, la station de
base commencera automatiquement a vider le compartiment a
poussiére, puis nettoiera et séchera les serpillieres.

Remarque :

- Si la fonction de vidage automatique est désactivée dans l'application,
la station de base ne videra pas automatiquement le compartiment a
poussiére.

- La station de base videra le compartiment a poussiére en fonction du
réglage défini dans l'application.

4. Nettoyer le réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le
réservoir d'eau sale pour éviter toute odeur.

Nettoyage apres l'aspiration

Activez la fonction de nettoyage apres l'aspiration dans
'application, et le robot retirera automatiquement ['unité de
serpilliere sur la station de base pour aspirer le sol. Une fois
l'aspiration terminée, le robot retournera a la station de base pour
installer 'unité de serpilliere et la station de base commencera
automatiquement a vider le compartiment a poussiere. Puis, le
robot commencera le nettoyage une fois les brosses principales et
la brosse latérale relevées.

Aspiration uniguement

Activez la fonction d'aspiration dans l'application, et le robot
retirera automatiquement l'unité de serpilliere sur la station de base
et commencera a aspirer.

Nettoyage uniquement

Activez la fonction de nettoyage dans l'application, et le robot
vérifiera automatiquement si l'unité de serpilliere est installée sur
la station de base. Sinon, le robot installera l'unité de lavage et
commencera a laver une fois les brosses principales et la brosse
latérale relevées.



Entretien de routine

Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a 'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant
pour l'entretien de routine.

Piece

Fréquence d'entretien

Période de rempla-
cement

Réservoir d'eau sale

Aprés chaque utilisation

Réservoir d'eau propre

Brosses principales

Filtre du compartiment
a poussiére

Brosse latérale

Supports de serpilliere

Une fois toutes les
2 semaines

Tous les 6 a 12 mois

Tous les 3 a 6 mois

Filtre de la planche a
laver

Tous les 1 a 2 mois

Zone de signalisation
de la station de base

Contacts de charge

Events de vidage
automatique

Roue omnidirection-
nelle

Capteur de bord

Capteur VersalLift

Deux capteurs laser
d'alignement 3D

Capteur de tapis

Capteurs de vide

Une fois par mois

Piece Fréquence d’entretien période de
remplacement

Vitre de pare-chocs

Pare-chocs

Orifice de Une fois par mois

remplissage d'eau

automatique du robot
/

Dessous du robot

Compartiment a
poussiere

Roues principales

Roues agrippantes

Nettoyez au besoin.

Sac a poussiere

Serpillieres

Inhibiteur de balance

Tous les 2 a 4 mois

Tous les 1 a 3 mois

Tous les 18 a
36 mois

Remarque : La fréquence d'entretien et de remplacement dépend de
l'utilisation. Si une exception se produit en raison de circonstances
particulieres, les pieces doivent étre entretenues ou remplacées.
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Entretien de routine

Filtre de la planche a laver

1. Sortez le robot et retirez le filtre de la planche apres la fin du 3. Appuyez sur le bouton ) du robot, ou utilisez l'application pour
nettoyage de la serpillére. faire retourner le robot a la station de base, ou replacez-le dessus
manuellement.

2. Rincez le filtre de la planche a laver a l'eau propre, essuyez-le et
réinstallez-le sur la planche a laver.
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Entretien de routine

Sac a poussiére

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiére et jetez le sac a 3. Installez un nouveau sac a poussiere.
poussiere.

' S

empécher la poussiere et les débris de tomber accidentellement.

2. Retirez la poussiere et les débris du filtre avec un chiffon sec. 4. Réinstallez le couvercle du réservoir a poussiere.
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Entretien de routine

Brosses principales

1. Appuyez sur les clips de protection de brosse pour retirer la 3. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut, insérez le support
protection de brosse et soulevez les brosses pour les retirer du de la brosse principale dans les fentes vers le bas et de maniere
robot. inclinée.

2. Retirez les brosses tel gu'illustré sur la figure. Utilisez l'outil de
nettoyage fourni pour enlever les cheveux et poils emmélés dans
les brosses. Apres le nettoyage, poussez fermement les brosses
dans le support de brosse principale jusqu'a ce qu'elles se mettent
en place en émettant un clic.

4. Alignez l'extrémité avant de la protection de brosse avec la fente,
insérez-la vers le bas de maniere inclinée, puis appuyez dessus
pour la mettre en place.

Cliquez

Remarque :faites preuve de prudence lorsque vous retirez les brosses
principales afin d'éviter toute blessure.
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Entretien de routine

Brosse latérale Roue omnidirectionnelle

Dévissez la brosse latérale a l'aide d'un tournevis, retirez les poils
de la brosse, puis revissez-la.

Remarque :
- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de

la roue omnidirectionnelle. N'utilisez pas une force excessive.
Supports de serpilliere - Rincez la roue omnidirectionnelle sous 'eau courante et remettez-la aprés

Retirez et nettoyez les supports de serpilliere. V'avoir completement séchée.
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Entretien de routine

Roues principales et roues agrippantes
1. Tournez la roue agrippante jusqu'a ce que la fleche « OUT » 3. Apres le nettoyage, tournez la roue principale jusqu'a ce que les
pointe vers le haut, puis tirez sur la roue. deux fleches soient alignées (voir Figure @ ). Avec la fleche « IN »
pointée vers le bas, insérez les roues agrippantes droite et gauche
jusqu’a ce qu’elles se mettent en place en cliguant. (voir Figure @ ).

2. Utilisez un outil approprié pour retirer les cheveux pris dans la
roue principale et la roue agrippante.

=5
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Entretien de routine

Filtre et compartiment a poussiere

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur la fixation de
compartiment a poussiere pour retirer celui-ci.

2. Retirez le filtre du compartiment a poussiere et videz le
compartiment.

3. Tapotez doucement le panier du filtre pour enlever la saleté.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, les doigts ou
des objets pointus pour éviter de 'endommager.

4. Rincez le compartiment a poussiéere et le filtre a l'eau et
séchez-les complétement avant de les réinstaller.

A
v v
4.> @h
» a
\

Remarque :

- Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement a l'eau claire.
N'utilisez aucun détergent.

- Utilisez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement lorsqu'ils sont

complétement secs.
90



Entretien de routine

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs de robot a 'aide d'un chiffon doux et sec,
comme illustré dans la figure ci-dessous :

o Vitre de pare-chocs

o Deux capteurs laser
d'alignement 3D

o Capteur de bord

o Pare-chocs

— Capteur de tapis

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles
dans le robot et la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le
91 nettoyage.

Contacts de charge et zone d'émission du signal

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission du signal
avec un chiffon doux et sec.

Events de vidage automatique

Nettoyez les évents de vidage automatique du robot et de la station
de base a l'aide d'un chiffon doux et sec.




Entretien de routine

Réservoir d'eau sale

1. Retirez le réservoir d'eau sale, enlevez son couvercle et évacuez
'eau sale.

2. Rincez le réservoir d'eau sale a l'eau claire et utilisez l'outil de
nettoyage fourni pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir d'eau
sale.

Remarque : Faites preuve de prudence lorsque vous retirez les brosses
principales afin d'éviter toute blessure.

Serpillieres

Retirez les serpillieres du support pour les remplacer.

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance.
Assurez-vous que la batterie reste bien chargée pour une utilisation
quotidienne afin de maintenir les performances optimales de la
batterie. Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période,
éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout risque de dommages lié a
une décharge excessive, rechargez le robot au moins une fois tous
les trois mois.
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Dépannage

93

Probléeme

Solution

Le robot ne s'allume
pas.

La batterie est faible. Rechargez la batterie sur la base et réessayez.
La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner
'appareil a une température comprise entre 0° C (32°F) et 40 ° C (104° F).

Le robot ne se
recharge pas.

La station de base n'est pas connectée a l'alimentation, veuillez vous assurer que les deux extrémités de
son cordon d'alimentation sont correctement branchées.

Le contact entre les contacts de charge sur la station de base et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les
contacts de charge.

Vérifiez la présence d'objet étranger au niveau des connecteurs du robot et retirez-le le cas échéant.

Le robot ne se
connecte pas au
réseau Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une
connexion Wi-Fi 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture
Wi-Fi.

Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez quitter et rouvrir l'application, puis essayez a
nouveau comme indiqué.

Le robot ne peut pas
trouver la station de
base ety retourner.

La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus.
Veuillez connecter la station de base a l'alimentation électrique ou placer le robot sur la station de base
pour le charger.

Ily a trop d'obstacles autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus dégageée.
Tout déplacement du robot peut entrainer son repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est

pas correctement repositionné. Si le robot est trop éloigné de la station de base, il peut ne pas revenir
automatiquement a la station de lui-méme, auquel cas vous devrez manuellement placer le robot sur la
station de base.

Essuyez la zone d'émission du signal sur la station de base pour éliminer la poussiére ou les débris.




Dépannage

Probléeme

Solution

Le robot reste bloqué
devant la station de
base et ne peut pas
retourner vers elle.

Assurez-vous qu'il y ait assez d’espace de chaque c6té et a 'avant de la station de base pour que le robot
ne soit pas bloqué.

L'itinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la porte est fermée.

Le robot peut glisser si le sol devant la station de base est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau
avant de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base dans un autre endroit et réessayez.

Assurez-vous que la plaque d'extension de rampe est correctement installée.

Le robot ne s'éteint
pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge. Il est recommandé d'éloigner le robot de la station
de base, puis de maintenir le bouton (/) enfoncé pendant 3 secondes pour l'éteindre.

Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant l'étape 1, maintenez le bouton () enfoncé pendant 10
secondes pour forcer le robot a s'éteindre. Si le probleme persiste, contactez le service aprés-vente.

La vitesse de charge
est lente.

La charge compléte du robot, lorsque le niveau de la batterie est bas, dure environ 4,5 heures.

Sivous utilisez le robot a des températures en dehors de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger l'autonomie de la batterie.

Les contacts de charge sur le robot et la station de base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un
chiffon sec.

Le bruit augmente lors
du fonctionnement du
robot.

Vérifiez si le compartiment a poussiére est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet est peut-étre coincé dans les brosses principales ou le compartiment a poussiere. Vérifiez et retirez
'objet.

Les brosses principales ou la brosse latérale sont peut-étre bloquées. Vérifiez et retirez tous les objets
étrangers.

Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux.

Le robot se déplace
sans suivre l'itinéraire
défini.

Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner la roue principale. Il est recommandé de sécher
les endroits humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez la vitre de pare-chocs et les capteurs laser d'alignement 3D sur le robot avec un chiffon propre et
doux pour les maintenir propres et dégagés.
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Probléeme

Solution

Le robot n'a pas trouvé
les piéces a nettoyer.

Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer est ouverte.
La zone devant la piéce a nettoyer est peut-étre glissante et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne pas
normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne reprend
pas le nettoyage aprées
la recharge.

Assurez-vous que le robot n'est pas programmeé sur le mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut 'empécher
de reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprendra pas le nettoyage apres l'avoir placé manuellement sur la station de base ou l'avoir
envoyé se recharger via l'application ou le bouton (.

La station ne vide pas
automatiquement

le compartiment a
poussiere.

Vérifiez si le sac a poussiere dans le compartiment a poussiére est plein.
Si le sac a poussiere n'est pas plein, vérifiez si les évents de vidage automatique du robot, de la station de
base ou du compartiment a poussiére ne sont pas obstrués. Si c'est le cas, dégagez la piece bloquée.

Le niveau d'eau dans
la planche a laver est
anormal.

Vérifiez si le joint sur le réservoir d'eau sale est desserré ou mal installé, et fixez-le a nouveau manuellement
le cas échéant. Si le probleme persiste, contactez l'équipe de service apres-vente.

Enfoncez légerement le réservoir d'eau sale pour vous assurer qu'il est correctement installé.

Retirez la planche a laver et vérifiez si le tuyau d’eau sale est bouché, et nettoyez-le.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage approuvée.

Le support de
la serpilliere ne
se souleve pas
normalement.

Veuillez retirer le support de la serpilliere pour vérifier la présence d'objet étranger coincé a l'intérieur, et
essayer de redémarrer le robot. Si le probléme persiste, contactez l'équipe de service aprés-vente.

De l'eau est présente
sous le réservoir d'eau
propre ou autour du
joint d'étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau propre, de 'eau contenue dans le tuyau peut étre présente sous le
réservoir ou autour du joint d'étanchéité. Cela est normal. Veuillez essuyer a l'aide d'un chiffon sec.

Pour plus d'assistance, contactez-nous via https://global.dreametech.com




Caracteéristiques techniques

Station de base

Modele RLL84CE Modele RCLEO101
Temps de charge Environ 4,5 h Entrée nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tension nominale 14,4V = Sortie nominale 20V=2A
Puissance nominale 75 W Puissance nominale
(pendant le vidage de la 700 W
5 poussiére)
Fréquence de 2400-2483,5 MHz
fonctionnement . )
- - Puissance nominale
Puissance de sortie < 20dBm (pendant le nettoyage & 1160 W
maximale l'eau chaude)
Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit Puissance nominale
étre maintenu a une distance de séparation d'au moins 20 cm entre (pendant la charge et le 87 W
'antenne et le corps de l'utilisateur. séchage)
REPRISE A DEPOSER A DEPOSER Remarque :

Cet appareil,
ses accessoires,

ALALIVRAISON  EN MAGASIN  EN DECHETERIE

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

piles et cordons
se recyclent

- La puissance nominale (pendant le nettoyage a l'eau chaude)
est déterminée par la valeur de puissance pendant la période
représentative (température de l'eau a 25 °C).

- La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est
déterminée par la valeur de puissance pendant la période de
pleine charge.
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Retrait et elimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour l'environnement. Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous
gu'elle est enlevée par un technicien qualifié et déposée dans un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant qu'il ne soit mis au rebut ;
- l'appareil doit étre débranché de la prise secteur pour le retrait de la batterie ;

- la batterie doit étre éliminée de maniére sdre.

ATTENTION :

Avant d'enlever la batterie, débranchez 'appareil et déchargez au maximum la batterie.
Les batteries non utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.
N'exposez pas la batterie dans un environnement a haute température pour éviter les risques d'explosion.

En cas d'usage abusif, du liquide peut s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour retirer les vis a l'arriére du robot, puis enlevez le couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE
Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE d'aprés la directive
2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés avec les ordures ménageres non triées. Vous devez protéger la santé humaine et
ﬂ 'environnement en déposant votre équipement usagé dans un point de collecte prévu a cet effet pour le recyclage des déchets
— d'équipements électriques et électroniques, désigné par le gouvernement et les autorités locales. Des procédures d'élimination et
de recyclage adéquates permettent d'éviter les effets nocifs sur l'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur
ou les autorités locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les modalités et conditions des points de collecte de ce type.



Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere attentamente il
manuale d'uso prima di utilizzare 'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di
utilizzo

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8

anni o da persone con deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza
0 conoscenze limitate senza la supervisione di un genitore o di un tutore per
garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

- L'apparecchio deve essere utilizzato solo con l'alimentatore fornito in

dotazione.

- Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da

personale specializzato.

- Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio.

Assicurati che bambini e animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza
dal robot durante il suo funzionamento.

-Non installare, caricare o utilizzare 'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.
- Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in

ambiente domestico. Non utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o
in ambienti commerciali o industriali.

- Assicurati che 'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato.

In caso contrario, non utilizzare l'apparecchio.

- Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito con un

cavo o un gruppo speciale disponibile presso il produttore o il suo agente di
assistenza.
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Restrizioni di
utilizzo

-Non utilizzare il robot in un'area sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

-Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il

coperchio del robot o il paraurti come impugnatura del robot.

- Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiore a0 °C e

inferiore a 40 °C. Assicurarsi che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul
pavimento.

- Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione

'apparecchio, rimuovere tutti gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di
alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.

- Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li

urti e li danneggi.

- Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione

del robot.

- Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.
-Non mettere in funzione l'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato

0 un bambino.

- Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot,

indipendentemente dal fatto che sia fermo o in movimento.

- Nel serbatoio dell'acqua pulita e possibile aggiungere solo acqua pulita e la

soluzione detergente ufficialmente approvata. Non aggiungere altri liquidi
come alcol o disinfettanti. Il rapporto tra la soluzione detergente e l'acqua
pulita puo essere controllato sul flacone della soluzione detergente. Tenere la
soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini.



Informazioni sulla sicurezza

Restrizioni di
utilizzo

Batterie e ricarica

- Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per

raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi
non diluiti.

- Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare l'apparecchio per

raccogliere oggetti come sassi, grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto
che possa intasare l'apparecchio.

- La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla

pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio.

-Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli

con alcun liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente
prima di reinstallarle e utilizzarle.

- Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale

d'uso. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti
dall'uso improprio di questo prodotto.

- Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot puo essere

utilizzato solo con la stazione base modello RCLEO10T1.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione

base.

-Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.
- Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della

stazione base.

- Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie

devono essere smaltite presso un centro di riciclaggio appropriato.

100




Informazioni sulla sicurezza

101

Batterie e ricarica

Informazioni sulla
sicurezza del laser

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato o rotto, interrompere

immediatamente l'uso e contattare il servizio di assistenza.

- Assicurati che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conservato

nell'imballaggio originale.

- Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo

completamente, quindi spegnerlo e conservarlo in un luogo fresco e asciutto.
Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di scaricare
eccessivamente la batteria.

- Il sensore laser di questo prodotto € conforme alla norma IEC 60825-1:2014/

EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto
diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo per uso interno

Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio tipo RLL84CE & conforme alla direttiva 2014/53/UE. Il
testo completo della dichiarazione di conformita dell'UE e disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



Panoramica del prodotto

Contenuto della confezione

Altri accessori

q @
Cavo di Piastra di estensione Manuale d'uso Scomparto del Sacchetto della
— alimentazione della rampa della detergente polvere x 2
. stazione base automatico (1 preinstallato)

(preinstallato)

Tampone del Supporto per  Filtro della piastra Soluzione Utensile di
Stazione base mocio x 2 il tampone del di lavaggio detergente pulizia
(preinstallato) mocio x 2 (preinstallato)
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Panoramica del prodotto

o (3 Pulsante Stazione

- Premere per rimandare il robot alla stazione base

- Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il blocco
bambini

o (h Pulsante di accensione / pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere il
dispositivo

- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot

Indicatore di stato circolare

- Blu fisso: Pulizia o ripulitura completata
- Verde fisso: In ricarica

- Arancione lampeggiante: Errore

Indicatore di stato del pulsante

- Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

- Bianco intermittente: In carica (non batteria scarica)

- Arancione fisso: Standby a batteria scarica o in pausa a
batteria scarica

- Arancione lampeggiante: In carica (batteria scarica)

- Arancione lampeggiante: Errore

- Rosa lampeggiante: Telecamera attivata

Nota:
- Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in pausa il robot
durante la pulizia o la ricarica.
- Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite 'App
Dreamehome.
103



Panoramica del prodotto

=

——— o Pulsante di ripristino/
indicatore Wi-Fi
- Tenere premuto per 3
secondi per ristabilire le
p impostazioni di fabbrica

o Luce ausiliaria a LED

Copertura

o Fotocamera IR Al

Bocchetta di svuotamento
automatico
Sensore di bordo
o Contatti di ricarica
o Ingresso per il rifornimento
automatico dell'acqua

o Fotocamera HD Al
o Microfoni

o Sensore VersalLift

o Paraurti

o Finestra paraurti

o Sensori laser 3D a o Connettori

doppia linea

Nota: Il sensore Versalift si abbassa quando il robot € in modalita standby, in carica sulla stazione base o quando pulisce aree ad altezza
ridotta. In caso di pulizia di aree ad altezza ridotta, non spostare il robot per non comprometterne il posizionamento.
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Panoramica del prodotto

Robot e sensori

Sensore tappeto o—
Gruppo di estensione o——

della spazzola laterale
Protezione della spazzola

Ruota di salita ausiliaria
Ruota principale

Sensori di dislivello

I

o Ruota omnidirezionale

oSpazzole principali

\\I\
[=

Ruota di salita ausiliaria

Gruppo di estensione o—
del mocio

Ruota principale

o Clip di protezione
della spazzola

o Fori di montaggio del supporto

Contenitore della polvere

Bocchetta di o
svuotamento
automatico

Filtro °
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. Clip del

. Clip del filtro

del tampone di spazzolatura

Area di attacco del o

contenitore tampone del mocio

della polvere

Supp per il
tampone del mocio

Tampone del mocio



Panoramica del prodotto

Serbatoio dell'’Acqua Usato

Clip del serbatoio
dell'acqua

Copertura © )
Sfera galleggiante

Serbatoio dell'’Acqua Usato o

Serbatoio dell'’Acqua Pulita o

o Clip del serbatoio

Coperchio del contenitore o———
dell'acqua

della polvere

Piastra di lavaggio o——— o Tubo dell'acqua

Filtro della piastra ¢
di lavaggio

o Filtro
o Anticalcare
o Galleggiante

della rampa

|
I
|
I
Piastra di estensione :
|
|
I
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Panoramica del prodotto

——— o Indicatore di stato

- Bianco fisso: La stazione base ————— - Fessura riservata per il

collegamento del kit di
allacciamento all'acqua per il
riempimento e lo svuotamento

e collegata all'alimentazione
- Arancione fisso: La stazione

] base riporta un errore e E— o
. , automatici
@%_—0 | : ON
0 0 : OFF
scomparto ‘,jel°_ Porta di alimentazione
detergente automatico k al ) . k L ) |
. — [\ o Alloggiamento | S Alloggiamento per i
Bocche:tlclatrdoic e \\ per il sacchetto = cavo di alimentazione
o =
svuotamento i/ S della polvere
auto;natlcdq N0 o Contatti di ricarica
rea di

segnalazione
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<

~——o Uscita automatica per
'aggiunta di acqua

Nota: Il kit di allacciamento all'acqua per il riempimento e lo svuotamento
automatico deve essere acquistato separatamente. (Disponibile solo in
alcune regioni)



Preparare la casa

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili, di Prima della pulizia, posizionare una barriera fisica sul bordo delle scale per
valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri e garantire il funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot possa

impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.

R | ann

v

Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto per Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare davanti
lasciare piu spazio. al robot, alle soglie, ai corridoi o ai luoghi angusti.
Nota:

- Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
- Le luci a LED ausiliarie forniranno un'illuminazione ausiliaria negli ambienti scarsamente illuminati.
- Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili, vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.
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Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una presa
elettrica

Collocare la stazione base in una posizione il piu possibile aperta e con
un buon segnale Wi-Fi. Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato
nella figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata. Inserire il
cavo di alimentazione nella stazione base e collegarlo alla presa.

I :ON
O : OFF

—
==
0

Inserire saldamente il cavo di

- 4@ alimentazione verso l'alto fino
¢ ) all'accensione dell'indicatore.
Nota:

- Assicurati che nessun oggetto possa bloccare l'area di segnalazione.
- Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti in legno o i tappeti, si

<

consiglia di posizionare la stazione base su pavimenti in piastrelle o in marmo.
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2. Installare la piastra di estensione della rampa

Filtro della piastra di lavaggio

Nota: Assicurarsi che il filtro della piastra di lavaggio sia installato in posizione.



Prima dell'uso

3. Rimuovere le protezioni del robot e installare il gruppo
mocio

4. Collegare il robot alla stazione base

Tenere premuto il pulsante () sul robot per 3 secondi per
accenderlo. Posizionare il robot sulla stazione base con il gruppo
mocio rivolto verso la piastra di lavaggio. Quando il robot si
connette con successo alla stazione base, viene emessa una
notifica vocale. Dopo che il robot e stato completamente caricato,
gli indicatori di stato sul robot e sulla stazione base rimarranno
accesi per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot prima del suo primo
utilizzo. Se non e possibile accendere il robot dopo l'esaurimento della
batteria, collegare manualmente il robot alla stazione per caricarlo.
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Prima dell'uso

5. Aggiungere la soluzione detergente 6. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita
(1) Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere ed estrarre Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione base e riempirlo
lo scomparto del detergente automatico. con acqua pulita. Quindi reinserirlo nella stazione base.

(2) Aprire il coperchio superiore dello scomparto e aggiungere la
soluzione detergente.

(3) Chiudere il coperchio dello scomparto, reinserirlo nella stazione
base e rimontare il coperchio del contenitore della polvere. La
soluzione detergente verra aggiunta automaticamente

Nota: Nota: Non aggiungere acqua calda nel serbatoio dell'acqua per evitare che il
- Lo scomparto del detergente automatico puo essere riempito di soluzione serbatoio si deformi.

detergente per l'uso. Per evitare malfunzionamenti, non aggiungere altri

liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata.
- Installare lo scomparto del detergente automatico finché non scatta in

posizione.

111



Collegamento con 'App Dreamehome

1. Scaricare '"App Dreamehome

Rimuovere il coperchio del robot e scansionare il codice QR sul
robot, oppure cercare Dreamehome nell’App Store per scaricare e
installare l'app.

Codice QR _

Nota:

- E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

- A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le operazioni effettive
potrebbero differire dalle indicazioni contenute nel presente manuale.
Seguire le istruzioni in base alla versione attuale dell'app.

2. Aggiungi dispositivo

Aprire l'app Dreamehome, toccare "Scansiona il codice QR per
connetterti" e scansionare nuovamente lo stesso codice QR sul robot
per aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per completare la
connessione Wi-Fi.

Nota: Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo 2 e seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

o Indicatore Wi-Fi

- Lampeggia
lentamente: Da
connettere

- Lampeggia
rapidamente:
Connessione

- Fisso: Collegato
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Come si usa

Accensione/spegnimento

Tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il

robot. L'indicatore di alimentazione rimane acceso. In alternativa,
posizionare il robot sulla stazione base allineando i contatti
diricarica del robot con quelli della stazione base; il robot si
accendera automaticamente e iniziera la ricarica. Per spegnere il
robot, allontanarlo dalla stazione base e tenere premuto il pulsante
() per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le
istruzioni dell'App per creare rapidamente una mappa. Il robot
iniziera a tracciare una mappa senza pulire. Quando il robot torna
alla stazione base, il processo di mappatura e stato completato e la
mappa viene salvata automaticamente.

Pausa/Riposo

Quando il robot e in funzione, premere un pulsante qualsiasi per
metterlo in pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra
automaticamente in modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot
si spengono. Premere un pulsante qualsiasi del robot o utilizzare
l'App per attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di
ricarica, il compito di pulizia in corso viene interrotto.
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Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna automaticamente alla
stazione base per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria
appropriato, riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota:Per utilizzare questa funzione, abilitarla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non disturbare (DND), il
robot non potra riprendere la pulizia. La modalita DND é disattivata
per impostazione predefinita in fabbrica. Con l'app e possibile
attivare la modalita DND o modificare il periodo di DND. Per
impostazione predefinita, il periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.
Nota:
- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la pulizia dal punto in
cui l'aveva lasciata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo. Quindi, tenere
premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot.



Come si usa

Aspirazione e lavaggio

Nota: Quando si utilizza il gruppo mocio per la prima volta, il robot esegue il
compito "Aspirazione e mocio" per impostazione predefinita.

1. Awvio della pulizia

Premere il pulsante ()) sul robot, oppure utilizzare l'app per far
partire il robot dalla stazione base. Quindi il robot pianifica il
percorso di pulizia ottimale ed esegue 'operazione di pulizia in
base alla mappa creata.

Nota:

- Per garantire che il robot torni facilmente alla stazione base dopo la pulizia, si
raccomanda di far partire il robot dalla stazione base.

- I tamponi del mocio verranno puliti prima che il robot inizi a pulire, attendere
pazientemente.

- Non spostare la stazione base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua usata o la piastra di lavaggio durante il funzionamento.

- La pulizia con acqua calda puo essere attivata nell'app per le attivita di
pulizia del tampone del mocio, e questo vale per tutte le modalita. Per evitare
scottature, non toccare l'uscita dell'acqua quando la funzione e attiva.

2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot torna automaticamente alla stazione
base per lavare i tamponi del mocio in base alla frequenza di
pulizia degli stessi specificata nell'app. La stazione base riempira
automaticamente il serbatoio dell'acqua del robot e quest'ultimo
riprendera le operazioni di pulizia.
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Come si usa

3. Svuota automaticamente il contenitore della polvere e Lavare dopo aver passato l'aspirapolvere

lava e asciuga i tamponi del mocio _ . _ e .
Selezionare "Lavaggio dopo l'aspirazione" nellApp e il robot

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia e torna rimuovera automaticamente il gruppo mocio sulla stazione base per
alla stazione base per ricaricarsi, la stazione base svuota aspirare il pavimento. Al termine dell'aspirazione, il robot tornera
automaticamente il contenitore della polvere, quindi pulisce e alla stazione base per installare il gruppo mocio e la stazione base
asciuga i tamponi del mocio. svuotera automaticamente il contenitore della polvere. Quindi, il

robot iniziera a lavare dopo aver sollevato la spazzola principale e
la spazzola laterale.

Solo aspirapolvere

Abilitare la funzione di aspirazione nell'App e il robot rimuovera
automaticamente il gruppo mocio sulla stazione base e iniziera ad

aspirare.
Solo lavaggio
Nota: Selezionare la funzione di lavaggio nell'’App e il robot controllera
- Se la funzione di svuotamento automatico e disattivata nell'app, la stazione automaticamente se il gruppo mocio € installato sulla stazione
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere. base. In caso contrario, il robot installera il gruppo mocio e iniziera
- La stazione base svuotera il contenitore della polvere in base alle a lavare dopo aver sollevato le spazzole principali ela spazzola
impostazioni dell'app. laterale

4. Pulire il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato il suo compito, ti preghiamo di
pulire il serbatoio dell'acqua usata per evitare qualsiasi odore.
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Manutenzione ordinaria

Parti di ricambio

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per
la manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Serbatoio dell'’Acqua Usato

Dopo ogni utilizzo

Serbatoio dell'acqua pulita

Spazzole principali

Filtro del contenitore della
polvere

Spazzola laterale

Supporti per il tampone del
mocio

Una volta ogni 2
settimane

0gni 6-12 mesi

Ogni 3-6 mesi

Parte

Frequenza di manutenzione

Periodo di
sostituzione

Finestra paraurti

Paraurti

Ingresso per il
rifornimento automatico
di acqua del robot

Filtro della piastra di
lavaggio

Una volta ogni 1-2 mesi

Area di segnalazione della
stazione base

Contatti di ricarica

Bocchette di svuotamento
automatico

Ruota omnidirezionale

Sensore di bordo

Sensore VersalLift

Sensori laser 3D a doppia
linea

Sensore tappeto

Sensori di dislivello

Una volta al mese

Fondo del robot

Una volta al mese

Contenitore della
polvere

Ruote principali

Ruote di salita ausiliarie

Pulire se necessario

Sacchetto per la polvere

Tamponi del mocio

Anticalcare

0Ogni 2-4 mesi

Ogni 1-3 mesi

Ogni 18-36 mesi

Nota: La frequenza della manutenzione e della sostituzione dipende dall'uso

effettivo. Se si verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, si
consiglia una manutenzione o una sostituzione tempestiva.
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Manutenzione ordinaria

Filtro della piastra di lavaggio

1. Al termine della pulizia del tampone del mocio, estrarre il robot e 3. Utilizzare l'app o premere il pulsante (> per riportare il robot alla
rimuovere il filtro della piastra di lavaggio. stazione base, oppure rimetterlo a posto manualmente.

2. Sciacquare il filtro della piastra di lavaggio con acqua pulita,
pulirlo e reinstallarlo nella piastra.
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Manutenzione ordinaria

Sacchetto per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere e gettare il
sacchetto della polvere.

3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere.

' S

che polvere e detriti cadano accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto. 4. Reinstallare il coperchio del contenitore della polvere.
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Manutenzione ordinaria

Spazzole principali

1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'interno 3. Con le frecce serigrafate rivolte verso l'alto, inserire la staffa

per rimuoverla e sollevare le spazzole dal robot. della spazzola principale nelle fessure verso il basso in direzione
inclinata.

2. Estrarre e pulire le spazzole come mostrato in figura. Utilizzare 4. Allineare l'estremita anteriore della protezione della spazzola

lo strumento di pulizia in dotazione per rimuovere i peli impigliati alla fessura, inserirla verso il basso in direzione inclinata e quindi

nelle spazzole. Dopo la pulizia, spingere con forza le spazzole nella premerla in posizione.

staffa principale fino a farle scattare in posizione.

Nota: prestare attenzione durante l'estrazione delle spazzole principali per
evitare lesioni.
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Manutenzione ordinaria

Spazzola laterale Ruota omnidirezionale

Svitare la spazzola laterale con un cacciavite, pulire i peli dalla
spazzola e riavvitarla.

Nota:
- Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per separare
l'asse e il pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza

Supporti per il tampone del mocio eccessiva.

Rimuovcere e pulire i supporti per il tampone del mocio - Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto 'acqua corrente e rimontarla
dopo averla asciugata completamente.
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Manutenzione ordinaria

Ruote di salita ausiliarie e ruote principali

1. Girare la ruota ausiliaria di salita fino a quando la freccia "OUT" &
rivolta verso l'alto, quindi estrarre la ruota.

2. Utilizzare uno strumento adeguato per pulire i capelli
aggrovigliati nella ruota principale e nella ruota di salita ausiliaria.

V4
==
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3. Dopo la pulizia, girare la ruota principale per allineare le due
frecce (vedere Figura @ ). Quindi, con la freccia "IN" rivolta verso
il basso, inserire le ruote di salita ausiliarie destra e sinistra fino a

farle scattare in posizione. (vedere Figura @ ).




Manutenzione ordinaria

Contenitore della polvere e filtro

1. Rimuovere il coperchio del robot e premere la clip del contenitore
della polvere per rimuoverlo.

2. Rimuovere il filtro del contenitore della polvere e svuotare il
contenitore.

3. Picchiettare delicatamente il cestello del filtro per rimuovere lo
sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti appuntiti per
evitare di danneggiarlo.

4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro con acqua e
asciugarli completamente prima di rimontarli.

A
\’ 4
» £

Nota:

- Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non
utilizzare alcun detergente.

- Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono

completamente asciutti.
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Manutenzione ordinaria

Sensori del robot Contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e asciutto, come Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione con un panno
mostrato nella figura seguente: morbido e asciutto.

o Finestra paraurti

o Sensori laser 3D a
doppia linea

o Sensore di bordo

o Paraurti

Bocchette di svuotamento automatico

Sensori di dislivello Pulire le bocchette di svuotamento automatico del robot e della
stazione base con un panno morbido e asciutto.

—o° Sensore tappeto

Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili del robot e
della stazione base. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.
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Manutenzione ordinaria

Serbatoio dell'Acqua Usato

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua usata, aprire il coperchio e
versare l'acqua.

2. Sciacquare il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e
utilizzare lo strumento di pulizia in dotazione per pulire la parete
interna del serbatoio.

Nota: prestare attenzione durante l'estrazione della spazzola principale per
evitare lesioni.

Tamponi del mocio

Per sostituirli, rimuovere i tamponi dal relativo supporto.

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.
Assicurati che la batteria rimanga ben carica durante l'uso
quotidiano per mantenere prestazioni ottimali. Se il robot non viene
utilizzato per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo via. Per
evitare danni dovuti a scariche eccessive, caricare il robot almeno
una volta ogni tre mesi.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende.

La batteria & scarica. Ricaricare il robot sulla base e riprovare.
La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si raccomanda di far funzionare l'apparecchio a
una temperatura compresa tra 32 °F (0°C ) e 104 °F (40 °C).

Il robot non si carica.

La stazione base non e collegata all'alimentazione, accertarsi che entrambe le estremita del cavo di
alimentazione siano collegate correttamente.

Il contatto tra i contatti di ricarica della stazione base e il robot e insufficiente; pulire i contatti di ricarica.
Verificare la presenza di oggetti estranei sui connettori del robot ed eventualmente rimuoverli.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurati che la password utilizzata per la connessione alla rete
Wi-Fi sia corretta.

IL robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione
Wi-Fi a 2,4 GHz.

Il segnale Wi-Fi e debole. Assicurati che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

IL robot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Uscire e rientrare nell'App, quindi riprovare come
indicato.

IL robot non riesce a
trovare e a tornare alla
stazione base.

La stazione base é stata scollegata dall'alimentazione o spostata mentre il robot non era su di essa.
Collegare la stazione base all'alimentazione o di posizionare il robot sulla stazione base per caricarlo.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base. Posizionare la stazione base in un'area piu aperta.

Lo spostamento del robot puo comportare il suo riposizionamento e, se il riposizionamento non va a buon
fine, ricreera una mappa. Se il robot & troppo lontano dalla stazione base, potrebbe non essere in grado di
tornare automaticamente da solo, nel qual caso sara necessario posizionare manualmente il robot sulla
stazione base.

Pulire l'area di segnalazione della stazione base per rimuovere polvere o detriti.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

Il robot si blocca
davanti alla stazione
base e non riesce a
tornare indietro.

Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o davanti alla stazione base é sufficiente per evitare
che il robot venga bloccato.

Il percorso di ritorno alla base di ricarica & bloccato, ad esempio la porta € chiusa.

ILrobot puo scivolare se il pavimento davanti alla stazione base e troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua
in eccesso prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione base in un altro luogo e riprovare.

Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia installata correttamente.

IL robot non si spegne.

IL robot non puo essere spento quando & in carica. Si consiglia di allontanare il robot dalla stazione base e di
tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il punto 1, tenere premuto il pulsante () per 10 secondi per
spegnere forzatamente il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

La velocita diricarica e
lenta.

La ricarica completa del robot richiede circa 4,5 ore quando la batteria & scarica.

Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica
rallentera automaticamente per prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica del robot e della stazione base potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

Il rumore aumenta
durante il
funzionamento del
robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere € intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro puo rimanere incastrato nelle spazzole principali o nel contenitore della polvere.
Controllare e rimuovere eventuali oggetti duri.

Le spazzole principali o quella laterale potrebbero incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi
estranei.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il robot si muove senza
seguire il percorso
impostato.

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere rimossi prima di utilizzare il robot.

Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si raccomanda di
asciugare i punti bagnati prima di utilizzare il robot.

Pulire la finestra del paraurti e i sensori laser 3D a doppia linea del robot con un panno morbido e pulito per
mantenerli puliti e non ostruiti.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non trova le
stanze da pulire.

Assicurati che le porte delle stanze da pulire siano aperte.
Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del
robot e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare il robot, provare ad asciugare il pavimento.

ILrobot non riprende la
pulizia dopo la ricarica.

Assicurati che il robot non sia impostato sulla modalita Non disturbare (DND), che gli impedisce di riprendere
la pulizia.

ILrobot non riprende la pulizia dopo che é stato riportato manualmente alla stazione base o inviato alla
ricarica tramite 'app o il pulsante (.

La stazione non
puo svuotare
automaticamente
il contenitore della
polvere.

Controllare se il sacchetto della polvere nel contenitore & pieno.

Se il sacchetto della polvere non e pieno, verificare se ci sono ostruzioni nelle bocchette di svuotamento
automatico del robot, della stazione base o del contenitore della polvere. In tal caso, pulire prontamente la
bocchetta ostruita.

ILlivello dell'acqua
nella piastra di lavaggio
e anomalo.

Controllare se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata & allentata o non e installata correttamente e, in
tal caso, ripristinarla manualmente. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Premere delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per verificare che sia installato correttamente.
Rimuovere la piastra di lavaggio e controllare se lo scarico delle acque reflue e ostruito e pulirlo.

Controllare la soluzione detergente. Non aggiungere altri liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente
approvata.

Il supporto del mocio
e sollevato in modo
anomalo.

Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non vi siano oggetti estranei incastrati e provare a
riavviare il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Presenza di acqua sotto
il serbatoio dell'acqua
pulita o intorno alla
guarnizione.

Quando si estrae il serbatoio dell'acqua pulita, € possibile che rimanga dell'acqua nel tubo sotto il serbatoio
o intorno alla guarnizione. Questo € normale. Pulire con un panno asciutto.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com
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Specifiche

Modello RLL84CE Modello RCLEO101
Tempo diricarica Circa 4,5 ore Ingresso nominale 220-240V ~ 50-60 Hz
Tensione nominale 14,4V = Potenza di uscita nominale 20V=2A

. Potenza nominale (durante
Patenza nominale /oW lo svuotamento della 700 W
Frequenza di polvere)

uenza di
funzionamento 2400-2483,5 MHz Potenza nominale (durante
. 1160 W
la pulizia con acqua calda)

Potenza di uscita massima < 20dBm Potenza nominale (durante _—

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve
essere tenuta a una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il
corpo dell'utente.

pAp20 | Pap21 | pap 22 PVC 3 pET1 | cPe7 [PE4/PPs m
e —
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

la carica e l'asciugatura)

Nota:

- La potenza nominale (durante la pulizia con acqua calda)
e determinata dal valore della potenza durante il periodo
rappresentativo (temperatura dell'acqua 25 °C).

- La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) e
determinata dal valore della potenza a pieno carico.
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Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

Prima di rimuovere la batteria, scollega l'alimentazione ed esaurisci la batteria il piu possibile.
Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di riciclaggio appropriato.
Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, € possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un
medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.

2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva
2012/19/UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e l'ambiente,

ﬂ invece, & necessario consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di

— apparecchiature elettriche ed elettroniche, nominato dal governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano
a prevenire potenziali conseguenze negative per l'ambiente e la salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui
termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le autorita locali.
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Informacién sobre seguridad

Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato, debe leer el manual de
usuario cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas futuras.

Restricciones de uso

- Este producto no debe ser usado por niflos de menos de 8 afos ni

personas con deficiencias fisicas, sensoriales, intelectuales, o experiencia o
conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor para asegurar
un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser
realizados por nifios sin supervision.

-El aparato unicamente se debe usar con la unidad de suministro de energia

proporcionada con el aparato.

- Este aparato cuenta con baterias que unicamente pueden ser sustituidas por

personas cualificadas.

-Despeje el area a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Asegurese

de que nifios y mascotas se encuentren a una distancia segura del robot
mientras esté en funcionamiento.

-No instale, cargue ni use el aparato en los bafos o alrededor de las piscinas.
- Este producto es unicamente para la limpieza de suelos en un entorno

domeéstico. No lo use en exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en
un establecimiento comercial o industrial.

-Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente

apropiado. De otro modo, no use el aparato.

-Si el cable de alimentacién esta dafiado, debe ser sustituido por un cable

especial o conjunto suministrado por el fabricante o su agente de servicio.
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Informacién sobre seguridad
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Restricciones de uso

-No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin

barrera protectora.

-No coloque el robot boca abajo. No use la cubierta del LDS, la cubierta del

robot o el paragolpes como asa para el robot.

-Use el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encimade 0°Cy

por debajo de 40 °C. Asegurese de no haya liquido o sustancias pegajosas en
el suelo.

- Para evitar dafnos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los

cables o los cables de alimentacion del camino de limpieza antes de poner en
funcionamiento el aparato.

-Retire articulos fragiles o pequefos del suelo para impedir que el robot choque

con ellos y los dafie.

-Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de

succion del robot.

-Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No utilice el aparato en una habitacion en la que duerman bebés o nifios.
-No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot,

independientemente de si esta parado o en movimiento.

-Unicamente agua limpia y la solucion de limpieza oficialmente aprobada

pueden afadirse al depdsito de agua limpia. No aflada otros liquidos tales
como alcohol o desinfectante. La proporcion de solucion de limpieza 'y agua
limpia puede comprobarse en la botella de solucién de limpieza. Mantenga la
solucion de limpieza fuera del alcance de los nifios.



Informacidn sobre seguridad

Restricciones de uso

Baterias y carga

-No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger

liguidos inflamables o combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin
diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No use el aparato para recoger objetos

tales como piedras, pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda
taponar el aparato.

-Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el

enchufe de la toma de corriente.

-No restriegue el robot o la estacion base con un trapo mojado ni lo enjuague

con liquido. Después de limpiar las piezas lavables, séquelas totalmente antes
de volver a instalarlas y utilizarlas.

-Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios

son responsables de cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el
uso indebido de este producto.

-No use baterias o estaciones base de terceros. El robot Unicamente se puede

usar con la estacion base modelo RCLEO10T1.

-No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la

estacion base.

-No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.
-No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de

carga de la estacion base.

-No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias no necesarias

deben desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.
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Informacién sobre seguridad

Baterias y carga

Informacion sobre
seguridad laser

-Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato
y contacte con el servicio de posventa.

-Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y
manténgalo en su embalaje original si es posible.

-Si el robot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo
totalmente, apaguelo y almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el
robot al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue
en exceso.

-El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825- 1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto
directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo para uso en interiores

Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading(Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLL84CE cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto
completo de la declaracién de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion web: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccion https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto

Contenido del embalaje

Estacion base

Otros accesorios

=

i [

Cable de Placa de extension Manual de Compartimento Bolsa de polvo x2
alimentacion de rampa de la Usuario de detergente (1 preinstalada)
estacion base automatico

(preinstalada)

B

Mopa x 2 Soporte de Filtro de la Solucion de Herramienta
(preinstalada) almohadilla de bandeja de lavar limpieza de limpieza
mopa x2 (preinstalada)
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Descripcidon general del producto

o 13 Boton de atraque

- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion base

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para desactivar
el bloqueo infantil

o () Botén de encendido / limpieza
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- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o
apagar

- Pulse para empezar a limpiar después de encender el
robot

Indicador de estado circular

- Azul fijo: Limpieza completada
- Verde fijo: Carga

- Parpadeo en naranja: Error

Indicador de estado del boton

- Blanco fijo: Limpieza completada

- Parpadeo lento en blanco: Carga (sin baja bateria)

- Naranja fijo: En espera con poca bateria o pausado con
poca bateria

- Parpadeo lento en naranja: Carga (bateria baja)

- Parpadeo en naranja: Error

- Parpadeo en rosa: Camara activada

Nota:

- Pulse cualquier botdn en el robot para pausar mientras el robot esté
limpiando o volviendo para cargar.

- El bloqueo infantil se puede activar/desactivar mediante la
aplicacion Dreamehome.



Descripcion general del producto

Robot y sensores

———o Boton de reinicio/indicador Wi-Fi

- Mantener pulsado durante 3
segundos para restaurar los
ajustes de fabrica

o Luz LED auxiliar

o Cubierta

o Camara IR con IA

o Respiradero de vaciado
automatico

—o Sensor de bordes

° Contactos de carga

o Entrada de recarga
automatica de agua

o Camara HD con IA
o Micréfonos

o Sensor VersalLift

o Parachoques

o Ventanilla del
parachoques

o Conectores

o Sensores laser 3D
de doble linea

Nota: El sensor Versalift se bajara cuando el robot esté en modo de espera, cargando en la estacion base o limpiando las dreas de poco
espacio libre. En caso de limpiar las dreas de poco espacio libre, no mueva el robot, ya que puede afectar a su posicionamiento.
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Descripcidon general del producto

Robot y sensores

Sensores de precipicio

I

Sensor de alfombras e— o Rueda omnidireccional
Conjunto de extension o——
de cepillo lateral —
Protector de cepillo 1 H o Cepillos principales
Rueda de ascenso auxiliar { ol ‘O Rueda de ascenso auxiliar
Rueda principal e Rueda principal

Conjunto MopExtend o— o Hebilla del protector

@‘)@ de cepillo
o Agujeros de montaje del

soporte de mopa

Caja de polvo Conjunto de mopa

Presilla de Area de fijacion o
) caja de polvo de mopa
Respiradero o
de vaciado ‘
automaético o Presilla de N/
Filtro © filtro Soporte de mopa Mopa
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Descripcion general del producto

Deposito de agua usada

Presilla del depsito |
de agua

Cubierta ©

Bola flotante

Deposito de agua usada o

Depdsito de agua limpia o

Cubierta del o——
deposito de polvo
Bandeja de lavar o——

o Presilla deldepésito:
de agua

o Tubo de agua

Filtro de la o
bandeja de lavar

I
I
I
I
Placa de extension :
I
I
I

o Filtro
de rampa o Inhibidor de
incrustaciones
o e °_Flotador _ _ _ _ _ .
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Descripcidon general del producto

—— o Indicador de estado

- Blanco fijo: La estacion
base esta conectada a la ————— Ranura reservada para conectar
alimentacion el kit de enganche de agua para
Q_D - Naranja fijo: La estacién S B — llenado y vaciado automaticos
i o
base tiene un error ° @@9 .
0 0: APAGADO
Compartimento o
de detergente k ﬁ“ l’j k Puerto de carga
automatico ‘& o Ranura de A — Ranura de
Filtro o—f E@g \’ bolsa de polvo almacenamiento del cable
Respiraderos de e > 1 de alimentacion
vaciado autqmético > Contactos de carga
Area de o1
sefializacion
~——Salida para % ° D °
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afladir agua -
automaticamente

Nota: El kit de enganche de agua para llenado y vaciado automdticos
se tiene que comprar por separado. (Unicamente disponible en regiones
especificas)



Preparando su hogar

Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o peligrosos,
y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados y rigidos

del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se golpeen con el robot
causando pérdidas.

Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera fisica en el borde de las
escaleras para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del robot.

R : ann

\\

Abra la puerta de la habitacion que va a limpiar y coloque los muebles en el

Para evitar que el robot no reconozca areas que se tienen que limpiar, no
lugar apropiado para hacer mas espacio.

permanezca de pie delante del robot, el umbral, en el pasillo o lugares estrechos.
Nota:

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier obstaculo potencial.

- La luz LED auxiliar proporcionara iluminacion auxiliar en ambientes con poca luz.

- No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de construccion, cristales rotos y clavos, de lo
contrario el suelo podria rayarse.
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Antes de usar

1. Colocar la estacion base y conectar a una toma eléctrica 2. Instalar la placa de extension de rampa

Coloque la estacion base en un lugar lo mas abierto posible con una
buena sefal Wi-Fi. Deje suficiente espacio como se muestra en la
figura y reitre los objetos en el drea sombreada. Inserte el cable de
alimentacion en la estacion base y conéctelo a la toma.

Tabla de lavado

Nota: Asegurese de que el filtro de la bandeja de lavar esté instalado en su sitio.

I: ENCENDIDO
0: APAGADO

—
==
0

Inserte firmemente el cable de

- 4@ alimentacion hacia arriba hasta
) que se encienda el indicador.
Nota:

- Aseglrese de que ningun objeto pueda bloquear el drea de sefializacién.
- Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de madera o
las alfombras, se recomienda colocar la estacién base sobre suelos de
baldosas o de marmol.

<



Antes de usar

3. Retirar las protecciones del robot e instalar el conjunto 4. Conectar el Robot a la estacidn base

de mopa Mantenga pulsado el botdon () en el robot durante 3 segundos para

encenderlo. Coloque el robot sobre la estacion base con el conjunto
de mopa mirando hacia la bandeja de lavar. Se oira una notificacion
por voz cuando el robot se conecte con éxito a la estacion base.
Después de cargar totalmente el robot, los indicadores de estado
en el robot y la estacion base permaneceran iluminados durante 10
minutos y luego se atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar totalmente
el robot. Cuando el robot no se pueda encender después de agotarse la
bateria, conecte manualmente el robot a la estacion base para cargarlo.
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Antes de usar

5. Anadir la solucion de limpieza 6. Afiada agua al depdsito de agua limpia

(1) Retire la cubierta del dep6sito de polvo y saque el Saque el depésito de agua limpia de la estacién base y lénelo con
compartimento de detergente automdtico. agua limpia. A continuacion, instélelo de nuevo en la estacion base.
(2) Abra la tapa superior del compartimento y aflada solucién de

limpieza.

(3) Cierre la tapa del compartimento, coléquelo de nuevo en la
estacion base y luego vuelva a montar la cubierta del depdsito
de polvo. La solucion de limpieza se afiadird automaticamente al
trabajar.

Nota: Nota: No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto podria provocar

- El compartimento de detergente automadtico se puede llenar con solucién que el depdsito se deforme.
de limpieza para su uso. Para evitar un mal funcionamiento, no afiada
liquido distinto a la solucién de limpieza oficialmente aprobada.

- Instale el compartimento de detergente automadtico hasta que encaje en
su sitio.

143



Conexion con la app Dreamehome

1. Descargar la app Dreamehome 2. Afnadir un dispositivo

Reitre la cubierta del robot y escanee el codigo QR del robot, Abra la app Dreamehome, toque "Escanear el cédigo QR para

o0 busque "Dreamehome" en la App Store para descargarla e conectarse"y vuelva a escanear el mismo cédigo QR en el robot
instalarla. para afiadir el dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la

conexion Wi-Fi.

Nota: Para restablecer la Wi-Fi, repita el paso 2 y luego siga las indicaciones
para finalizar la conexiéon Wi-Fi.

o Indicador Wi-Fi
- Parpadeo lento:
Esperando a

conectar
- Parpadeo rapido:
Conectando
Nota: L
- Solo compatible con Wi-Fi de 2,4 GHz. - Encendido:
Conectado

- Debido a actualizaciones del software de la app, el funcionamiento
real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las
instrucciones en funcién de la versién actual de la app.
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Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botdn () durante 3 segundos para encender
el robot. El indicador de encendido permanecera encendido. O
bien, coloque el robot en la estacion base alineando los contactos
de carga del robot con los de la estacion base, y, a continuacion,

el robot se encendera automaticamente y empezara a cargar. Para
apagar el robot, aléjelo de la estacidon base y mantenga pulsado el
boton (D) durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Despueés de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones
de la aplicacion para crear rapidamente un mapa. El robot
comenzara a mapear sin limpiar. El proceso de mapeo se
completara cuando el robot regrese a la estacion base y el mapa se
guardara automaticamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier botéon para
pausarlo.

Si el robot estd pausado mas de 10 minutos, entra automaticamente
en modo de reposo. Todos los indicadores del robot se apagan.
Para activar el robot, pulse cualquier boton del robot o la estacion
base, o use la app.

Nota: Si el robot se pone en pausay se coloca en la estacion base, termina el
proceso de limpieza actual.
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Reanudacion automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot vuelve
automdaticamente a la estacién base para cargar. Después de
cargar hasta el nivel de bateria adecuado, el robot retomara las
tareas de limpieza no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcion, activela en la app.

Modo No molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar (DND), impedira

que el robot retome la limpieza. El modo DND esta inhabilitado de

manera predeterminada desde la fabrica. Se puede usar la app

para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. El periodo

DND es 22:00-8:00 de manera predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programada se realizaran de la manera habitual
durante el periodo DND.

- Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la limpieza donde la
dejo.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse, mantenga
pulsado el boton () durante 10 segundos para forzar el apagado.
A continuacion, mantenga pulsado el botén () durante 3 segundos
para encender el robot.



Modo de uso

Aspirar y pasar la mopa

Nota: Cuando se usa el conjunto de mopa por primera vez, el robot realiza la
tarea de "Aspirar y pasar la mopa" de manera predeterminada.

1. Empezar a limpiar

Pulse el boton () en el robot o use la app para que el robot empiece
desde la estacion base. Luego el robot planificard la ruta de
limpieza 6ptima y realizard la tarea de limpieza en funcién del
mapa creado.

Nota:

- Para asegurarse de que el robot vuelve facilmente a la estacion base
después de limpiar, se recomienda hacer que el robot empiece desde la
estacion base.

- Las mopas se limpiardn antes de que el robot comience a pasar la mopa,
espere con paciencia.

- No mueva la estacion base, el depdsito de agua limpia, el depésito
de agua usada o lel filtro de a bandeja de lavar Filtro durante su
funcionamiento.

- La limpieza con agua caliente puede activarse en la app para lavar las
mopas, lo que se aplica a todos los modos. Para evitar quemaduras, no
toque la salida de agua de cuando la funcidn esté activada.

2. Lavado automatico de la mopa

Cuando esta limpiando, el robot vuelve automaticamente a la
estacion base para lavar las mopas en funcion de la frecuencia
de limpieza de mopa especificada en la app. La estacion base
recargara automaticamente el deposito de agua del robot y este
retomara la limpieza.
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Modo de uso

3. Vaciar automaticamente la caja de polvo y lavar y secar
las mopas

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y vuelve a la estacion
base para cargarse, la estacion base vaciard automdaticamente la
caja de polvo y después lavard y secard las mopas.

Nota:

- Si la funcién de vaciado automatico estd desactivada en la app, la estaciéon
base no vaciard automaticamente la caja de polvo.

- La estacion base vaciard la caja de polvo segun el ajuste en la app.

4. Limpieza del deposito de agua usada

Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el depdsito de
agua usada para evitar olores.
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Pasar la mopa después de aspirar

Active la funcién de pasar la mopa después de aspiraren el appy el
robot retirard automdaticamente el conjunto de mopa en la estacion
base para aspirar el suelo. Después de aspirar, el robot volvera a

la estacién base para instalar el conjunto de mopay la estacion
base vaciard automaticamente la caja de polvo. Y, a continuacioén,
el robot empezara a pasar la mopa después de levantar los cepillos
principales y el cepillo lateral.

Active la funcion de aspirar en la app y el robot retirara
automaticamente el conjunto de mopa en la estacion base y
empezard a aspirar.

Active la funcion de pasar la mopa en la app y el robot comprobara
automaticamente si el conjunto de mopa esta instalado en la
estacion base. Si no es asi, el robot instalara el conjunto de mopa
y empezard a pasarla después de subir los cepillos principales y el
cepillo lateral.



Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de

mantenimiento rutinario.

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Sensor de bordes

Sensor VersalLift

Sensores laser 3D de
doble linea

Sensor de Alfombras

Sensores de precipicio

Una vez al mes

Mopas

Inhibidor de
incrustaciones

Pieza mantenimiento sustitucion Pieza mantenimiento sustitucion
Depésito de agua usada | Después de cada uso Ventanilla del
/ parachoques
Deposito de agua limpia
- — Parachoques
Cepillos principales Cada 6 a 12 meses
Una vez al mes
Filtro de la caja de polvo | Una vez cada 2 semanas 4 gﬂtt?:]gt?;rgga;gja
Cada 3 a 6 meses
Cepillo lateral del robot
Parte inferior del /
Soportes de mopa / robot
Filtro de la bandeja de
lavar Unavez cada 1 a 2 meses Caja de polvo
Area de sefalizacion de T
la estacion base Ruedas principal Limpie cuando sea necesario
Contactos de carga Ruedas de ascenso
Respiraderos de vaciado auxliares
automatico Bolsa de polvo Cada 2 a 4 meses
Rueda omnidireccional /

Cada 1 a 3 meses

Cada 18 a 36 meses

Nota: La frecuencia de mantenimiento y sustitucién depende del uso real. Si
ocurre una excepcion debido a circunstancias especiales, se recomienda un
mantenimiento o sustitucién inmediatos.
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Mantenimiento rutinario

Filtro de la bandeja de lavar

1. Saque el robot y retire el filtro de la bandeja de lavar una vez se 3. Use la app o pulse el botén ) para devolver el robot a la
complete la limpieza de la mopa. estacion base, o coléquelo manualmente.

2. Enjuague el filtro de la bandeja de lavar con agua limpia, limpielo
y, a@ continuacion, vuelva a instalarlo en la bandeja de lavar.
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Mantenimiento rutinario

Bolsa de polvo

1. Retire la cubierta del depdsito de polvo y deseche la bolsa 3. Instale una nueva bolsa de polvo.

de polvo.

' S

Nota: Tirar del tirador hacia arriba sellara la bolsa para evitar que polvo y
restos se caigan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafo seco. 4. Reinstale la cubierta del deposito de polvo.
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Mantenimiento rutinario

Cepillos principales

1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia dentro para 3. Con las flechas impresas mirando hacia arriba, inserte el soporte
quitar el protector de cepillo y sacar los cepillos del robot. del cepillo principal en los huecos inclinandolo hacia abajo.

2. Retire los cepillos como se muestra en la figura. Use la
herramienta de limpieza proporcionada para quitar los pelos
enredados en los cepillos. Después de la limpieza, presione
firmemente para introducir los cepillos en el soporte del cepillo
principal hasta que escuche un chasquido.

4. Alinee la parte delantera del protector de cepillo con el hueco,
insértelo inclinandolo hacia abajo, y luego presidnelo en su lugar.

Note: Tenga cuidado cuando retire los cepillo principales para evitar
lesiones.
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Mantenimiento rutinario

Cepillo lateral Rueda omnidireccional

Desenrosque el cepillo lateral con un desatornillador, quite el pelo
del cepillo, y vuelva a enroscarlo.

Nota:
- Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar el eje y
el neumadtico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva fuerza.
Soportes de mopa - Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y vuelva a ponerla

Retire y limpie los soportes de mopa. después de secarla completamente.

i jr\a‘\&«]],

),
i
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Mantenimiento rutinario

Ruedas de ascenso auxiliares y ruedas principales

1. Gire la rueda de ascenso auxiliar hasta que la flecha "OUT" 3. Después de limpiar, gire la rueda principal para alinear las dos
apunte hacia arriba y, a continuacion, saque la rueda. flechas (véase la Figura @ ). A continuacion, con la fecha "IN"
apuntando hacia abajo, inserte las ruedas de ascenso auxiliares
izquierda y derecha como corresponde hasta que encajen en su
sitio. (véase la Figura @ ).

2. Utilice una herramienta adecuada para quitar los pelos
enredados en la rueda principal y la rueda de ascenso auxiliar.
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Mantenimiento rutinario

Caja de polvo y filtro

1. Retire la cubierta del robot y presione la presilla de la caja de 3. Golpee suavemente la canasta del filtro para eliminar la
polvo para retirar la caja de polvo. suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u objetos afilados
para evitar dafios.

2. Retire el filtro de la caja de polvo y vacie la caja de polvo. 4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de reinstalar.

—_

Nota:

- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente. No utilice
detergente.
- Use la caja de polvo y el filtro Gnicamente cuando estén completamente

secos.
154



Mantenimiento rutinario

Sensores del robot Contactos de carga y zona de sefalizacion

Limpie los sensores del robot usando un trapo suave y seco, como Limpie los contactos de carga y el area de sefializacion con un
se muestra en la siguiente figura: pafo suave y seco.
Ventanilla del
parachoques
Sensor VersalLift = o Sensores laser 3D

de doble linea

Sensor de bordes

Parachoques
&

o= : : ”
Respiraderos de vaciado automatico

Sensores de precipicio Limpie los respiraderos de vaciado automatico del robot y la
estacion base con un pafio suave y seco.

—o Sensor de
alfombras

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del
robot y la estacion base. Utilice un pafio seco para la limpieza.
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Mantenimiento rutinario

Deposito de agua usada

1. Retire el deposito de agua usada, abra su tapay vierta el agua Retire las mopas de los soportes de mopa para sustituirlas.
usada.

2. Enjuague el depdsito de agua usada con agua limpia, y use
la herramienta de limpieza proporcionada para limpiar la pared
interior del depdsito de agua usada. El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto

rendimiento. Asegurese de que la bateria permanezca bien cargada
para el uso diario a fin de mantener un rendimiento dptimo. Si el
robot se usa durante un periodo de tiempo prolongado, apagueloy
guardelo. Para evitar dafios por descarga excesiva, cargue el robot
al menos una vez cada tres meses.

Nota: Tenga cuidado cuando retire los cepillo principales para evitar lesiones.
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Resolucion de Problemas

Problema

Solucion

El robot no se
enciende.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura de la bateria esta demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda que el aparato
funcione a una temperatura entre 0 °C (32 °F ) y 40 °C (104 °F ).

El robot no se carga.

La estacion base no esta conectada a la fuente de alimentacion, asegurese de que ambos extremos del
cable de alimentacion estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot es deficiente, por favor
limpie los contactos de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en los conectores del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no puede
conectarse a la red
Wi-Fi.

La contrasefia de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefa utilizada para conectarse a
su red Wi-Fi sea correcta.

El robot no admite una conexién Wi-Fi de 5 GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una
conexion Wi-Fi de 2,4 GHz.

La sefial de Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura Wi-Fi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, e
inténtelo de nuevo segun las instrucciones.

El robot no puede
encontrary regresar
a la estacion base.

La estacion base esta desconectada de la alimentacién o se ha movido cuando el robot no estaba en
ella. Conecte la estacidon base al suministro de energia o coloque el robot sobre la estacién base para
cargar.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacién base en un drea mas
abierta.

Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volvera a crear un mapa si el reposicionamiento falla.
Si el robot esta demasiado lejos de la estacién base, es posible que no pueda regresar automdaticamente
por si solo, en cuyo caso debera colocar manualmente el robot en la estacion base.

Limpie el area de sefalizacion de la estacion base para eliminar el polvo o la suciedad.
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Resolucion de Problemas

Problema

Solucion

El robot se atasca
delante de la estacion
basey no puede
volver a ella.

Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o delante de la estacion base para evitar que el robot
que bloqueado.

La ruta de regreso para cargar esta bloqueada, por ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el suelo delante de la estacién base estda demasiado mojado. Si es asi, elimine
el exceso de agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacion base a un lugar diferente y volver a intentarlo.

Asegurese de que la placa de extensién de rampa esté instalada correctamente.

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando esta cargando. Se recomienda mover el robot fuera de la estacion
base y mantener pulsado el botén () durante 3 segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga pulsado el boton () durante 10 segundos para
forzar el apagado del robot. Si el problema persiste, contacte con el servicio posventa.

La velocidad de carga
es lenta.

Se necesitan aproximadamente 4,5 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene
poca carga.

Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo especificado, la velocidad de carga disminuira
automaticamente para prolongar la duracion de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la estacion base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El ruido aumenta
mientras el robot esta
en funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta taponado. Si es asi, limpielo o sustitiyalo.

Un objeto duro puede quedar atrapado en los cepillos principales o en la caja de polvo. Compruébelo y
retire cualquier objeto duro.

Los cepillos principales o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.
Cambie el modo de succion a Estandar o Silencio.

El robot se mueve
sin sequir la ruta
establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.
Trabajar en superficies resbaladizas provoca que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los
lugares mojados antes de usar el robot.

Limpie la ventanilla del parachoques y los sensores laser 3D de doble linea con un pafio limpio y suave y
para mantenerlos limpios y desobstruidos.
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Resolucion de Problemas

Problema

Solucién

El robot omite las
habitaciones que
deben limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.
El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado y resbaladizo, haciendo que el robot resbale y
trabaje anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.

El robot no reanuda la
limpieza después de
la carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.
El robot no reanudara la limpieza después de colocarlo manualmente en la estacién base o enviarlo a
cargar mediante la app o el boton (.

La estacion no
puede vaciar
automaticamente la
caja de polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el deposito esta llena.
Si la bolsa de polvo no esta llena, compruebe si hay obstruccion en los respiraderos de vaciado automadtico
del robot, la estacién base o la caja de polvo. Si es asi, limpie a tiempo la parte bloqueada.

El nivel de agua en la
bandeja de lavar es
anémalo.

Compruebe si el sellado del depdsito de agua usada esta suelto o no esta instalado correctamente y,

en caso afirmativo, reajustelo manualmente. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio
posventa.

Presione suavemente el deposito de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente.
Retire el filtro de la bandeja de lavar y compruebe si la salida de agua residual esta bloqueada y limpiela.
Compruebe la botella de solucién de limpieza. No afiada liquido distinto a la solucion de limpieza
aprobada oficialmente.

El soporte de mopa
se sube de manera
anomala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el
robot. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

Hay agua debajo del
deposito de agua
limpia o alrededor de
la junta de sellado.

Cuando se extrae el depdsito de agua limpia, algo de agua del tubo puede quedar debajo del depdsito o
alrededor de la junta de sellado. Esto es normal. Restriegue con un trapo seco.

Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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Especificaciones

Modelo RLL84CE Modelo RCLEO101
Tiempo de carga Aprox. 4,5 horas Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tension nominal 14,4V = Salida nominal 20V=2A
Potencia nominal 75 W PotenFia nominal (durante 0w

el vaciado de polvo)
Frecuencia de - )

. . 2400-2483,5 MHz Potencia nominal (durante

funcionamiento N

la limpieza con agua 1160 W
Potencia maxima de salida < 20 dBm caliente)

Potencia nominal (durante

87 W

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a
una distancia de, al menos, 20 cm entre la antena 'y el cuerpo del

usuario.

la cargay el secado)

Nota:

- La potencia nominal (durante la limpieza con agua caliente)
se determina por el valor de potencia durante el periodo
representativo (temperatura de agua 25 °C).

- La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina
por el valor de potencia durante un periodo de carga completa.
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Eliminacién y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de eliminar la bateria,
asegurese de que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;
- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;

- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria al maximo.
Las baterias no necesarias deben desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.
No la exponga a ambientes de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la cubierta.

2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.

Informacion RAEE

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva
2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos domeésticos sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humanay
ﬂ el medio ambiente entregando sus residuos de aparatos a un punto de recogida designado para el reciclaje de basura de
— aparatos eléctricos y electrénicos, nombrado por el gobierno o las autoridades locales. Una correcta eliminacién y reciclaje
ayudaran a impedir potenciales consecuencias negativas al medio ambiente y la salud humana. Contacte con el instalador o las
autoridades locales para mas informacidn acerca de la ubicacién asi como términos y condiciones de tales puntos de recogida.



Informacje o bezpieczenstwie

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem urzgdzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig obstugi oraz zachowac jg na wypadek
koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia
uzytkowania

- Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzysta¢ dzieci w wieku ponizej 8

lat ani osoby o ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy,
chyba ze znajdujqg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce
bez nadzoru nie moggqg czysci¢ urzgdzenia ani dokonywac czynnosci
konserwacyjnych.

- Urzgdzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim

dostarczanym.

- To urzagdzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez

personel o odpowiednich umiejetnosciach.

- Uprzatnij teren, ktéry ma byc czyszczony. Nie wolno zezwala¢, by dzieci

uzywaty urzgdzenia do zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe
pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

- Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzgdzenia w tazienkach ani wokaot

basendw.

- Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdg w

warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do
czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub
przemystowych.

- Upewnij sie, czy urzgdzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W

przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.
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Informacje o bezpieczenstwie
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Ograniczenia
uzytkowania

- Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic¢ specjalnym

przewodem lub zespotem dostepnym u producenta, lub u jego przedstawiciela
serwisowego.

- Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez

bariery ochronnej.

- Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota

ani zderzaka w charakterze uchwytu.

- Uzywaj robot w srodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej

0°C i ponizej 40°C. Dbaj o to, by na podtodze nie byto cieczy ani substancji
lepkich.

- Aby unikngc¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtéczenia, usun wszelkie luzne

przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim
uruchomisz urzgdzenie.

- Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie

robota oraz ich uszkodzeniu.

- Wtosow, palcow i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego

robota.

- Narzedzie do sprzgtania nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla

dzieci.

- Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa $pigce niemowle lub

dziecko.

- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie,

bez wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.



Informacje o bezpieczenstwie

Ograniczenia - Tylko czystg wode i oficjalnie zaaprobowane roztwory czyszczgce mozna

uzytkowania dodawac do zbiornika na wode czystg. Nie dodawaj zadnej cieczy, jak alkohol
lub Srodek dezynfekcyjny. Proporcje miedzy Srodkiem czyszczgcym do czystej
wody mozna sprawdzi¢ na butelce z roztworem. Srodki czyszczgce nalezy
przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.

- Nie uzywaj robota do sprzgtania palgcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota
do zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych cieczy, nierozcienczonych
kwasoéw ani rozpuszczalnikow.

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow. Nie uzywaj urzgdzenia do
zbierania przedmiotow takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne,
ktore mogtyby zatkac¢ urzgdzenie.

- Wtyczke nalezy wyjgc z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub
serwisowaniem urzgdzenia.

- Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg Scierkg ani nie zmywaj zadng
cieczg. Po wyczyszczeniu wszystkich elementéw, ktére mozna umy¢, przed ich
ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je doktadnie wysuszyc.

- Uzywaj to urzgdzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi.
Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia
wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.

Baterie i tadowanie - Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej innych producentéw. Robot moze
by¢ uzywany tylko ze stacjg bazowg modelu RCLEO101.
- Nie probuj na wtasng reke demontowac, naprawiac ani modyfikowac
akumulatora lub stacji bazowej.
- Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrodta ciepta.
- Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow tadowania

stacji bazowe,;. -



Informacje o bezpieczenstwie

Baterie i
tadowanie

Informacja o
bezpieczenstwie
laserowym

- Zuzytych akumulatorow nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne

akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie
recyklingowym.

- W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie

uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedaznym.

- Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci

przechowywany w oryginalnym opakowaniu.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go, wytgcz i

zt6z w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac przynajmniej
raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie do jego nadmiernego
roztadowania.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825- 1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie
wolno kierowac bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

G Wytgcznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. oswiadcza, ze urzgdzenie radiowe typu RLL84CE spetnia wymogi Dyrektywy 2014/53/UE.
Petny tekst Deklaracji Zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegotowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Opis produktu

Zawartosc¢ opakowania

Inne akcesoria

=

i [

Kabel zasilania Ptytka wydtuzajgca Podrecznik Automatyczny Worek na kurz x 2
— rampe stagji uzytkownika dozownik detergentu (1 wstepnie
: bazowej (wstepnie zainstalowany)

zainstalowana)

B

Podktadka mopa x 2 Uchwyt Filtr tarki Srodek czyszczgcy Narzedzie do
Stacja bazowa (wstepnie podktadki (wstepnie czyszczenia
zainstalowana) mopa x 2 zainstalowana)
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Opis produktu

o (3 Przycisk dokowania
- Wcisnij, aby odestac robot do stacji bazowe;j

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowac
Qﬁ Blokade rodzicielskg
o

o () Przycisk Zasilanie / Czyszczenie

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub
wytgczyc

- WCcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

Kotowy wskaznik stanu
- Ciggte niebieskie: czyszczenie lub sprzatanie zakonczone
- Ciggty zielony: tadowanie
- Migajgcy pomaranczowy: Btad
Wskaznik stanu przycisku
- Ciggty biaty: czyszczenie lub sprzgtanie zakoriczone
- Ciggty biaty: tadowanie (akumulator nie jest roztadowany)
- Ciggty pomaranczowy: gotowosc lub pauza przy niskim
poziomie natadowania akumulatora
- Ciggty pomaranczowy: tadowanie (niski stan
natadowania akumulatora)
- Migajgcy pomaranczowy: Btad
- Migajgcy rozowy: Kamera aktywna
Uwaga:
- WCcisnij dowolny przycisk w robocie, aby pauzowa¢, gdy ten sprzata,
lub powraca do tadowania.
- Blokade rodzicielskg mozna wtgczy¢/wytgczy¢ w aplikacji
167 Dreamehome.



Opis produktu

Robot i czujniki

o Lampka pomocnicza LED

o Kamera Al IR

o Kamera Al HD
o Mikrofony

o Czujnik VersalLift
o Zderzak
o Okno zderzaka

o Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

—— Przycisk Reset/Wskaznik Wi-Fi

- Wcisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby przywracic
ustawienia fabryczne

o Pokrywa

o Odpowietrznik samooprézniania

o Czujnik krawedzi

° Styki tadowania

o Wlot automatycznego
uzupetniania wody

o Ztgcza

Uwaga: Czujnik VersalLift bedzie obnizany, gdy robot jest w trybie gotowosci, tadowania w stacji bazowej lub w miejscach czyszczenia o
niskim przeswicie. W razie czyszczenia w miejscach o niskim przeswicie nie poruszaj robota, gdyz moze to wptyngc na jego pozycjonowanie.
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Opis produktu

Robot i czujniki

Czujniki klifu

I

Czujnik dywanu o—— o Kotko wielokierunkowe
Zespot przedtuzenia szczotki bocznej o——

Ostona szczotki — H
Pomocnicze kotko wspinaczkowe { Q
Koto gtéwne s S==m

o Szczotki gtdwne

Pomocnicze koétko wspinaczkowe

Koto gtowne

Zespot przedtuzacza mopa o—

o Zacisk ostony szczotek

o Otwory montazowe uchwytu
podktadki mopa

Pojemnik na kurz Zespo6t mopa

Zatrzask Miejsce mocowania ©

pojemnika podktadki mopa
Odpowietrznik o na kurz

samooprozniania

- Zacisk filtra

Filtr © Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa
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Opis produktu

Zbiornik na brudng wode

Zacisk zbiornika
na wode

Pokrywa ° )
Kulka ptywajaca

Zbiornik na brudng wode o

Zbiornik na czystg wode o

o Zacisk zbiornika

Pokrywa zbiornika na kurz e———
na wode

Tarka o———

o Rura wodna

Filtr tarki o

o Filtr

o Inhibitor kamienia
kottowego

° Ptywak

I
I
I
I
Ptytka rozszerzajgca rampe :
|
I
I
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Opis produktu

Stacja bazowa

Automatyczny o—
dozownik
detergentu

Filtro

—— o Wskaznik stanu

- Ciggty biaty: stacja bazowa
jest podtgczona do zasilania
- Ciggty pomaranczowy:

————  stacja bazowa ma btad

™

Wyloty o
automatycznego
odpowietrzania
Obszaro
sygnalizacji
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[ Xy o Szczelina worka
\\’ na kurz
1

o Styki tadowania

= Wylot
automatycznego
dodawania wody

<

e R —

———— Szczelina zastrzezona

do podtgczania zestawu
przytgczeniowego do auto-
uzupetniania wody i jej
oprozniania

I @ WE.

O : Wyt

Gniazdo zasilania

Szczelina do
magazynowania kabla
zasilajgcego

Uwaga: Zestaw do podtgczania wody stuzgcy do automatycznego
uzupetniania i oprézniania wymaga osobnego zakupu. (Dostepne tylko w
okreslonych regionach)



Przygotowanie domu

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, kruche, cenne Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodéw, aby
lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre zapewnic bezproblemowe dziatanie robota.

uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o robota i

spowodowania strat.

R | ann

v

Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we wtasciwym Aby uchroni¢ robota przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni. sprzatania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub wagskimi
Uwaga: miejscami.

- Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledZ go wokot podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
- Lampka pomocnicza LED zapewnia pomocnicze oSwietlenie w zacienionym otoczeniu.
- Nie odkurzaj twardych przedmiotoéw, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w
przeciwnym razie moze doj$¢ do porysowania podtoza. 179




Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowgq i podtgcz do gniazdka elektrycznego 2. Zainstaluj ptytke przedtuzajgcg rampy

Umiesc stacje bazowg w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Wokot urzgdzenia pozostaw wystarczajgco duzo
miejsca, jak przedstawiono na ilustracji, a zacienionego obszaru usun
wszystkie przedmioty. Nastepnie wtéz przewdd zasilajgcy do stacji
bazowej i wetknij wtyczke do gniazdka.

Filtr tarki

Uwaga: Sprawdz, czy filtr tarki poprawnie zatozony.

I Wt.
O : Wyt

—
==
0

Pewnie wtdz przewdd do gory,

- 4@ az kontrolka sie zaswieci.
Uwaga:

- Upewnij sie, czy zaden obiekt nie bedzie blokowac¢ obszaru
sygnalizacyjnego.
- Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub dywanow, zalecane jest
173 umieszczanie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub marmurowych.
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Przed uzyciem

3. Usun zabezpieczenia robota i zainstaluj zespot mopa 4. Podtgcz robot do stacji bazowej

Celem wigczenia robota wcisnij przycisk () na jego obudowie

na 3 sekundy. Umiesc¢ robota w stacji bazowej z zespotem mopa
zwroconym w kierunku tarki. Wowczas ustyszysz instrukcje gtosowg,
gdy robot pomyslnie potgczy sie ze stacjg bazowg. Po petnym
natadowaniu akumulatora robota kontrolki stanu robota i stacji
bazowej bedg swieci¢ przez 10 minut, a nastepnie zgasng.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym
uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie baterii,
recznie potgcz go ze stacjg bazowq i natadu;j.
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Przed uzyciem

5. Dodaj roztwor czyszczacy.

(1) Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz i wyciggnij automatyczny
zbiornik na srodek czyszczacy.

(2) Otworz gorng pokrywe komory i dodaj srodek czyszczacy.

(3) Zamknij pokrywe komory, wtéz jg z powrotem do stacji bazowej
i ponownie zatdz pojemnik na kurz. Srodek czyszczacy bedzie
dodawany automatycznie podczas pracy.

Uwaga:

- Automatyczny zbiornik na detergent mozna napetni¢ srodkiem
czyszczgcym. Nie nalezy stosowac zadnego innego $rodka, niz zalecany
przez producenta, gdyz grozi to niewtasciwym dziataniem urzgdzenia.

- Zainstaluj automatyczny zbiornik na detergent, az sie zablokuje we
wtasciwym miejscu.
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6. Dodaj wody do zbiornika wody czyszczgcej

Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij go
czystg wodg. Nastepnie zainstaluj go na powrét w stacji bazowej.

Uwaga: Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to spowodowac
jego odksztatcenie.



tgczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zdejmij pokrywe robota i zeskanuj kod QR znajdujacy sie na
obudowie robot, albo tez w sklepie z aplikacjami wyszukaj aplikacje
,Dreamehome”, pobierz jg i zainstaluj.

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiega¢ od instrukgcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzgdzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, dotknij ,,Zeskanuj kod QR, aby

sie potgczy¢” i ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie,
aby dodac urzadzenie. Stosuj sie do wyswietlanych instrukgji, aby
ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Uwaga: Celem zresetowania potgczenia Wi-Fi powtorz etap 2, a nastepnie
postepuj zgodnie z poleceniami.

o Wskaznik Wi-Fi

- Miga powoli:
nalezy potgczy¢

- Miga szybko:
tagczenie

- Wt.: Potgczony
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Uzytkowanie

Wtagczanie/wytaczanie

Przycisk () wcisnij na 3 sekundy, co spowoduje wtgczenie robota.
Kontrolka zasilania nadal bedzie $wiecic¢. Mozna tez umiescic robota
w stacji bazowej, dopasowujgc styki tadujgce robota do stykow
stacji bazowej, a robot wtgczy sie automatycznie i rozpocznie
tadowanie. Celem wytgczenia robota odsun go od stacji bazowej,
po czym wcisnij przycisk () na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy siec po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w
aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie
bez czyszczenia. Gdy robot powrdci do stacji bazowej, proces
mapowania jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.
Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi
w tryb uépienia. Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij
dowolny przycisk w robocie badz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Uwaga: Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji bazowej, proces
biezgcego czyszczenia zakonczy sie.
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Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie
powrdci do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do
odpowiedniego poziomu, robot wznowi niedokonczone zadania
czyszczenia.

Uwaga:Chcac skorzystac z tej funkgji nalezy jg wtgczy¢ w aplikagji.

Tryb Nie przeszkadza¢ (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb ,Nie Przeszkadza¢” (DND), nie
wznowi sprzgtania. Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany

w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu DND lub
zmodyfikowac okres DND. Domyslnie okres DND wynosi 22:00-8:00.
Uwaga:

-W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg wykonywane.
-Robot wznowi sprzgtanie po uptywie okresu DND.

Ponowne uruchamianie robota

W sytuacji, gdy robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczyc,
wcisnij przycisk () na 10 sekund, co spowoduje wymuszone
wytgczenie urzgdzenia. Nastepnie wcisnij przycisk () na 3 sekundy,
co spowoduje wtgczenie robota.



Uzytkowanie

odkurzanie i mopowanie 2. Automatyczne pranie mopa

Uwaga: Uzywajac zespét mopa po raz pierwszy robot wykonuje domyélnie Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie powracac do stacji

zadanie ,,0dkurzanie i mopowanie”. bazowej, aby wyprac scierki mopa w oparciu o czestotliwosc jej
uzycia okreslong w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni
1. Rozpoczecie czyszczenia wodg zbiornik robota i ten wznowi sprzatanie.

Celem uruchomienia robota ze stacji bazowej wcisnij przycisk ()
na obudowie robota lub postuz sie aplikacjg. Nastepnie robot
zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona to zadanie w
oparciu o stworzong mape.

Uwaga:
- Aby zapewni¢ tatwy powrdt robota do stacji bazowej po czyszczeniu,

zaleca sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.
- Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez

robota, czekaj cierpliwie.
- Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowg, zbiornikiem na czystg wode,

zbiornikiem na brudng wode ani filtrem tarki.
- Funkcje prania gorgcg wodg mozna wtaczy¢ w aplikacji w zaktadce zadan

prania podktadki mopa, a funkcja ta dziata we wszystkich trybach. Aby

zapobiec oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody, gdy funkcja jest wtgczona.
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Uzytkowanie

3. Automatyczne oproznianie pojemnika na kurz oraz pranie
i suszenie naktadki mopa

Po zakonczeniu czyszczenia przez robota i jego powrocie do stacji
bazowej celem natadowania akumulatora, stacja automatycznie
oprézni pojemnik na kurz, a nastepnie wypierze i wysuszy
podktadki mopa.

Uwaga:

- Jezeli funkcja auto-oproézniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie oprézniac¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz zgodnie z ustawieniami
w aplikacji.

4. Wyczysc zbiornik na brudng wode

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj zbiornik na brudng wode, co
zapobiegnie powstawaniu nieprzyjemnego zapachu.
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Mopowanie po odkurzaniu

Aktywuj funkcje mopowania po odkurzaniu, a robot automatycznie
zdejmie zespdt mopa w stacji bazowej, aby odkurza¢ podtoge. Z
zakonczeniem odkurzania robot powréci do stacji bazowej, aby
zamontowac zespot mopa, zas stacja automatycznie oprozni
pojemnik na kurz. Nastepnie robot rozpocznie mopowanie
podnidstszy szczotke gtéwng i szczotke boczng.

Tylko odkurzanie

Aktywuj funkcje odkurzania w aplikacji, a robot automatycznie
zdejmie zesp6t mopa w stacji bazowej i rozpocznie odkurzanie.

Tylko mopowanie

Aktywuj funkcje mopowania w aplikacji wybierz, a robot
automatycznie sprawdzi, czy zespot mopa jest zainstalowany w
stacji bazowej. Jesli nie, robot zamontuje zesp6t mopa i rozpocznie
mopowanie po podniesieniu szczotki gtdwnej i szczotki bocznej.



Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej

konserwacji.

Czes¢

Czestotliwos¢ konserwacji

Okres wymiany

Czesc

Czestotliwosc¢ konserwacji

Okres wymiany

Zbiornik na brudng
wode

Po kazdym uzyciu

Zbiornik na wode czystg

Szczotki gtéwne

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Uchwyty podktadek
mopa

Raz na 2 tygodnie

Co 6 do 12 miesiecy

Co 3 do 6 miesiecy

Filtr tarki

Raz na 1 do 2 miesiecy

Obszar sygnalizacyjny
stacji bazowej

Styki tadowania

Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Kétko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik VersalLift

Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

Czujnik dywanu

Czujniki klifu

Raz na miesigc

0Okno zderzaka

Zderzak

Wlot automatycznego
uzupetniania wody
robota

Dno robota

Raz na miesigc

Pojemnik na kurz

Kotka gtowne

Pomocnicze kotka
wspinaczkowe

Czys¢ w miare potrzeby

Worek na kurz

Podktadki mopa

Inhibitor kamienia
kottowego

Co 2 do 4 miesiecy

Co 1 do 3 miesiecy

Co 18 do 36 miesiecy

Uwaga: Czestotliwos¢ dokonywanie zabiegow konserwacyjnych i wymiany
elementow zalezy od rzeczywistych warunkéw uzytkowania. Jesli wystapi
wyjatek ze wzgledu na szczegélne okolicznosci, zalecamy niezwtoczne
dokonanie przegladu lub wymiane czesci.

180



Rutynowa konserwacja

Filtr tarki
1. Po zakonczeniu prania podktadek mopa wyjmij robota i wymontuj 3. Celem skierowania robota do stacji bazowej uzyj aplikacji lub
nacisnij przycisk ¥, lub umies¢ go w stacji recznie.

filtr tarki.

2. Wyptucz filtr tarki czystg wodg, wytrzyj go do sucha, a nastepnie
zamontuj go ponownie w tarce.
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Rutynowa konserwacja

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzu¢ worek. 3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

' S

Uwaga: Pociggniecie do gory za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i $mieci.

2. Kurz i smieci z filtra usuwaj suchg Sciereczka. 4. Zainstaluj na powrot pokrywe zbiornika.
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Rutynowa konserwacja

Szczotki gtowne

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, po 3. Ustawiajgc uchwyt gtéwnych szczotek nadrukowanymi strzatki
czym wyjmij szczotki z robota. skierowanymi ku gorze, wsun go w otwory w dét pod katem.

2. Wyjmij szczotki i oczys¢, jak przedstawiono na rysunku. 4. Wyrownaj przedni koniec ostony szczotek ze szczeling, wsun jg w
Narzedziem do czyszczenia wchodzgcym w sktad wyposazenia dot pod katem, a nastepnie wcisnij na swoje miejsce.

usun wtosy wplgtane w szczotki. Po wyczyszczeniu wcisnij szczotki
mocno do uchwytu gtéwnych szczotek, az zatrzasng sie na swoim
miejscu.

Klikniecie

Uwaga:Podczas wyjmowania szczotek gtownych nalezy zachowac
ostroznos¢, by nie dopusci¢ do obrazen ciata.
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Rutynowa konserwacja

Szczotka boczna Kétko wielokierunkowe

Srubokretem odkre¢ szczotke boczng, usun z niej wtosy, a nastepnie
przykre¢ z powrotem.

Uwaga:
- Matym srubokretem oddziel 0$ od opony kétka wielokierunkowego. Nie

wywieraj nadmiernej sity.
Uchwyty podktadek mopa - Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatdéz z powrotem po

Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa. catkowitym wysuszeniu.
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Rutynowa konserwacja

Pomocnicze kétka wspinaczkowe i kotka gtéwne

1. Obré¢ pomocnicze kétko wspinaczkowe w taki sposob, by strzatka 3. Po wyczyszczeniu obréc kotko gtowne ustawiajgc dwie strzatki
,OUT” byta skierowana ku gorze, a nastepnie wyciggnij kotko. w linii (patrz Rysunek @ ). Nastepnie, po ustawieniu strzatkg

LIN” w dot, wtéz odpowiednio lewe i prawe pomocnicze kotko
wspinaczkowe, az zatrzasng sie na swoim miejscu. (patrz Rysunek

).

2. Odpowiednim narzedziem usun wtosy zaplgtane w kétko gtéwne
i pomocnicze kotko wspinaczkowe.
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Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz i filtr

1. Zdemontuj pokrywe robota i wcisnij zatrzask pojemnika na kurz, 3. Delikatnie stukaj w kosz filtra, aby usung¢ brud.

po czym go wyjmij.

Uwaga: Nie probuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi przedmiotami,
gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed
ponownym zainstalowaniem.

o
V
Uwaga:

-Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
-Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.
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Rutynowa konserwacja

Czujniki robota Styki tadowania i pole sygnalizacyjne

Czujniki robota przetrzyj miekkg i suchg sciereczkq, jak Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czys¢ miekkg, suchg
przedstawiono na rysunku ponizej: Sciereczka.

o Okno zderzaka

o Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

o Czujnik krawedzi
o Zderzak

Wyloty automatycznego odpowietrzania

Czujniki klifu Wyloty automatycznego odpowietrzania robota i stacji bazowej
czys¢ miekkqg, suchg sciereczka:

— Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra scierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota i stacji
bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.
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Rutynowa konserwacja

Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otworz pokrywe i wylej
zawartosc.

2. Czystg wodg wyptucz zbiornik uzywanej wody, wykorzystujgc
dostarczone narzedzie do czyszczenia sciany wewnetrznej
zbiornika.

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotki gtéwnej nalezy zachowac ostroznosg,
by nie dopusci¢ do obrazen ciata.

Podktadki mopa

Zdejmij podktadki mopa z uchwytow i wymien je.

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze
natadowany do codziennego uzytku, aby zachowac jego
parametry uzytkowe na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytgcz go i ztdz. Aby unikng¢ szkod
wskutek nadmiernego roztadowania, robot nalezy dotadowywac
przynajmniej raz na trzy miesigce.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji bazowej i sprobuj ponownie.
Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie prace urzgdzenia w zakresie temperatur od
32°F (0°C) do 104 °F (40 °C).

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania, upewnij sie, czy oba konce kabla zasilania sg prawidtowo
wetkniete.

Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i robocie, oczysc styki tadowania.

Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie taczy sie z
Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest
prawidtowe.

Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.
Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj
jeszcze raz zgodnie z instrukcjg.

Robot nie moze
znalez¢ i powraci¢ do
stacji bazowej.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot znajdowat sie poza stacjg. Potgcz
stacje bazowg z zasilaniem lub umiesc¢ robot na stacji celem tadowania.

Za duzo jest przeszkod wokoét stacji bazowej. Ustaw stacje bazowg w terenie bardziej otwartym.
Poruszenie robotem moze spowodowac ponowne jego pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne
tworzenie mapy, jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji
bazowej, moze nie by¢ w stanie powrdci¢ samodzielnie, w ktérym to przypadku konieczne jest jego reczne
umieszczenie w stacji bazowej.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usungc¢ kurz i Smieci.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot utyka przed stacjg
bazowg i nie moze
powracic do niej.

Sprawdz, czy jest wystarczajgco duzo miejsca po obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec
zablokowaniu robota.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np. zamkniete drzwi.

Robot moze slizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usun
nadmiar wody przed podjeciem ponownej proby.

Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i sprébowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajaca rampy jest prawidtowo zamontowane.

Robot nie wytgcza sie.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. Celem wytgczenia robota zaleca sie odsuniecie robota od
stacji bazowej, a nastepnie wciéniecie przycisku () na 3 sekundy.

Jezeli robota nie daje sie wytgczy¢ wykonujgc czynnosc 1, weisnij przycisk (D na 10 sekund, co spowoduje
wymuszone wytgczenie robota. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota trwa 4,5 godziny.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predkos¢
tadowania automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji bazowej mogg by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg sciereczka.

Hatas zwieksza sie, gdy
robot pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczy$¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mogt zosta¢ uchwycony przez szczotki gtéwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun
wszelkie twarde przedmioty.

Szczotki gtéwne lub boczna moze byc splgtana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetgcz na Standard lub Spokojny.

Robot porusza sie nie
trzymajac sie ustalonej
trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy zorganizowac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, sliskich powierzchniach powoduje poslizg gtéwnego kotka. Zaleca sie wysuszenie mokrych
miejsc przed uzyciem robota.

Wytrzyj okno zderzaka i czujnik lasera dwuliniowego 3D w robocie czystg, miekkqg i Sciereczkg, aby utrzymac
go w czystosci i wolnym od przeszkod.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot pomija
pomieszczenia, ktére
majg byc¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzgtanych pomieszczen sg otwarte.
Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub Sliskie, powodujg poslizg robota i
nienormalng prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie wznawia
sprzatania po
tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie przeszkadzac¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
sprzatania.

Robot nie wznowi czyszczenia po jego recznym umieszczeniu w stacji bazowej lub wystaniu go do stacji
bazowej poprzez aplikacje lub przyciskiem (.

Stacja nie moze
automatycznie
oprézni¢ pojemnika na
kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.

Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody na automatycznych
odpowietrznikach robota, stacji bazowej lub pojemnika na kurz. W takim przypadku wyczys$¢ na czas
zablokowang czes¢.

Poziom wody na tarce
nie jest prawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku uzywanej wody nie jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie
skoryguj w razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.
Delikatnie wcisnij w dot zbiornik na brudng wode sprawdzajac, czy jest prawidtowo zatozony.

Wymontuj filtr tarki i sprawdz, czy odptyw brudnej wody nie jest zatkany; jesli jest, udroznij go.

Sprawdz roztwor do czyszczenia. Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwor czyszczacy.

Uchwyt podktadki
mopa jest
nienormalnie
podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakies ciata obce, po czym uruchom robota
ponownie. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.
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Pod zbiornikiem na
czystg wode lub wokot
uszczelki jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg wode w rurze pod zbiornikiem lub wokét uszczelki moze pozostawac
nieco wody. To jest normalne. Wytrzyj suchg sciereczkg.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com




Dane techniczne

Stacja bazowa

Model RLL84CE Model RCLEOT01
Czas tadowania Okoto 4,5 godziny Znamionowy prad zasilania | 220-240V ~ 50-60 Hz
Napiecie znamionowe 14,4V = an’m.ionowa moc 20V=2A
wyjsciowa
Moc znamionowa 75W Moc znamionowa (podczas
P 700 W
oprozniania z kurzu)
CZQStOtlIWOSC robocza 2400-2483,5 MHz Moc znamionowa (podczas 1160 W
mycia gorgcg wodg)
Maksymalna moc wyjsciowa | < 20 dBm Moc znamionowa (podczas o

tadowania i suszenia)

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢
utrzymywany w odstepie przynajmniej 20cm miedzy anteng i ciatem
uzytkownika.

Uwaga:

- Moc znamionowa (podczas czyszczenia gorgcg wodg) jest
wyznaczana przez wartos¢ mocy w okresie reprezentatywnym
(temperatura wody 25°C).

- Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje
warto$¢ mocy podczas catego okresu tadowania.

192



Wyjecie i likwidacja akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg, upewnij sie, czy
akumulator zostat wyjety przez personel fachowy i poddany ztomowaniu przez odpowiedni obiekt recyklingowy.

- akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjac z urzgdzenia;

- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego;
- akumulator nalezy utylizowac w sposoéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.
Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloscig wody, po czym zasiegngc porady lekarskiej.
Instruktaz usuwania:

1. Odwrdc robota, za pomocg odpowiedniego narzedzia odkrec sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.

2. 0Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjg¢ ten pierwszy.

193



Ochrona $rodowiska Akumulator LI-ION

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
EEuropejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
mmmm komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidrce i recyklingowi w i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w

wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla

zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu W rzeczywistosci moze sie roznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegoétowe informacje na ten temat akumulatora, nie zaleca sig go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V lub
mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg

w ktorym produkt zostat zakupiony. je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania

akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
C Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce

Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu

uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong srodowiska, okreslajgcych suchym, z dala od stofca i ujemnych temperatur.

zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi, Akumulator LIPO

stworzonej przez producenta. ) . . . ) .
Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry

z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
W rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancja. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia
lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki
konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegoétowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /producenta
dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient u de
gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor toekomstig gebruik.

Gebruiksbeperkingen - Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt
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door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of
geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of kennis, om een veilige
bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

-Het toestel mag alleen worden gebruikt met de meegeleverde voeding.
- Dit toestel bevat batterijen die alleen door specialisten kunnen worden

vervangen.

-Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met

dit toestel spelen. Zorg ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in
werking is op veilige afstand blijven.

-Installeer, gebruik en laad het toestel niet op in badkamers of in de buurt van

zwembaden.

-Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke

omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een
commerciéle of industriéle omgeving.

- Zorg ervoor dat het toestel correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik

het toestel anders niet.

-Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een

speciaal snoer of een samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn
serviceagent.



Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen - Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder

een veiligheidsbarriere.

- Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, afdekking van
de robot of stootrand niet als handgreep voor de robot.

- Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan
0°Cen lager dan 40 °C. Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige
substantie op de vloer ligt.

-0Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen
van de vloer en verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat
u het toestel gebruikt.

-Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat
de robot er tegenaan stoot en deze beschadigt.

-Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening
van de robot.

-Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.

- Gebruik het toestel niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.

-Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot,
ongeacht of deze stilstaat of beweegt.

-Alleen schoon water en de officieel goedgekeurde reinigingsmiddel
mogen aan de schoonwatertank worden toegevoegd. Voeg geen andere
vloeistof toe, zoals alcohol of ontsmettingsmiddel. De verhouding tussen de
reinigingsmiddel en schoon water kan worden gecontroleerd op de fles met
reinigingsmiddel. Houd het reinigingsmiddel buiten het bereik van kinderen.
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Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen - Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de

Batterijen en
opladen
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robot niet om ontvlambare of brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen,
onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

-Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om

voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote stukken papier of andere
voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

- De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel

schoon te maken of te onderhouden.

-Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af

met een vloeistof. Laat wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen
alvorens ze weer te installeren en te gebruiken.

- Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding.

Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of schade als gevolg van onjuist
gebruik van dit product.

- Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden

gebruikt met een basisstation van het model RCLEO101.

-Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren, repareren of

aan te passen.

- Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.
- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het

basisstation af te vegen of schoon te maken.

-Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Niet noodzakelijke batterijen

moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.



Veiligheidsinformatie

Batterijen en -Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het
opladen gebruik ervan en neem contact op met de klantenservice.
- Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien
mogelijk in de originele verpakking wordt bewaard.
-Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op,
schakel deze uit en bewaar deze op een koele, droge plaats. Laad de robot
minstens elke 3 maanden op om overontlading van de batterij te voorkomen.

Informatie over -De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-
laserveiligheid 1:2014/A11:2021 norm voor klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact
tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis

Lees de gebruikershandleiding

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLL84CE in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/
EU. De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com
Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Productoverzicht

Inhoud van de verpakking

Andere accessoires

<2

q @
Netsnoer Oprijplaat van Gebruikershand- Compartiment Stofzak x 2
 — basisstation leiding voor automatisch (1 voorgeinstalleerd)

reinigingsmiddel
(voorgeinstalleerd)

Basisstation (voorgeinstalleerd) (voorgeinstalleerd) reedschap
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Dweilpad x 2 Dweilpadhouder x 2 Wasbordfilter Reinigingsmiddel Schoonmaakge-



Productoverzicht

o (O Dockingknop

- Druk hierop om de robot terug te sturen naar het
basisstation

- Houd 3 seconden ingedrukt om het kinderslot uit te
schakelen

o () Aan/Uit/Reinigen-knop

- Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen
- Druk hierop om het reinigen te starten nadat de robot is
ingeschakeld

Circulaire statusindicator
- Continu blauw: Reinigen of opruimen voltooid
- Continu groen: Opladen
- Knipperend oranje: Fout

Knopstatusindicator
- Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid
- Pulserend wit: Opladen (batterij niet bijna leeg)
- Continu oranje: Stand-by bij bijna lege batterij of
gepauzeerd bij bijna lege batterij
- Pulserend oranje: Opladen (batterij bijna leeg)
- Knipperend oranje: Fout
- Knipperend roze: Camera geactiveerd
Opmerking:
- Druk op een willekeurige knop van de robot om te pauzeren terwijl
de robot aan het reinigen is of terugkeert om op te laden.
- Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via de
Dreamehome-app.
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Productoverzicht

Robot en sensoren

o LED-hulpverlichting

o Al IR-camera

o Al HD-camera

o Microfoons

o Versalift-sensor

o Stootrand

o Stootrandvenster

o 3D dubbele-
lijnlasersensoren

—— o Resetknop/Wifi-indicator

- Houd 3 seconden ingedrukt
om de fabrieksinstellingen te
herstellen

o Klep

o Opening voor
automatisch ledigen
—o Randsensor

° Oplaadcontacten
o Automatische watervulinlaat

o Connectoren

Opmerking: De Versalift-sensor wordt omlaag gebracht wanneer de robot in stand-bymodus staat, aan het opladen is op het basisstation of
zones met een geringe hoogte reinigt. Verplaats de robot niet bij het reinigen van zones met een geringe hoogte, omdat dit de positionering

van de robot kan beinvloeden.
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Productoverzicht

Robot en sensoren

Afgrondsensoren
I
Tapijtsensor o—— o Rondomlopend wiel
Verlengstuk voor zijborstel o——|
Borstelbescherming [ ¢ 1 = > Hoofdborstels
Hulpklimwiel o—H 11 11— Hutpktimwiel
Hoofdwiel e = Hoofdwiel

MopExtend-montage o—

o Borstelbeschermingsclip

o Montagegaten voor
dweilpadhouder

,—o Stofbakklem Bevestigingsopper- ©
o, vlak voor dweilpad

Opening voor o
automatisch
ledigen

Filter ©

o Filterklem NS
Dweilpadhouder Dweilpad
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Productoverzicht

Vuilwatertank

Watertankclip

Klep °
Vlotterbal

Vuilwatertank o

Schoonwatertank o

Stofreservoirdeksel o——— o Watertankclip

Wasbord o———— o Waterleiding

Wasbordfilter o

Oprijplaat o Filter

o Kalkaanslagremmer
o Vlotter
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Productoverzicht

——— o Statusindicator

- Continu wit: Het basisstation ————— Gereserveerde sleuf voor
is op de stroomvoorziening het aansluiten van de
aangesloten wateraansluitset voor
= - Continuoranje: Het S E— automatisch bijvullen en afvoeren
basisstation heeft een fout . D® o .
0 o:uIr

Compartiment o— o .
voor automatisch k ﬁ“ "’j k roompoor
reinigingsmiddel ‘& o Stofzaksleuf | Opbergsleuf voor

N ? E@% \’ netsnoer
Openingen voor o > 1

Filter o
1

]

automatisch ledigen
Signaleringsvlak

o Oplaadcontacten

“— Automatische % o D °

watervuluitlaat -

Opmerking: De wateraansluitset voor automatisch bijvullen en afvoeren
moet apart worden aangeschaft. (Alleen beschikbaar in bepaalde regio's)
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Bereid uw huis voor

Verwijder voor het reinigen onstabiele, breekbare, waardevolle of gevaarlijke Plaats vo6r het reinigen een fysieke barriere bij de rand van de trap, zodat de
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed, harde voorwerpen en robot veilig en soepel kan werken.

scherpe voorwerpen op de vloer op om te voorkomen dat ze verstrikt raken,

gekrast of omgestoten worden door de robot en schade veroorzaken.

R | ann

v

Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, en zet het meubilair Om te voorkomen dat de robot zones die gereinigd moeten worden niet
op de juiste plaats om meer ruimte over te laten. herkent, mag u niet voor de robot, drempel, gang of smalle plaatsen staan.
Opmerking:

- Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te verwijderen.
- De LED-hulpverlichting zorgt voor extra verlichting in slecht verlichte omgevingen.

- Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers,

205 anders kunnen de grond krassen oplopen.



VAor gebruik

1. Het basisstation plaatsen en aansluiten op een stopcontact 2. Installeer de verlengplaat voor de oprijplaat

Plaats het basisstation op een plek die zo open mogelijk is met een
goed wifi-signaal. Laat genoeg ruimte over zoals aangegeven in de
afbeelding en verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.
Steek het netsnoer in het basisstation en steek de stekker in het
stopcontact.

Wasbordfilter

Opmerking: Zorg ervoor dat het wasbordfilter op zijn plaats zit.

I © AAN
o:uIr

—
==
0

Duw de stekker goed

- 4@ naar boven totdat het
) indicatielampje gaat branden.
Opmerking:

- Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak blokkeren.

- Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren of tapijten
beschadigen, wordt aanbevolen om het basisstation op tegel- of marmeren
vloeren te plaatsen.

<
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VAor gebruik

3. Verwijder de robotbeschermingen en installeer de
dweileenheid.

4. De robot verbinden met het basisstation

Houd knop () 3 seconden ingedrukt om deze schakelen. Plaats de
robot op het basisstation met de dweileenheid in de richting van
het wasbord. Vervolgens hoort u een gesproken melding wanneer
de robot met succes verbinding maakt met het basisstation. Nadat
de robot volledig is opgeladen, zullen de statusindicatoren op de
robot en het basisstation gedurende 10 minuten blijven branden en
vervolgens dimmen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te laden voor het
eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan worden ingeschakeld nadat de
batterij leeg is, sluit deze dan handmatig aan op het basisstation om het op
te laden.



VAor gebruik

5. Reinigingsmiddel toevoegen

(1) Verwijder het stofreservoirdeksel en trek het compartiment voor
automatisch reinigingsmiddel eruit.

(2) Open het bovenste deksel van het compartiment en voeg de
reinigingsmiddel toe.

(3) Sluit het deksel van het compartiment, plaats het terug in het
basisstation en breng vervolgens het deksel van het stofreservoir
weer aan. Het reinigingsmiddel wordt tijdens het gebruik
automatisch toegevoegd.

Opmerking:

- Het automatische reinigingsmiddelreservoir kan worden gevuld met
reinigingsmiddel voor gebruik. Voeg geen andere vloeistof toe dan
de officieel goedgekeurde reinigingsmiddel om storingen te helpen
voorkomen.

- Installeer het compartiment voor automatisch reinigingsmiddel totdat deze
op zijn plaats vastklikt.

6. Voeg water toe aan de schoonwatertank

Haal de schoonwatertank uit het basisstation en vul de tank met
schoon water. Plaats het vervolgens terug in het basisstation.

Opmerking: Doe geen heet water in de watertank dit kan vervorming van de
tank veroorzaken.
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Verbinding maken met de Dreamehome-app

1. Download de Dreamehome-app

Verwijder de afdekking van de robot en scan de QR-code op de
robot, of zoek “Dreamehome” in de app store om de app te
downloaden en te installeren.

Opmerking:

- Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

- Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijke
handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. Volg de
instructies op basis van de huidige app-versie.
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2. Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "Scan de QR code om te
verbinden" en scan dezelfde QR code op de robot nogmaals om
het apparaat toe te voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-
verbinding te voltooien.

Opmerking: Om wifi te resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de aanwijzingen
om de wifi-verbinding te voltooien.

o Wifi-indicator

- Knippert
langzaam:
Moet worden
verbonden

- Knippert snel:
Bezig met
verbinding maken

- Aan: Verbonden




Hoe te gebruiken

Aan-/uitzetten

Houd de knop () 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen.
De stroomindicator zal blijven branden. Of plaats de robot op het
basisstation door de oplaadcontacten van de robot uit te lijnen

met die van het basisstation, waarna de robot automatisch wordt
ingeschakeld en begint op te laden. Om de robot uit te schakelen,
verwijdert u de robot van het basisstation en houdt u de knop () 3
seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt geconfigureerd, volgt
u de instructies in de app om snel een kaart aan te maken. De robot
zal beginnen met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer
de robot terugkeert naar het basisstation, is het proces voor het in
kaart brengen voltooid en wordt de kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop om deze te
pauzeren.

Als de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd, gaat deze
automatisch naar de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot
zullen uitgaan. Druk op een willekeurige knop op de robot of
gebruik de app om de robot te ontwaken.

Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en in het basisstation wordt
geplaatst, wordt het huidige reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch terug naar
het basisstation om op te laden. Na het opladen tot het juiste
batterijniveau zal deze onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Schakel deze functie in de app in om deze te gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Als de robot in de niet-storen-modus (DND) staat, zal deze het

reinigen niet kunnen hervatten. De DND-modus wordt in de fabriek

standaard uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken om de DND-

modus in te schakelen of de DND-periode ervan aan te passen. De

DND-periode is standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

- De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-periode gewoon
uitgevoerd.

- De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het reinigen hervatten
waar deze de vorige keer gestopt is.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden uitgezet, houdt u
de knop () 10 seconden ingedrukt om het uitschakelen te forceren.
Houd vervolgens de knop () 3 seconden ingedrukt om de robot in te
schakelen.
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Hoe te gebruiken

Stofzuigen en dweilen

Opmerking: Bij het eerste gebruik van de dweileenheid voert de robot
standaard de taak "Stofzuigen en dweilen" uit.

1. Start reiniging

Druk op de knop () op de robot, of gebruik de app om de robot te
laten starten vanaf het basisstation. De robot zal vervolgens de

optimale reinigingsroute bepalen en deze taak uitvoeren volgens
de plattegrond.

Opmerking:

- Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit het basisstation om
ervoor te zorgen dat de robot hier na het reinigen gemakkelijk naar kan
terugkeren.

- De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robot begint te dweilen,
wacht geduldig.

- Verplaats het basisstation, de schoonwatertank, de vuilwatertank of het
wasbordfilter niet tijdens het gebruik.

- Heetwaterreiniging kan in de app worden ingeschakeld voor het
schoonmaken van de dweilpad, wat geldt voor alle modi. Raak de
waterafvoer niet aan wanneer de functie wordt ingeschakeld, om
verbranding te voorkomen.

2. Automatisch wassen van de dweil

Bij het reinigen keert de robot automatisch terug naar het
basisstation om de dweilpads te wassen op basis van de
schoonmaakfrequentie van de dweilpads die in de app is
opgegeven. Het basisstation zal automatisch de watertank van de
robot bijvullen en de robot zal verder gaan met reinigen.




Hoe te gebruiken

3. Automatisch ledigen van de stofbak en wassen en drogen
van de dweilpads

Nadat de robot klaar is met een reinigingstaak en naar het
basisstation terugkeert om op te laden, zal het basisstation de
stofbak automatisch ledigen en vervolgens de dweilpads wassen
en drogen.

Opmerking:

- Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld in de app, zal het
basisstation de stofbak niet automatisch leegmaken.

- Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de instelling in de app.

4. Reiniging van de vuilwatertank

Nadat de robot zijn taak heeft voltooid, dient u de vuilwatertank
schoon te maken om geuren te voorkomen.

Dweilen na stofzuigen

Schakel de functie dweilen na stofzuigen in de app in, en de robot
verwijdert automatisch de dweileenheid op het basisstation om de
vloer te stofzuigen. Nadat het stofzuigen is voltooid, zal de robot
terugkeren naar het basisstation om de dweileenheid te installeren
en zal het basisstation automatisch de stofbak ledigen. Daarna
begint de robot te dweilen nadat de hoofdborstels en zijborstel
omhoog zijn gebracht.

Alleen stofzuigen

Schakel de functie stofzuigen in de app in, en de robot verwijdert
automatisch de dweileenheid op het basisstation en begint met
stofzuigen.

Alleen dweilen

Schakel de functie dweilen in de app in, en de robot controleert

automatisch of de dweileenheid is geinstalleerd op het basisstation.

Als dat niet het geval is, installeert de robot de dweileenheid en
begint te dweilen nadat de hoofdborstels en zijborstel omhoog zijn
gebracht.
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Onderdelen

Routinematig onderhoud

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor
routinematig onderhoud.

Filter van stofbak

Zijborstel

Dweilpadhouders

Eens per 2 weken

Elke 3 tot 6 maanden

Wasbordfilter

Eens per 1 tot 2 maanden

Signaleringsvlak van
het basisstation

Oplaadcontacten

Openingen voor
automatisch ledigen

Rondomlopend wiel

Randsensor

Versalift-sensor

3D dubbele-
lijnlasersensoren

Tapijtsensor

Afgrondsensoren

Eens per maand
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Automatische
watervulinlaat van de
robot

Onderkant van de
robot

Eens per maand

Stofbak

Hoofdwielen

Hulpklimwielen

Reinig het indien nodig

Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode
Vuilwatertank Na elk gebruik ) Stootrandvenster
Schoonwatertank
Stootrand
Elke 6 tot 12
Hoofdborstels maanden

Stofzak

Dweilpads

Kalkaanslagremmer

Elke 2 tot 4 maanden

Elke 1 tot 3 maanden

Elke 18 tot 36 maanden

Opmerking: De frequentie van onderhoud en vervanging is afhankelijk
van het daadwerkelijke gebruik. Indien er zich vanwege bijzondere
omstandigheden een uitzondering voordoet, wordt snel onderhoud of

vervanging aanbevolen.




Routinematig onderhoud

Wasbordfilter
1. Haal de robot uit het basisstation en verwijder het wasbordfilter 3. Gebruik de app of druk op de knop {> om de robot terug te
nadat de reiniging van de dweilpad is voltooid. sturen naar het basisstation, of zet de robot handmatig terug.

2. Spoel het wasbordfilter af met schoon water, veeg het schoon en
plaats het vervolgens terug in het wasbord.
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Routinematig onderhoud

1. Verwijder het deksel van het stofreservoir en gooi de stofzak weg. 3. Plaats een nieuwe stofzak.

' S

Opmerking: Door de hendel omhoog te trekken wordt de stofzak
afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een droge doek. 4. Plaats het deksel van het stofreservoir terug.
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Routinematig onderhoud

Hoofdborstels

1. Druk de clips van de borstelbescherming naar binnen om de 3. Plaats de hoofdborstelhouder, met de gezeefdrukte pijlen naar
borstelbescherming te verwijderen en til de borstels vervolgens uit boven gericht, schuin naar beneden in de sleuven.
de robot.

2. Trek de borstels eruit zoals in de afbeelding. Gebruik het 4. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit met de sleuf,
bijgeleverde schoonmaakgereedschap om haren die in de borstels plaats deze schuin naar beneden en druk het vervolgens op zijn
verstrikt zitten te verwijderen. Duw de borstels na het reinigen plaats.

stevig in de hoofdborstelhouder totdat ze op hun plaats vastklikken.

Opmerking:Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de hoofdborstels om
letsel te voorkomen.
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Routinematig onderhoud

Rondomlopend wiel

Schroef de zijborstel los met een schroevendraaier, verwijder haren
van de borstel en schroef deze weer vast.

Opmerking:
- Gebruik een gereedschap zoals een kleine schroevendraaier om de as
en de band van het rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen
overmatige kracht.
- Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water en plaats het terug
nadat het volledig is gedroogd.

Verwijder en maak de dweilpadhouders schoon.
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Routinematig onderhoud

Hulpklimwielen en hoofdwielen

1. Draai het hulpklimwiel tot de pijl “UIT” omhoog wijst en trek
vervolgens het wiel eruit.

2. Gebruik een geschikt gereedschap om het haar te verwijderen
dat verstrikt zit in het hoofdwiel en het hulpklimwiel.

bl

3. Draai na het schoonmaken het hoofdwiel om de twee pijlen uit
te lijnen (zie Afbeelding @ ). Plaats vervolgens de linker en rechter
hulpklimwielen met de“IN"-pijl omlaag gericht tot ze vastklikken. (zie

afbeelding @).
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Routinematig onderhoud

Stofbak en filter

1. Verwijder de afdekking van de robot en druk vervolgens op de 3. Tik zachtjes op het korfje van het filter om het vuil te verwijderen.
klem van de stofbak om de stofbak te verwijderen.

Opmerking: Pobeer het filter niet te schoon te maken met een borstel, vinger
of scherp voorwerp om schade te voorkomen.

4. Spoel de stofbak en het filter af met water en droog ze volledig af
alvorens ze opnieuw te installeren.

Opmerking:
- Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water. Gebruik geen

schoonmaakmiddel.
- Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.
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Routinematig onderhoud

Oplaadcontacten en signaleringsvlak

Maak de oplaadcontacten en het signaleringsvlak schoon met een

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en droge doek,
zachte, droge doek.

zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding:

o Stootrandvenster
o 3D dubbele-
lijnlasersensoren

o Randsensor

o Stootrand

Openingen voor automatisch ledigen

Reinig de openingen voor het automatisch ledigen van de robot en
het basisstation met een zachte en droge doek.

— Tapijtsensor

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de robot en het
basisstation beschadigen. Gebruik een droge doek voor het schoonmaken.
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Routinematig onderhoud

Vuilwatertank

1. Verwijder de vuilwatertank, open het deksel en giet het gebruikte
water eruit.

2. Spoel de vuilwatertank uit met schoon water, en gebruik het
bijgeleverde schoonmaakgereedschap om de binnenwand van de
vuilwatertank schoon te maken.

Opmerking: Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de hoofdborstels om
letsel te voorkomen.

Verwijder de dweilpads uit de dweilpadhouder om ze te vervangen.

Batterij

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij. Zorg ervoor dat de
batterij goed opgeladen blijft voor dagelijks gebruik om optimale
prestaties van de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op, schakel het

uit en bewaar het op een koele, droge plaats. Om schade door
overontlading te voorkomen, moet u de robot minimaal één keer
per drie maanden opladen.



Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

De robot schakelt niet
in.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het basisstation op en probeer het opnieuw.
De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het wordt aanbevolen om het apparaat te gebruiken
bij een temperatuur tussen 0 °C (32 °F ) en 40 °C (104 °F ).

De robot laadt niet
op.

Het basisstation is niet op de netstroom aangesloten, zorg dat beide uiteinden van het netsnoer goed zijn
aangedrukt.
Het contact tussen de contactpunten op het basisstation en de robot is slecht, reinig ze.

Controleer of er vreemde voorwerpen zitten op de aansluitingen van de robot en verwijder deze als dat zo is.

De robot kan geen
verbinding maken
met wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist. Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding
maakt met uw wifi-netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz
wifi-verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te worden. Sluit de app en open deze opnieuw en
probeer het opnieuw volgens de instructies.

De robot kan het
basisstation niet
vinden en keert niet
terug.

Het basisstation is niet op netstroom aangesloten of verplaatst terwijl de robot niet is aangesloten. Sluit
het basisstation aan op de stroomvoorziening of plaats de robot op het basisstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats het basisstation in een meer open plek.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond zal
aanmaken als het opnieuw positioneren niet lukt. Als de robot zich te ver van het basisstation bevindt, kan
deze mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat geval moet u de robot handmatig op het basisstation
plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om stof en vuil te verwijderen.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

De robot zit vast vooér het
basisstation en kan er
niet naar terugkeren.

Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten of vadr het basisstation om te voorkomen dat de robot
geblokkeerd wordt.

De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur is bijv. dicht.

De robot kan wegglijden als de vloer voor het basisstation heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan
droog en probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.
Zorg ervoor dat de oprijplaat correct is geinstalleerd.

De robot schakelt niet uit.

De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet wordt opgeladen. Het wordt aanbevolen de robot van
het basisstation te halen en dan pas de knop () 3 seconden ingedrukt te houden om deze uit te schakelen.
Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 uit te voeren, houdt u de knop (/) 10 seconden
ingedrukt om de robot geforceerd uit te schakelen. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de
klantenservice.

De oplaadsnelheid is
traag.

Het duurt ongeveer 4,5 uur om de robot volledig op te laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.

De oplaadcontacten van zowel de robot als het basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

Het geluid neemt toe
terwijl de robot werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat zo is, reinig of vervang het dan.

Er kan zich een hard voorwerp in de hoofdborstels of de stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt.
het harde voorwerp.

De hoofdborstels of de zijborstel kan verstrikt raken. Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.
Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil"

De robot beweegt zonder
de ingestelde route te
volgen.

Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers weggewerkt zijn voordat u de robot gebruikt.
Werken op natte, gladde oppervlakken veroorzaakt slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om de
natte plekken te drogen voordat u de robot gebruikt.

Veeg het stootrandvenster en de 3D dubbele-Llijnlasersensoren op de robot schoon met een schone, zachte
doek om ze schoon en vrij te houden.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

De robot mist
de kamers die
moeten worden
schoongemaakt.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten worden schoongemaakt geopend zijn.
De plek voor de kamer die moet worden gereinigd kan nat en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt
en werkt. Probeer de vloer te drogen voordat u de robot gebruikt.

De robot zal na het
opladen niet verder
gaan met reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet
kan hervatten.

De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de robot handmatig op het basisstation hebt geplaatst of
via de app of de knop > de robot hebt gestuurd om op te laden.

Het basisstation kan
niet automatisch de
stofbak ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is.
Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de openingen voor het automatisch ledigen van de robot, het
basisstation of de stofbak geblokkeerd zijn. Verwijder eventuele verstoppingen op tijd.

Het waterniveau in het
wasbord is abnormaal.

Controleer of de afdichting op de vuilwatertank los zit, of onjuist geplaatst is, en corrigeer dit indien nodig.
Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Druk voorzichtig de vuilwatertank naar beneden om zeker te zijn dat deze correct geplaatst is.

Verwijder het wasbordfilter en controleer of de vuilwaterafvoer verstopt is en maak deze schoon.
Controleer het reinigingsmiddel. Vul niet bij met andere dan het officieel voorgeschreven reinigingsmiddel.

De dweilpadhouder is
abnormaal omhoog
gebracht.

Verwijder de dweilpadhouder om te controleren of er een vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot
opnieuw te starten. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Er staat water onder
de schoonwatertank of
rond de afdichting.

Bij het uitnemen van de schoonwatertank kan er wat water in de leiding achterblijven onder de tank of rond
de afdichting. Dit is normaal. Veeg af met een droge doek.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global.dreametech.com
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Specificaties

uitgangsvermogen

Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen
de antenne en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm

bedragen.
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(tijdens opladen en drogen)

Model RLL84CE Model RCLEOT01
Oplaadtijd Ongeveer 4,5 uur Nominale ingang 220-240 V~ 50-60 Hz
Nominale spanning 14,4V = Nominale uitgang 20V=2A
Nominaal vermogen 75 W N?mlnaalv.er.mogen 700 W
(tijdens lediging van stof)
Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz Nominaal vermogen 1160 W
(tijdens heetwaterreiniging)
Maximaal ;
Nominaal vermogen
< 20 dBm 9 87 W

Opmerking:

- Nominaal vermogen (tijdens heetwaterreiniging) wordt bepaald
door de vermogenswaarde tijdens de representatieve periode

(watertemperatuur 25 °C).

- Het nominaal vermogen (tijdens opladen en drogen) wordt
bepaald door de vermogenswaarde tijdens volledige belasting.




Weggooien en verwijderen van batterijen

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen
dat de batterij door gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het toestel worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;
- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;
- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.

Niet noodzakelijke batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.
Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en
verwijder vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU)

die niet samengevoegd mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid
ﬂ en het milieu beschermen door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de overheid of de plaatselijke autoriteiten
— aangewezen inzamelpunt voor het recyclen van afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en

recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu en de volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de

installateur of de plaatselijke autoriteiten voor meer informatie over de locatie en de voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stat, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese bruksanvisningen naye fgr du
bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger
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- Dette produktet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med

fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller
kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en forelder eller foresatt for & sikre
sikker bruk og for & unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke utfgres av
sma barn uten tilsyn.

-Apparatet skal kun benyttes sammen med stremforsyningen som er levert med

apparatet.

-Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer.
-Rydd omradet som skal rengjgres. Barn skal ikke leke med produktet. S@rg for

at barn og kjeeledyr holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

-lIkke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.
- Dette produktet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemiljg. Ikke bruk det

utendgars, pa andre overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle
omgivelser.

-Sgrg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig milja. Ellers ma du

ikke bruke apparatet.

- Hvis strgmledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller

enhet tilgjengelig fra produsenten eller deres servicerepresentant.

-Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.



Sikkerhetsinformasjon

Bruksbegrensninger

- Ikke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller

stgtfangeren som handtak for roboten.

-Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over 0 °C og under 40 °C.

Serg for at det ikke er vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

-For & forhindre skade eller at noe dras l@s, fjernes eventuelle lgse gjenstander

fra gulvet samt kabler eller stramledninger fra rengjgringsbanen fgr du bruker
apparatet.

-Fjern skjare eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter

pa og skader dem.

-Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugeapning.
-Oppbevar rengjgringsverktgyet utilgjengelig for barn.

-Ikke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

-lIkke plasser barn, kjeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om

den star stille eller beveger seq.

-Kun rent vann og den offisielt godkjente rengjgringsmiddelet kan

tilsettes rentvannstanken. Ikke tilsett annen veeske som alkohol eller
desinfeksjonsmiddel. Forholdet mellom rengjgringsmiddel og rent vann kan
kontrolleres pa flasken med rengjgringsmiddel. Oppbevar rengjaringsmiddelet
utilgjengelig for barn.

-Ikke bruk roboten til & rengjare brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til

plukke opp brannfarlige eller brennbare veesker, etsende gasser, ufortynnede
syrer eller lasemidler.
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Sikkerhetsinformasjon

Bruksbegrensninger

Batterier og lading
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- lIkke st@vsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke

opp gjenstander som steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette
apparatet.

- Stgpselet ma tas ut av stikkontakten fgr rengjgring eller vedlikehold av

apparatet.

-lkke tark robotst@vsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll

dem med vaeske. Etter rengjgring av vaskbare deler, tark delene helt fgr du
installerer og bruker dem igjen.

-Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen.

Brukerne er ansvarlige for tap eller skade som oppstar fra feil bruk av dette
produktet.

-Ikke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun

brukes med RCLEO101-basestasjonen.

-Ikke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller basestasjonen

pa egenhand.

- Ikke plasser basestasjonen naer en varmekilde.
-lIkke bruk en vat klut eller vate hender til 4 tarke eller rengjgre basens

ladekontakter.

-lkke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et

passende gjenvinningsanlegg.

-Hvis stremledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte & bruke den

umiddelbart og kontakte produktstagtten.



Sikkerhetsinformasjon

Batterier og lading -Sprg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i
originalemballasjen hvis mulig.
- Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp,
slds av og oppbevares pa et kjglig, tort sted. Lad opp roboten minst én gang
hver 3. maned for & unnga overutlading av batteriet.

Lasersikkerhets- -Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN
informasjon 60825-1:2014/A11:2021 for klasse 1-laserprodukter. Unngd direkte gyekontakt
med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬂ Kun for innendgrs bruk

Les bruksanvisningen

Med dette erklaerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd at radioutstyret type RLL84CE er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-
overensstemmelseserklaeringens fulle tekst kan man finne pa felgende internettadresse: https://global.dreametech.com
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Produktoversikt

Pakkens innhold

Annet tilbehar

=

Stremledning

Moppepute x2
(forhandsmontert)

Basestasjon
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Forlengelsesplate for
basestasjonrampe

Moppepute-
holder x 2

Bruksanvisning

Vaskebrettfilter
(forhandsmontert)

]

<2
'
)D

Automatisk Stgvpose x 2
vaskemiddelrom (1 forhdndsmontert)
(forhandsmontert)

B

Rengjgringsmiddel

Rengjaringsverktgy



Produktoversikt

> Dokkingknapp
- Trykk for & sende roboten tilbake til basestasjonen
- Trykk og hold i 3 sekunder for & deaktivere barnesikring

o () Strem/rengjaringsknapp
- Trykk og hold i 3 sekunder for & sla den pa eller av
- Trykk for & starte rengjgringen etter at roboten er slatt pa

Sirkuleer statusindikator

- Fast bla: Rengjgring eller opprydding er fullfart
- Fast grgnn: Lader

- Blinkende oransje: Feil

Knappens statusindikator

- Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfart

- Pulserende hvit: Lader (ikke lavt batteri)

- Fast oransje: Standby ved lavt batteri eller pause ved
lavt batteri

- Pulserende oransje: Lader (lavt batteri)

- Blinkende oransje: Feil

- Blinkende rosa: Kamera aktivert

Merk:

- Trykk p& en vilkarlig knapp péa roboten for & pause mens roboten
rengjor eller gar tilbake til lading.

- Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-appen.
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Produktoversikt

Robot og sensorer

o LED-hjelpelys

o KI IR-kamera

o KI HD-kamera
o Mikrofoner

o Versalift-sensor

o Stgtfanger

o Stgtfangervindu

o 3D-dobbeltlinjelasersensorer

——— Tilbakestillingsknapp/Wi-Fi-

indikator

- Trykk og hold i 3 sekunder
for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene

o Deksel

o Automatiske tammingsventil

o Kantsensor
° Ladekontakter
o Automatisk vannpafyllingsinntak

o Tilkoblinger

Merk: VersalLift-sensoren senkes nar roboten er i standby-modus, lader pa basestasjonen eller rengjer omrader med lav klaring. Ikke flytt
roboten ved rengjaring av omrader med lav klaring, siden det kan pavirke plasseringen.
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Produktoversikt

Robot og sensorer

Trappesensorer
Teppesensor o— o Omnidireksjonelt hjul
Sidebgrsteforlengelsesenhet o——
Barstevern [ ¢ — U > Hovedbgrster
Hjelpeklatrehjul { ) Hjelpeklatrehjul
Hovedhjul Hovedhjul

MopExtend-enhet o—

o Bgrstebeskyttelsesklemme

o Monteringshull for moppeputeholder

Stgvdunk Moppeenhet

Klips for Moppeputens ©
stgvdunk monteringsomrade

Automatiske o
tgmmingsventil

s Filterklips

Filter © Moppeputeholder Moppepute
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Produktoversikt

Skittenvannstank

Klips for vanntank

Deksel ©
Flyteball

Skittenvannstank o

Rentvannstank o

Stgvtankdeksel o———— o Klips for vanntank

Vaskebrett o——— o\Vannrer

Vaskebrettfilter o

Forlengelsesplate
for rampe

o Filter
o Avleiringshemmer
o Flottar
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Produktoversikt

—— o Statusindikator

- Fast hvit: Basestasjonen er
koblet til strgm —— Reservert spor for tilkobling
- Fast oransje: Basestasjonen av vanntilkoplingssettet for
Q-z__/ har en feil D E— automatisk pafylling og temming
(55 —Ft——~ 1:PA
O 0: AV
k W“ l’j k Stremport
Automatisk o— "&\ o Stgvposespor | — Ledningsoppbevaringsspor
vaskemiddelrom \’
Filter 1
Automatiske o

o Ladekontakter

tgmmingsventiler
Signalomrade o

—oAutomatisk § o D ¢

vanntilsettingsuttak -

Merk: Vanntilkoblingssettet for automatisk pafylling og tapping ma kjgpes
separat. (Kun tilgjengelig i bestemte regioner)
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Forberedelser i hjemmet ditt

Fgr rengjoring bes du fjerne ustabile, skjare, verdifulle eller farlige For rengjering plasseres en fysisk barriere foran trapper for & sikre sikker og

gjenstander. Rydd opp i kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander pa jevn drift av roboten.
gulvet. Det gjgres for & unnga mulige skader ved at de vikles inn, ripes eller
veltes av roboten.

R | ann
2V 4

Apne dgren til rommet som skal rengjgres og plasser mabler pa riktig sted for
a lage mer plass.

Merk:
- Nar du bruker roboten for farste gang, ma du felge den rundt mens den rengjer for & fjerne eventuelle hindringer i tide.

- LED-hjelpelyset gir ekstra belysning i svakt opplyste omgivelser.
- Ikke stevsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og leketgysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall, knust glass og spiker, siden dette kan fare til

For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet som rengjgres, ma du ikke
sta foran roboten, dgrstokker, ganger eller trange steder.

riper i gulvet.
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Far bruk

1. Plasser ladestasjonen og koble den til en stikkontakt 2. Monter forlengelsesplate for rampen

Plasser basestasjonen pa et sted som er s& dpent som mulig med et
godt Wi-Fi-signal. La det veere nok plass som vist pa figuren og fjern
eventuelle gjenstander i det skraverte omradet. Sett stremledningen
inn i basen og plugg den inn i stikkontakten.

Vaskebrettfilter

Merk: Sgrg for at vaskebrettfilteret er installert pa plass.

| :PA
0: AV

—
==
0

Fgr stramledningen godt

- 4@ oppover til indikatoren tennes.
Merk:

- Sgrg for at ingen objekter blokkerer signalomradet.
- For & hindre vannflekker fra a fukte tregulv eller tepper, anbefales det &
plassere basestasjonen pa flisgulv eller marmorgulv.
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For bruk

3. Fjern robotbeskyttelsen og installer moppeenheten 4. Koble roboten til basestasjonen

Trykk og hold inne ()) -knappen i 3 sekunder for & sla pa den

pd. Plasser roboten pa basestasjonen med moppen vendt mot
vaskebrettet. Deretter hgrer du et talevarsel nar roboten kobles til
stasjonen. Etter at roboten er fulladet, forblir statusindikatorene pa
roboten og basestasjonen tent i 10 minutter fgr de dimmes.

Merk: Det anbefales & lade roboten helt opp fagr den tas i bruk for farste
gang. Hvis roboten ikke kan slas pa etter at batteriet er utladet, kobler du
roboten manuelt til stasjonen for & lade den.
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Far bruk

5. Tilsett rengjgringsmiddelet 6. Tilsett vann i rentvannstanken
(1) Ta av stevtankdekselet og kontroller om det automatiske Ta ut rentvannstanken fra basestasjonen og fyll den opp med rent
vaskemiddelrommet er riktig installert. vann. Installer den deretter tilbake i basestasjonen.

(2) Apne det gvre lokket p& rommet og tilsett rengjgringsmiddelet.
(3) Lukk lokket pa rommet, sett det tiloake i basestasjonen, og sett
deretter pd igjen stgvtankdekselet. Rengjgringsmiddelet tilsettes
automatisk mens den arbeider.

Merk: Ikke tilsett varmt vann i vanntanken, siden dette kan fgre til at tanken

Merk: blir deformert.
- Det automatiske vaskemiddelrommet kan fylles med rengjegringsmiddel

for bruk. Ikke tilsett annen vaeske enn det offisielt godkjente
rengjgringsmiddelet for a forhindre funksjonsfeil.
- Installer det automatiske vaskemiddelrommet til det klikker p& plass.
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Koble til Dreamehome-appen

1. Last ned Dreamehome-appen 2. Legg til enhet
Fjern robotdekselet og skann QR-koden pa roboten, eller sgk etter Apne Dreamehome-appen, trykk p& "Skanne QR-kode for & koble
«Dreamehome» i appbutikken for a laste ned og installere appen. til", og skann den samme QR-koden pé& roboten igjen for & legge til

enheten. Fglg instruksjonene for a fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk: For & tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og falger deretter
instruksjonene for & fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.

o Wi-Fi-indikator

- Blinker sakte:
Skal tilkobles

- Blinker raskt:
Tilkobler

- P&: Tilkoblet

Merk:

- Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

- Pa grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan de faktiske
operasjonene avvike fra setningene i denne bruksanvisningen. Fglg
instruksjonene i den gjeldende appversjonen.
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Bruk

Sla pa/av

Trykk og hold inne () -knappen i 3 sekunder for & sl pa roboten.
Strgmindikatoren forblir tent. Eller plasser roboten pa basestasjonen
ved & justere ladekontaktene til roboten med de p& basestasjonen.
Deretter slar roboten seg pa automatisk og begynne & lade. For a
sla av roboten, flytter du roboten bort fra basestasjonen og trykker
péd og holder inne (/) -knappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for farste gang, falger du
instruksjonene i appen for raskt & lage et kart. Roboten vil begynne
a kartlegge uten rengjaring. Nar roboten kommer tilbake til
basestasjonen, er kartleggingsprosessen fullfgrt og kartet lagres
automatisk.

Pause/dvale

Na&r roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a sette
den pa pause.

Hvis roboten er satt pa pause i mer enn 10 minutter, gar den
automatisk i dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av.
Trykk pa en vilkarlig knapp péa roboten, eller trykk pa appen for a
vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa basestasjonen, vil den
gjeldende rengjgringsprosessen avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar robotstgvsugeren har for lite batteri, gar den automatisk tilbake
til basestasjonen for lading. Etter & ha ladet til riktig batteriniva,
gjenopptar den uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk:Aktiver den i appen for a bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Na&r roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres den fra &

gjenoppta rengjgringen. Ikke forstyrr-modus er deaktivert som

standard. Du kan bruke appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller

endre Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra kl. 22:00

til kl. 08:00 som standard.

Merk:

- Planlagte rengjeringsoppgaver utfgres som normalt i Ikke forstyrr-
perioden.

- Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at Ikke forstyrr-
perioden utlgper.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas av, trykker du pa
og holder nede () -knappen i 10 sekunder for & tvinge den av.
Trykk deretter p& og hold inne (/) -knappen i 3 sekunder for & sl& pa
roboten.

242



Bruk
Stgvsuge og moppe 2. Automatisk moppevask

Merk: N&r du bruker moppeenheten for farste gang, utferer roboten Under rengjaring vil roboten automatisk ga tilbake til basestasjonen
«Stgvsuge og moppe»-oppgaven som standard. for & vaske moppeputene, basert pa rengjgringsfrekvensen for
moppeputer spesifisert i appen. Basestasjonen fyller automatisk

1. Starte rengjering robotens vanntank og roboten gjenopptar rengjgringen.

Trykk pa () -knappen pé roboten eller bruk appen for & fa
robotstgvsugeren til & starte fra basestasjonen. Deretter
planlegger roboten den optimale rengjgringsruten og utfagrer
rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede kartet.

Merk:

- For & sikre at roboten enkelt returnerer til basestasjonen etter rengjgring,
anbefales det & fa roboten til & starte fra basestasjonen.

- Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjgres fgr robotstgvsugeren starter
moppingen.

- Ikke flytt basestasjonen, rentvannstanken, skittenvannstanken eller
vaskebrettfilteret mens den er i drift.

- Varmtvannsrengjgring kan aktiveres i appen for rengjgring av moppeputer,
som gjelder for alle moduser. For & unnga skalding ma du ikke bergre

vannutlgpet nar funksjonen er pa.
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Bruk

3. Tem stgvboksen automatisk og vask og tgrk moppeputene

Etter at robotstgvsugeren har fullfart en rengjgringsoppgave og
gar tilbake til basestasjonen for a lade, begynner basestasjonen
automatisk & temme stgvdunken fgr den rengjer og terker
moppeputene.

Merk:

- Hvis den automatiske tammefunksjonen er slatt av i appen, vil ikke
basestasjonen automatisk temme stgvdunken.

- Basestasjonen tsmmer stgvdunken i henhold til innstillingene i appen.

4. Rengjgr skittenvanntanken

Etter at robotstgvsugeren har fullfert oppgaven, ma du rengjgre
skittenvannstanken for & forhindre lukt.

Mopping etter stavsuging

Aktiver mopping etter stgvsuging-funksjonen i appen, og roboten
fijerner automatisk moppeenheten pa basestasjonen for a stavsuge
gulvet. Etter at stavsugingen er fullfgrt, gar roboten tilbake til
basestasjonen for a installere moppen og basestasjonen temmer
automatisk stevdunken. Deretter begynner roboten & moppe etter
at hovedbgrstene og sidebgrsten er hevet.

Kun stgvsuge

Aktiver stgvsugingsfunksjonen i appen, og roboten fjerner

automatisk moppeenheten pa basestasjonen og starter stavsuging.

Aktiver moppefunksjonen i appen, og roboten kontrollerer
automatisk om moppen er installert pa basestasjonen. Hvis
ikke, installerer roboten moppen og begynner & moppe etter at
hovedbgrstene og sidebgrsten er hevet.
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Rutinemessig vedlikehold

For a holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbehgr i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Versalift-sensor

3D-dobbeltlinjelasersen-
sorer

Teppesensor

Trappesensorer

Avleiringshemmer

Del Vedlikeholdshyppighet | Bytteperiode Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
Skittenvannstank Etter hver bruk , Stgtfangervindu
Rentvannstank
Hovedbgrster Hver 6. til 12. maned Stotfanger
Stgvdunkens filter En gang hver 2. uke Robotens En gang hver maned

Hver 3. til 6. maned automatiske
Sidebgrste vannpafyllingsinntak
Moppeputeholdere / Robotens bunn /

) En gang hver 1. til 2.
Vaskebrettfilter maned Stavdunk
Basestasjonens
signalomrade Hovedhjul Rengjgr ved behov
Ladekontakter
Hjelpeklatrehjul

Automatiske
temmingsventiler Stgvpose Hver 2. til 4. maned
Omnidireksjonelt hjul /
Kantsensor En gang hver maned Moppeputer / Hver 1. til 3. maned

Hver 18. til 36. maned
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Merk: Hyppigheten av vedlikehold og utskifting avhenger av faktisk bruk.
Hvis det oppstar et unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, anbefales
raskt vedlikehold eller utskifting.




Rutinemessig vedlikehold

Vaskebrettfilter

1. Ta ut roboten og fjern vaskebrettfilteret etter at 3. Bruk appen eller trykk pa > -knappen for & returnere roboten til
moppeputerengjgringen er fullfart. basestasjonen, eller sett roboten tilbake manuelt.

2. Skyll vaskebrettfilteret med rent vann, tark det rent, og installer
det deretter pa vaskebrettet.

246



Rutinemessig vedlikehold

1. Fjern stgvtankdekselet og kast stgvposen. 3. Installer en ny st@gvpose.

' S

Merk: Ved a trekke opp handtaket vil posen forsegles for a forhindre at stav
og smuss utilsiktet faller ut.

2. Fjern st@v og rusk fra filteret med en tarr klut. 4. Sett pa plass stovtankdekselet.
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Rutinemessig vedlikehold

Hovedbgrster

1. Trykk barstevernklipsen innover for & fierne bgrstevernet og laft 3. Med pilene pé& skjermen vendt oppover, setter du
barstene ut av roboten. hovedbgrsteholderen inn i sporene nedover pa en skrd mate.

2. Trekk ut bgrstene som vist i figuren. Bruk det medfglgende 4. Sentrer den fremre enden av bgrstevernet med sporet, sett den
rengjgringsverktgyet for a fijerne evt. har som er filtret i barstene. inn nedover pa en skrd mate og trykk den deretter pa plass.

Etter rengjgring setter du barstene tilbake i hovedbgrsteholderen til

de klikker pa plass.

Merk: Veer forsiktig nar du trekker ut hovedbagrstene for & unnga skade.
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Rutinemessig vedlikehold

Omnidireksjonelt hjul

Skru av sidebgrsten med en skrutrekker, rengjgr haret fra barsten og
skru den deretter pa igjen.

Merk:
- Bruk et verktay slik som en liten skrutrekker for a skille akselen og dekket pa

omnidireksjonshjulet. Ikke bruk overdreven kraft.
Moppeputeholdere - Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser det tilbake etter

Fjern og rengjer moppeputeholderne. atdet har tarket helt.
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Rutinemessig vedlikehold

Hjelpeklatrehjul og hovedhjul

3. Etter rengjering roteres hovedhjulet for & sentrere de to pilene (se
figur @ ). Med «INN»-pilen vendt nedover, settes deretter venstre og
hayre hjelpeklatrehjul inn til de klikker pa plass. (se figur @ ).

1. Roter det ekstra klatrehjulet til «UT»-pilen peker oppover, og trekk
deretter ut hjulet.

2. Bruk et egnet verktay for a rengjgre haret som er viklet inn i
hovedhjulet og hjelpeklatrehjulet.

LD =

U
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Rutinemessig vedlikehold

Stevbeholder og filter

1. Fjern robotdekselet og trykk pa stevbeholderklemmen for a fjerne
stavbeholderen.

3. Bank forsiktig pa kurven til filteret for a fijerne smuss.

Merk: Ikke forsgk a rengjare filteret med en barste, en finger eller en skarp
gjenstand. Dette kan forarsake skade.

4. Skyll stavdunken og filteret under rennende vann, og la tarke far
du installerer dem igjen.

—_

Merk:
-Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk noe vaskemiddel.

-Bruk stevdunken og filteret kun nar de er helt tgrre.
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Rutinemessig vedlikehold

Ladekontakter og signalomrade

Tork av robotsensorene ved & bruke en myk og terr klut, som vist i Rengjgr ladekontaktene og signalomradet med en myk og tarr klut.

figuren nedenfor:

o Stgtfangervindu
o 3D-dobbeltlinjelasersensorer

o Kantsensor

o Stgtfanger

Automatiske tsmmingsventiler

Rengjgr de automatiske temmingsventilene pa roboten og
basestasjonen med en myk og ta@rr klut.

—— Teppesensor

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten og
basestasjonen. Bruk en tarr klut til rengjgring.
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Rutinemessig vedlikehold

Skittenvannstank

1. Fjern skittenvanntanken, apne lokket og hell ut det skitne vannet.

2. Skyll skittenvanntanken med rent vann, og bruk det medfalgende
rengjgringsverktgyet til & rengjgre den indre veggen av
skittenvanntanken.

Merk: Veer forsiktig nar du trekker ut hovedbagrsten for & unnga skade.

Moppeputer

Fjern moppeputene fra moppeputeholderne for & skifte dem.

Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion batteripakke. Sarg for
at batteriet forblir godt ladet for daglig bruk, for & opprettholde
optimal batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre
periode, slar du den av og legger den bort. For a forhindre skader
fra overutlading, lades roboten minst én gang hver tredje maned.



Feilsgking

Problem

Lgsning

Roboten slar seg
ikke pa.

Det er lite batteri. Lad opp roboten p& basen og prav deretter pa nytt.
Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det anbefales & bruke apparatet ved en temperatur
mellom 0°C (32 °F ) og 40 °C (104 °F ).

Roboten vil ikke
lade.

Basestasjonen er ikke koblet til stram, sgrg for at begge endene av strgamledningen er riktig tilkoblet.
Kontakten mellom ladekontaktene pa basestasjonen og robotstavsugeren er darlig, rengjgr
ladekontaktene.

Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontaktene til roboten og fjern eventuelt fremmedlegemer.

Roboten klarer ikke

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes for & koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

Roboten stagtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. S@rg for at roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.

Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade med god Wi-Fi-dekning.

@ koble fLwi-Fi. Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og ga inn i appen pa nytt, og prgv igjen som
instruert.
Basestasjonen kobles fra strgm eller flyttes nar roboten ikke er pa den. Koble basestasjonen til
stremforsyningen eller plasser roboten pd basestasjonen for & lade.

Robotstgvsugeren

kan ikke finne
og returnere til
basestasjonen.

Det er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser basestasjonen i et mer dpent omrade.

Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom
omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt fra basestasjonen, kan det vaere den ikke returnerer
av seg selv til basen. |1 s& fall ma du manuelt plassere roboten pa basestasjonen.

Terk av signalomradet pa basestasjonen for a fierne stav eller rusk.
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Feilsgking

Problem

L@sning

Roboten setter seg fast
foran basestasjonen og
kan ikke ga tilbake til
den.

Kontroller om det er nok plass p& begge sider eller foran basestasjonen for & hindre at roboten blir blokkert.
Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at dagren er lukket.

Roboten kan gli hvis gulvet foran basestasjonen er for vatt. Rengjar i sa fall overflgdig vann fgr du pragver
igjen.

Det anbefales a flytte basestasjonen til et annet sted og prgve pa nytt.

Sgrg for at rampens forlengelsesplate er ordentlig installert.

Roboten vil ikke sl seg
av.

Roboten kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales & flytte robotstgvsugeren fra basestasjonen, og
deretter trykke og holde inne (/) -knappen i tre sekunder for & sla den av.

Hvis roboten ikke kan sl&s av ved & utfare trinn 1, trykker du pa og holder inne () -knappen i 10 sekunder for
a tvinge roboten av. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstatten.

Ladehastigheten er lav.

Det tar omtrent 4,5 timer a lade roboten helt nar batteriet er lavt.

Hvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor det spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten
automatisk for a forlenge batteriets levetid.

Ladekontaktene pa bade roboten og basestasjonen kan vere skitne, tgrk dem av med en tarr klut.

Stgyen gker mens
roboten er i drift.

Kontroller om stavdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjar den eller bytt den ut.

En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrstene eller i stgvdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde
gjenstander.

Hovedbgrstene eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret. Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.

Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

Roboten beveger seg
uten & fglge den angitte
ruten.

Gjenstander som stremledninger og t@fler ber organiseres fgr du bruker roboten.

Arbeid pa vate og glatte overflater far hovedhjulet til & skli. Det anbefales a tarke de vate stedene fgr du
bruker roboten.

Tark av stgtfangervinduet og 3D-dobbeltlinjelasersensorene pa roboten med en ren, myk og terr klut for a
holde dem rene og uhindret.
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Feilsgking

Problem

Lgsning

Roboten gar glipp av
rommene som skal
rengjgres.

Sgrg for at dgrene til rommene som skal rengjares er dpne.
Omradet i rommet som skal rengjgres kan vaere vatt og glatt, noe som far roboten til & skli og fungere
unormalt. Tark gulvet far du bruker roboten.

Roboten vil

ikke gjenoppta
rengjgringen etter
lading.

Serg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-modus, som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.

Roboten gjenopptar ikke rengjgringen etter at du manuelt har plassert roboten pa basestasjonen, eller
har sendt roboten til lading via appen eller (> -knappen.

Stasjonen kan ikke
tgmme stgvdunken

Kontroller om stgvposen i stgvtanken er full.
Hvis stavposen ikke er full, ma du kontrollere om det er noen hindringer ved auto-temmeventilene til

automatisk. robotstavsugeren, basestasjonen eller stevdunken. | sa fall ma den blokkerte delen ryddes.
Kontroller om forseglingen pa skittenvannstanken er lgs eller ikke riktig installert, og tilbakestill den i sa
Vannivaet i fall manuelt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstatten.
vaskebrettet er Trykk forsiktig ned pa skittenvanntanken for & sikre at den er riktig installert.
unormalt. Ta av vaskebrettfilteret, kontroller om avlgpet er blokkert og rengjer det.

Kontroller rengjgringsmiddelet. Ikke tilsett annen vaeske enn det offisielt godkjente rengjgringsmiddelet.

Moppeputeholderen
heves unormalt.

Fjern moppeputeholderen for & kontrollere om det sitter fast fremmedlegemer i den, og prgv & starte
roboten pa nytt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Det er vann under
rentvannstanken eller
rundt pakningen.

Na&r du tar ut rentvannstanken, kan det veere igjen litt vann i rgret under tanken eller rundt pakningen.
Dette er normalt. Terk av med en myk klut.

For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com
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Spesifikasjoner

Under normal bruk far dette utstyret holdes i en avstand pa minst
20 cm mellom antennen og brukerens kropp.
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lading og tarking)

Modell RLL84CE Modell RCLEO101

Ladetid Ca. 4,5 timer Nominellinngang 220-240 V ~ 50-60 Hz

Nominell spenning 14,4V = Nominell utgang 20V=2A

Nominell effekt 75W Nominell ?ffekt (under 700 W
stgvtgmming)

Driftsfrekvens 2400 - 2483,5 MHz Nominell effekt (under 1160 W
varmtvannsrengjgring)

Maksimalt utgangseffekt < 20 dBm Nominell effekt (under 87 W

Merk:

- Nominell effekt (under varmtvannsrengjgring) avgjgres av
effektverdien i den representative perioden (vanntemperatur

25 °C).

- Nominell effekt (under lading og tarking) avgjgres av
effektverdien under full belastningsperiode.




Avhending og fjerning av batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Fer du avhender batteriet, ma du sgrge for at
batteriet fjernes av kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet fgr det avhendes;
- apparatet ma kobles fra stremnettet nar du tar ut batteriet;

- batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

For du tar ut batteriet, ma du koble fra stremmen og temme batteriet s& mye som mulig.
Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.
Ikke utsett batteriet for haye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og kontakte lege.

Veiledning for fjerning:
1. Snu roboten, bruk et riktig verktay for & fjerne skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter dekselet.

2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for & fjerne batteriet.

EE-informasjon
Alle produktene utstyrt med symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal
blandes med usortert husholdningsavfall. Du bgr heller beskytte menneskers helse og miljget ved & overlevere kassert
ﬂ utstyr til et utpekt innsamlingspunkt for resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale
— myndigheter. Riktig avhending og resirkulering bidrar til & forhindre mulige negative konsekvenser for miljget og menneskers
helse. Kontakt installatgren eller lokale myndigheter for mer informasjon om plasseringen, samt vilkar og betingelser for slike
innsamlingssteder.
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Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stétar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las bruksanvisningen
noggrant innan du anvander apparaten och spara den for framtida referens.

Anvandningsbe-
gransningar

259

-Denna produkt bor inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med

fysiska, sensoriska eller intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/
kunskap utan 6verinseende av en fordlder/vardnadshavare for att sakerstalla
sdker anvandning och for att undvika risker. Rengoring och underhall far inte
utféras av barn utan tillsyn.

- Apparaten far endast anvdndas med den stromférsérjningsenhet som foljer

med apparaten.

-Den har apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av fackman.
-Ta bort foremal frdn omradet som ska rengdras. Barn far inte leka med

apparaten. Sakerstdall att barn och husdjur halls pa sdkert avstand fran roboten
nar den ar i drift.

-Undvik att installera, ladda eller anvanda apparaten i badrum eller runt pooler.
-Den har produkten ar endast avsedd for golvreng6ring i hemmiljé. Anvand den

inte utomhus, pa icke-golvytor eller i kommersiella eller industriella miljoer.

-Kontrollera att apparaten fungerar korrekt pa en lamplig plats. | annat fall ska

du inte anvdnda enheten.

-0Om stromsladden ar skadad maste den bytas ut mot en sarskild sladd eller

enhet som finns tillganglig hos tillverkaren eller dess servicepersonal.

-Anvand inte roboten i ett omrade hdangande ovan markniva utan

skyddsbarriar.



Sakerhetsinformation

Anvandningsbe-
gransningar

-Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-kdpan, robotkapan eller

stotfangaren som handtag for roboten.

-Roboten ska anvandas i miljder med en omgivningstemperatur éver 0 °C och

under 40 °C. Sakerstall att det inte finns ndgon vatska eller klibbig substans pa
golvet.

-For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bér du ta

bort l6sa foremal och sladdar fran golvet ldngs rengdringsrutten innan du
anvander roboten.

-Ta bort dmtaliga eller sma féremal fran golvet sa att roboten inte krockar med

dem och skadar dem.

-Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugéppning.
-Forvara rengoringsverktyget utom rackhall for barn.

-Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

-Placera inte barn, husdjur eller ndgot foremal pa roboten oavsett om den star

stilla eller ror sig.

-Endast rent vatten och officiellt godkdnt rengéringsmedel far tillsattas i

renvattentanken. Ingen annan vatska (t.ex. alkohol eller desinficeringsmedel)
far tillsattas. Pa flaskan med rengéringsmedlet anges hur stor mangd
rengoringsmedel som far tillsattas i det rena vattnet. Forvara rengdringsmedlet
utom rackhall for barn.

-Anvand inte roboten for att rengora brinnande féoremal. Anvand inte roboten

for att plocka upp brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller
outspadda syror eller ldsningsmedel.
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Sakerhetsinformation

261

Anvandningsbe-
gransningar

Batterier och
laddning

-Dammsug inte harda eller vassa féremal. Anvand inte apparaten for att plocka

upp féremal som stenar, stora pappersbitar eller nadgot som kan tappa till
apparaten.

- Stickkontakten maste dras ur vagguttaget innan du rengor eller underhaller

apparaten.

-Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skélj dem med

vatska. Efter rengdring av tvattbara delar, torka delarna helt innan du satter
tillbaka dem och anvander dem.

-Anvand produkten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar

ansvariga for forlust eller skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning
av denna produkt.

-Anvand inte ett batteri eller en basstation fran tredje part. Roboten kan endast

anvandas med basstationsmodell RCLEO101.

-Forsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen pa egen

hand.

-Placera inte basstationen nara en varmekalla.
-Anvand inte en vat trasa eller bléta hander for att torka eller rengéra

basstationens laddningskontakter.

-Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som forbrukats ska

kasseras pa ldmplig atervinningscentral.

-0Om stromsladden skadas eller gar sonder maste du sluta anvdanda den direkt

och kontakta kundservice.



Sakerhetsinformation

Batterier och -Sakerstall att roboten ar avstangd nar den transporteras och férvaras i
laddning originalférpackningen om majligt.
-Om roboten inte ska anvandas under en langre tid bor du ladda den helt,
sedan stdnga av den och forvara den pa en sval och torr plats. Ladda om
roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika 6verurladdning av

batteriet.
Lasersdkerhetsin- -Lasersensorn i denna produkt uppfyller standardkraven IEC 60825-1:2014/EN
formation 60825-1:2014/A11:2021 for laserprodukter i klass 1. Undvik direkt 6gonkontakt

med den under anvandning.
LASERPRODUKT KLASS 1
LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK
EN 50689:2021

ﬁ Endast for inomhusbruk

Las bruksanvisningen

Harmed forklarar Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. att radioutrustningstypen RLL84CE uppfyller kraven i direktiv 2014/53/EU. Den fullstandiga
texten till EU-forsakran om 6verensstdmmelse finns pa foljande webbadress: https://global.dreametech.com
Om du vill lasa en utférlig e-anvadndarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktoversikt

Forpackningens innehall

Andra tillbehor

i
Stromkabel Basstationsrampens Bruksanvisning Fack med Dammpase x 2
— forlangningsplatta automatiskt (1 forinstallerad)

rengdringsmedel
(forinstallerad)

B

Moppdyna x 2 Hallare for Filter till tvattbrada Rengoéringsmedel Rengoringsverktyg
Basstation (forinstallerad)  moppdyna x 2 (forinstallerad)
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Produktoversikt

O Dockningsknapp
- Tryck for att skicka roboten tillbaka till basstationen
- Hall intryckt i 3 sekunder for att inaktivera barnlaset

(h Knapp fér strém/rengéring

- Hall den intryckt i 3 sekunder for att sla pa eller stdnga av

- Tryck for att starta rengéringen efter att roboten har
slagits pa

Cirkular statusindikator

- Helt bla: Rengoringen eller stddningen slutférdes

- Fast gront sken: Laddning

- Blinkande orange: Fel

Knappstatusindikator

- Helt vit: Rengdringen eller stadningen slutférdes

- Blinkande vit: Laddar (inte svagt batteri)

- Fast orange sken: Standbyldge vid lagt batteri eller pausad
vid lagt batteri

- Andning Orange: Laddar (lagt batteri)

- Blinkande orange: Fel

- Blinkande rosa: Kamera aktiverad

Obs:

- Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar den
stadar eller aker tillbaka for att ladda.

- Barnlas kan aktiveras/inaktiveras via appen Dreamehome.
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Produktoversikt

Robot och sensorer

o Extra LED-lampor

o Al IR-kamera

o Al HD-kamera
o Mikrofoner

o Versalift-sensor

o Stotfangare

o FOnster for stotfangare

o 3D-lasersensorer
med dubbla linjer

——— o Aterstallningsknapp/wifi-

indikator

- Tryck och hall ned i 3
sekunder for att aterstélla till
fabriksinstallningarna

o Kapa

o Ventil for automatisk tdmning
—o Kantsensor

° Laddningskontakter
o Inlopp for automatisk
vattenpafyllning

o Kontakter

Obs: Versalift-sensorn sanks ned nar roboten &r i standbyldge, laddar i basstationen eller rengér omraden med l&g frih6jd. Vid reng6ring av

omraden med lag frih6jd ska du inte flytta roboten da detta kan paverka dess positionering.
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Produktoversikt

Robot och sensorer

Mattsensor o—
Sidoborste med o——{£f.

forlangningsenhet

Trappsensorer

o Vridbart hjul

Borstskydd o 1 ) o Huvudborstar
Klatterhjul o ) Klatterhjul
Huvudhjule Huvudhjul

Montering av o—
MopExtend

o Monteringshal for

Dammbehallare

Ventil for o
automatisk
témning
Filter ©

. Filterfaste

mopphallare

Montering av mopp

Omrade for ©
montering
av mopp

Dammbehélla-
rens fastklamma

Moppdynans hallare

o Klamma for borstskydd

Moppdyna
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Produktoversikt

Smutsvattentank

Kldmma for
vattentank

Kapa° )
Flottdrkulan

Smutsvattentank o

Renvattentank o

o Klamma for

Lock pd dammbehéllaren o————
vattentank

Tvattbrdda o—— o Vattenror

Filter till tvattbrada o

Forlangningsplatta ramp > Filter

o Kalkhdmmare
o Flottor
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Produktoversikt

————o Statusindikator

- Helt vit: Basstationen ar
ansluten till strom

- Fast orange sken:

————— Plats reserverad for anslutning

av vattenanslutningssatsen

=] Basstationen har ett fel _ for automatisk pafyllning och
o o tdmning
@%——o I: PA

Fack med 0 0: AV

automatiskt
rengéringsmedelc'_ k ﬁ“ l’j k Stromforsorjningsport
Filter o [ Xy o Dammpadsens S Forvaringsficka for

Ventiler féro \\ plats L= stromsladd
automatisk T

témning

Signalomradeo

o Laddningskontakter

= Utlopp for
automatisk
vattenpafyllning

<

Obs: Vattenanslutningssatsen for automatisk pafyllning och témning maste
kdépas separat. (Endast tillgangligt i specifika regioner)
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Forbereda ditt hem

Innan rengdring pabdorjas, ska instabila, dmtaliga, vardefulla eller farliga Innan du startar rengéringen bor ett fysiskt hinder placeras vid kanten av
foremal plockas bort, och kablar, trasor, leksaker, harda foremal och vassa trappan for att sakerstdlla en saker och smidig drift av roboten.

foremal rensas fran marken for att undvika att bli insnarjd, repad eller

omkullvélt av roboten och orsaka skador.

R | ann
2V 4

Oppna dorren till det rum som ska rengéras och stall méblerna pa sin ratta
plats for att frigéra mer utrymme.

Obs:
- N&r du anvander roboten for forsta gangen, folj den under rengéringen for att ta bort eventuella hinder i tid.

- Den extra LED-lampan ger extra ljus i svagt upplysta miljer.
- Harda féremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller vassa foremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska inte dammsugas upp, annars kan

underlaget skrapas.

For att undvika att roboten inte kdnner igen omraden som behéver rengoéras
ska du inte sta framfor roboten, troskeln, korridoren eller tranga platser.
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Innan anvandning

1. Placera basstationen och anslut till ett eluttag 2. Montera rampens forldngningsplatta

Placera basstationen pa en plats som ar s& 6ppen som magjligt och
med bra wifi-tackning. Lamna tillrackligt med utrymme enligt bilden
och ta bort alla foremal i det skuggade omradet. Satt i stromkabeln i
basstationen och anslut den till uttaget.

Filter till tvattbrada

Obs: Se till att tvattbradefiltret ar installerat pa plats.

0 Satt i stromkabeln ordentligt

- 4@ uppat tills indikatorn tands.
Obs:

- Se till attinga féremal kan blockera signalomradet.
- For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller mattor, rekommenderas
att placera basstationen pa kakelgolv eller marmorgolv.

<
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Innan anvandning

3. Ta bort skydden pa roboten samt montera 4. Anslut roboten till basstationen

moppanordningen Hall knappen ()) pa roboten intryckt i 3 sekunder for att sla pa den.

Placera roboten pa basstationen med moppenheten vand mot
tvattbradan. Sedan hor du ett rostmeddelande nar roboten lyckats
ansluta till basstationen. Efter att roboten ar fullt laddad kommer
statusindikatorerna pa roboten och basstationen att forbli tdnda i
10 minuter och sedan dampas.

Obs: Det rekommenderas att roboten laddas fullt ut innan du anvander den
for forsta gangen. Om roboten inte kan slas pa nar batteriet ar urladdat kan
du manuellt ansluta roboten till stationen for att ladda den.
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Innan anvandning

5. Fyll pa rengéringslésningen 6. Hall i vatten i tanken for rent vatten
(1) Ta bort locket pa dammbehallaren och dra ut facket med Ta ur den rena vattentanken ur basstationen och fyll upp tanken
automatiskt rengéringsmedel. med rent vatten. Installera sedan tillbaka den i basstationen.

(2) Oppna fackets 6vre lock och tillsatt rengéringsmedlet.

(3) Stang locket till facket, satt tillbaka det i basstationen och satt
sedan tillbaka locket pd dammbehallaren. Rengéringsmedlet ldggs
automatiskt till under arbetet.

Obs: Tillsatt inte hett vatten i vattentanken, eftersom detta kan goéra att
Obs: tanken deformeras.
- Fack for automatisk rengéringsmedel kan fyllas med rengéringslésning
for anvandning. Tillsatt ingen annan véatska an det officiellt godkanda
rengdringsmedlet for att forhindra fel.
- Montera facket for automatiskt rengéringsmedel tills det klickar pa plats.
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Ansluter till Dreamehome-appen

1. Ladda ner Dreamehome-appen 2. Lagg till enhet
Ta bort robotens kapa och skanna QR-koden pa roboten eller sok Oppna Dreamehome-appen, tryck pa ” Skanna QR-koden fér att
pa "Dreamehome" i appbutiken for att ladda ner och installera ansluta” och skanna samma QR-kod pa roboten igen for att ldgga

appen. till enheten. Folj anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

Obs: For att aterstalla wifi, upprepa steg 2 och f6lj sedan anvisningarna for
att slutféra wifi-anslutningen.

o Wifi-indikator

- Blinkar
ldangsamt: Kan
anslutas

- Blinkar snabbt:
Anslutning

- Pa: Ansluten

Obs:

- Endast 2,4 GHz wifi stods.

- Pa grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de faktiska
funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna handbok. Folj
instruktionerna i den uppdaterade versionen av appen.
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Bruksanvisning

Sla pa/av

Hall knappen () intryckt i 3 sekunder for att sla pa roboten.
Stromindikatorn forblir tand. Eller placera roboten

pa laddningsstationen genom att anpassa robotens
laddningskontakter till de pa laddningsstationen. Roboten kommer
déarefter att sla pa automatiskt och bérja ladda. Stang av roboten
genom att flytta den fran basstationen och hall sedan knappen ()
intryckt i 3 sekunder.

Snabb kartldggning

Né&r du har konfigurerat natverket for forsta gangen féljer du
anvisningarna i appen for att snabbt skapa en karta. Roboten borjar
kartldgga utan att rengora. Nar roboten atervander till basstationen
har kartldggningen slutférts och kartan sparas automatiskt.

Pausa/Vilolage

Nd&r roboten arigang kan du trycka pa valfri knapp for att pausa
den.

Om roboten pausar i mer 4n 10 minuter gar den automatiskt in i
vilolage. Alla indikatorer pa roboten stangs av. Tryck pa valfri knapp
péa roboten, eller anvénd appen for att vacka roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa basstationen, avslutas den
pagaende rengdringsuppgiften.

Ateruppta rengoring automatiskt

Om batterinivan ar for ldg kommer roboten automatiskt ga tilloaka
till basstationen for att ladda. Efter laddning till l&mplig batteriniva
aterupptar den oavslutade rengéringsuppgifter.

Obs:0m du vill anvanda funktionen aktiverar du den i appen.

Stor ej-ldge (DND)

N&r roboten &r installd pa Stor ej-ldge (DND), kommer roboten

att forhindras fran att ateruppta rengéringen. Stor ej (DND)-laget

ar inaktiverat som fabriksstandard. Du kan anvanda appen for

att aktivera DND-ldget eller andra DND-perioden. Stor ej (DND)-

perioden ar 22:00-8:00 som standard.

Obs:

- Den schemalagda rengéringen kommer att utféras som vanligt under DND-
perioden.

- Roboten aterupptar rengdéringen dar den slutade senast efter att Stor-ej-
perioden (DND) tagit slut.

Omstart av roboten

Om roboten slutar att svara eller inte gar att sténga av haller

du knappen () nedtryckt i 10 sekunder fér att framtvinga en
avstangning. Tryck sedan péa knappen () och hall den nedtryckti 3
sekunder for att sla pa roboten.
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Bruksanvisning

Dammsuga och moppa 2. Automatisk mopptvatt

Obs: Nar moppenheten anvands for forsta gangen utfor roboten "Dammsuga Under reng6ringen kommer roboten automatiskt att atervanda

och moppa"-uppgiften som standard. till basstationen for att tvatta sina moppdynor baserat pa den
rengodringsfrekvens for moppdynor som har angivits i appen.

1. Borja reng6ringen Basstationen kommer automatiskt att fylla p& robotens vattentank,

Tryck p& knappen () pé roboten eller anvdnd appen fér att starta och roboten aterupptar rengdringen.

roboten fran basstationen. Sedan kommer roboten att planera den
optimala stadrutten och utféra stdduppgiften utifran den skapade
kartan.

Obs:

- FOr att det ska vara enkelt for roboten att atervanda till basstationen nar
staddningen ar klar, rekommenderar vi att du startar den fran basstationen.

- Innan roboten bérjar moppa kommer moppdynorna att rengéras, var god
avvakta.

- Flytta inte basstationen, renvattentanken, smutsvattentanken eller
tvattbradefiltret under drift.

- Varmvattenrengdring kan aktiveras i appen fér rengéring med moppdynor,
vilket galler for alla lagen. For att undvika skallning, ror inte vid
vattenutloppet nér funktionen &r pa.
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Bruksanvisning
3. Td6m dammbehallaren automatiskt och tvatta och torka
moppdynorna

Efter att roboten har avslutat en reng6éringsuppgift och atervant till
basstationen for att ladda, kommer basstationen automatiskt att

tdmma dammbehallaren och sedan tvatta och torka moppdynorna.

Obs:

- Ar funktionen automatisk témning avstangd i appen kommer basstationen
inte automatiskt att tomma dammbehallaren.

- Basstationen témmer dammbehéllaren i enlighet med installningen i
appen.

4. Rengdr den anvanda vattentanken

Nar roboten har slutfort sin uppgift kan du rengéra
smutsvattentanken for att férebygga lukt.

Moppa efter dammsugning

Aktivera funktionen att moppa efter dammsugning i appen.
Roboten tar automatiskt bort moppsatsen i basstationen for att
kunna dammsuga golvet. Nar dammsugningen ar klar atervander
roboten till basstationen for att installera moppen och basstationen
tdmmer automatiskt dammbehallaren. Darefter borjar roboten att
moppa efter att huvudborstarna och sidoborsten har hojts.

Endast dammsugning

Aktivera dammsugningsfunktionen i appen. Roboten tar
automatiskt bort moppsatsen i basstationen och bérjar dammsuga
golvet.

Endast moppning

Aktivera moppningsfunktionen i appen. Roboten kontrollerar
automatiskt om moppsatsen ar installerad i basstationen. Om inte,
kommer roboten att installera moppanordningen och bérja moppa
efter att huvudborstarna och sidoborsten har héjts.
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Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehérsanvandning i appen eller féljande tabell for rutinunderhall.

Kantsensor

Versalift-sensor

3D-lasersensorer med
dubbla linjer

Mattsensor

Trappsensorer

Kalkhammare

Del Underhaéllsfrekvens Utbytesperiod Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod
Smutsvattentank Efter varje anvandning Fonster for
/ stotfangare
Renvattentank
Varje 6 till 12 Stétfangare
Huvudborstar ménader En gdng | manaden
Dammbehdllarens En gang varannan vecka prbot;ens mt!OIE)p
filter Varje 3till 6 Or automatis
manader vattenpafyllning
Sidoborste /
. Botten av roboten
Moppdynans hallare / Y
) e e Minst en gadng varannan D h&
Filter till tvattbrada manad ammbehallare
Basstationens Huvudhjul Rengér den vid behov
signalomrade
Laddningskontakter Klatterhjul
Ventiler for automatisk . ; i
témning Dammpase \rﬁ—irjnea%jgr“ ‘
vridbart hjul / Varje 1 till 3
En gang i manaden Moppdynor / manader

Varje 18 till 36
manader
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Obs: Underhalls- och utbytesfrekvensen beror pa faktisk anvandning. Om
ett undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter b6r underhall
utforas eller delarna bytas ut utan drojsmal.




Rutinunderhall

Filter till tvattbrada

1. Ta ut roboten och ta bort tvattbradefiltret nar rengéringen av 3. Anvand appen eller tryck pa knappen ¢ for att roboten ska
moppdynorna ar klar. atervanda till laddningsstationen, eller satt tillbaka roboten
manuellt.

2. Skolj tvattbradefiltret med rent vatten, torka av filtret och satt
tillbaka det i tvattbradan.
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Rutinunderhall

Dammpase

1. Ta bort dammbehallarens lock och kassera dammpasen. 3. Satti en ny dammpase.

' S

Obs: Genom att dra handtaget uppat férseglas pasen for att forhindra att
damm och skrap faller ut av misstag.

2. Ta bort damm och skrap fran filtret med en torr trasa. 4. Satt tillbaka dammtankens lock.
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Rutinunderhall

Huvudborstar

1. Tryck in bortskyddsklémmorna for att ta bort borstskyddet och lyft 3. Med de skarmtryckta pilarna uppat, for in huvudborsthallaren i
ur borstarna fran roboten. det avsedda utrymmet nedat i en vinkel.

2. Dra ut borstarna sasom visas i bilden. Anvand det medféljande 4. Anpassa den framre anden av borstskyddet till det avsedda
rengoringsverktyget for att avldgsna har som trasslat in sig utrymmet, for in det nedat i en vinkel och tryck sedan in det pa
i borstarna. Efter rengoring, tryck in borstarna ordentligt i plats.

huvudborsthéllaren tills de klickar p& plats.

Obs:Var forsiktig ndr du drar ut huvudborstarna for att undvika skador.
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Rutinunderhall

Vridbart hjul

Skruva loss sidoborsten med en skruvmejsel, rengor har fran
borsten och skruva sedan pa det igen.

Obs:

- Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att separera axeln och
dacket pa det vridbara hjulet. Anvand inte éverdrivet mycket kraft.

- Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt tillbaka det efter att

det har torkat helt.

Plocka bort och rengér moppdynans hallare.
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Rutinunderhall

Klatterhjul och huvudhjul

1. Vrid klatterhjulet tills "UT"-pilen pekar uppat och dra sedan ut 3. Efter rengdringen, rotera huvudhjulet for att anpassa de

hjulet. tva pilarna (se Figur @ ). Satt sedan in det vanstra och hégra
klatterhjulet med "IN"-pilen nedat tills de klickar pa plats. (se Figur
@).

2. Anvand ett lampligt verktyg for att ta bort har som trasslatin sig i
huvudhjulet och klatterhjulet.
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Rutinunderhall

Dammbehallare och filter
3. Knacka forsiktigt pa filtrets korg for att rensa smutsen.

1. Ta bort robotens kapa och tryck pd dammbehallarens fastkldmma
for att ta bort dammbehallaren.

Obs: Undvik att forsdka rengora filtret med en borste, ett finger eller vassa
féremal for forebyggande av skador.

4. Skolj dammbehallaren och filtret med vatten och torka dem helt
innan du satter tillbaka dem.

Obs:
- Skolj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten. Undvik att

anvanda nagot rengoéringsmedel.
- Anvand dammbehallaren och filtret forst nar de &r helt torra.
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Rutinunderhall

Laddningskontakter och signalomrade

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr trasa som visas pa Rengor laddningskontakterna och signalomradet med en mjuk och
bilden nedan: torr trasa.

o Fonster for stotfangare

o 3D-lasersensorer
med dubbla linjer

o Kantsensor

o Stotfangare

Ventiler for automatisk tomning

Rengor robotens sjalvtémningsventiler och stationen med en mjuk

och torr trasa.

—o° Mattsensor

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och pa basstationen.
Anvand en torr duk fér reng6ring.
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Rutinunderhall

Smutsvattentank

1. Ta bort smutsvattentanken, 6ppna locket och hall ut det anvanda
vattnet.

2. Skélj smutsvattentanken med rent vatten och anvand det
medfoljande rengoéringsverktyget for att gora rent tankens insida.

Obs: Var forsiktig nar du drar ut huvudborsten for att undvika skador.
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Moppdynor

Ta bort moppdynorna fran héllarna néar du vill byta ut dem.

Roboten har ett hogpresterande litiumjonbatteri. Sakerstall att
batteriet ar valladdat for daglig anvandning for att bibehalla
optimal batteriprestanda. Om roboten inte anvands under en
langre tid bor du stanga av den och lagga undan den. For att
forhindra skada fran éverdriven urladdning bor roboten laddas
minst en gang var tredje manad.



Fels6kning

Problem

Lésning

Roboten startar inte.

Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pa basstationen och férsék sedan igen.
Batteriets temperatur ar for lag eller for hog. Det rekommenderas att apparaten anvands vid
temperaturer mellan 32 °F (0 °C ) och 104 °F (40 °C).

Roboten laddar inte.

Basstationen ar inte ansluten till stromkalla. Sdkerstall att bdda dndarna av stromkabeln ar korrekt
anslutna.

Laddningskontakterna pa basstationen ar daligt ansluten till roboten. Laddningskontakterna behéver
rengoras.

Kontrollera om det finns ndgot frammande féremal vid robotens anslutningsdel och ta bort eventuella
frdmmande féremal.

Roboten ansluter
inte till wifi-
natverket.

Losenordet till wifi-natverket ar felaktigt. Kontrollera att l6senordet som anvands for att ansluta till ditt
tradlésa natverk ar korrekt.

Roboten stoder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att roboten ar ansluten till en 2,4 GHz wifi-
anslutning.

Wifi-signalen &r svag. Kontrollera att roboten befinner sig i ett omrdde med god wifi-téckning.
Roboten kanske inte ar redo att konfigureras. Avsluta appen, starta den pa nytt och forsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten kan inte
hitta och atervanda
till basstationen.

Basstationen ar inte ansluten till stromkaélla eller flyttas runt ndr roboten inte r pa den. Anslut
basstationen till stromférsorjningen eller placera roboten pa basstationen for att ladda.

Det finns fér manga hinder kring basstationen. Placera basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan f& den att ompositionera sig sjalv, och den kommer att dterskapa en karta om
ompositioneringen misslyckas. Om roboten befinner sig for ldngt frdn basstationen kanske den inte kan
atergd automatiskt pa egen hand, och i sa fall kan roboten placeras manuellt pa basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avlagsna damm eller skrap.
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Fels6kning

Problem

Lésning

Roboten fastnar framfor
basstationen och kan
inte atervanda till den.

Kontrollera om det finns tillrdckligt med utrymme pa bada sidor eller framfor basstationen for att forhindra
att roboten blockeras.

Rutten for att atervanda till laddning &r blockerad, t.ex. &r dérren stangd.

Roboten kan halka om golvet framfér basstationen ar for blott. Om sa ar fallet, reng6r 6verflodigt vatten
innan du férsdker igen.

Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en annan plats och forsdker igen.

Sakerstall att plattan till rampférlangningen ar korrekt installerad.

Roboten stangs inte av.

Roboten kan inte stdngas av nar den laddas. Det rekommenderas att roboten flyttas fran basstationen och
sedan halla knappen () intryckt i 3 sekunder for att stdnga av den.

Om det inte gar att stdnga av roboten genom steg 1, hall knappen () intryckt i 10 sekunder fér att framtvinga
en avstangning. Om problemet kvarstar kan du kontakta kundservice.

Laddningshastigheten
ar ldngsam.

Det tar cirka 4,5 timmar att ladda roboten helt nar batterinivan ar lag.

Om du anvander roboten i temperaturer utanfér det angivna intervallet kommer laddningshastigheten
automatiskt att sakta ner for att férldnga batteriets livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och basstationen kan vara smutsiga. Torka av dem med en mjuk
trasa.

Ljudet 6kar medan
roboten ar i drift.

Kontrollera om robotens dammfilter ar igentdppt. Om sa ar fallet, rengor den eller byt ut den.

Ett hart foremal kan ha fastnat i huvudborstarna eller dammbehallaren. Kontrollera fér och ta bort alla
harda foremal.

Huvudborstarna eller sidoborsten kan trassla ihop sig. Kontrollera for och ta bort frammande féremal.
Stall om suglaget till Standard eller Tyst.

Roboten ror sig utan
att folja den angivna
rutten.

Saker som elkablar och tofflor bér ordnas innan du anvander roboten.

Om den kors pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan
du anvander roboten.

Torka av fonstret for stotfangaren och sensorer for 3D Dual linjelaser p& roboten med en ren mjuk och torr
trasa for att halla dem rena och obehindrade.
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Fels6kning

Problem

Lésning

Roboten missar
rummen som ska
stadas.

Se till att dorrarna till de rum som ska rengéras ar 6ppna.
Ytan framfor rummet som ska rengdéras kan vara vat och hal, vilket gor att roboten kan slira och sluta
fungera normalt. Torka golvet innan du anvander roboten.

Roboten aterupptar
inte rengoringen efter
laddning.

Kontrollera att roboten inte ar installd pa Stor-ej-ldget (DND), vilket hindrar den fran att dteruppta
rengéringen.

Roboten aterupptar inte rengéringen efter att du manuellt har placerat roboten pa basstationen eller
skickat roboten till laddning via appen eller knappen (> .

Stationen kan inte
automatiskt tomma
dammbenhallaren.

Kontrollera om dammpasen i dammbehallaren &r full.

Om dammsugarpasen inte ar full, kontrollera att det inte finns ndgot skrap vid de automatiska
tdmningsventilerna pa roboten, stationen eller dammbehallaren. Om det finns skrép dar bor du rengéra
den blockerade delen i tid.

Vattennivan i
tvattbradan ar
onormal.

Kontrollera om tatningen pa smutsvattentanken &r l6s eller inte korrekt installerad, och aterstall den
manuellt i sa fall. Om problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.

Tryck varsamt ned smutsvattentanken for att sakerstalla att den ar korrekt installerad.

Ta bort tvattbradefiltret och kontrollera om avloppet ar blockerat. Reng6r det i s& fall.

Kontrollera rengdringslosningen. Tillsatt ingen annan vatska an det officiellt godkéanda rengéringsmedlet.

Moppdynans hallare
héjs onormalt.

Plocka bort moppdynans hallare for att kontrollera om det finns nagot frammande féremal i den och
forsok sedan starta om roboten. Om problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.

Det finns vatten under
renvattentanken eller
runt tatningen.

Nar renvattentanken tas bort, kan det finnas vatten kvar i réret under tanken eller runt tatningen. Detta ar
normalt. Torka med en torr trasa.

FOor mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com
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Specifikationer

Modell

RLL84CE

Modell

RCLEO101

Laddningstid

Cirka 4,5 timmar

Nominell inspanning

220-240V ~ 50-60 Hz

Vid normal anvandning av utrustningen bér den hallas pa ett

avstand av minst 20 cm mellan antennen och anvéndarens kropp.
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laddning och torkning)

Nominell spanning 14,4V = Nominell utspanning 20V=2A

Nominell effekt 75 W Nomlne"ll Eff_Ekt (under 700 W
dammtdmning)

Driftfrekvens 2 400-2 483,5 MHz Nominell effekt (under 1160 W
rengdring med varmvatten)

Maximal utgdngseffekt < 20 dBm Nominell effekt (under 87 W

Obs:

- Nominell effekt (under reng6ring med varmvatten) bestéams av
effektvardet under en representativ period (vattentemperatur

25 °().

- Nominell effekt (under laddning och torkning) bestdms av
effektvardet under full belastningsperiod.




Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller &amnen som ar farliga for miljon. Innan du kasserar batteriet bor du se till att det tas ut av
kvalificerade tekniker och kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

- batteriet maste avlégsnas fran apparaten innan det kasseras;
- apparaten méste kopplas ur fran elnatet nar batteriet tas ur;

- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bér du koppla bort stromkallan och ta slut pa batteriet s& mycket som majligt.
Batterier som forbrukats ska kasseras pa ldmplig atervinningscentral.

Utsatt inte roboten for miljoer med héga temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras péa ett valdsamt satt kan vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och sk medicinsk hjalp.

Borttagningsguide:
1. vand pa roboten, anvand ett ldmpligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avlédgsna sedan locket.

2. 0m du vill ta bort batterierna behéver du forst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.

WEEE-information
Alla produkter som bar denna symbol raknas som elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och
far inte sléngas med osorterat hushallsavfall. Istallet bor du skydda méanniskors halsa och miljon genom att éverldmna din
ﬂ uttjanta utrustning till en lamplig &tervinningscentral som har utsetts av berérda myndigheter for hantering av avfall fran
— elektrisk och elektronisk utrustning. Korrekt avfallshantering och &tervinning hjalper till att férhindra potentiella negativa
konsekvenser for miljon och manniskors halsa. Kontakta installatoren eller lokala myndigheter om du vill ha mer information
om platsen samt villkoren for sddana insamlingsstallen.
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MAnpodopieg aadpdaielag

MNa anoguyn nAektpomnAnéiag, MupKayLAag 1) TPAUVHPATIOPOU TIOU TIPOKAAEL 1] akaTtAAANAN Xp1omn NG ouokeunc, dafaate
TIPOOEKTLKA TO EYXELPIOLO XPTIOTN TIPLV XPNOLUOTIOLNCETE T CUOKEUT Kat puAate 1o we Eyypado avadopdg ato pEAAov.

Meploplopol - To mapov MPOoidV dev TIPETEL va XPNOLUOTIOLELTAL arto aldLld KATW TwV 8 ETWV 1)

XP1ong ATOMA PJE CWHOTLKEG, ALOBNTNPLOKEG, DLAVONTLKEG AVETIAPKELEC 1) TIEPLOPLOPEVT
eUMeLpia 1) yvwan xwpeic tnv enifAewn yovéa 1 kndepodva yia tn dtaocpaAiion g
agdaAoug Asttoupyiag Kat tTnv armoduyn TuxoV Kivdivwy. O kaBapLlopog kaLn
guvTrpPNaon eV TIPEMEL va TIPAYHATOTIOLOUVTAL aTTo TaLldLd XwEig emiBAey.

-H guakeun ipoopiletal ya Xxprion Hovo pe tn povada tpododotnang Laxvog
TIOU TIAPEXETAL JE TN OUOKEUT).

-H nmapovoa cuokeur) ePLAQUBAVEL PTATAPLEG TIOU PTTIOPOUV Va
avTlkataotaBolv povo amo ELOIKEVPEVO TIPOTWTILKO.

- ABELATTE TNV TIEPLOYT TIOU TIPOKELTAL va KaBapLoTel. Ta maldld dev emutpémneTal
va rai{ouv pe TN ouokeut). BeBawwBeite OtL Ta tatdLa kat Ta Katokidla (wa
Mapapévouy ase agdaAr) anodoTaaon aro T0 POUTOT KATA TN AELToupyia Tou.

-Mnv eykaBiotate, poptilete 1] XPNOLUOTIOLEITE TN CUOKEUT) OTA PTtavia 1 yupw
aro Tioivec.

- To apov npoiov npoopiletal povo yla kKaBapLopo damedwv ag OLKLOKO
nepLBAAAOV. Mnv To xprnaolUomnoLeite o€ EWTEPLKOUG XWPOUG, O€ EMLPAVELEC
XWPILC BATEDO 1) OE EUTIOPLKEC 1) BLOUMNXAVLKEG EYKATAOTATELG.

-BePalwBeite 0TL N guakeuT) Aettoupyel cwatd oe KatdAAnAo reptBaAiov. Xe
dladopeTIkn TEPIMTWAON, YN XPNOLUOTIOLEITE TN TUOKEUT).

-E@v to KaAwbdLo LoxLo¢ £xeL kataoTtpadel, TPEMEL va avTiKaTaoTaBel amno 0L1ko
KaAwdlo 1) povada mou dlatiBetal anod Tov KATAoKEVAOTN 1) TOV QVILTPOCWTIO
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NANnpodopiegc aopaAelag

Meploplopol
xpnong

-Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT OE TIEPLOXT) TIOU QLWPELTAL TAVW aTto To mninedo

ToU €6AdPOUC XWPILC TPOCTATEUTIKO dpayHo.

-Mnv tomnoBeteite To poumot avanoda. Mn xpnoLUomnoLEiTe To KaAvppa LDS, 1o

KAAUP A TOU POUTIOT 1) TOV TPODUAAKTTPA WG XELPOAAPT] yLa TO POUTIOT.

- XPNOLUOTIOLELTE TO POMPTIOT OE XWPOUG e Beppokpaaia epPAAAovTog avw Twyv

0°C kal Katw Twv 40°C. BeBawwBeite OtL dev UTIAPXOUV LYPEC 1] KOAWDOELG OUaieg
OTOo atwpa.

-Ta v arnoduyr) (nulwyv 1) BAaBwyv amo 1o cUPCLPO, ATIOPAKPUVETE TUXOV

eAeLBepa avTikeipeva amno 1o damedo kal adalpéate KaAwdla 1} kKaAwdla Laxvog
arno t dtadpopr) kaBapLlopoL TPLY TN AELToupyia TNG CUOKEUNC.

- ATtopakpUveTe eLBPALOTA 1) PLKPA AVTIKE{PEVA Ao To dAMed0 WATE va PNV

TIECEL ETIAVW TOUG TO POMTIOT KL TO KATAOTPEWEL.

- ®UAAgTE Ta paAAld, Ta SaktuAa Kat AAAa péPn TOU CWHATOG JaKPLd arod To

avolypa avappodnang Tou pOuTIOoT.

- ®uAa&te to epyaleio kaBaplopoL pakpld aro naidla.
-Mn Aeltoupyeite tn cuokeur) o€ SWPATLO OTIoU Kolpatal BpEdog 1) rtaldi.
-Mnv toroBeteite madLd, katowkidla (wa 1} oroLadNoTE AVTLIKE{JEVA TTAVW OTO

POUTIOT aveEaptnta amno To eav Bpioketal ev OTACEL €{T€ €V KIVOEL.

-Movo kaBapo vEPO Kal EMLONPWCE EYKEKPLUEVO dLAAupa KaBapLlopoL PropEl va

npoaoteBel atn 6e€apevr) kKaBapoL vepou. Mnv nMpoaBbetete Kaveva AAAo Lypo
OMwWG OLWVOTIVELPA 1) artoAUpPavTLKO. H avaAoyia tou dltaAvpatog kKaBapLlopou
TPOC TO KABaPO vePO Pnopel va eAeyxBel otn dLadAn daAvpatog kaBapLopou.
®duAd&te 1o dldAupa KaBapLopoU pakpLa aro maldld.
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MAnpodopieg aadpdaielag

Meploplopol
Xpnong

Mratapieg Kat
$opton
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- Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT YL TOV KABapLapo TuXov dAsyOpevVWY

QVTLKELUEVWY. MN XPTOLUOTIOLEITE TO POUTIOT Yia va paléwete eVDAEKTA N
Kavalpa uypd, dlafpwtikd agpla 1 avapaiwta ofca 1) SLaAUTEC.

-Mn okourti{ete okKANPA 1) A UNPA AVTLIKELPHEVA. M1 XPTOLUOTIOLELTE TN CUOKEUT

yLa va HalEWPETE QVTLKEIPEVA OTIWG TIETPEG, HEYAAQ KOPPATLA XAPTLOU 1)
OTIOLOOTTTIOTE AVTLKELPEVO TIOU pTtopEl va dpagel Tn ouakeu.

-To Buopa mpénel va adalpeital amo ToV PEVPATOATTITN TIPLV TOV KABAPLOPO 1] N

OUVTNPNON NG CUOKEUT|C.

- Mn okouriete T0 POUTOT 1] TOV OTABUO BAONC PE LYPO TTAvi KaL PNV Ta

EeTAEVETE PE LYPO. META TOV KABAPLOPO TWV TIAEVOPEVWYV PHEPWY, OTEYVWOTE
MAT)PWG TA PEPT TIPLV TA ETIAVATOTIOOETIIOETE KAL TA XPTNOLOTIOLN OETE.

- XpNOLUOTIOLELTE TO TIAPOV TIPOILOV U WVA PE TIG 0dNYieg ato Eyxelpidlo

xpnotn. OL xprioteg euBuvovtal yla Tuxov {nuia 1 BAGRN mou MPoKUTITEL ATO
aKaTAAANAN XPT1ion Tou MAPOVTOC TPOLOVTOC.

-Mn xpnolyormoleite pnatapieg 1y otabpo Baong tpitwy. To POPTIOT PTIOPEL va

XPnaoLyoron el povo pe tov ataBpod Baong povtéAouv RCLEO101.

-Mnv ETUYELPELTE VO AMTOCUVAPHOAOYTOETE, ETILOKEVATETE 1) TPOTIOTIONOETE TN

pmatapia 1) tov otabpo Baong povol oag.

-Mnv tomnoBeteite tov otabpo Bdong kovtd os nnyn BeppotnTag.
-Mn xpnolPomoLeite uypo Tavi 1) LYPA xEPLA yLa VA OKOUTILOETE 1) va kaBapioete

TG emadEg poOpPTIONG TOU ataBpuoL Baong.

-Mnv amnoppintete MaALEG pratapieg pe akatdAANAo tpomo. OL AxpnaoTeg

UTIOTOPLEG IPETIEL Va amtoppinTovTal g€ KATAAANAN povada avakUuKAwanG.



NANnpodopiegc aopaAelag

Mmatapieg kat -Eav 1o KaAwbdLo Loxvog urtoatel (NULA 1 pwyuT), OTAPOTINOTE AUETWG TN XPNON
dopton TOU KaL ETILKOLWVWVTOTE PE TNV UTNpEecia eEunnpetnong YETA TNV MWANoN.
-BePalwBeite OTL TO POPTIOT £ival AMEVEPYOTIONPEVO KATA TN petadopd ToU Kal
OTL BploKkeTal atnV apxLkr) CUOKELAOia TOU €av €ival duvatov.
-E@Qv TO popmoT Hev XpNnaolPonomnBel yia peyalo Xxpoviko diaatnua, doptiote 1o
TMAT|PWG, ETIELTA ATIEVEPYOTIOLOTE TO KAL ArOBNKEVOTE TO 0€ BPOTEPOD, OTEYVO
pHEpoC. Emavadoptifete To pOUTOT TOUAGXLOTOV ava 3 PNveG yLa aroduyn g
UTIEPBOALKTIC EKDOPTLONG TNC Prtatapiac.

NAnpodopieg -0 awgBnmMpacg Aéwlep aTo tapov poiov nmAnpoi to Mpoturno IEC 60825-1:2014/
aodaleiag Aéwlep EN 60825-1:2014/A11:2021 ywa ripoiovia Aéwlep Katnyopiag 1. Amodelyete tnv
QUEOM OTTTIKY) €madr) padi Tou Kata tn xpenon.
MPOION AEIZEP KATHTOPIAX 1
KATANAAQTIKO MPOION AEIZEP

EN 50689:2021
ﬁ MOVO yLa ECWTEPLKT) XP110N

AlaBdaate 1O €yXELPLOLO XELPLOTT

Ala Tou TIapovTog, n Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dnAwvel 6tL 0 padloegomAlopog tumou RLL84CE cuppopdwvetal pe v O8nyia 2014/53/EE.
To TAN)pEG Kelpevo ™G dMAwong cuppdpdwaong EE SlatiBetatl otnv akdAouBn nAektpovikr dtebBuvan: https://global.dreametech.com
Mo AETTTOPEPEG NAEKTPOVLKO eyXELPLOLO, peTafeite atnv nAektpovikn dtevBuvan https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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ETILOKOTIN GO IPOoioVTog

Nound e€aptrjpata

=

i [

Popmot
KaAwdio oyvog MAGKQ EMEKTAONC Eyxelpidlo Onkn autépaTng YaKoUAa GUAAOYTG
 — paumnag ataBbpol XPNo dlavoung aKovNg x 2
: Baong QATOPPUTIOVTLKOU (1 mpogykateaTUEVN)
(MpogykateaTnpeEvn)

B

MNéApa Baon meApatog  diAtpo mAdkag AldAupa kaBaplopou EpyaAeio
Y1aBpog Baong gdouyyapiopatogx 2 adouyyapiopa- nAuaipatog kaBaplopol
(MpogykateaTnUEVN) Tog % 2 (MpogyKkateaTnpEVN)
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ETILOKOTINON NMPOoIioVTOoC

o O Koupmi gtabpou

- MEoTe yla va oTeIAETE TO POUTIOT oW OTOV aTaBPO6 BAong

- MNatrote moapateTapéva yia 3 deutepoAenta yla va
amevepyorolroete o KAeidwpa ya matdid

o () Koupni evepyornoinomng / kaBaplopol

- Mot ote mapateTapéva yia 3 SeUTEPOAETTTA YA
€VEPYyOTIOiNON 1) AMEVEPYOTIOINAT

- MEoTe yla va EEKLVTTETE TOV KABAPLOPO PETA TNV
€VEPYOTIOINON TOU POUTIOT

KukAkn évoelgn katdotaang

- TupTayEG PUTAE: Mpaypatomnoleital kaBaplopodg 1y o
KaBapLopog oAokAnpwoNnkKe

- Zupnayeg mpdowvo: Mpaypatomnoleital GpopTion

- MoptokaAl ou avaBoaPrvel: TdadApa

‘EvdelEn KatAoTaong KOUPTILOU

- ZUPTIaYEG AeUKO: Mpaypatomoleitatl kaBaplagpog 1) o
KaBapLopog oAokANpwONKeE

- MaAAOpEVO AeUKO: DOPTLAT) (OXL XOUNAT pTtatapia)

- ZUPTIQYEG TTIOPTOKAAL: Avapovr) HE XaunAn pnatapia ry o
nadon Pe XaunAn yratapia

- MaAAOpEVO TTOPTOKAAL: DOpPTION (XapNAT pratapia)

- NMoptokaAi mou avaBoafrvel: ThaApa

- Po{ tou avaBoaPrvel: H kdpepa evepyorotronke

Inueiwon:

- MiéoTte OmMOLOSNMOTE KOUUTIL OTO POUTIOT LA TTAUAT) EVW TO POUTIOT
KaBapilel 1 emotpédel yia dpoption.

- To KAeibwpa yla awdla propei va evepyoronBei/ anevepyoronBei

péow tng edappoyng Dreamehome.
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ETILOKOTIN GO IPOoioVTog

Popumot Kal algOntripeg

o BonBntikr Auxvia LED

o Kapepa Al IR

o Kapepa Al HD
o Mikpodwva

o AloBntpag VersalLift

o MpoduAaktrpag

o Mapabupo podulakTrpa

o Tplodlaotatol algbnnpeg
AéLep BUIATIG YPapHTIG

— Koupni emavadopdg/Evoelgn

Wi-Fi

- Natnote napateTapéva ya 3
SevtepoAerta yia enavadopd
OTLC EPYOOTATLOKEG PUBHIOELG

o KAAuppa

o OTIr) auTOpaTou adsldopatog
o ALOBNTPAC AKPWYV

° Emadég poptiong
o AuTopatN €icodog
avepodlaopou vepol

o YUvdeapol

Inueiwan: O awobntpag VersalLift Ba xapnAwaoeL dtav To pOUTOT €ivat as avapovr), poptilel atov otabpo Baong 1 kaBapilel MEPLOXEG HLIKPTC
AmOCTAoNG. € TEPIMTWAON KABAPLOPOU TIEPLOXWY HLIKPTIG ATIOCTACTG, UN UETAKLVELTE TO POUTIOT BLOTL PUTOPEL va emMmnpeacTtel n TomoBéTnon Tou.
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ETLOKOTINON NMPOoLOVTOg

Popumot Kal algOntripeg

ALOONTMPEG YKPEPOU
ALgBNTMPAG XOALWY o—
Movada eméKTaonG o—
TAEVPLKN G BoUpTOag —

o MayKATEVLBUVTIKOG TPOXOG

MpoaoTateuTkO BolpTtoag
BonBntikog tpoxog avapfaong

T

KOpLog tpoxog

o KUpLeg Bolptaeg
BonBntikog tpox6g avapaong
KOpLog tTpoxog

Movada emnéktaang o—
ogdpouyyapioparog

o KAt mpoaTtateuTikou Bouptoag

Kouti guAAoyric okovng

o KAUT kKouTLOU
GUAAOYTG

Omnm autdpatou © aKkovng

A8ELAoNATOC Lo KAUT diktpou

DdiAtpo °©

o OTéG aTEPEWANC BAong éApATOg
odouyyapioparog

Movada apouyyapiopatog

Meploxr olvdeang °
TEAUOTOG
agdouyyapioparog

MéApa
odbouyyapioparog

agdouyyapioparog
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ETILOKOTIN GO IPOoioVTog

Z1aBuog Baong AgEapevn) XPMOLUOTIONPEVOU VEPOU

| , |
| KAt 6e€apevng |
| VEPOU I
. I I
KaAuppa e I . I
______ ] ErunAéovoa |
| adaipa |
| |
AeEapev) o— — . | |
. | |
XPTOLLOTIOMPEVOU I | |
vepoo . D) T :
AgEapevr) KaBapou o = |
VvEPOU |

: Ae€apevn kaBapou vepoUl
| i e q
| | |

O .

Kahuppa ds&apevrg o——— : : /A o KAt Se€apevng :
OUAAOYTIG OKOVNG | | vEPOU |
MAdka mAuaipaTog o——— | | =<l o TWANVaC VEPOU |
®iAtpo TAdkag ° L J .' / :
mAuaoipatog | |
| |
I |
! o diATpo !
MAdKa €MéKTAONG PApTAg : o AvoOToAéQg :
| KaBaAatwaong |
I o MAwpag I
| |
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ETLOKOTINON NMPOoLOVTOg

Z1aBuog Baong

—— o 'Evdel&n katdotaong

- ZuPTayEG Aeuko: O aTtaBpog ) )
Baong eival ouvdedepévog — AE?UEEUUEVT] Uﬂ059xg yua
o€ oYy olvdeam Tou kit alvoeaNg
——— = . supmay£g MOPTOKAAL — vEPOU yLa QUTOHaTO
- 0 oTaBudc PacnC . ., avedodlaouo Kal armoaTpayyLon
napouctalel abpaipa @%——o | : ENEPFOMOIHMENO
0 O : AMIENEPFOMOIHMENO
o Gg{g\%ﬁggo— k ﬁ“ ﬂ k BUpa LoxUOC
anoppunav’rtkoo : ‘& 0 YT[OE)OXT"] UUKPOAGC T Yno&oxﬁ anogﬁkeucmg
®iktpo o fi @ = OUMOYTIC OKOVNG kaAwdiou Loxlog
OTEC QUTOPATOU o > <1
aést(’xouaros o EMadéc GopTianc
Meploxn o005
onpatodotnong
L Autopatn ££060¢ % o D ¢

TPOTBNKNC VEPOU -

Inueiwan: To Kt guvdeang vepoU yla autopato avedodlaauo kat
aroaTpAayyLlom TPEMEL va ayopaoTel Eexwplotd. (AlatiBetal povo oe
OUYKEKPLUEVEG TIEPLOXEG)
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Mpostowaaia Tou omutol oag

MpLv Tov kKaBapLopd, anopakpuveTe aatalr), eLBpavaTa, MOAUTIHA T Mpv Tov kKaBapLopo, toroBetrate évav Gualkd dpayud aTo AKPO NG OKAAAG
ernkivbuva avtikeipeva kat kabapiote kaAwdia, mavia, mawvidia, okAnpa kat wate va dlagdalioete v acdaAr| kat opaAr) Aeltoupyia Tou popmort.
apnpPa avtikeipeva oto €6adog WaTe va pnv epmAakouy, ypat{ouviatoly iy

napacupBolv amo To POUTOT KAl TPOKANB0UV {NULEG.

R | ann
2V 4

Avoi&te TNV MOpTa TOU dwPaATioU TIOU TIPOKELTAL VO KABaPLOTEL Kal TOTIOBETaTE Mo va amoTPEWETE TN YT AvayvVwPLOT) ard T0 POPTIOT TIEPLOXWYV TIOU TIPETEL va
Ta €ruAa TNV KATAAANAN B£€0m TOUG yLa va adr)OETE MEPLOTOTEPO XWPO. KkaBapLatolyv, Pn OTEKETTE UTIPOCTA OO TO POUTOT, TO KATWdAL Tov SLddpopo
snueiwon: 1 O€ OTeva pép.

- Katd tn AeLtoupyia Tou popmot yla mpwtn ¢opd, akoAouBnriate To katd tn SLdpkela Tou KaBapLlopoU yia va arnopakpUVETE TUXOV Bava epunodia eykaipwg.
- H BonBntikn Auxvia LED Ba mapéxel mpooBeTo GWTIOPO O XWPOUG UE XAUNASG dwTlapo.
-+ Mn okourifete OKANPA avilkeipeva Onwg METPEG, XaAUBOWva adatpidia kat pEpm TaLXVLIOLWYV 1) aLXUNPEA aVTLKEIPEVA OTIWG OLKOSOULKA andBANTa, omadgpéva YuaAld

301 Kat kapdLd, aAwg to édadog propel va ypat{ouvioTeL.



MpLv TN Xprion

1. TomoBetnote Tov oTaBPO BAoNG KoL ouvdEaTe a€ NAEKTPLKT) 2. EyKataaotrate TNV MAGKQ ETEKTOONG PAUTIAG
npila

TomoBetr ote TOoV 0TaBPO BAoNG o€ HEPOG OTO TO SUVATOV TILO AVOLKTO
He KaAd anpa Wi-Fi. Apriote apKeTO XWPo Onwe dpaivetal otnv ekova
Kal adalpéate TUXOV QVTLKELPEVA OTN OKLOGHEVT TIEPLOXT). ELloaydyeTe TO
KaAwdLo Loxvog atov otaBpo Baong kat cuvbéate To atnyv npida.

®diAtpo mAakag mAuaipatog

Inueiwan: BeBawwbeite o1l TO diAtpo MAAKag MAVGipaTog éxel TomoBet Bl
° | : ENEPTOMOIHMENO ot Bam Tou.
O : ATIENEPTOMOIHMENO

0 Eloaydyete otabepd 10

- 4@ KaAWSLo LoyLOG MPOG Ta EMAVW
) HEXPL VA avaweL 1 EVOELEN.

S

<

Inueiwan: L —
- BeBawwBeite 0Tl Hev UMAPKOULV AVTLKELPEVA TIOU PTIOPEL va PTTAOKAPOUV TNV

TIEPLOXT) ONPATOdOTNONG.
- Ma v anoduyn Aekedwv anod vepo Aoyw Bpegipatog EuAVwY danedwv 1

XOALWV, ouvloTAaTaL 1) TOTIoBETN oM Tou aTtaBpoL Baong os dameda pe MAaKAKLA
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MpLv N Xprion

3. AbaLpEOTE TA MPOCTATEUTLKA TOU POUTIOT Kal 4. YuvdéaTte TO pouTIOT GTOV OTaBPO6 Bdaong

€yKaTaoTrote T povada adouvyyapioparog Matote mapateTapéva 1o koupri () aTo popmot yia 3 SsutepOAsmTta
yla va TO EVEPYOTIOOETE. TOTIOBETHOTE TO POUTIOT OTOV OTABUO
Bdaong pe T povada odouvyyapiopatog aTpappévn mpog TNy mAaKa
nAuaipatog. Tote Ba akoVoeTe pla dwvntikn eldormoinan étav To
popMOT ouvOeBEl emTUXWG OTOV OTABUO BAONG. META TNV MATIPN
dOPTLON TOU POUTOT, OL EVOELEELG KATAOTAOMG OTO POUTOT KAl OTO
otaBuo Baong Ba mapapeivouy avappéveg yia 10 Aemtd kat otn
ouvéxela Ba eEaaBevnaouv.

Inpeiwon: Zuviotdtal va GopTioeTe MANPWG TO POUTIOT TIPLV TNV PWTN
XPrion tou. Otav To PopToT Sev Propei va evepyononBei adov e€avtAnBein
pnatapia, ouvdEaTe XELPOKIVNTA TO POPTIOT TOV OTABUO yla va To GopTioETE.
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MpLv TN Xprion

5. MNpooBéate 1o SLtaAupa kaBaplapoL

(1) Adparpéate to KAAUppa NG SeEapEVNIG TUAOYTIG OKOVNG Kal
BydAte t B1kn autopatng Slavoung amoppUTIaVTLKOU.

(1) Avoi€te To Avw Kamakt INg B1KNG Kat mpocBéate 1o SldAupa
kaBaplopou.

(1) KAeiote to kamakt tng Bnkng, TonoBetrote tnv {ava atov atabuo
BAong Kat £MeLta EMAVATOTIOBETAOTE TO KAAUPHA TNG SEEAUEVIG
OUAAOYTG OKOVNG. To SLaAupa kaBaplapol Ba mpooTtiBetTal autopata
Kata tnv epyaacia.

Inueiwaon:

- H Brjkn autdpatng Slavopng amopPUMAVTLKOU PTOPEL va YEPITeL Je dLtdAvpa
KaBapLopoL mpog xpron. Mnv poacBétete AAO LYPO MéEPAV TOU EMLOTIHWG
€YKeKPLUEVOU SlaAupaTog kaBaplapoU yla anotpornr duoAsLtoupyiag.

- TormoBetoTe TN B1KN AUTOPATNG SLAVOUTIG ATIOPPUTIAVTLKOU PEXPL Va
aogdaAioel otn B€on TC.

6. NpoaBéate vepd atn de€apevn kaBapou vepou
Adaipéate T de§apevn) kaBapou vepoL amo Tov ataduo Baong kat
vepiote ) e€apevn Pe kaBapd vePO. ETELTA EMAVATOTIOBETNOTE TN
gtov atabuo Baongc.

Inueiwaon: Mnv npoaBétete (e0TO vePO 0T degapevr) vepou, kaBwg propet
va TPoKaAéaeL mapapopdwon TG deEapevic.
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>uvbean otnv edpappoyr) Dreamehome

1. KateBaaote v epappoyry Dreamehome

APaLPETTE TO KAAUPHQ TOU POUTIOT KAL COPWAOTE TOV KwWdLKO QR ato

POUTIOT 1) avalntate «<Dreamehome» 01O KATAOTNUA EHAPUOYWV

yla va KAVETE ATjyn Kal eykatdotaaon g ebappUoynG.

Inueiwaon:
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- Ynoatmpiletat povo Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aoyw twv avaBaBbuioewv ato AoyLlopikd TG eGAPUOYNG, OL TTPAYHATIKEG
Aettoupyieg evdéxetal va dtadEpouv and T odnyieg ato nmapdv eyxeLpidlo.
AkoAouBnate TIg 081 yieg Baael g Tpéxouoag ékdoang g ebapHOYNG.

2. NpoaBéate ouakeumn

Avoi&te Tnv epappoyr) Dreamehome, matrote «Zapwaon Kwdkol QR
yla gUvoeam» Kal capwaTte Tov idlo Kwdko QR ato poumot ava ya
va IPoaBETeTe T CUCKEUT|. AKOAOUBY|OTE TA MPOTPEMTIKA OTjpaTa
yLla va 0AOKANpwaeTe TN auvdeamn Wi-Fi.

Inueiwon: MNa va npaypatonoioete enavadopa touv Wi-Fi, emavaldpete 1o

Bripa 2 Kat £melta akoAOUBT|OTE TA TMPOTPEMTIKA OT)HATA YLd VA OAOKANPWOETE

™ olvdean Wi-Fi.

o 'Evdel&n Wi-Fi

- Apyo avaBoapnua:
MpokeLtal va
npaypatornonBei
olvdean

- Tpriyopo
avaBoofnua:
MpaypatoroLeitat
olvdean

- Evepyoromnpévo:
Mpaypatorotrénke
olvdean




06nyieg xpriong

Evepyormoinon/Amnevepyoroinan

Matmote napatstapéva o koupri () yua 3 Ssutepoienta yia va
EVEPYOTIOLOETE TO POUTOT. H évBelén LoxLog Ba nmapapeivel
avappévn. EVOANOKTIKA, TOTIOBETYOTE TO POUTIOT OTOV OTABHO
Baong euBuypappifovrag TG emadEg GOPTLONG TOU POUTIOT HE QUTEG
TOU oTaBpoU BACNG KAl To poumot Ba evepyoronBel avtopata

kat Ba Eekwvnoet va poptilel. MNa va arevepyoTooETe TO POUTIOT,
QTOPAKPUVETE TO Ao ToV 0TaBp6 BAONG KAL TTATHOTE MAPATETAHEVA
10 kouprti () yia 3 SsutepoAerTa.

Tayeia xaptoypadpnan

Metd ) Slapopdwaon tou dikTvou yia TPWTN Gopd, akoAoUBNaTE TLg
0dnyieg otV edpappoyn yla va dnuloupynoete ypriyopa évav xaptn.
To poumot Ba Eekvnoel T xaptoypadnaon xwpig va kabapilel.

‘Otav TO POUTIOT EMLOTPEWEL OTOV 0TaBpO Bdong, n Sadikacia
XapToypadnaong €xeL oAokANpwOEL kal o xaptng Ba arobnkeutel
autoparta.

MNavon/Avapovn

‘0TaV TO POUTIOT AELTOUPYEL, TILETTE OTIOLOONTIOTE KOUKTTL yLa TadoT.
EAv TO poumoT eival o€ mauan yla IepLocotepa amno 10 Aemtd,
umaivel autopata o€ avapovr). OAeg oL evdei&elc ato popmnot Ba
arnevepyoTonBouv. MEoTe OTIOLOOTTIOTE KOUUTIL OTO POUTIOT 1)
XPTOLUOTIOOTE TNV EPappoyN yLa va «EUTIVIOETE» TO POUTIOT.
Inueiwan: Edv To poumoTt ival g€ mavan kat TornoBetnBel otov otabuod
Baomg, n Tpéxouvaa dladikaaoia kaBaplopol Ba TeppaTLOTEL.

AuTOpOTN gUVEXLOT KaBaplopol

Eav n pratapia ivatl moAD xapnAry, To popmot Ba eMLOTPEWEL
autopata atov otabpod Baong yia poption. Abol GopTLoTEL KAl
dtaoel oto KaTdANAo eninedo pnatapiag, Ba guvexioel TG PN
OAOKANPWHEVEG Epyaaieg kaBaplapou.

Inueiwan:Na va XpNoLUOTOLOETE QUTTV TN AELToupyia, EVEPYOTIOLOTE TN
otnv ebappoyn.

Aeltouvpyia Mnv evoyAeite (DND)

‘Otav 1o popmot pubpiletal otn Asttoupyia Mnv evoyAeite (DND),

bev Tou emuTpéneTal va auvexioel Tov kaBaplopo. H Aettoupyia DND

elval amevepyomonpévn ano MPOoEemAoyr) aTo epyoatdoto. Mnopeite

Va XPNOLHOTIOTETE TNV £DAPPOYT VLA VO EVEPYOTIONTETE TN

Aertoupyia DND 1) va tpormonotrigete Ty nepiodo DND. H mepiodog

DND eivat 22:00-8:00 arto mpoemmAoyn).

Inueiwon:

- OLTIPOYPOPHOTIOPEVEG EpYTieg KaBapLopoUL Ba TPayPaTOMoLoUVTAL WG
ouvnBwg kata v repiodo DND.

- To popmot Ba ouveyioel Tov kaBapLopo amno To onHELO IOV OTAPATNOE PETA
™ AN&n tng mepLodou DND.

Emavekkivnon touv popmot

EAQv TO pOUTIOT OTOPATOEL Va artokpivetal 1) dev propei va
arevepyonounBei, matrote napatetapéva to kKoupti (D yia

10 SeutepOAEmTa yla avaykaaTikr) anevepyornoinan. Enetra,
Matote mapatstapéva to koupri () yia 3 Ssutepolemta yia va

EVEPYOTIOLI)OETE TO POUTIOT.
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0&nyieg xpnang

TKoUTILopPA Kat adouyydplopa

Inueiwan: ‘Otav xpnolyormoleite ™ povada adouyyapiopatog yla mpwin
$opd, To PpopTOT eKTEAEL TNV Epyaaia «ZkoUMLopa Kat adouyyapLopa» amno
TpoemAoym.

1. 'Evap&n kaBapiopatog

Miéate 1o koLt () GTO POUTIOT 1) XPTOLUOTIOOTE TNV EPAPHOVT

yla va KAVETE TO POUTIOT Va EEKLvrOEL amo Tov aTabuo Bdong. Tote

TO POUTOT Ba axedlaoel T BéATLoTN Sadpopr) kaBaplopoL kat Ba
eKTEAETEL TNV Epyaaia kaBaplopol Bagsl Tou dnuloupynBEvTog xapt.

Inueiwon:
- Ma va BeBatwbeite 6TL TO POUTOT emaTPEPEL EUKOAA OTOV OTABUO BACGNG PETA TOV
KaBapLopo, GUVLAOTATAL VO KAVETE TO POUTIOT Va EEKLVTEL a0 TOV aTaBpo BAaong.

- Ta méApata odouyyapiopatog Ba kaBaplaTolV MPLV EEKLVIOEL TO POUTIOT TO
ogdouyyapLopa, TEEPLUEVETE UTIOHOVETLKA.

- Mn petakuveite tov otaBuo Baong, m 6e€apevn kaBapoL vepou, T de€apevn
XPNOLOToNpEVOU VEPOU 1) TO GiAtpo TAAKaG MAuaipatog Katd tn Asttoupyia.

- O kaBapLopog pe (eaTo vepod PMopEL va evepyomonBetl atnv ebappoyn ya
KaBapLopo Tou MEAPATOG OPOoUYYapioPaTOG, TIOU LOXUEL YL OAEG TLG AELTOUPYIEG.
Ma mv anoduyr eyKaupaTwy, pnv ayyilete 1o atopo e§66ou vepol otav eivat
evepyomonpévn n Aettoupyia.
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2. MAUOLYO pE autopato adouyyapLopa

Katd tov kaBapLopo, To poumot Ba eMoTpEédEL auTOpaTa aToV
otaBpo Baong yla MAUCLUO Twy TEEAPATWY adouyyapiopatog Bacel
NG oUXVOTNTAG KaBapLlopol TEAPATWY adouyyapiopatog mou xeL
npoodloplotel otV epappoyn. O otaBuog Bdong Ba Eavayepioet
autopata ) Se€apevr) vepOU TOU POUTIOT KaL TO POUTIOT Ba ouvexioeL
Tov KaBapLopo.




06nyieg xpriong

3. Ab€La0TE quTOPATA TO KOUTL GUANOYTG OKOVNG Kal TIAUVETE
KAl oTEYVWOTE Ta EApaTa opouyyapiopatog

AdoU T0 pOPTIOT OAOKANPWOEL Yla epyaaia kaBapLopou Kat
ETILOTPEWEL OTOV OTABHO BAong yia doOpTLoN, 0 aTaBuog Baang
Ba adeldoel autdpata To KOUTi GUANOYTIG OKOVNG Kal ETELTA Ba
kaBapioel kal Ba gTeyvwaoeL Ta EAPATa opouyyapiopatog.

Inueiwan:

- E&v 1 Aettoupyia autopatou adeldopatog eivat amevepyomotnpévn atnv
edbappoyn), o oTaBpog Baong dev Ba adeldosl autdpata 1o Koutt GUAAOYTG
OKOVNG.

- O otaBpog Baong Ba adelalel to kouti GUAAOYTG OKOVNG cUPdWVA PE TN
pLBULON otV ebappoyn.

4. KaBapiate ™ de€apevr) xpnaolpomonpévou vepou

AdoU T0 poPTOT OAOKANPWOEL TNV £pyacia Tou, kaBapiote T
Se€apevn xpnoLUoTopPEVOU VEPOU YLO QTOTPOTIA TUXOV OCHWV.

ZpouyyapLopa PJETA TO OKOUTILOPA

Evepyoronate N Aettoupyia odouyyapiopuaTog HETA TO OKOUTILOWA
otV ebappoyn KAl To pOUTOT Ba anopakpUVEL QUTOHATA TN Hovada
odouyyapiopatog otov otaBpd BAong yia va okoutioel to damnedo.
AdoU oAokAnpwBEel To oKOUTILOPQ, TO POUTIOT Ba ETILOTPEWEL OTOV
otaBpo BAonC yla va EYKATAOTAOEL TN Jovada adouyyapiopatog Kat
0 otaBpocg Baong Ba adsldoel autdpaTa TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG.
Kat émetta 1o pounot Ba Eekivrioetl 1o adouyyaplopa adol upwboLv
oL KUPLEG BOUPTOEG Kat N TIAEUPLKT) BoupTOoa.

Movo okoUTILapa

Evepyoton|ate TN AeLtoupyia okouTiiopatog atny epappoyr Kat 1o
popmot Ba armopakpUVEL aUTOpATA TN Povada adouyyapiopatog
gtov otaBpo Baong kot Ba EekLvr\OEL TO OKOUTILOA.

Maévo adouyyaplopa

Evepyoroate N Asttoupyia adouyyapiopatog atnv ehpappoyn
KaL To poumot Ba eAéyEel autopata eav n povada apouyyapiopatog
elval eykateotnuévn otov otaBpd Baong. Eav oxL, To pounot Ba
€YKATAOTNOEL TN Yovada apouyyapiopatog kat Ba EeKvr|oeL TO
agdouyydaplopa adol vPwBoULV oL KUPLEG BOUPTOEG KAl N TIAEUPLKY)
Bouptoa.
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>uvring ouvtnpnon

Ma va dlatnpeite To POUTIOT G€ KAAT) KATAOTAOY), CUVIOTATAL VA QVATPEXETE OTN XP1ON €EQPTNUATWY 0TV edbappoyr 1) atov akoAouBo mivaka

yla ouvnBn ouvtripnaon.

aLgBNpPeg AéLlep BumAng
YPAHUNG

AlgONTpag XaAuwv

ALOBNTIPEG YKPEPOUL
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Mépog JuxvOTNTA CUVTHPNONG gsﬁf(ﬁ?i%mon c Mépog ZuXvOTNTa GUVTHPNONG g\fﬁlngg%%mon c
AeEapevn . A . MNapdaBupo
XPNOLJOTIONPEVOU VEPOU MeTd ano kaBe xprion / npoduAaktrpa
AeEapevn kaBapoL vepou .
MNpodulaktrpag
KUpleg BoUptoeg Ka&Be 6 €wg 12 prjveg M ) )
®iAtpo kouTlol GUAOYIG | Mig popda avd 2 égsrg;é%rlgésig%%%q o ia dpopa tov urva
akovng £BBOpALEC KaBe 3 £wg 6 urveg oH e
TOU POPTOT
MAgupLk” Bouptoa - -
- - Katw pépog tou /
Bdoelg méApatog / POUTIOT
adouyyapioparog - -
®iAtpo TMAGKAG Mia dbopd ava 1 éwg 2 Kouti guMoynig
mAvaipatog HMVEG oKovng
gggé%)gﬁu%%%%fgﬁéTﬂﬂﬂc Kuplot Tpoyot KaBaplopog Onwe amatteitat
Enadég doptiong BonBntwkot tpoxol
- - avapaang
Ogsg autopatou : o
adeLaopatog YakoUAa guAoyTg . : .
' ' aKOVIG KaBe 2 €wg 4 prveg

MayKateuBUVTIKOG TPOXOG

- : / MéApata . . .
AloBNnTMpag axkpwy Mia bopé Tov Hriva odoUYYapiopaTog / K&Be 1 €wg 3 prveg
AloBnpag VersalLift AvaoTtoAéag KaBe 18 €wg 36

- KaBaAdtwang UTMVEG
Tplobldotatol

Inueiwan: H ouxvotnta ouvinenNaong Kat aviikataotaong eéaptdral and
TNV PayPatkn Xprion. Edv npoklyel e€aipean AOyw €L8LKWYV EPLOTATEWY,
guvigtdtal GueaT ouvIrPNaOT 1) AVIKATAoTaaoT.




Zuvnng auvinpnaon

diAtpo mAdkag mAuaipatog

1. ByA&Ate 1T0 popuToT Kat adalpéate to ¢iAtpo mMAdKag mMALCidaTog 3. Xpnaolgormowate TV edappoyn 1) MAtroTe T0 KOUUTL ) yla
adol oAokANpwBel 0 kaBapLopdg Tou TEAPATOG odouyyapiopaTog. Va ETILOTPEWPEL TO POUTIOT aTOV 0TaBPO BAONG, 1} TOTOBETNOTE TO
POUTIOT XELPOKiVNTA.

2. ZemAlvete 10 diAtpo MAAaKag Avaipatog pe kaBapod vepo,
OKOUTILOTE TO KA, OTN CUVEXELQ, ETIAVATOTIOOETAOTE TO TNV TTAdKA
MAuCipatoc.
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Tuvring ouvtnpnon

TakoUAa guAAoyng oKOVNG

1. Adbatpéate 1o kKAAuppa ™ g de€apevnc cUAAOYTIG OKOVNG Kat 3. TortoBetote véa gakoUAa cUAAOYTIG OKOVNG.
netate T gakoVAA gUAOYT|C OKOVNG.

& N

Inueiwan: Edv Tpaprete mpog ta mavw  xelpoAapr) n cakoLAa Ba
odppayLloTEl WOTE va AMOTPATIEL N TUXALA TTTWAT) OKOVNG KAl Bpauapdtwy EEw.

2. ATtopakpUveTe okovn kat Bpadopata and 1o ¢iAtpo pe éva ateyvo 4. EnavatomnoBeTnoTe To KAAuppa ™G deEapeviic UAAOYTIC OKOVNG.
mnavi.
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Zuvning ouvinpnon

KOpLeg Bouptaeg

1. MEOTE TA KAUT TOU TIPOOTATEVTIKOU BOUPTOAG P0G TO JETA yLa Va 3. Mg ta Tunwpéva atnv 086vn BEAN atpappéva pog ta mavw,
aPaLPETETE TO MIPOCTATEVTIKO BOUPTOAG KL, OTN) CUVEXELQ, ONKWOTE TonoBetnate T BNkN ™NG KUPLAG BoupToag aTLg UTIOSOYXEG TIPOG TA
TLG BOUPTOEG QMO TO POYTIOT. Katw pe KAlam.

2. TpaPn&te mpog ta £€w TIG BOUPTOEG OTIWG PaiveTal TNV ELKOVA. 4. EuBuypappioTe TO PTIPOCTIVO GKPO TOU TIPOCTATEUTLKOU TNG
XPNOLUOTIOWOTE TO TIAPEXOPEVO Epyaleio kaBaplapo yia va BoUptoag pe tnv UTTOSOXT), TOTIOBETHOTE TO TPOG TA KATW HE KALON
QTOPOKPUVETE TUXOV TPIXEG TTOU EXOUV PTIEPOEVTEL OTIG BOUPTOEG. KaL, OTn OUVEXELQ, TILETTE TO 0T B€am Tou.

Metd Tov kaBaplopo, orpwéte TIg Bolptosg atabepd péoa otV
KUpLa BAaom ™g BoUPToag PEXPL VA KOUUTIWAOOUY 0t B€0m Toug.

Kavte KAk

Inueiwon:Na eioTte MPOOTeKTIKOL OTav TPaBdte MPog Ta £Ew TLG KUPLEG
BoUptoeg yla va anodUyeTe TPAUUATIONO.
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uvr|Ong ouvtnpnon

MAgupikn Bouptoa MayKateuOUVTLKOG TPOXOG

=ZeBdwate TNV MAeUpLKT) Bouptoa pe kataaBibt, kaBapiote TG TPixEg
amno m Boluptoa kat EavaBLdwaTe .

Inueiwon:

- Xpnolgormowate epyaAeio OTIwG PLkpo katoaBidt yia va dlaxwpioete Tov
agova Kat To EAA0TLKO TOU TIayKATEUBUVTIKOU TPOXOU. M1 XpnaLlomnoLEite
untepBoALkry Suvapn.

- ZeMAUVETE TOV TIAYKATEUBUVTLKO TPOXO O€ TPEXOUHEVO VEPO Kal
EMAVOTOMOBETNOTE TOV AdOoU €XEL OTEYVWOEL TTIAT)PWG.

e

N BN
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Zuvnng auvinpnaon

BonBntikoi tpoyoi avafaong kat Kuplot tpoxoi

1. NeploTpéwTte ToV BonBNTIKO TPOXO avaBaaong Ewg OTou To BEAOG
«OUT» va eilval oTpappévo pog Ta Mavw Kat, atn ouvéxeLa, Tpafnéte
TOV TPOXO TIPOG Ta £Ew.

2. XpnaouJornotrate KataAANAo epyaAeio yia va kabapioete Tpixeg
TIOU €X0UV PTePdEVTEL aTOV KUPLO TPOXO KAl OTOV BoNnONTIKO TPOXO
avapBaong.

3. Meta ToV KOBaPLOPO, TEEPLOTPEWTE TOV KUPLO TPOYXO YLa va
evBuypappioete ta 6V0 BEAN (BA. Etkdva @ ). EmeLta, pe 10 BEAOG
«IN» va givat oTpappévo mpog Ta KATwW, EL0AYAYETE TOUG APLOTEPOUG
kat 5e§lovg BonBNTIKOUG TPOXOUG avaBaong HEXPL VO KOUUTIWOOUV
ot Béaon toug. (BA. Elkova @ ).
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uvr|Ong ouvtnpnon

Kouti guAAoy1iG okovnG Kat dpiAtpo

1. ApalpéoTte T0 KAAUPHO TOU POUTIOT KAL TILEDTE TO KALTT TOU KOUTLOU
OUANOYTIG OKOVNG YLa Vo adalpETETE TO KOUTL GUANOYTG OKOVNG.

2. Apalpéate 10 PIATPO TOU KOUTLOU GUAAOYTIG OKOVNG, KL ETIELTA
abeldote To KOuTti GUAOYTIG OKOVNG.
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3. Xtunmote eAadpd 1o KaAaBL Tou GIATPOU yLa va aropaKPUVETE TN
Bpwpta.

Inueiwan: Mnv emixelprioste va kaBapioete 1o ¢iAtpo pe Bouptaoa, dayxTuAo 1y
aHNPa avtikeipeva yla tnv anoduyn nuuwv.

4. ZemAUVETE TO KOUTL GUAAOYTG OKOVNG KOL TO PIATPO pE VEPO Kal
OTEYVWOTE TA MAT)PWG TIPLV TA EMAVATOTOBETTOETE.

A
v v
4.> @h
» a
\

Inueiwon:

- ZeMAEVETE TO KOUTL OUAOYTIG OKOVNG Kat To diAtpo pévo pe kabapd vepd. Mn
XPT)OLHUOTIOLELTE ATMOPPUTIAVTLKO.

- XpnolporoLeite To Kouti auAoyNG akdvng kal To diAtpo povo adoul éxouv
OTEYVWOEL AT PWG.



Zuvnng auvinpnaon

ALOONTNPEG TOU POUTIOT Enadég hOPTLONG Kal TIEPLOXT) ONHATOdOTNGONG

S KOUTILOTE TOUG aLOBNTAPEG TOU POUTIOT XPNOLHOTOLWVTAG HOAQKO KaBapilete TG emad£g GOPTLONG KAL TNV TIEPLOXT) ONUATOSOTNONG HE
Kat aTeyvo mavi, oTwg daivetal otnv Mapakdtw lkOva: HaAaKO KoL aTeyvo Tavi.
o MapaBupo
npoduAakTpa
Awbnmpag VersalLift | | > Tpwodigotarot

alaBntpeg Aéwlep
BLMANG ypappnig

o ALoBNtpag dkpwv

o Mpodulaktmpag

O1éG auTOpaTOL adELATHATOg

KaBapioTe TIg OTEG QUTOPATOU ABELATPATOC TOU POUTIOT KAL TOU
otaBpol BAoNg pe HAAAKO Kol aTeEYVO Tavi.

Inueiwan: To Bpeypévo navi Propel va pokaAéael (NpLd oe evaiodnta
oTolKela p€oa aTO POPTIOT KaL Tov oTtabpd BAong. Xpnaolporoleite ateyvo mavi
yla Tov KaBapLopo. 316




Zuvnng auvinpnaon

AgEapevr) XpMOLUOTIONPEVOU VEPOU

1. Adpalpéate T de€apevr) xpnatpomoinuévou vepou, avoite o
KAAUPPA TNG KAl A8ELATTE TO XPNOLHOTOMPEVO VEPO.

2. ZeMAUveTe TN SeEapEVT) XPNOLHOTOMNUEVOU VEPOU HE KABAPO VEPO
KaL XPNOLHOTIOW)OTE TO TAPEXOHEVO EpyaAeio kaBaplapo yla va

KABapIioETE TO ECWTEPLKO TOXWHA TNG HEEAUEVIIG XPMOLUOTIONEVOU
VEPOU.

Inueiwon: Na eigte mpooekTikol 6Tav Tpafarte mpog ta éEw v KupLa Bolptoa
yLa va armodUYETE TPAUPATIOHO.
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MéApata odpouvyyapioparog

ATIOHQKPUVETE Ta TTEAPQTA odPouyyapiopatog ano TG PAceLg
éAPaTog odouyyapiopatog yia va T avILKATAoT T OETE.

Mnatapia

To POPTOT TIEPLEXEL TTAKETO PrtaTapiag Lovtwy AtBiou uwnAng
anodoang. BeBawwBeite ot n pnatapia napapével kaAd GopTLopévn
yla kaBnpepLv xprion waote va dlatnpeital BEATLOTN anodoan
pratapiog. Eav To popmot dev xpnaolyomnoLeitat yia peyaio

XPOVLKO LA 0TNHA, AIMEVEPYOTIOLOTE TO Kal paléWte to. MNa v
nPOANY”N (NuuWwv and urtepPoAtkr) ekdoption, GopTifeTe To POpPTOT
TouAaylotov pia dopa ava tpipnvo.



ErtiAvuon npoBAnpatwy

MNpo6BAnua

Auan

To poumot dev
EVEPYOTIOLE{TAL.

H pratapia eival xapnAn. Enavadoptiote 1o popunot atn Ao kat poaonabrote Eava.
H Beppokpaaia g pratapiag eivat moAD XapnAn 1} oAU uwnAr). Zuviotdtal n Asttoupyia TG CUOKEUTG OE
Beppokpaacia peTagl 32 °F (0 °C) kat 104 °F (40 °C).

To poumot dev poptilel.

0 otaBpocg Baong dev éxel auvdeBel oe LoxL, BePalwBeite OTL Katl Ta S00 akpa Tou KaAwdiou LaXVOG Tou éxouv
ouvdebei otnv npia cwaotd.

H enadn petal Twy enadwyv optiong atov otabpud BAoNG Kal To popmot dev ival KaAr, kaBapiate Tig
enadeg doptong.

EA€yETe €@V UTIAPYKEL TUXOV EEVO OWHA OTOUG OUVOECHOUG TOU POUTIOT KAL AMOPAKPUVETE TO EEvo owpa, av
UTTAPXEL.

To popmot dev
guvbéetal ato Wi-Fi.

0 kwblkog mpoaBaong ato diktuo Wi-Fi eival eapaApévos. BeBalwBeite 0TL 0 KWdLKOC MPOaBaacmng mou
Xpnaotgoroleite yia auvdean oto diktuo Wi-Fi oag eival owatog.

To popmot dev unootnpilel ouvdean Wi-Fi 5 GHz. BeBalwBeite OTL TO popmoT eival ouvdebepévo ae alvdean
Wi-Fi 2,4 GHz.

To onpa tou Wi-Fi elvat aduvapo. BeBalwBeite OTL TO POUTIOT BPILOKETAL OE TIEPLOXT| HE KAAY) KAALWN Wi-Fi.
To pouTOT evbéxeTaL VO UMV eivat €ToLpo yia dtapopodwaon. KAeiote kat Eavavoi€te v epappoyn Kat EmeLta
npoomadnote Eavd oupdwva Pe TIG 0dnyiec.

To poumot dev pPmopei va
BpEeL KAl va ETILOTPEWEL
agtov oTaBpo Baong.

0 otaBpog Baong €xelL amoouvoeBel amd TV oYU 1] ETAKLVETAL OTAV TO POUTIOT SEV ival MAVW TOU. TUVOETTE
ToV 0T0Bp6 BAONG OTNV MAPOXT| LOXVOG 1) TOTIOBETOTE TO POUTIOT OTOV 0TABPO Baong yla doption.
YTapyouv rapa MoAAd epmiodla yopw amo Tov otabpo Bacng. Tonmobetriate Tov aTaBuo BACNG O TILO AVOLKTO
XWpo.

H peTakivnomn Tou POPTIOT PUTOPEL VA TIPOKAAETEL TNV EMAVATOTIOOETNOT) TOU KAl autod Ba Eavadnuloupynaost
XAPTN o€ TEPIMTWAN aotoyiag g enavatonofémaong. EGv to poumoT eivat oAU pakpLd amo tov otabpo
Baaomng, evoEXeTAL va PNV PTIOPEL VA ETILOTPEWEL AUTOHATA PJOVO TOU, EMOUEVWG OE QUTV TNV TepimTtwon Ba
TIPETIEL VA TOTIOBETHOETE XELPOKIVNTA TO POUTOT TTAVW aTov oTaBpo6 Bdong.

Y KOUTILOTE TNV TIEPLOXT) ONHaTOSOTNONG 0ToV 0TaBuo BACNG yla va anopakpUVETE OKovn 1 Bpaloparta.
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ErtiAuon npoBAnpatwy

MNpopAnua

Auan

To popTIOT KOANGEL
UTIPOCTA Ao ToV aTabuo
Bdong kat bev propei va
ETLOTPEWEL OE QUTOV.

EAéyETe av UTTAPXEL APKETOC XWPOG KaL OTLG HU0 TTAEUPEG 1) UTIPOaTA ard Tov aTabpd BAONC Yo VO AMOTPEWETE TO
HTIAOKAPLOHQ TOU POUTIOT.

H dladpopn) emotpodng yia poptiomn eival PAoKapLopéVn, TLX. 1) TOPTA £ival KAELTTT).

To POPTOT PTOPEL va YALOTPTOEL €@V TO dATEdO PMPOoaTd amod tov otabpo Baong ivat urtepBoAtkd uypo. Eav val,
kaBapiote TNV Mepigoela vepou TPLY IPOoTIaBNoeTe Eava.

YUVLOTATOL VA PETAKLVY)OETE TOV 0TaBO BAcng oe AANO onpeio kal va ipooTaBrjoete Eava.

BeBalwBeite OTL N MAGKQ ETTEKTAOMNG PAUTIAG EXEL EYKATAOTABEL oWOTA.

To poumort dev
arevepyoroLeital.

To pouTot dev pnopel va anevepyomnonBei otav poptilel. TUVIOTATAL VA ATIOHAKPUVETE TO POUTIOT ard Tov aTabpd
BAOMC KoL EMELTA VO TIATTOETE TAPATETAPEVA TO KOUPTIL () yia 3 HEUTEPOAETTA YO VA TO ATIEVEQYOTIOLOETE.

EQV TO pOUTIOT HEV PTIOPEL va aTevEPYOTIONOEL pe TNV EKTEAEDTT TOU BriPOTOC 1, TIATAOTE MAPATETAPEVA TO KOUUTIL
(Hyio 10 SEUTEPOAETTA YL AVAYKACOTLKY] AMEVEPYOTIOM AT TOU POUTIOT. EQV TO TIPOBANMA ETTLUEVEL, ETULKOWWVHOTE
HE TNV unmpeaia eEunnpEéTnong HETA TNV MTWANON.

H tax0mta poptiong eivat
apyn.

Amattouvtal epinou 4,5 WPEG yia AN PN GOPTLON TOU POUTOT OTAV N Uratapia eival XapnAn.

EQv AelTOUpYEiTE TO POUTIOT O€ BEPOKPATieg EKTOC TOU KaBopLapéVoU EUPOUG, ) TaxUTNTA hoOPTIONG Ba
emBpaduvBel autdpata yla enéktaon g Stdpkelag {wWng ¢ pnatapiag.

Ol enadég GOPTLONG KAl OTO POUTIOT KaL OTOV aTabuo BAong evdéxetal va eival BPWHLKES, TKOUTILOTE TLG JE OTEYVO
mavi.

0 BopuPog auvgavetal
€VW TO POUTIOT €ival o€
Aettoupyia.

EAéyEte €@v TO PiATPO TOU KOUTLOU TUANOYTIG OKOVNG €XEL PpateL. Eav val, KaBapiaTe To 1) AVIIKATACTAJTE TO.

‘Eva oKANPO QVTIKEIPIEVO EVOEXETAL VA EXEL TILACTEL OTLG KUPLEG BOUPTOEG 1] TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG. EAEYETE KaL
QTOPAKPUVETE TUXOV OKANPA QVTIKEIPEVA.

OLKUpLEG BOUPTOEG 1) 1 TTAEUPLKY) BoUpTOoa evOEXETAL VO EUTTAQKOUYV. EAEYETE KAl QMOPAKPUVETE TUXOV Eéva owpaTa.
AMGETe TN Aettoupyia avappodnaong os Turikr) 1 ‘Houxn.

To popmoT peTakiveital
XwpiG va akoAouBei v
kaBoplopévn dadpopr.

AVTIKE{pEVA OTIWG KaAWDLA LoXUOG Kat TIAVTODAEG TIPETIEL VO OPYAVWVOVTAL TIPLV TN XPT)0N TOU POUTIOT.

H epyacoia o vypég oAlaBnpéEg emudaveleg MpokaAel 0AlaBNon Tou KUPLOU TPOoXoU. TUVIOTATAL OTEYVWHA TWV
UYPWV PEPWV TIPLV TN XPT)OT TOU POUTIOT.

TKouTtigTe To TMaPABUPO TIPODUAAKTT)PA KAL TOUG TPLOBLACTATOUG aLaBNTPEG AéLlep BUTATIC YPAUHTIG OTO POUTIOT
HE KaBapo, HaAOKO Tavi yla va Toug KPOTroeTe KaBapoUg Kal Xwpig epmodia.
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ErtiAvuon npoBAnpatwy

MpépANua

AUon

To poumOoT XAveL Ta
SWHATLA TIOU TIPETEL VA
KaBapLotouv.

BeBalwBeite OTL OL TIOPTEG TWV dwATIWY TIOU TIPETIEL VA KOBAPLOTOVV Eival OVOLKTEG.

O XWPOG PTPOOTA Ao TO SWHATLO TIOU TIPETEL VA KaBapLoTel evoEXETAL va eival LyPOG Kat oAlaBnpog,
npokaAwvtag oAlabnamn kat pn GuatoAoyikr) Aettoupyia tou popnot. Npoomnabr)ote va oteyvwaoeTe To damnedo
TIPLV XPTOLUOTIOW|OETE TO POUTIOT.

To poumoTt dev guveyilel
TOV KaBapLoPo PETA TN
doption.

BeBalwwBeite O0TL TO popmoT dev éxel pubuLaTtel o Asttoupyia Mnv evoxAesite (DND), katt tou Ba to nmapepmodioel
va guvexioel tov kaBapLopo.

To poumot dev ouveyilel Tov kaBaplopo adou To ToToBEeTOETE XElpokivnTa atov atabuo BAcng 1) To oteilete
yla doption péow G ePappPoyng 1) TOU KOUTILOU () .

0O otaBpog bev pmopet
va adeldosL auTOpaTa TO
KOUTL SUA\OYTIG OKOVNG.

EAéy&te edv N oakoVAa guAAoyn|G akovng atn de€apevr) GUANOYTG OKOVNG Eival yepATn.

Eav n gakoUAa gUANOYTIG OKOVNG BeV gival YePATn, EAEYETE €AV UTIAPXKEL KATIOLO EUTIOBLO OTLG OTIEG AUTOHATOU
adeLdopatog Tou popmoT, Tou ataBpol BAong 1) Tou koutlol GUAAOYTG OKOVNG. EAv urtapyeL, kaBapiate eykaipwg
TO PTAOKQPLOPEVO PEPOG.

H otdBun vepol atnv
TAdka TAuaipatog eival
UNn duatohoyk.

EAéyEte edv To aToweio ateydvwang otn de§apevr) XpNOLPOTIOPEVOU VEPOU €ival xaAapod 1) Un owaotd
TOTIOBETNHEVO KaL, €AV VAL, EMAVAPEPETE TO XELPOKIVNTA. EAV TO TIPOBANUQ ETILUEVEL, ETILKOWVWVYOTE HE TNV
opdada egunmpETNoNg JETA TNV MWANO.

Miéate amaAd t de€apevn) xpnoluomolnpévou vepou yia va BeBalwbeite OTL éxel TomoBeNBel cwata.
Adaipéate 1o GiAtpo mAakag mAuaipatog kat eAéyEte eav exel dpdatel 1 €§060G TOU ATOXETEUTIKOL aywyoU Kat
kaBapiote Tov.

EAéyEte To SLdAuvpa kaBaplopol. Mnv poaBétete AANO LYPO TTEPAV TOU EMLOTPWG EYKEKPLUEVOU SLAAUPATOG
kaBaplopol.

H Baon méApatog
agdouyyapiopatog exeL
vYwBei aduaika.

Adalpéate T Baaon néAPatog adouyyapiopatog yia va eAEyEETE AV UTIAPXEL TUXOV EEVO owa KOAANUEVO ae
QUTNV KaL TIPOCTIABY)OTE VA EMAVEKKLVIITETE TO POUTIOT. EAV TO TIPOPBANUA ETILHEVEL, ETILKOWVWVTOTE HE TNV OPJAda
€EUMMPETNONG PETA TNV TIWANOT.

YTIAPXEL VEPO KATW ATIO
) 6e€apevn kaBapou
vepoU 1) yUpw amod to
OTOLXELO OTEYAVWOTG.

‘Otav adaipeite m d€apevr) KaBapou vepou, evoéxeTal va ExeL JeiveLl Alyo veEpO aTOV CWATVA KATW aTTo TN
Sekapevn 1 yOpw aro To atolxeio ateyavwaong. Eival pualoloyikod. KOUTIOTE e OTEYVO TTavi.

ra mepLooOTeEPT UOoTNPLEN, EMKOVWVNOTE Padl pag pEow g nAektpovikng dtebBuvong https://global.dreametech.com
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Mpodlaypadég

MovtéAo RLL84CE MovtéAo RCLEOT01
Xpovog dpoptiong Mepimou 4,5 wpeg OvopagaTtikn €icodog 220-240 V ~ 50-60 Hz
OvopaaTLKn Taan 14,4V = Ovopaatikr) €§060¢g 20V=2A

OvopagaTikn Lox0g (Katd To

. . 700 W
adelaopa oKovNGg)

OvopaaTiKr) Loxug 75W

SUXVOTNTA AELTOUpYiac 2400-2483,5 MHz Ovopagkn wxog (karatov | .

KaBaplopo pe {eaTo veEPO)

MéyLatn Lox0g e€660u < 20dBm OvopagaTtikn ox0g (Katd 0w

POPTLON KAl TO OTEYVWHA)

YO KaVOVIKEG OUVBTKEG XP1IOMNG, O MAPWV EOTIALOUOG TIPETEL VA Inuelwon:
mpPEital og andotaon TouAdxlotov 20 cm petafl TG KeEpaiag KaL Tou - H ovopaatikn lox0¢ (katd Tov KaBaplapo pe (0T VEPO)
OWHOTOG TOU XPraTn. kaBopiletatl anod v TIn LoXVOoG KATA TNV QVIUTPOCWITEUTLKY)

nepiodo (Beppokpaaia vepou 25°C).

- H ovopaatikn Loyx0g (katd T ¢OpTLON KAl TO OTEYVWHA)
kaBopiletal amo v TN LoXLOG KaTd TNV Tepiodo MArpoug
doprtiou.
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ATIOpPLYN Kal adaipeon pratapLwy

H evowpatwpévn pnatapia oviwy ABiou epLEXEL OUTLEC TTOU givat eTKiVOUVEC yLa To TEPLBAAAOV. MpLv TNV anéppuyn TG Yratapiag,
BeBatwBeite oTL N pratapia adatrpeital and eEeLOIKEVPEVOUC TEXVIKOUG KAl QropPInTeTaL o€ KATAANAN povada avakOKAwong.

- N pnatapia mpémnel va adatpeBel amnd Tn CUOKEUT) TIPLY AMOcupBEl
- Y] CUOKEUT) TIPETIEL va €xeL aroauvdeBel amod to diktuo tpododoaiag katd tnv adaipean ™G Pnatapiag
- 1 pTotapia npémnel va anoppldBel pe aaddaAela.

MPOZOXH:

Mpw Vv adaipean ™G Ynatapiag, anmoouvdEéate TV LoXL kKal EAVTANIOTE TNV pratapia 600 To SuvaToV MEPLOTOTEPO.
OL GXPNOTEG PIaTapieg MPETEL va amoppintovial o€ KAataAANAN povada avakOKAwaongG.
Mnv 1L ekBETeTE O€ ePLBANNOV pe LYNAN Beppokpaaia yia Ty armoduyr Kwduvou Ekpnéng.

YTIO KATaypnOTKEG TUVONKEG, EVOEXETAL VA EKTIVAXBEL LyPO amd TV uratapia. e mepintwaon enadng, EeMAUVETE Ye vePO Kal (NTHOTE
LaTPLKT) BoriBela.

06nyoc adaipeong:

1. AvarnodoyupioTe To POUTIOT, XPNaLUomorate KataAANAo epyaAeio yia va adpatpéate Tig Bideg 0TO oW PEPOG TOU POUTIOT KL ETTIELTA
adalpéoTte T0 KAAUppQ.

2. ATIOOUVOEDTE TOUC OKPOOEKTEG PETAEL TNG Prtatapiag Kat ¢ MAakETag PCB yla va adalpéaete Vv unatapia.

NAnpodopieg AHHE
‘OAa ta poiodvta nmou p€pouv autod To UPBOAO sival amoBANTA NAEKTPLKOU Kat NAekTPOoVIKOU eE0TALOPOU (AHHE katd tnv O&nyia
2012/19/EE) Ttou dev TpémeL va avaplyvlovTtal JE aGUOKEVOTTA OLKLAKA armoBANTA. AvT’ QuToU, TIPETEL VA TIPOOTATEVETE TNV
E uyeila Tou avBpwrou kat to epLBaArlov mapadidovrag ta andPAnta eEonAlopol oag o€ éva KaBopLopévo anpeio GUAAOYNG yLa
— avakUKAwaM armoBANTwY NAEKTPLKOU Kat NAEKTPOVIKOU EEOTIALOPOU, TO OTIOL0 £XEL OPLATEL ATIO TNV KUBEPVN O 1) TLG TOTILKEG OPXEG.
H opB1 anodppuyn kat N avakuKAwaon Ba cupBAAOUY OTNV ATMOTPOTI EVOEXOUEVWY APVNTIKWY ETILITTWOEWY OTO TEPLBAAAOV Kal
NV LYEia TOU avBPWTOU. EMIKOWVWVHOTE PE TOV EYKATATTATN 1) TLG TOTILKEG APXEC VLA TIEPLOCOTEPEG TANPOPOPIEC OXETIKA PE TNV

TomoBeaia kKaBwg Kat Toug OPOUG Kat TLG TPOUTIOBETELG TWV €V AOYW ONPEIWY GUAAOYYC.
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Informacdo de seguranga

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizagdo incorreta do aparelho, leia atentamente o
manual do utilizador antes da utilizagdo e guarde-o para referéncia futura.

Restrices de
utilizacao

323

- Este produto nao deve ser utilizado por criancas com menos de 8 anos de

idade nem por pessoas com deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com
experiéncia ou conhecimentos limitados sem a supervisao de um progenitor ou
tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer riscos. A

limpeza e a manutencdo ndo devem ser efetuadas por criancas sem supervisao.

-0 aparelho sé deve ser utilizado com a unidade de alimentacao fornecida com o

mesmo.

- Este aparelho contém baterias que s6 podem ser substituidas por pessoas

qualificadas.

-Desimpeca a area a ser limpa. As criancas nao devem brincar com este

aparelho. Assegure-se de que as criancas e animais de estimacdo sao mantidos
a uma distancia sequra do rob6 enquanto este estiver a funcionar.

-Nao instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta

das piscinas.

- Este produto destina-se a limpeza do chao apenas em ambiente doméstico.

N&o o utilize ao ar livre, em superficies ndao pavimentadas ou num ambiente
comercial ou industrial.

- Certifique-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente

adequado. Se assim nao for, nao use o aparelho.

-Se 0 cabo de alimentacado estiver danificado, deve ser substituido por um cabo

ou conjunto especial disponivel junto do fabricante ou do seu agente de servico.

-Nao utilize o rob6 numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira

protetora.



Informacao de seguranca

Restricdes de
utilizacao

-Ndo coloque o robd virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a

cobertura do robé ou o para-choques como pega do robé.

- Utilize o robd em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C

e inferior a 40 C. Certifigue-se de que nao existem liquidos ou substancias
pegajosas no chao.

- Para evitar danos ou lesdes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos

soltos do pavimento e remova fios ou cabos de alimentacdo que estejam no
caminho de limpeza antes de colocar o aparelho em funcionamento.

-Remova do chao artigos frageis ou pequenos para evitar que o robé esbarre

com eles e os danifique.

-Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de

succao do robd.

-Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criancas.
-Ndo opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianca esteja a dormir.
-Ndao coloque criancas, animais de estimacao ou qualquer objeto em cima do

rob6, independentemente de este estar parado ou em movimento.

-No reservatorio de agua limpa so pode ser adicionada dgua limpa e a solucao

de limpeza oficialmente aprovada. Nao adicione qualquer outro liquido, tal
como alcool ou desinfetante. A relacao entre a solucao de limpeza e a agua
limpa pode ser verificada no frasco da solucdo de limpeza. Mantenha a
solucao de limpeza fora do alcance das criancas.

-Nao utilize o rob6 para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o robd

para apanhar liquidos inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos
ou solventes ndo diluidos.
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Informacdo de seguranga

Restricdes de
utilizacao

Baterias e
carregamento

325

-Ndo aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar

objetos como pedras, grandes pedacos de papel ou qualquer objeto que
possa entupir o aparelho.

-Aficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutencao do

aparelho.

-Ndo limpe o robé ou a estacao base com um pano molhado nem os

enxague com qualquer liquido. Apds a limpeza das pecas lavaveis, seque
completamente as pecas antes de as reinstalar e de as utilizar.

- Utilize este produto de acordo com as instrucdes do Manual do Utilizador. Os

utilizadores sao responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso
indevido deste produto.

-Ndao utilize qualquer bateria ou estacao base de terceiros. O robd s6 pode ser

utilizado com a estacao base modelo RCLEO101.

-Ndo tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estacao base por si

proprio.

-Ndo coloque a estacao base perto de uma fonte de calor.
-Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos

de carregamento da estacao base.

-Ndo elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja nao

sao necessarias devem ser descartadas numa instalacao de reciclagem
apropriada.

-Se o0 cabo de alimentacado se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar

imediatamente e contacte o servico pos-venda.



Informacao de seguranca

Baterias e - Certifique-se de que o robd esta desligado ao ser transportado e que é
carregamento mantido na sua embalagem original, se possivel.
-Se o0 rob6 nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o
completamente, depois desligue-o e guarde-o num local fresco e seco.
Recarregue o rob6 pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar a descarga
excessiva da bateria.

Informacdes sobre -0 sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-
seguranca do laser 1:2014/A11:2021 para produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto
com ele durante a utilizacao.

PRODUTO LASER DE CLASSE 1
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO
EN 50689:2021

ﬁ Apenas para utilizacdo no interior

Leia o manual do operador

Como tal, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLL84CE estd em conformidade com
a Diretiva 2014/53/UE. O texto completo da declaracdo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte enderego de Internet:
https://global.dreametech.com
Para obter o manual eletronico detalhado, va, por favor, a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Visdo geral do produto

Conteudo do pacote

Outros acessorios

=

©]

Cabo de Placa de extensao Manual do Compartimento  Saco para o po x 2
 — alimentacdo darampa da utilizador do detergente (1 pré-instalado)
) estacdo base automatico

(pre-instalada)

B

Almofada da Suporte da Filtro do painel de Solucao de limpeza  Ferramenta de
Estagdo base esfregona x 2 esfregona x 2 lavagem limpeza
(pré-instalada) (pré-instalada)
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Visao geral do produto

o {3 Botdo da base

- Prima para mandar o rob6 de volta a estagdo base

- Prima e segure durante 3 segundos para desativar o
bloqueio para criancas

o () Botdo de alimentacdo/limpeza

- Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou
desligar o rob6

- Prima para iniciar a limpeza depois de o rob6 estar
ligado

Indicador circular de estado

- Luz azul fixa: limpeza ou aspiragdo concluida
- Verde fixo: Carregamento

- Cor de laranja a piscar: Erro

Botao Indicador de estado

- Luz branca fixa: limpeza ou aspiracdo concluida

- Branco pulsante: A carregar (ndo bateria fraca)

- Luz cor de laranja fixa: em modo de espera ou em pausa
por ter a bateria fraca

- Laranja pulsante: A carregar (bateria fraca)

- Cor de laranja a piscar: Erro

- Cor-de-rosa intermitente: Camara ativada

Nota:

- Prima qualquer botdo no rob6 para fazer uma pausa enquanto o
robo estd a limpar ou a voltar para carregar.

- 0 bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado através da

aplicacdo Dreamehome. 328



Visdo geral do produto

Robo6 e sensores

o Luz LED auxiliar

o CaAmara IR de 1A

o Camara HD de IA
o Microfones

o Sensor VersalLift

o Para-choques

o Janela do para-choques

o Sensores laser de linha
dupla 3D

——— Botdo de reinicializagao/

Indicador de Wi-Fi

- Prima e mantenha premido
durante 3 segundos para repor
as defini¢cdes de fabrica

Cobertura

o Respiradouro de esvaziamento
. automatico
o Sensores de orlas

o Contactos para carregamento
o Entrada de reabastecimento

automatico de dgua

o Conectores

Nota: o sensor Versalift serd baixado quando o rob6 estiver em modo de espera, a carregar na estacdo base ou a limpar dreas de baixa
visibilidade. No caso da limpeza de dreas com reduzido espago, ndo mova o robd, pois isso pode afetar o seu posicionamento.
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Visao geral do produto

Robo6 e sensores

Sensores de desnivel

I

Sensor de tapetes o—

Conjunto de extensdo da escova lateral o——

o Roda omnidirecional

Protecdo da escova
Roda auxiliar de subida

Roda principal

Conjunto MopExtend o—

Respiradouro de o
esvaziamento
automatico
Filtro o

para o po

' Clipe do filtro

Clipe da caixa

1 Q o Escovas principais
) Roda auxiliar de subida
Roda principal
o Clipe de protegao da escova
@ o Orificios de montagem da almofada da

esfregona

Montagem da esfregona

Area de fixacdo °
da almofada da
esfregona

Suporte da esfregona

Almofada da
esfregona 330



Visdo geral do produto

331

Estacao base

Cobertura°

Deposito de dgua usada o

Depdsito de agua limpa o

Tampa do depdsito de p6 o———

Painel de lavagem o——

Filtro do painel de lavagem o

Placa de extensao da rampa

Deposito de agua usada

Clipe do deposito
de dgua

Bola flutuante

o Clipe do depdsito
de agua
o Tubo de dgua

o Filtro
o Inibidor de calcario
o Flutuador



Visao geral do produto

Estacdo base

———o Indicador de estado
- Luz branca fixa: a estagao

. —— Ranhura reservada para ligar
base. gsta ligada a o kit de ligacdo de dgua para
B — eletricidade. reabastecimento e drenagem
d Luz cor de laranja fixa: a S E— automdticas
estacdo base tem um erro ° N
¢ @%——o I: ligado
O 0: desligado
Compartimento o—
do detergente Porta de alimentacdo
automatico k k
Filtro o o Ranhura do saco A — Ranhura para
Respiradouros o ’ para o po armazenamento do cabo
de esvaziamento 1 de alimentacgao
autqmatlco o Contactos para
Area deo
o carregamento
sinalizacao
L — o Saida para adicdo % o D ¢
automatica de -
agua

Nota: o kit de ligacdo da dgua para reabastecimento e drenagem
automaticos tem de ser adquirido separadamente. (Apenas disponivel em
regides especificas)
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Preparar a sua casa

Antes de limpar, afaste os objetos instaveis, frageis, valiosos ou perigosos
e remova o0s cabos, panos, brinquedos, objetos duros e objetos afiados do
chdo para evitar que o rob6 os envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a beira das escadas para
garantir o funcionamento seguro e suave do robé.

000 ams

v

Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o mobiliario no seu local
apropriado para deixar mais espaco.

Para evitar que o robd ndo reconheca a area que necessita de ser limpa,
ndo se coloque na frente do robd, nas ombreiras, no corredor ou em lugares
Nota: estreitos.

- Ao operar o robd pela primeira vez, siga-o durante a limpeza para remover quaisquer potenciais obstdculos a tempo.

- A luz LED auxiliar fornece iluminacdo auxiliar em ambientes pouco iluminados.

- N&o aspire objetos duros, como pedras, esferas de aco e pecas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como restos de materiais de construgcéo, vidros
partidos e pregos, para evitar riscar o pavimento.
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Antes da utilizacao

1. Coloque a estacao base e ligue-a a uma tomada elétrica 2. Instale a placa de extensao da rampa

Coloque a estacao base num local que seja o mais aberto possivel e
com um bom sinal de WI-FI. Deixe espaco suficiente, tal como indicado
na figura, e remova quaisquer objetos na area sombreada. Insira o
cabo de alimentacdo na estagdo base e ligue-o a tomada.

Filtro do painel de lavagem

Nota: certifique-se de que o filtro do painel de lavagem estd instalado no
I: ligado seu lugar.
0: desligado

—
==
0

Insira firmemente o cabo de

- 4@ alimentagdo para cima até
) que o indicador se acenda.
Nota:

- Certifique-se de que nenhum objeto podera bloquear a area de sinalizagao.

- Para evitar manchas de dgua devidas ao facto de molhar pavimentos de madeira
ou tapetes, recomenda-se que a estacdo base seja colocada em pavimentos de
ladritlhos ou de marmore.
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Antes da utilizacdo

3. Retire as protecdes do rob6 e instale o conjunto da 4. Ligue o rob6 a estacao base

esfregona Prima e mantenha premido o botdo () no rob6 durante 3 segundos
para o ligar. Coloque o rob6 na estacao base com o conjunto da
esfregona virado para o painel de lavagem. Entdo ouvird uma
notificacdo de voz quando o robd se ligar com sucesso a estagao
base. Depois de o robd estar completamente carregado, os
indicadores de estado no rob6 e na estagao base permanecerao
acesos durante 10 minutos e, em seguida, escurecerao.

Nota: recomenda-se que carregue completamente o robé antes da primeira
utilizagao. Quando o rob6 ndo puder ser ligado ap6s o esgotamento da
bateria, ligue manualmente o rob6 a estacdo para o carregar.
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Antes da utilizacao

5. Adicionar a solucao de limpeza

(1) Retire a tampa do depdsito para o po e puxe para fora o
compartimento do detergente automatico.

(2) Abra a tampa superior do compartimento e adicione a solugdao
de limpeza.

(3) Feche a tampa do compartimento, volte a coloca-lo na
estacdo base e volte a instalar a tampa do depdsito para o po. O
produto de limpeza sera adicionado automaticamente durante o
funcionamento.

Nota:

- 0 compartimento de detergente automatico pode ser enchido com solugdo
de limpeza para utilizagdo. Nao adicione qualquer outro liquido para além
da solugdo de limpeza oficialmente aprovada para ajudar a evitar avarias.

- Instale o compartimento de detergente automatico até que encaixe no
lugar.

6. Adicione agua ao depadsito de agua limpa

Retire o depdsito de agua limpa da estacao base e encha-o com
agua limpa. Em seguida, instale-o de volta na estagao base.

Nota: ndo adicione d4gua quente ao depdsito de dgua, pois isto pode causar
a deformagdo do mesmo.
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Ligar com a aplicacdao Dreamehome

1. Descarregue a aplicagcdo Dreamehome 2. Adicionar dispositivo

Retire a tampa do robd e leia o codigo QR no mesmo, ou procure Abra a aplicagdo Dreamehome, toque em "Digitalizar cédigo QR

“Dreamehome” na loja de aplicagdes para descarregar e instalar para ligar" e digitalize novamente o mesmo cédigo QR no robd para

a aplicagao. adicionar o dispositivo. Siga as instru¢des para terminar a ligagdo
por Wi-Fi.

Nota: Para reiniciar o Wi-Fi, repita o passo 2 e depois siga as instrugdes para
terminar a ligagdo Wi-Fi.

o Indicador de Wi-Fi

- A piscar
lentamente: a
espera de ser
ligado

- A piscar

- Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz. rapidamente: A

- Devido a atualizacdes no software da aplicacdo, as atuais operacdes ligar

podem ser diferentes das instrugdes contidas neste manual. Siga as - Aceso: ligado
instrugdes com base na versao atual da aplicagao.

Nota:
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Como utilizar

Ligar/Desligar

Prima e segure o botdo () durante 3 segundos para ligar o robé.

O indicador de alimentacao permanecera aceso. Ou coloque o
robé na estacao base alinhando os contactos de carregamento

do rob6 com os da estacdo de base e, em seguida, o rob6 ligar-
se-a automaticamente e comecara a carregar. Para desligar o robg,
afaste-o da estacdo base e prima e mantenha premido o botéo ()
durante 3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga as instrugoes
na aplicacao para criar rapidamente um mapa. O rob6 comecgara
a mapear sem limpar. Quando o robo6 regressa a estacao base, o
processo de mapeamento esta concluido e o mapa sera guardado
automaticamente.

Pausa/Modo de repouso

Quando o robo estiver a funcionar, prima qualquer botdo para o
colocar em pausa.

Se o0 robo estiver em pausa hd mais de 10 minutos, entra
automaticamente em modo de repouso. Todos os indicadores
do rob6 se desligardo. Prima qualquer botdo no rob6, ou use a
aplicacdo para acordar o robé.

Nota: se o robd for posto em pausa e colocado na estacdo base, o processo
de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robo regressara
automaticamente a estagao base para carregar. Depois de carregar
a bateria até ao nivel apropriado, retomara as tarefas de limpeza
inacabadas.

Nota: para utilizar esta fungao, ative-a na aplicagao.

Modo “Naoincomodar” (DND, do inglés “Do Not Disturb” )

Quando o rob6 estiver definido para o modo "Nao incomodar"

(DND), este sera impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem

desativado como padrdo de fabrica. Pode utilizar a aplicacdo para

ativar o modo DND ou modificar o periodo de “ndo incomodar”.

Por defeito, o periodo de DND é das 22h00 as 8h00.

Nota:

- As tarefas de limpeza programadas serdo realizadas como habitualmente
durante o periodo de “N&o incomodar” (DND).

- O rob6 retomara a limpeza onde parou depois de expirar o periodo de
DND.

Reiniciar o rob6o

Se o robd deixar de responder ou nao puder ser desligado, prima e
segure o botdo () durante 10 segundos para o forcar a desligar-se.
Depois, prima e segure o botdo (/) durante 3 segundos para ligar o
robo.
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Como utilizar

Aspirador e esfregona 2. Lavagem automadtica com esfregona

Nota: Ao utilizar o conjunto da esfregona pela primeira vez, o robé executa Ao limpar, o rob6 regressara automaticamente 4 estacao base para

por defeito a tarefa de “Aspirar e limpar com esfregona”. lavar as suas almofadas da esfregona com base na frequéncia

de limpeza das mesmas que estiver especificada na aplicagao. A
1. Iniciar a limpeza estacdo base encherd automaticamente o depdsito de dgua do
Prima o botdo () no rob6 ou utilize a aplicacdo para fazer o rob6 robd e este retomara a limpeza.

comecar a partir da estacdo base. Depois, o rob6 planeard a rota
de limpeza ideal e executara a tarefa de limpeza com base no
mapa criado.

Nota:

- Para garantir que o rob6 possa regressar facilmente a estagdo base apos
a limpeza, recomenda-se que 0 mesmo seja iniciado a partir da estacdo
base.

- As almofadas da esfregona serdo limpas antes de o robé comecar a
esfregar. Aguarde com paciéncia.

- Ndo mova a estagdo base, o tanque de dgua limpa, o tanque de dgua
usada ou o filtro do painel de lavagem durante o funcionamento.

- A limpeza com agua quente pode ser ativada na aplicagdo para a limpeza
da almofada da esfregona, o que se aplica a todos os modos. Para evitar
escalddes, ndo toque na saida de dgua quando a funcdo estiver ligada.
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Como utilizar

3. Esvazia automaticamente a caixa para o po e lava e seca
as almofadas da esfregona

Depois de o robd terminar uma tarefa de limpeza e regressar

a estagao base para carregar, a estagdo base comeca
automaticamente a esvaziar a caixa para o po, e depois limpara e
secard as almofadas da esfregona.

Nota:

- Se a fungdo de esvaziamento automatico for desligada na aplicagéo, a
estacdo base ndo esvaziard automaticamente a caixa para o po.

- A estagdo base esvaziard a caixa para o p6 de acordo com a definicdo na
aplicagdo.

4. Limpar o deposito de agua usada

Depois de o robot ter completado a sua tarefa, por favor, limpe o
depdsito de dgua usada para evitar qualquer odor.

Lavagem com esfregona depois de aspirar

Na aplicacdo, ative a fungdo de lavagem com esfregona depois
de aspirar e o robd ird remover automaticamente o conjunto

da esfregona na estagdo base para aspirar o chao. Depois de
concluir a aspiragdo, o robd voltara a estagdao base para instalar
0 conjunto da esfregona e a estagdo base comecara a esvaziar
automaticamente a caixa para o po. E depois, o rob6 comegarad a
limpeza com esfregona assim que a escova principal e a escova
lateral forem levantadas.

Apenas aspirar

Na aplicacdo, ative a funcdo de aspirar e o robd ird remover
automaticamente o conjunto da esfregona na estagao base
comecando a aspirar o chao.

Apenas esfregona

Na aplicacdo, selecione a fungao de lavagem com esfregona e

o robd ird verificar automaticamente se o conjunto da esfregona
estd instalado na estacao base. Caso contrario, o robd instalara o
conjunto da esfregona e comecara a limpeza com esfregona assim
que as escovas principais e a escova lateral forem levantadas.
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Manutencdo de rotina

341

Para manter o rob6 em boas condicdes, recomenda-se que consulte o uso de acessdérios na aplicacdo ou na tabela seguinte para
manutencdo de rotina.

Peca

Frequéncia da
manutencdo

Periodo de
substituicdo

Peca

Frequéncia da manutencdo

Periodo de
substituicdo

Deposito de dgua usada

Apos cada utilizagao

Deposito de dgua limpa

Escovas principais

Filtro da caixa para o po

Escova lateral

Suportes da almofada
da esfregona

Uma vez a cada 2
semanas

Janela do para-
choques

A cada 6 a 12 meses

Para-choques

A cada 3 a 6 meses

Entrada de
reabastecimento
automatico de dgua
para o robo

Filtro do painel de
lavagem

Uma vez a cada 1 ou 2
meses

Area de sinalizacdo da
estacdo base

Contactos para
carregamento

Respiradouros
de esvaziamento
automatico

Roda omnidirecional

Sensores de orlas

Sensor VersalLift

Sensores laser de linha
dupla 3D

Sensor de tapetes

Sensores de desnivel

Uma vez por més

Fundo do robé

Uma vez por més

Caixa para o po

Rodas principais

Rodas auxiliares de
subida

Limpe conforme for
necessario

Saco para o pé

Almofadas da
esfregona

Inibidor de calcario

A cada 2 a 4 meses

Acada 1 a3 meses

Acada18a36
meses

Nota: a frequéncia da manutencdo e substituicdo depende da utilizagao
efetiva. Se ocorrer uma excecdo devido a circunstancias especiais,

recomenda-se a manutencdo ou substituicdo imediata.




Manutencao de rotina

Filtro do painel de lavagem
3. Utilize a aplicacdo ou prima o botdo (Y para devolver o rob6 a

1. Retire o robd e remova o filtro do painel de lavagem apés a

conclusdo da limpeza com a almofada da esfregona. estacao base ou coloque-o manualmente no lugar.

2. Lave o filtro do painel de lavagem com agua limpa, limpe-o e
volte a instala-lo no seu lugar.
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Manutencdo de rotina

1. Retire a tampa do depdsito para o po e deite fora o saco para o 3. Instale um novo saco de po.
po.

' S

detritos caiam acidentalmente.

2. Remova o po e os detritos do filtro com um pano seco. 4. Volte a instalar a tampa do depdsito para o po.
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Manutencao de rotina

Escovas principais

1. Prima os clipes de protecdo da escova para dentro, para remover
a protecdo da escova e depois levante-a para fora do robé.

2. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura. Utilize a
ferramenta de limpeza

fornecida para remover quaisquer cabelos emaranhados nas
escovas. Depois de limpar, empurre as escovas com firmeza para
o suporte da escova principal até prenderem na posicdao, com um
cligue.

Nota: tenha cuidado quando puxa as escovas principais para fora, para
evitar ferimentos..

3. Com as setas impressas no ecra viradas para cima, insira o
suporte da escova principal nas ranhuras para baixo, numa posi¢do
inclinada.

4. Alinhe a extremidade dianteira da prote¢do da escova com a
ranhura, insira para baixo, numa posicdo inclinada e pressione na
posicao.
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Manutencdo de rotina

Escova lateral Roda omnidirecional

Desaparafuse a escova lateral com uma chave de fendas, limpe os
cabelos da escova e volte a aparafusar.

Nota:
- Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave de fendas, para separar

0 eixo e o pneu da roda omnidirecional. Nao use forca excessiva.
Suportes da almofada da esfregona - Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e coloque-a de volta

Retire e limpe os suportes da almofada da esfregona. depois de a secar completamente.
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Manutencao de rotina

Rodas auxiliares de subida e rodas principais

1. Rode a roda auxiliar de subida até a seta “OUT" estar virada
para cima e, em seguida, puxe a roda para fora.

2. Utilize uma ferramenta adequada para limpar os pelos
enredados na roda principal e na roda auxiliar de subida.

7

.

=5

3. Apos a limpeza, rode a roda principal para alinhar as duas setas
(consulte a Figura @ ). Em seguida, com a seta “IN” virada para
baixo, insira as rodas auxiliares de subida esquerda e direita em
conformidade até encaixarem no lugar. (ver a Figura @ ).
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Manutencdo de rotina

Caixa para o po e filtro

1. Abra a cobertura do rob6 e prima o clipe da caixa para o p6 para 3. Bata cuidadosamente o cesto do filtro para remover o lixo.
remover a mesma.

Nota: ndo tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo ou com objetos
cortantes para evitar danos.

2. Retire o filtro da caixa para o po e, em seguida, esvazie a mesma. 4. Lave a caixa para o po e o filtro com agua e seque
completamente antes de reinstalar.

Nota:
- Enxague a caixa para o p6 apenas com agua limpa. Ndo use qualquer

detergente.
- Utilize a caixa para o po e o filtro apenas quando estiverem completamente
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Manutencao de rotina

Contactos de carregamento e area de sinalizacao

Limpe os sensores do robd com um pano macio e seco, como se Limpe os contactos de carregamento e a drea de sinalizacdo com
mostra na figura abaixo: um pano macio e seco.

oJanela do para-choques

o Sensores laser de
linha dupla 3D

o Sensores de orlas

o Para-choques

Respiradouros de esvaziamento automatico

Sensores de desnivel Limpe os ventiladores de esvaziamento automatico do rob6 e da
estacdo base com um pano macio e seco.

— Sensor de tapetes

Nota: um pano molhado pode danificar elementos sensiveis dentro do robd
e da estacdo base. Use um pano seco para a limpeza.
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Manutencdo de rotina

Depdsito de dgua usada Almofadas da esfregona

1. Retire o depdsito de dgua usada, abra a sua tampa e deite fora a Remova as almofadas da esfregona dos respetivos suportes para
agua suja. as substituir.

2. Enxague o depdsito de dgua usada com agua limpa e utilize
a escova de limpeza fornecida para limpar a parede interna do
depdsito de dgua usada. 0 robd contém uma bateria de iGes de litio de alto desempenho.

Certifique-se de que a bateria permanece bem carregada para o
uso diario a fim de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o
rob6 nao for utilizado durante um periodo de tempo prolongado,
desligue-o e guarde a bateria. Para evitar danos por descarga
excessiva, carregue o robd, pelo menos, uma vez de trés em trés
meses.

Nota: tenha cuidado quando puxa a escovas principal para fora, para evitar
ferimentos.
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Resolucao de problemas

Problema

Solugéo

O rob6 ndo se liga.

A bateria estd fraca. Recarregue o robd na base e tente novamente.
A temperatura da bateria é demasiado baixa ou demasiado alta. Recomenda-se que o aparelho funcione
a uma temperatura entre 32 °F (0°C ) and 104 °F (40°C).

O rob6 ndo carrega.

A estagao base ndo estd ligada a corrente; certifique-se de que ambas as extremidades do seu cabo de
alimentacdo estdo corretamente ligadas.

A ligagao entre os contactos de carregamento na estacdo base e no robd é deficiente; limpe os contactos
de carregamento.

Verifique se ha algum objeto estranho no conector do rob6 e remova esse objeto estranho, se o houver.

O rob6 ndo consegue
ligar ao Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi esta incorreta. Certifique-se de que a palavra-passe utilizada para se ligar a
sua rede Wi-Fi esta correta.

O rob6 ndo suporta uma ligacdo Wi-Fi de 5 GHz. Certifique-se de que o robd esta ligado a uma ligacdo Wi-Fi
de 2,4 GHz.

O sinal de Wi-Fi esta fraco. Certifique-se de que o rob6 se encontra numa drea com boa cobertura de Wi-Fi.
O rob6 pode ndo estar preparado para ser configurado. Por favor, saia e volte a entrar na aplicacdo e depois
tente novamente conforme as instrucoes.

O rob6 ndo consegue
encontrar e regressar
a estacao base.

A estacdo base esta desligada da corrente ou foi movida quando o rob6 ndo estava sobre ela. Ligue a
estacao base a fonte de alimentacdo ou coloque o rob6 na estacao base para carregar.

H4a demasiadas obstrugdes a volta da estacdo base. Coloque a estacdo base numa area mais aberta.

A deslocacao do rob6 pode leva-lo a reposicionar-se e recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se
o robo estiver demasiado longe da estacdo base, pode ndo ser capaz de regressar automaticamente por
si sO, caso em que serd necessario colocar manualmente o robd sobre a estacdo base.

Limpe a drea de sinalizacdo na estacdo base para evitar pé ou sujidade.

O robo fica preso em
frente da estacdo
base e ndo consegue
regressar.

Verifique se existe espaco suficiente em ambos os lados ou a frente da estacdo base para evitar que o
robo6 fique bloqueado.

O percurso de regresso ao carregamento esta bloqueado, por exemplo, a porta esta fechada.

O rob6 pode escorregar se o chao em frente da estacdo base estiver excessivamente molhado. Se assim
for, limpe o excesso de dgua antes de tentar novamente.

Recomenda-se que desloque a estacdo base para um local diferente e tente novamente.

Certifique-se de que a placa de extensdo da rampa esta corretamente instalada.
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Resolucdo de problemas

351

Problema

Solugdo

O rob6 nao se desliga.

O robd ndo pode ser desligado quando estd a carregar. Recomenda-se que afaste o robd da estacdo base g,
em seguida, prima e mantenha premido o bot&o () durante 3 segundos para o desligar.

Se o0 rob6 ndo puder ser desligado executando o passo 1, prima e segure o botdo () durante 10 segundos
para forcar o robd a desligar-se. Se o problema persistir, por favor, contacte o servico pés-venda.

A velocidade de
carregamento é lenta.

Demora cerca de 4,5 horas a carregar completamente o rob6 quando a sua bateria estd fraca.

Se puser a funcionar o robd a temperaturas fora da gama especificada, a velocidade de carregamento ird
diminuir automaticamente para prolongar a vida util da bateria.

Os contactos de carregamento tanto no robé como na base podem estar sujos. Limpe-0s com um pano seco.

O ruido aumenta
quando o rob6 estd a
funcionar.

Verifique se o filtro da caixa para o po estd entupido. Se assim for, limpe-o ou substitua-o.

Um objeto duro pode ter ficado preso nas escovas principais ou na caixa para o po. Verifique e remova
qualquer objeto duro existente.

As escovas principais ou a escova lateral podem ficar emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos
duros existentes.

Mude o modo de succao para Normal ou Silencioso.

0O robd move-se sem
seguir a rota definida.

Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser organizados antes da utilizagao do robé.

O trabalho em superficies molhadas e escorregadias provoca o deslizamento da roda principal.
Recomenda-se que seque os locais molhados antes de utilizar o robé.

Limpe a janela do para-choques e os sensores do laser de linha dupla 3D no rob6é com um pano limpo,
macio e seco para o manter limpo e desobstruido.

0 robd falha as divisdes
a serem limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem limpas estao abertas.
O local em frente a divisdo a ser limpa pode estar molhado e escorregadio, fazendo com que o robd
escorregue e trabalhe de forma anormal. Recomenda-se que seque o chao antes de utilizar o rob6.




Resolucao de problemas

Problema

Solugdo

0O robd nao retoma
a limpeza depois de
carregar.

Certifique-se de que o rob6 nao estd configurado para o modo DND (Ndo incomodar), o que o impedira de
retomar a limpeza.

O robd nao retoma a limpeza depois de o colocar manualmente na estagcdo base ou de o enviar para
carregar através da aplicacdo ou do botao 0.

A estacao nao
consegue esvaziar
automaticamente a
caixa para o po.

Verifique se o saco de recolha de p6, no depdsito de po, esta cheio.

Se o saco de recolha de p6 ndo estiver cheio, verifique se existe alguma obstrucdo nas aberturas de
esvaziamento automatico do robd, na estacdo base ou na caixa para o poé. Se houver, retire a peca
bloqueada atempadamente.

O nivel de dgua no
painel de lavagem nao
é o normal.

Verifique se o vedante do deposito de agua usada esta solto ou nao esta corretamente instalado e, em caso
afirmativo, reponha-o manualmente. Se o problema persistir, por favor, contacte a equipa do servigo pés-
venda.

Prima suavemente o depdsito de agua usada para se certificar de que esta corretamente instalado.

Retire o filtro do painel de lavagem, verifique se a saida do escoamento estd bloqueada e limpe-a.
Verifique a solucao de limpeza. Nao adicione qualquer outro liquido para além da solucao de limpeza
oficialmente aprovada.

O suporte da almofada
da esfregona esta
levantado de forma
anomala.

Retire o suporte da almofada da esfregona para verificar se tem algum objeto estranho preso e tente
reiniciar o robd. Se o problema persistir, por favor, contacte a equipa do servico pds-venda.

H4a dgua debaixo do
deposito de agua
limpa ou a volta do
vedante.

Ao retirar o deposito de dgua limpa, pode ficar alguma agua no tubo debaixo do depdsito ou a volta do
vedante. Isto € normal. Limpe-0 com um pano seco.

Para mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com
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Especificacdes

Estacdo base

Modelo RLL84CE Modelo RCLEO101
Tempo de carregamento Aproximadamente 4,5 horas Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensao nominal 14,4V = Saida nominal 20V=2A

Poténcia nominal (durante

Poténcia nominal 75 W . . 700 W
0 esvaziamento do po)
Frequéncia de énci i
q. 2400-2483,5 MHz P.otenaa nomllnal (durante a 1160 W
funcionamento limpeza com dgua quente)
Poténcia maxima de saida < 20dm Poténcia nominal (durante o 87 W
carregamento e a secagem)
Em condigbes normais de utilizagdo, este equipamento deve ser Nota:
mantido a uma distancia de separacao de, pelo menos, 20 cm entre - A poténcia nominal (durante a limpeza com dgua quente)
a antena e o corpo do utilizador. é determinada pelo valor da poténcia durante o periodo

representativo (temperatura da dgua 25°C).

- A poténcia nominal (durante o carregamento e a secagem) é
determinada pelo valor da poténcia durante o periodo de carga
total.
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Eliminacao e remocao da bateria

A bateria de iGes de litio incorporada contém substancias que sdo perigosas para o ambiente. Antes de eliminar a bateria, certifique-se
de que a bateria é removida por técnicos qualificados e eliminada numa instalacdo de reciclagem apropriada.

- a bateria deve ser removida do aparelho antes de este ser desmantelado;
- 0 aparelho deve ser desligado da rede de alimentacao ao retirar a bateria;

- a bateria deve ser eliminada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentacdo e esgote a bateria o mais possivel.

As baterias que ja ndo sao necessarias devem ser descartadas numa instalacao de reciclagem apropriada.
Nao exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de explosao.

Em condicbes de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com dgua e procure ajuda médica.

Guia de remocao:
1. Vire o robd, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na parte de tras do robd e depois retire a tampa.

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para remover a bateria.

Informacao sobre o REEE
Todos os produtos com este simbolo sdo residuos de equipamentos elétricos e eletronicos (REEE, como especificado na
Diretiva 2012/19/UE) que nao devem ser misturados com residuos domeésticos nao selecionados. Em vez disso, deve proteger
Ei a saude humana e o ambiente, entregando os seus residuos de equipamentos num ponto de recolha designado para a
— reciclagem de residuos de equipamentos elétricos e eletronicos, designado pelo governo ou pelas autoridades locais. A
eliminacao e reciclagem corretas ajudarao a prevenir potenciais consequéncias negativas para o ambiente e a saide humana.
Por favor, contacte o instalador ou as autoridades locais para mais informacdes sobre o local, bem como sobre os termos e

condicdes desses pontos de recolha.
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Turvallisuustiedot

Lue kayttdohjeet huolellisesti ennen laitteen kdyttdd, jotta voidaan valttaa vadranlaisen kdytén aiheuttamat sahkaoiskut,
tulipalot ja henkilévahingot. Sdilytd ohjeet myéhempdaa tarvetta varten.

Kayton rajoitukset -Tuotetta eivat saa kayttaa alle 8-vuotiaat lapset tai henkilét, joiden fyysinen,
aisteihin liittyva tai alyllinen toimintakyky on rajoittunut tai joilla on vahan
kokemusta tai tietoa laitteiden kaytdsta. Nain varmistetaan laitteen turvallinen
kaytto ja valtetdan mahdolliset riskit. Lapset eivat saa puhdistaa tai huoltaa
laitetta ilman valvontaa.

- Laitteessa saa kayttaa vain sen mukana toimitettavaa virtayksikkda.

-Laitteen akun saa vaihtaa vain pateva henkild.

-Tyhjenna siivottava alue. Lapset eivat saa leikkia laitteella. Varmista, etta
lapset ja lemmikit pysyvat turvallisen etdisyyden padssa robotista kayton
aikana.

- Alé asenna, lataa tai kaytd laitetta kylpyhuoneessa tai uima-altaan lahella.

- Tuote on tarkoitettu vain lattioiden siivoamiseen kotikaytossa. Ala kayta laitetta
ulkona, muilla kuin lattiapinnoilla tai kaupallisissa tai teollisissa tiloissa.

-Varmista, etta laitetta kaytetadn oikein ja soveltuvassa ympadristossa. Ala kayta
laitetta muussa tapauksessa.

-Jos virtajohto on vaurioitunut, se on vaihdettava valmistajalta tai
huoltopalvelulta saatavaan erikoisjohtoon tai virtayksikk6don.

- Ala kayta robottia tiloissa, jotka ovat maantason ylapuolella ja joiden reunoilla
ei ole esteita.
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Turvallisuustiedot

Kayton rajoitukset

- Ald aseta robottia yldsalaisin. Alé nosta robottia laserin suojuksesta, robotin

suojuksesta tai puskurista.

-Kayta robottia ympadristdissa, jonka ldmpdtila on yli 0 °C ja alle 40 °C. Varmista,

ettei lattialla ole nestetta tai tahmeaa ainetta.

- Estadksesi vauriot tai tarttumisen kodin esineisiin nosta irtotavarat, johdot ja

kaapelit pois siivousreitilta ennen laitteen kayttéa.

-Nosta sarkyvat tai pienet esineet pois lattialta, jotta robotti ei térmaa niihin ja

vaurioita niita.

-Varo, etteivat hiukset, sormet tai muut kehon osat joudu robotin aukkoihin.
-Sdilyta siivoustyokalu poissa lasten ulottuvilta.

- Ala kayta laitetta huoneessa, jossa on nukkuva vauva tai lapsi.

-Ala laita lapsia, lemmikkeja tai mitdan esineita robotin paalle rilppumatta siita,

onko se paikoillaan tai liikkeella.

-Puhdasvesisailioon saa lisata vain puhdasta vetta ja virallisesti hyvaksyttya

puhdistusainetta. Ala lisdd mitdan muita aineita kuten alkoholia tai
desinfiointiainetta. Puhdistusaineen suhde puhtaaseen veteen voidaan
tarkistaa puhdistusainepullosta. Sailyta puhdistusaine poissa lasten
ulottuvilta.

- Ala kayta robottia palavien aineiden puhdistamiseen. Ala kayta robottia

helposti syttyvien nesteiden, sydvyttavien kaasujen tai laimentamattomien
happojen tai liuottimien siivoamiseen.

- Ald imuroi kovia tai teravia esineita. Ala paasta laitteeseen isoja kivia tai

paperinpaloja tai muita esineitd, jotka voivat tukkia sen.
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Turvallisuustiedot

Kayton rajoitukset -Virtajohto on irrotettava pistorasiasta ennen laitteen puhdistamista tai
huoltamista.

- Alé pyyhi robottia tai asemaa maralla liinalla tai huuhtele niitd milldan
nesteella. Kun pestavat osat on puhdistettu, niiden on annettava kuivua
kokonaan ennen niiden paikoilleen asettamista ja kayttamista.

-Kayta laitetta kayttdohjeiden mukaisesti. Kayttajat ovat vastuussa kaikista
laitteen vadranlaisesta kaytosta aiheutuvista menetyksista ja vahingoista.

Akut ja lataaminen - Ala kdyta muiden valmistajien akkuja tai asemia. Robottia voidaan kayttaa

vain RCLEO101-mallisen aseman kanssa.

- Ald yrita purkaa, korjata tai muunnella akkua tai asemaa itse.

- Al8 sailytd asemaa ldmmonlahteen lahella.

- Alé puhdista aseman latauskoskettimia maralla liinalla tai marilla kasilla.

-Havita vanhat akut oikein. Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan
kierratyspisteeseen.

-Jos virtajohto vaurioituu tai rikkoutuu, lopeta sen kaytt6 valittdmasti ja ota
yhteytta asiakaspalveluun.

-Varmista, etta robotin virta on kytketty pois paalta kuljetuksen ajaksi. Kuljeta
laitetta sen alkuperaisessa pakkauksessa, jos mahdollista.

-Jos robottia ei kayteta pitkaan aikaan, lataa sen akku tayteen, kytke se pois
paalta ja sailyta sita viiledssa ja kuivassa paikassa. Lataa robotti uudelleen
vahintaan kolmen kuukauden valein, jotta akun varaus ei purkaudu kokonaan.

453



Turvallisuustiedot

Laserin -Tadman tuotteen laseranturi on IEC 60825-1:2014-/EN 60825-1:2014/A11:2021-
turvallisuustiedot standardin luokan 1 mukainen lasertuote. Valta katsomasta suoraan laseriin.

LUOKAN 1 LASERTUOTE
LASERTUOTE KULUTTAJAKAYTTOON
EN 50689:2021

ﬁ Ainoastaan sisakayttéon

Lue kayttéohjeet

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ilmoittaa, etta radiolaite tyyppia RLL84CE noudattaa direktiivia 2014/53/EU. Taydellinen EU-
vaatimustenmukaisuusvakuutus on saatavilla osoitteessa https://global.dreametech.com
Sahkoéinen kayttdopas on saatavilla osoitteessa https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Tuotteen yleiskuvaus

Pakkauksen sisalto

Muut lisatarvikkeet

=

Robotti
Virtajohto Aseman rampin Kayttbopas
P jatkolevy

Moppityyny x 2 Moppityynyn Pesulaudan
(valmiiksi pidike x 2 suodatin
asennettu) (valmiiksi
asennettu)
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i @
Automaattinen POlypussi x 2
pesuainelokero (1 valmiiksi

(valmiiksi asennettu)
asennettu)
Pesuaine Siivoustydkalu



Tuotteen yleiskuvaus

Robotti

o (O Telakointipainike
- Paina lahettaaksesi robotin takaisin asemaan
- Paina painiketta 3 sekunnin ajan avataksesi lapsilukon

T (b Virta-/siivouspainike

- Paina painiketta 3 sekunnin ajan kytkeaksesi robotin
paalle tai pois

- Paina aloittaaksesi siivouksen, kun robotti on kytkettyna
paalle

Pydrea merkkivalo

- Jatkuva sininen valo: siivoaa tai siivous suoritettu

- Jatkuva vihred valo: Lataus

- Vilkkuva oranssi valo: Virhe

Painikkeen tilan ilmaisin
- Jatkuva valkoinen valo: siivoaa tai siivous suoritettu
- Aaltoileva valkoinen valo: Lataa (akun varaus ei alhainen)
- Jatkuva oranssi valo: Valmiustilassa tai pysaytetty, koska
akun varaus on vahissa
- Aaltoileva oranssi valo: Lataa (akun varaus alhainen)
- Vilkkuva oranssi valo: Virhe
- Vilkkuva pinkki: Kamera aktivoitu
Huomautus:
- Paina mitd tahansa robotin painiketta pysayttadksesi robotin
siivouksen tai asemaan palaamisen aikana.

- Lapsilukko voidaan kytkea paélle ja pois Dreamehome-sovelluksen

kautta. 456



Tuotteen yleiskuvaus

Robotti ja anturit

o LED-lisavalot

o Tekodlyinfrapunakamera

o HD-tekoadlykamera
o Mikrofonit

o Versalift-anturi

o Puskuri

o Puskuri-ikkuna

o 3D-kaksoislinjalaseranturit

—— o Nollauspainike/Wi-Fi-ilmaisin

- Paina painiketta 3 sekunnin
ajan palauttaaksesi
tehdasasetukset

o Automaattityhjennysaukko

—o Seindanturi

° Latauskoskettimet
o Automaattinen
vedentayttdaukko

o Liittimet

Huomautus: Versalift-anturi lasketaan, kun robotti on valmiustilassa, latautumassa asemassa tai puhdistamassa matalia alueita. Jos laite on
puhdistamassa matalia alueita, ala siirra robottia, koska se voi vaikuttaa sen paikannukseen.
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Tuotteen yleiskuvaus

Robotti ja anturit

Reuna-anturit

I

Mattoanturi e—— o K&antyva pyora

Sivuharjan laajennussarja o——

Harjan suojus [ ¢ 1 U o padharjat
Apukiipeilypyora | ) Apukiipeilypyora
Paapyora o i = Paapyora

MopExtend-osa o— o Harjan suojuksen lukot

o Moppityynyn pidikkeen asennusreiat

-

,—o Polysailion lukko Moppityynyn ©

— kiinnitysalue

Automaattityhjen- o
nysaukko

' Suodattimen g\
Suodatin ° lukko Moppityynyn pidike Moppityyny
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Tuotteen yleiskuvaus

Vesisailion lukko

Kansi©
Uimuripallo

Likavesisailio o

Puhdasvesisailio o

Polyséilion kansi o———— o Vesisailion lukko

Pesulauta o——— o Vesiputki

Pesulaudan suodatin ¢

Rampin jatkolevy o Suodatin

o Kalkinpoistoaine
o Uimuri
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Tuotteen yleiskuvaus

—————— o Laitteen tilan ilmaisin

- Jatkuva valkoinen valo: Asema
on kytketty virtaldhteeseen ——  Vesiliitdntasetin automaattiselle
- Jatkuva oranssi valo: Aseman taytolle ja tyhjennykselle varattu
Q.?—/ toiminnassa on virhe S B —— portti
o
’ @@@——o I: Paalla
O O: Pois paalta

W“ ”j k Virtaliitanta
Virtajohdon sdailytyslokero

‘&i o PAlypussin | —

Automaattinen o—
pesuainelokero
Suodatin
Automaattityhjenny-
saukot
Signaalialuel

= paikka

~—1_

o Latauskoskettimet

o

= Automaattinen § o D ¢

vedenpoistoaukko -

Huomautus: Vesiliitdntdsetti automaattiselle taytolle ja tyhjennykselle on
ostettava erikseen. (Saatavilla vain tietyilld alueilla)
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Kodin valmistelu

Ennen siivousta: siirrd epdvakaat, hauraat, arvokkaat tai vaaralliset esineet
ja siivoa johdot, vaatteet, lelut, kovat esineet ja teravat kohteet lattialta, ettei
robotti aiheuta vahinkoja takertumalla, naarmuuntumalla tai kaatamalla.

Aseta portaiden eteen fyysiset esteet ennen siivouksen aloittamista, jotta
siivous on sujuvaa ja turvallista.

000 00

v

Avaa siivottavan huoneen ovi ja sijoita huonekalut niin, ettd siivoukselle on
tilaa.

Jotta robotti tunnistaa siivottavat alueet, ala seiso sen edessa tai kynnyksen,
kaytavan tai kapeiden kohtien edessa.

Huomautus:

- Valvo robottia ensimmaiselld kayttokerralla ja poista mahdolliset esteet sen tieltd.

- LED-lisdvalo valaisee hdmadrissa tiloissa.

- Ala imuroi kovia kohteita, kuten kivia, terdskuulia ja lelujen osia tai terdvia kohteita kuten rakennusjatettd, rikkoutunutta lasia ja nauloja, sillé lattiapinta voi
naarmuuntua.
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Ennen kayttéa

1. Sijoita asema ja liitd pistorasiaan 2. Asenna rampin jatkolevy

Sijoita asema mahdollisimman avoimeen paikkaa, jossa on hyva
Wi-Fi-signaali. Jata riittavasti tilaa kuvan mukaisesti ja poista esteet
varjostetulta alueelta. Liita virtajohto asemaan ja kytke se pistorasiaan.

Pesulaudan suodatin

Huomautus: Varmista, ettd pesulaudan suodatin on asennettu paikalleen.

I: Paalla
O: Pois paalta

—
==
0

Aseta virtajohto tiukasti
- 4@ paikoilleen, kunnes

c ) ilmaisinvalo syttyy.
Huomautus:

- Varmista, ettei signaalialueen edessa ole esineita.
- Jotta vesi ei kastelisi puulattiaa tai mattoa, sijoita asema mieluiten laatta-

tai kivilattialle.

<
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Ennen kayttoa

3. Irrota robotin suojat ja asenna moppiosa 4. Yhdista robotti asemaan

Paina () -painiketta 3 sekunnin ajan kytkedksesi robotin paalle.
Aseta robotti asemaan siten, etta moppiosa osoittaa pesulautaa
kohti. Kuulet danimerkin, kun robotti on yhdistetty asemaan. Kun
robotti on latautunut tayteen, robotin ja aseman tilan ilmaisimet
pysyvat paalla 10 minuuttia ja himmentyvat sitten.

Huomautus: On suositeltavaa ladata robotin akku tdyteen ennen
ensimmaista kayttokertaa. Jos robottia ei voi kytkea paalle, koska akku on
tyhja, aseta robotti latausasemaan manuaalisesti aloittaaksesi latauksen.
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Ennen kayttéa

5. Pesuaineen lisdaminen 6. Lisda vetta puhdasvesisailiéon
(1) Irrota pAlysailion kansi ja vedé automaattinen pesuainelokero Irrota puhdasvesisailié asemasta ja tayta sailié puhtaalla vedella.
ulos. Aseta se sitten takaisin asemaan.

(2) Avaa sailion ylempi kansi ja lisda pesuainetta.

(3) Sulje sailion kansi, laita se takaisin asemaan ja asenna
polysailion kansi takaisin. Pesuainetta lisataan automaattisesti
siivouksen aikana.

Huomautus: Al4 tayta vesisdiliota kuumalla vedelld, sillé s&ili6 voi véaantya
Huomautus: kuuman veden vaikutuksesta.
- Automaattinen pesuainelokero voidaan tayttaa pesuaineella kayttda
varten. Ald kéyta laitteessa muita aineita kuin sille hyvaksyttyd pesuainetta,
jotta asema ei vaurioidu.
- Automaattinen pesuainesdilié naksahtaa, kun se on paikoillaan.
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Dreamehome-sovellukseen yhdistdminen

1. Lataa Dreamehome-sovellus

Poista robotin kansi ja skannaa robotin QR-koodi tai etsi se
sovelluskaupasta nimelld "Dreamehome” ladataksesi ja
asentaaksesi sovelluksen.

Huomautus:

- Laite toimii vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-yhteydella.

- Todelliset toiminnot voivat olla sovelluspdaivitysten vuoksi erilaisia kuin
tassa kayttdohjeessa mainitut. Noudata nykyisessa versiossa nakyvia
ohjeita.

465

2. Lisaa laite

Lisda laite avaamalla Dreamehome-sovellus ja valitsemalla
"Yhdista lukemalla QR-koodi"” ja lue sama robotissa oleva QR-koodi
uudelleen. Muodosta Wi-Fi-yhteys seuraamalla naytolla nakyvia
ohjeita.

Huomautus: Nolla Wi-Fi-yhteys toistamalla vaihe 2 ja seuraa naytélla nakyvia
ohjeita Wi-Fi-yhteyden muodostamiseksi.

o Wi-Fi-ilmaisin

- Hitaasti vilkkuva
valo: odottaa
yhteytta

- Nopeasti
vilkkuva valo:
yhdistaa

- Valo palaa:
yhdistetty




Kaytto

Laitteen kytkeminen paalle/pois

Paina () -painiketta 3 sekunnin ajan kytkedksesi robotin paalle.
Virran merkkivalo pysyy valaistuna. Voit my0s asettaa robotin
asemaan kohdistamalla robotin latauskoskettimet aseman
koskettimien kanssa. Sen jalkeen robotti kaynnistyy automaattisesti
ja aloittaa latauksen. Kytkedksesi robotin pois paalta siirra robotti
pois asemasta ja paina () -painiketta 3 sekunnin ajan.

Pikakartoitus

Kun verkko on maaritelty ensimmaisen kerran, seuraa sovelluksen
ohjeita luodaksesi kartan. Robotti aloittaa kartoittamisen ilman
siivousta. Kun robotti palaa asemaan, kartoitus on valmis ja kartta
tallennetaan automaattisesti.

Pysaytys/lepotila

Robotin voi pysdyttda siivouksen aikana painamalla mitd tahansa
painiketta.

Jos robotti on pysaytettyna yli 10 minuutin ajan, se siirtyy lepotilaan
automaattisesti. Kaikki robotin ilmaisinvalot sammuvat. Herata
robotti lepotilasta sovelluksella tai painamalla mita tahansa
painiketta.

Huomautus: Jos robotti on pysadytettynd, sen asettaminen asemaan lopettaa
kdynnissa olevan siivouksen.

Siivouksen jatkaminen

Jos akun varaus on vahissd, robotti palaa automaattisesti asemaan.
Laite jatkaa kesken jaanytta siivousta, kun se on latautunut
riittavasti.

Huomautus:Tata toimintoa voi kayttaa sovelluksen kautta.

Al4 hairitse -tila

Kun robotti on Alé héiritse -tilassa, robotti ei jatka siivousta. Ala
héiritse -tila on oletuksena pois paalta. Voit kytked Ala hairitse
-tilan paalle tai muuttaa sen aikaa sovelluksella. Oletuksena Al
hairitse -tila on paalla klo 22.00-8.00.

Huomautus:

- Ajastetut siivoukset kdynnistyvat silti myds Ala hairitse -tilan aikana.
- Robotti jatkaa siivousta, kun Al héiritse -tila paéttyy.

Robotin uudelleenkdynnistys

Jos robotti ei vastaa tai sita ei voi kytkea pois paalta normaalisti,
paina () -painiketta 10 sekunnin ajan, jotta laite kytkeytyy pois
paalta. Paina sitten () -painiketta 3 sekunnin ajan kytkedksesi
robotin paalle.
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Kayttd

Imurointi ja moppaus

Huomautus: Kun moppiosaa kdytetddn ensimmadista kertaa, robotti suorittaa
imuroinnin ja moppauksen automaattisesti.

1. Kaynnista siivous

Paina robotin () -painiketta tai varmista sovelluksen avulla, etta
robotti lahtee asemasta. Robotti suunnittelee parhaan siivousreitin
ja suorittaa siivouksen seuraamalla luotua karttaa.

Huomautus:

- Varmistaaksesi, etta robotti voi palata asemaan helposti siivouksen jalkeen,
on suositeltavaa, etta robotti aloittaa siivouksen asemasta.

- Moppityynyt puhdistetaan ennen kuin robotti aloittaa moppauksen,
odotathan.

- Al4 liikuta asemaa, puhdasvesisailiota, likavesisdiliota tai pesulaudan
suodatinta laitteen toiminnan aikana.

- Kuumalla vedelld pesun voi ottaa kayttéon sovelluksessa, ja se toimii
moppityynyn siivoustoiminnoissa kaikissa tiloissa. Jotta et loukkaa itsedsi
kuumalla vedella, véltd koskemasta vesildhdettd, kun toiminto on
kdynnissa.
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2. Automaattinen mopin puhdistus

Robotti palaa siivouksen aikana asemaan pesemaan moppityynyt
automaattisesti sovelluksessa maariteltyjen aikavalien mukaisesti.
Asema tayttaa robotin vesisailion automaattisesti. Taman jalkeen
robotti jatkaa siivousta.




Kaytto

3. Tyhjenna polysailié automaattisesti ja pese ja kuivaa
moppityynyt
Kun robotti saa siivouksen valmiiksi ja palaa asemaan latautumaan,

asema tyhjentaa poélysailion automaattisesti. Sen jalkeen se pesee
ja kuivaa moppityynyt.

Huomautus:

- Jos automaattinen tyhjennys on kytketty pois paalta sovelluksessa, asema
ei tyhjenna polysailiota automaattisesti.

- Asema tyhjentdd polysdilion sovelluksessa méadritellyn asetuksen
mukaisesti.

4. Puhdista likavesisailio

Kun robotti on suorittanut siivouksen, puhdista likavesisailio, jotta
se ei alkaisi haista.

Moppaus imuroinnin jalkeen

Ota sovelluksessa kayttoon ” Mopping After Vacuuming” (moppaus
imuroinnin jalkeen), jolloin robotti poistaa moppiosan asemassa
automaattisesti imuroidakseen lattian. Kun robotti saa imuroinnin
valmiiksi ja palaa asemaan asentamaan mopin osat, asema
tyhjentdd polysdilion automaattisesti. Sen jalkeen robotti alkaa
mopata, kun paaharjat ja sivuharja on nostettu.

Vain imurointi

Ota sovelluksessa kayttdon "Vain imurointi”, jolloin robotti irrottaa
moppiosan automaattisesti asemassa ja aloittaa imuroinnin.

Ota sovelluksessa kayttoon "Vain moppaus”, jolloin robotti tarkistaa
asemassa, ettd moppiosa on paikoillaan. Jos osa ei ole paikoillaan,
robotti asentaa mopin osat ja alkaa mopata, kun paaharjat ja
sivuharja on nostettu.
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sdannollinen huolto

Jotta robotti pysyisi hyvassa kunnossa, on suositeltavaa noudattaa sovelluksessa esitettyja osien kayttdohjeita tai alla seuraavaa

huoltotaulukkoa.
Osa Huoltovali Vaihdetaan Osa Huoltovali Vaihdetaan
Likavesisdilid }g:ﬁ;:n kayttokerran Puskuri-ikkuna
/
Puhdasvesisailio Puskuri
Paaharjat Sg?eZ"I](uukauden Robotin Kerran kuukaudessa
e il : Kerran kahdessa viikossa automaattinen
Polysailion suodatin 3-6 kuukauden vedentayttdaukko
Sivuharja vélein ) ) /
Robotin pohja
Moppityynyn pidikkeet /
Pesulaudan suodatin 1-2 kuukauden vélein Polysailio
Aseman signaalialue Paapyorat Puhdistetaan tarvittaessa
Latauskoskettimet Apukiipeilypyérat
Automaattityhjennysaukot [ >-2 kuukauden
Kaantyva pyora / yp valein
Seindanturi Kerran kuukaudessa Moppityynyt / 155 kuukauden

VersalLift-anturi

3D-kaksoislinjalaseranturit

Mattoanturi

Reuna-anturit
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Kalkinpoistoaine

valein

18-36 kuukauden
véalein

Huomautus: Huollon ja vaihdon taajuus riippuu kaytosta. Jos laitteelle
tapahtuu jotakin poikkeuksellista, huolto tai osien vaihto on tehtava

pikaisesti.




Saannollinen huolto

Pesulaudan suodatin

1. Vie robotti ulos ja irrota pesulaudan suodatin, kun moppityynyn 3. Kayta sovellusta tai paina 0 -painiketta palauttaaksesi robotin
puhdistus on valmis. asemaan tai laita robotti manuaalisesti takaisin.

2. Huuhtele pesulaudan suodatin puhtaalla vedella, pyyhi se
puhtaaksi ja asenna se sitten takaisin pesulautaan.
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sdannollinen huolto

1. Irrota polysdilion kansi ja havita polypussi. 3. Vaihda uusi polypussi.

' S

Huomautus: Kahvasta vetaminen sulkee pussin, jotta polyt ja roskat eivat
putoa ulos pussista.

2. Pyyhi poly ja roskat pois suodattimesta kuivalla liinalla. 4. Aseta polysailion kansi takaisin paikalleen.

471



Saannollinen huolto

Paaharjat

1. Irrota harjan suojus painamalla harjan suojuksen lukkoja 3. Aseta laite niin, etta kuvan nuolet osoittavat ylospain, ja laita
sisddnpain. Nosta sitten harjat pois robotista. paaharjan pidike aukkoihin vinosti alaspain.

2. Veda harjansuojukset irti kuvan mukaisesti. Irrota harjoihin 4. Kohdista harjan suojuksen etuosa aukon kanssa, laita se vinosti
mahdollisesti tarttuneet hiukset laitteen mukana tulevalla alaspadin ja paina paikalleen.

puhdistustyokalulla. Tydnna puhdistuksen jalkeen harjat napakasti

padharjan pidikkeeseen, kunnes ne napsahtavat paikoilleen.

napsahdus

Huomautus:Ole varovainen vetdessdsi paaharjoja ulos, jotta et loukkaa
itsedsi.
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sdannollinen huolto

Kaantyva pyora

Irrota sivuharja ruuvimeisselilld, puhdista karvat harjasta ja ruuvaa
se takaisin paikalleen.

Huomautus:
- Kayta pientd ruuvimeisselia tai muuta tydkalua erottaaksesi kdantyvan

py6réan akselin ja renkaan toisistaan. Ala kayta liiallista voimaa.
Moppityynyn pidikkeet - Huuhtele kdantyva pyora juoksevalla vedelld ja aseta se takaisin

Irrota ja puhdista moppityynyn pidikkeet. paikoilleen, kun se on kuivunut kokonaan.
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Saannollinen huolto

Apukiipeilypyorat ja paapyorat

3. Kaanna puhdistamisen jalkeen paapyoéraa niin, etta kaksi nuolta
ovat kohdakkain (katso kuva @ ). Kun " SISAAN" -nuoli on alaspadin,
laita vasen ja oikea apukiipeilypy6ra vastaavasti, kunnes ne
napsahtavat paikoilleen. (Katso kuva @ ).

1. K&anna apukiipeilypyoria, kunnes ” ULOS” -nuoli on ylospdin ja
veda pyora sitten pois.

2. Kayta asianmukaista tydkalua paapyoradan ja apukiipeilypyoriin
takertuneiden hiusten ja karvojen puhdistamiseen.

7

.

=5
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sdannollinen huolto

Polysdilio ja suodatin

1. Irrota robotin kansi ja paina polysailion lukkoa irrottaaksesi 3. Irrota lika napauttamalla suodattimen koria helldvaraisesti.
polysailion.

Huomautus: ala yritd puhdistaa suodatinta harjalla, sormin tai teravalla
esineelld, jotta suodatin ei vaurioidu.

2. Poista polysailion suodatin ja tyhjenna polysailio. 4. Huuhtele polysailio ja suodatin vedella ja kuivaa ne kokonaan
ennen niiden asettamista paikoilleen.

Huomautus:

- Huuhtele p6lysailio ja suodatin vain puhtaalla vedella. Ala kayta
pesuaineita.

- Kayta polysailidta ja suodatinta vain tdysin kuivina.
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Saannollinen huolto

Robotin anturit Latauskoskettimet ja signaalialue

Pyyhi robotin anturit pehmedlla ja kuivalla liinalla kuvan mukaisesti: Puhdista aseman signaalialue ja latauskoskettimet pehmealla ja
kuivalla liinalla.

o Puskuri-ikkuna

o 3D-kaksoislinjalase-
ranturit

o Seindanturi

o Puskuri

Automaattityhjennysaukot

Reuna-anturit Puhdista robotin ja aseman tyhjennysaukot pehmealla ja kuivalla
liinalla.

—° Mattoanturi

Huomautus: Marka liina voi vaurioittaa robotin ja aseman herkkia osia. Kayta
laitteen puhdistukseen kuivaa liinaa.
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sdannollinen huolto

1. Irrota likavesisailio, avaa sen kansi ja kaada likavesi pois.

2. Huuhtele likavesisailio puhtaalla vedella ja puhdista sailion
sisareunat mukana toimitettavalla puhdistustydkalulla.

Huomautus: Ole varovainen vetdessdsi paaharjaa ulos, jotta et loukkaa
itsedsi.
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Moppityynyt

Irrota moppityynyt pidikkeistaan vaihtaaksesi ne.

Robotissa on tehokas litiumioniakku. Varmista, etta akussa on aina
riittavasti varausta paivittdiseen kayttoon, jotta akun suorituskyky
pysyy hyvana. Jos robottia ei kayteta pitkaan aikaan, lataa sen akku
tayteen, kytke se pois paalta ja varastoi se. Robotti tulisi ladata
vahintaan kolmen kuukauden valein, jotta sen akun varaus ei
purkaudu kokonaan ja aiheuta vaurioita.



Vianetsinta

Ongelma

Ratkaisu

Robotti ei kdynnisty.

Akun varaus on vahissa. Lataa robotin akku asemassa ja yrita uudelleen.
Akun ldmpotila on liilan matala tai korkea. On suositeltavaa kayttaa laitetta ympadristdssa, jonka lampétila on
0-40° C (32-104 °F ).

Robotti ei lataudu.

Asemaa ei ole kytketty virtaldhteeseen. Varmista, ettd virtajohdon molemmat paat on kytketty oikein.
Aseman ja robotin latauskoskettimien yhteys on huono. Puhdista latauskoskettimet.
Tarkista, onko robotin liittimissa vierasesineitd ja poista vierasesineet tarvittaessa.

Robotti ei saa yhteytta
Wi-Fi-verkkoon.

Wi-Fi-verkon salasana on vaara. Varmista, etta Wi-Fi-verkon salasana on oikein.

Robotti ei tue 5 GHz:n Wi-Fi-yhteyttd. Varmista, etta robotti on yhdistetty 2,4 GHz:n Wi-Fi-verkkoon.
Wi-Fi-signaali on heikko. Varmista, etta robotti on paikassa, jossa Wi-Fi-verkon kattavuus on hyva.
Robotti ei ehka ole valmis asetusten muuttamiseen. Sulje sovellus ja avaa se uudelleen. Yrita sitten
uudelleen ohjeiden mukaisesti.

Robotti ei loyda reittia
takaisin asemaan.

Asema ei saanut virtaa tai sita siirrettiin, kun robotti ei ollut asemassa. Yhdista asema virtaldhteeseen tai
aseta robotti asemaan latautumaan.

Aseman ymparilla on liikaa esteita. Siirra asema avoimempaan paikkaan.

Robotin siirtdminen voi aiheuttaa sen, etta laite muuttaa asentoaan tai kartoittaa ympadristénsa uudelleen.
Jos robotti on liilan kaukana asemasta, se ei ehka pysty palaamaan automaattisesti. Tdssa tapauksessa
robotti on vietdva asemaan manuaalisesti.

Puhdista aseman signaalialue polysta ja roskista.

Robotti jumiutuu
aseman eteen eika
palaa asemaan.

Tarkista, onko aseman molemmilla puolilla tai edessa riittavasti tilaa, jotta robotin reitti ei ole tukossa.
Paluureitilla latausasemalle on esteitd, esim. ovi on kiinni.

Robotti voi liukastua, jos aseman edessa oleva lattia on lilan marka. Poista liika vesi ennen kuin yritat
uudelleen.

Siirra asema toiseen paikkaan ja kokeile uudelleen.

Varmista, etta rampin jatkolevy on asennettu oikein.
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Vianetsinta

Ongelma

Ratkaisu

Robotin virta ei sammu.

Robottia ei voi kytkea pois padlta latauksen aikana. Suosittelemme robotin siirtdmistd pois asemasta. Paina
() -painiketta 3 sekunnin ajan kytke&dksesi robotin pois p&alta.

Jos robottia ei voi kytkea pois paalta vaiheen 1 ohjeiden mukaan, paina () -painiketta 10 sekunnin ajan, jotta
robotti kytkeytyy pois paalta. Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta asiakaspalveluun.

Latausnopeus on hidas.

Kun akun varaus on vahissd, robotin lataaminen tdyteen kestada noin 4,5 tuntia.

Jos robottia kaytetaan ohjeissa ilmoitetun ldmpatila-alueen ulkopuolella, latausnopeus hidastuu
automaattisesti akunkeston pidentamiseksi.

Robotin tai aseman latauskoskettimet saattavat olla likaiset. Pyyhi ne kuivalla liinalla.

Robotin dani kovenee,
kun se on kaytdssa.

Tarkista, onko poélysailion suodatin tukossa. Puhdista tai vaihda se tarvittaessa.

Paaharjoihin tai polysailioon voi olla takertunut kova esine. Tarkista ja poista mahdolliset kovat esineet.
Paa- tai sivuharjoihin on voinut takertua hiuksia. Tarkista ja poista mahdolliset vierasesineet.

Vaihda imuritila vakiotilaan tai hiljaiseen tilaan.

Robotti ei seuraa tiettya
reittia liikkuessaan.

Lattialta on hyva siistia esimerkiksi johdot ja kengat ennen robotin kdyttod.

Marilla ja liukkailla pinnoilla liikkuminen saa paapyéran liukumaan. On suositeltavaa kuivata lattia ennen
robotin kayttda.

Pyyhi robotin 3D-kaksoislinjalaseranturi puhtaalla, pehmealld ja kuivalla liinalla, jotta se olisi puhdas ja
esteetdn.

Robotti ei mene
siivottaviin huoneisiin.

Varmista, etta siivottavien huoneiden ovet ovat auki.
Huoneen edessa oleva lattia voi olla marka tai liukas, jolloin robotti liukuu eika toimi oikein. Kokeile kuivata
lattia ennen robotin kayttéa.
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Vianetsinta

Ongelma

Ratkaisu

Robotti ei jatka siivousta
latauksen jalkeen.

Varmista, ettei robotti ole Ala héiritse -tilassa, joka estaa siivouksen jatkamisen.
Robotti ei jatka siivousta sen jalkeen, kun olet asettanut robotin manuaalisesti asemaan tai lahettanyt
robotin latautumaan sovelluksen kautta tai > -painikkeella.

Asema ei voi
tyhjentaa polysailiota
automaattisesti.

Tarkista, onko polypussi polysailiéssa taynna.
Jos polypussi ei ole tadynna, tarkista, onko robotin, aseman tai pélysailion tyhjennysaukoissa tukoksia.
Puhdista tukkeutunut osa.

Pesulaudan vesimaara
ei ole normaali.

Tarkista, onko likavesisailion tiiviste l0ysa tai vaarin asennettu. Laita tarvittaessa tiiviste kasin paikoilleen. Jos
ongelma jatkuu, ota yhteytta asiakaspalveluun.

Paina likavesisailiota varovasti varmistaaksesi, etta se on asennettu oikein.

Irrota pesulaudan suodatin ja tarkista, onko vedenpoistokanava tukossa. Puhdista se tarvittaessa.

Tarkista pesuaine. Ald kayta laitteessa muita aineita kuin sille hyvaksyttyd pesuainetta.

Moppityynyn pidike
nousee epanormaalisti.

Irrota moppityynyn pidike varmistaaksesi, ettei siihen ole tarttunut vierasesineita ja yrita kdynnistaa robotti
uudelleen. Jos ongelma jatkuu, ota yhteyttd asiakaspalveluun.

Puhdasvesisdilion alla
tai tiivisteen ymparilla
on vetta.

Kun puhdasvesisadilio irrotetaan, putkesta voi valua hieman vetta sailion alle tai tiivisteen ymparille. T&ma on
normaalia. Pyyhi kuivalla liinalla.

Jos tarvitset lisatietoja tai tukea, ota yhteytta asiakaspalveluumme: https://global.dreametech.com
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Tekniset tiedot

Robotti

Normaalissa kdytossa laitteen antenni on pidettava vahintaan 20
cm:n etdisyydelld kayttajan kehosta.
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kuivauksen aikana)

Malli RLL84CE Malli RCLEO101
Latausaika N. 4,5 tuntia Nimellinen ottoteho 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nimellisjannite 14,4V = Nimellinen antoteho 20V=2A
Nimellisteho 75W Nln?EHIStEhO (plolyn 700 W

tyhjennyksen aikana)
Kayttotaajuus 2 400-2 483,5 MHz Nimellisteho (kuumalla 1160 W

vedella pesun aikana)
Enimmaisantoteho < 20 dBm Nimellisteho (latauksen ja 87 W

Huomautus:

- Tehoarvo mittausjakson (veden lampédtila 25 °C) aikana maarittaa
nimellistehon (kuumalla vedelld pesun aikana).
- Teho tayskuormitettuna maarittaa nimellistehon (latauksen ja

kuivauksen aikana).



Akun havittdminen

Kiintea litiumioniakku sisaltaad ymparistolle haitallisia aineita. Akun havittamiseksi patevan asentajan on irrotettava akku laitteesta ja akku on
toimitettava soveltuvaan kierratyspisteeseen.

- akku on irrotettava laitteesta ennen sen havittamista,
- laite on kytkettava irti verkkovirrasta ennen akun irrottamista,

- akku on havitettava turvallisesti.

VAROITUS:

Irrota laite verkkovirrasta ennen akun irrottamista ja kuluta akun varausta mahdollisimman paljon.
Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan kierratyspisteeseen.

Ala altista korkeille lampétiloille, silld akku voi rajahtaa.

Jos akku vaurioituu, siita voi valua nestettd. Jos altistut akkunesteelle, huuhtele altistunut kohta vedella ja hakeudu hoitoon.

Irrotus:

1. K&anna robotti ympari, irrota robotin takaosan ruuvit sopivalla tydkalulla ja irrota kansi.

2. Kytke akun ja piirilevyn valiset navat pois paalta akun irrottamiseksi.

WEEE-tiedot
Kaikki talla symbolilla merkityt tuotteet ovat sahko- ja elektroniikkalaiteromua (WEEE, direktiivin 2012/19/EU mukaisesti), eika
niitd saa havittaa kotitalouden sekajatteen mukana. Terveyden ja ympdristdon suojelemiseksi vie hdvitettavat laitteet sahko- ja
ﬂ elektroniikkalaitteille tarkoitettuun, paikallisten viranomaisten maaraadmaan kerays- ja kierratyspisteeseen. Oikeaoppinen havitys
— ja kierratys ehkaisee haitallisia ymparisto- ja terveysvaikutuksia. Jos tarvitset lisatietoja kerayspisteiden sijainnista ja toiminnasta,
ota yhteytta asentajaan tai paikallisiin viranomaisiin.
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Sikkerhedsoplysninger

For at undga elektrisk stgd, brand eller skader forarsaget af forkert brug af apparatet, bedes du laese brugervejledningen
omhyggeligt, for du bruger apparatet, og opbevare den for fremtidig reference.

Brugsbegreensnin-
ger
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-Dette apparat bar ikke bruges af b@rn yngre end 8 ar eller personer med

fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler eller begraenset erfaring eller viden
uden opsyn af en foreelder eller vaerge for at sikre sikker drift og for at undga
enhver risiko. Rengaring og vedligeholdelse ma ikke udfares af bgrn uden

opsyn.

- Apparatet ma kun bruges med den streamforsyningsenhed, der fglger med

apparatet.

-Dette apparat indeholder batterier, som kun kan udskiftes af fagfolk.
-Ryd det omrade, der skal reng@res. Bgrn ma ikke lege med apparatet. Sgrg for,

at barn og keeledyr holdes pa sikker afstand fra robotten, mens den er i drift.

-Undlad at installere, oplade eller bruge apparatet i badeveaerelser eller omkring

svgmmebassiner.

- Dette apparat er kun til gulvrenggring i hjemmet. Brug den ikke udendars, pa

ikke-gulvoverflader eller i kommercielle eller industrielle omgivelser.

-Sgrg for, at apparatet fungerer korrekt i et korrekt miljga. Ellers bgr man ikke

bruge apparatet.

-Hvis netledningen er beskadiget, skal den udskiftes med en speciel ledning

eller enhed, der fs hos producenten eller dennes serviceagent.

-Brug ikke robotten i et omrade ophangt over jordoverfladen uden en

beskyttende barriere.



Sikkerhedsoplysninger

Brugsbegreensnin-
ger

-Placer ikke robotten pa hovedet. Brug ikke LDS-dé&kslet, robotdaekslet eller

kofangeren som handtag for robotten.

-Brug robotten i omgivelser med en omgivende temperatur over 0 °C og under

40 °C. Sgrg for, at der ikke er vaeske eller kleebrige stoffer pa gulvet.

-For at forhindre beskadigelse eller skade ved at traekke, skal du fjerne

eventuelle lgse genstande fra gulvet og fjerne kabler eller netledninger pa
renggringsvejen, far du betjener apparatet.

-Fjern skragbelige eller sma genstande fra gulvet for at forhindre robotten i at

stgde ind i og beskadige dem.

-Hold har, fingre og andre kropsdele veek fra robottens sugedbning.
-Opbevar rengagringsveerktgjet utilgeengeligt for barn.

-Brug ikke apparatet i et rum, hvor et speedbarn eller et barn sover.

-Anbring ikke barn, kaeledyr eller andre ting oven pa robotten, uanset om den

star stille eller beveeger sig.

-Kun rent vand og den officielt godkendte renggringsopl@sning kan tilseettes

rentvandstanken. Tilsaet ikke nogen anden veeske sasom alkohol eller
desinfektionsmiddel. Forholdet mellem renggringsopl@gsningen og rent
vand kan kontrolleres pa flasken med renggringsoplagsning. Opbevar
renggringsmiddel utilgeengeligt for barn.

-Brug ikke robotten til at renggre varme genstande. Brug ikke robotten til at

opsamle braendbare vaesker, eetsende gasser eller ufortyndede syrer eller
opl@gsningsmidler.
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Sikkerhedsoplysninger

Brugsbegreensnin-
ger

Batterier og
opladning
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- St@vsug ikke harde eller skarpe genstande. Brug ikke apparatet til at samle

genstande op, sdsom sten, store stykker papir eller noget, der kan tilstoppe
apparatet.

- Stikket skal tages ud af stikkontakten far renggring eller vedligeholdelse af

apparatet.

-Tar ikke robotten eller basestationen af med en vad klud eller skyl dem

med vaesker. Efter renggring af vaskbare dele skal delene tgrres helt, for de
genmonteres og bruges.

-Brug venligst dette apparat i overensstemmelse med instruktionerne i

brugervejledningen. Brugere er ansvarlige for ethvert tab eller skade, der
opstar som falge af forkert brug af dette apparat.

-Brug ikke tredjepartsbatterier eller basestationer. Robotten kan kun bruges

med model RCLEOT01 basestation.

-Forsgg ikke at adskille, reparere eller eendre batteriet eller basestationen pa

egen hand.

-Placer ikke basestationen i naerheden af en varmekilde.
-Brug ikke en vad klud eller vade heender til at tarre eller rengare

basestationens ladekontakter.

- Bortskaf ikke gamle batterier forkert. Batterier, som ikke leengere skal bruges,

skal indleveres pa din lokale genbrugsstation.

-Hvis netledningen bliver beskadiget eller er knaekket, skal du straks stoppe

med at bruge den og kontakte eftersalgsservice.



Sikkerhedsoplysninger

Batterier og -Sgrg for, at robotten er slukket, nar den transporteres og opbevares i den
opladning originale emballage, hvis det er muligt.
-Hvis robotten ikke skal bruges i en leengere tidsperiode, skal den oplades helt,
derefter slukkes og opbevares pa et kaligt, tart sted. Genoplad robotten mindst
en gang hver 3. maned for at undga overafladning af batteriet.

Lasersikkerheds- -Lasersensoren i dette produkt opfylder IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
information A11:2021-standarden for klasse 1-laserprodukter. Undga venligst direkte
gjenkontakt med den under brug.

KLASSE 1 LASERPRODUKT
FORBRUGERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Kun til indendgrs brug

Lees brugermanualen

Hermed erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. at radioudstyrstypen RLL84CE er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU.
Hele EU-overensstemmelseserkleeringen kan findes pa falgende internetadresse: https://global.dreametech.com
Hele e-vejledningen kan findes pd https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktoversigt

Pakkens indhold

Andet tilbehar

=

Strgmkabel

Moppepude x 2
(forudinstalleret)

Basestation
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]

Stgvpose x 2
(1 forudinstalleret)

<2
'
)D

Rum til automatisk
tilseetning af
renggringsmiddel
(forudinstalleret)

B

Renggringsmiddel

Forleengerplade
til basestationens
rampe

Brugermanual

Vaskebreetfilter
(forudinstalleret)

Moppepudehol-
derx2

Renggringsveerktgj



Produktoversigt

O Dockingknap
- Tryk for at sende robotten tilbage til basestationen
- Tryk og hold i 3 sekunder for at deaktivere bgrnesikring

o () Teend/sluk-knap/renggringsknap
- Tryk og hold i 3 sekunder for at teende eller slukke
- Tryk for at starte renggringen, nar robotten er teendt

Cirkuleer statusindikator

- Konstant bla: Renggring eller oprydning er afsluttet
- Lyser grgnt: Opladning

- Blinker orange: Fejl

Knapstatusindikator
- Konstant hvid: Renggring eller oprydning er afsluttet
- Langsomt blinkende hvidt: Oplader (ikke lavt batteriniveau)
- Lyser orange: Apparatet er gdet pa standby eller sat pa
pause pa grund af lavt batteriniveau
- Langsomt blinkende orange: Oplader (lavt batteriniveau)
- Blinker orange: Fejl
- Blinker pink: Kamera aktiveret
Bemeerk:
- Tryk pa en vilkarlig knap péa robotten for at sette den pa pause, nar

den gor rent eller karer tilbage til opladning.
- Bgrnesikring kan aktiveres/deaktiveres gennem Dreamehome-appen.
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Produktoversigt

Robot og sensorer

o LED ekstra belysning

o Al-IR-kamera

o Al-HD-kamera
o Mikrofoner

o Versalift-sensor

o Kofanger

o Kofangervindue

o 3D-dobbeltlinje-lasersensor

— o Knap til nulstilling/Wi-Fi

indikator

- Tryk og hold i 3 sek.
for at gendanne
fabriksindstillingerne

o Daeksel

o Abning for automatisk tamning

o Kantsensor

° Opladningskontakter
o Automatisk

vandpafyldningsindlgb

o Stik

Bemaerk: Versalift-sensoren saenkes, nar robotten er i standbytilstand, nar den lader pa basestationen eller ved renggring pd omrader med
lav frihgjde. Nar robotten ggr rent pa omrader med lav frihgjde, mé& du ikke flytte den, da det kan pavirke dens positionering.
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Produktoversigt

Robot og sensorer

Kantsensorer
Teeppesensor o— o Omnidirektionelt hjul
Forlengerenhed til sidebgrste o——
Barstebeskyttelse [ ¢ — U ° Hovedbgrster
Hjeelpehjul til klatring { ) Hjeelpehjul til klatring
Hovedhjul Hovedhjul

Montering af MopExtend o—

o Bgrstebeskyttelses-klemme

o Monteringshuller til moppepudeholder

Stgvbeholder Moppe samling

Klemme til Moppepudens °
stevbeholder fastgerelsesomrade

Abning for automatisk o
tgmning

- Filterklemme

Filter © Moppepudeholder Moppepude
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Produktoversigt

Brugtvandstank

Vandtank klemme

Daeksel ©
Flydebold

Brugtvandstank o

Rentvandstank o

Stgvtankdaksel o———— o Vandtank klemme

Vaskebraet o—— o Vandrar

Vaskebreetfilter o

Forlengerplade til rampe > Filter

o Kalkaflejringsinhibitor
o Flyder
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Produktoversigt

Rum til automatisk o—
tilseetning af
renggringsmiddel

) Filter
Abninger for

o

—— o Statusindikator

- Konstant hvid:
Basestationen er tilsluttet
strgm

- Lyser orange: Basestationen
har en fejl

™

automatisk tamning
Signaleringsomrade

[ X% o Slot til stgvpose
AN ’
-

o Opladningskontakter

= Udlgb til automatisk

vandpafyldning

<

—————— Reserveret plads til
vandtilslutningsseettet til
automatisk genopfyldning og

S I— !
. dreening
@%——o | : Teendt
O O : Slukket
ﬁ“ )’j k Stremport
. _—J Slot til ledningsopbevaring

Bemeerk: Vandtilslutningsseettet til automatisk genopfyldning og draening
skal kgbes separat. (Fas kun i bestemte regioner)
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Forberedelse af dit hjem

Inden renggring placeres en fysisk barriere ved kanten af trappen for at sikre

F@r renggring skal du flytte ustabile, skrgbelige, vaerdifulde eller farlige
sikker og smidig drift af robotten.

genstande vk og rydde op i kabler, klude, legetgj, harde genstande og
skarpe genstande pa gulvet for at undgad, at det bliver viklet ind i, ridset eller
veeltet af robotten og forarsager skade.

R | ann
v

Abn dgren til det rum, der skal renggres, og saet mgblerne i deres
rigtige sted for at skabe mere plads.

For at forhindre at robotten ikke kan genkende det omrade, der skal renggres,
ma du ikke sta foran robotten, taersklen, gangen eller smalle steder.

Bemeaerk:
- Nar du betjener robotten for farste gang, skal du falge den rundt under renggring for at fjerne eventuelle forhindringer i tide.

- LED ekstra belysning giver ekstra belysning i marke omrader.
- Stgvsug ikke harde genstande som sten, stalkugler og legetgjsdele eller skarpe genstande som byggeaffald, glasskar og sem, da gulvet ellers kan blive ridset.
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Far brug

1. Placer basestationen og tilslut den til en stikkontakt
Placer basestationen pa et sted, der er s abent som muligt med et
godt Wi-Fi-signal. Sgrg for tilstreekkeligt frirum som vist i figuren, og
fijern alle genstande fra det skraverede omrade. Seet netledningen i
basestationen og set den i stikkontakten.

| : Teendt
O : Slukket

—
==
0

Seet netledningen fast i, indtil

- 4@ indikatoren taendes.
Bemeerk:

- Sgrg for, at ingen genstande kan blokere signalomradet.
- For at forhindre vandpletter i at fugte treegulve eller teepper, anbefales det

at placere basestationen pa flisegulv eller marmorgulv.

<

2. Monter forleengerpladen til rampen

Vaskebreetfilter

Bemeerk: Sgrg for, at vaskebreetfilteret er isat korrekt.
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Far brug

3. Fjern robotbeskyttelsen, og installer moppeenheden 4. Forbind robotten til basestationen

Hold knappen () pa robotten nede i 3 sekunder for at taeende den.
Placer robotten pa basestationen med moppenheden vendt mod
vaskebreettet. Derefter vil du hgre en stemmemeddelelse, nar
robotten opretter forbindelse til basestationen. Nar robotten er
fuldt opladet, vil statusindikatorerne pa robotten og basestationen
forblive teendt i 10 minutter og deempes derefter.

Bemeerk: Det anbefales at lade robotten helt op far farste brug. Nar robotten
ikke kan teendes, efter at batteriet er afladet, skal du manuelt forbinde
robotten med stationen for at oplade den.
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Far brug

5. Tilfgj renggringsmiddel 6. Tilfgj vand til rentvandstanken
(1) Fjern stgvbeholderdeekslet, og treek rummet til automatisk Tag rentvandstanken ud af basestationen, og fyld rent vand i
tilseetning af renggringsmiddel ud. tanken. Installer den derefter i basestationen igen.

(2) Abn rummets gverste [3g, og tilseet rengaringsmiddel.

(3) Luk laget p& rummet, seet det tilbage i basestationen, og seet
derefter stavtankslet pa igen. Renggringsmidlet tilfgjes automatisk
under drift.

Bemeerk: Bemeerk: Tilseet ikke varmt vand i vandbeholderen, da dette kan forarsage, at
- Rummet til det automatiske renggringsmiddel kan fyldes op med beholderen bliver deformeret.

renggringsoplgsning til brug. Tilseet ikke anden vaeske end det officielt

godkendte renggringsmiddel for at forhindre fejlfunktion.
- Installer rummet til automatisk tilseetning af renggringsmiddel, indtil det

klikker pa plads.
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Opret forbindelse med Dreamehome-appen

1. Download Dreamehome-appen

Fjern robottens daeksel, og scan QR-koden pa robotten, eller sag
efter "Dreamehome" i appbutikken for at downloade og installere

appen.

Bemeerk:
- Kun 2,4 GHz Wi-Fi understattes.
- Pa grund af opgraderinger i app-softwaren kan de faktiske handlinger
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afvige fra anvisningerne i denne brugermanual. Fglg instruktionerne
baseret pa den aktuelle appversion.

2. Tilfgj enhed

Abn Dreamehome-appen, tryk pa "Scan QR-koden for at oprette
forbindelse", og scan den samme QR-kode pa robotten igen for at
tilfgje enheden. Fglg vejledningen for at afslutte Wi-Fi-tilslutningen.

Bemeerk: Hvis du vil nulstille Wi-Fi-netveerket, skal du gentage trin 2,
hvorefter du skal falge vejledningen for at oprette Wi-Fi-forbindelsen.

o Wi-Fi indikator

- Blinker
langsomt: Skal
tilsluttes

- Blinker hurtigt:
Tilslutter

- Teendt: Tilsluttet

QR-kode




Sadan bruger du apparatet

Teend/sluk

Hold knappen () nede i 3 sekunder for at taende robotten.
Stremindikatoren forbliver taendt. Du kan ogsa anbringe robotten
pa basestationen og fa opladningskontakterne pa robotten og
basestationen til at bergre hinanden, hvorefter robotten taeendes
automatisk og begynder at lade op. For at slukke robotten skal du
flytte robotten veek fra basestationen og holde knappen () nede i 3
sekunder.

Hurtig kortleegning

Nar du har konfigureret netveerket for farste gang, skal du falge
instruktionerne i appen for hurtigt at oprette et kort. Robotten
kortleegger uden at renggre. Nar robotten vender tilbage til
basestationen, er kortlaegningsprocessen afsluttet, og kortet
gemmes automatisk.

Pause/dvale

Nar robotten karer, skal du trykke pa en vilkarlig knap for at seette
den pa pause.

Hvis robotten er sat pa pause i mere end 10 minutter, gar den
automatisk i dvaletilstand. Alle indikatorer pa robotten slukkes.
Tryk pa en vilkarlig knap péa robotten, eller brug appen til at vaekke
robotten.

Bemaerk: Hvis robotten settes pa pause og placeres pa basestationen,
afsluttes den aktuelle renggringsopgave.

Automatisk genoptagelse af renggringen

Hvis batteriniveauet er for lavt, kgrer robotten automatisk tilbage
til basestationen for at oplade. Nar robotten er ladet passende op,
kgrer den tilbage og genoptager renggringsopgaven.

Bemeerk:For at bruge denne funktion skal du aktivere den i appen.

Forstyr ikke-tilstand (DND)

Na&r robotten er indstillet til Forstyr ikke-tilstand (DND), vil robotten
blive forhindret i at genoptage renggringen. Forstyr ikke-tilstanden
er deaktiveret som standard fra fabrikken. Du kan bruge appen til
at aktivere Forstyr ikke-tilstand eller &ndre Forstyr ikke-perioden.
Forstyr ikke-perioden er som standard 22:00-8:00.

Bemeerk:

- De planlagte renggringsopgaver udfgres normalt i Forstyr ikke-perioden.

- Robotten vil genoptage oprydningen, hvor den slap, efter at Forstyr ikke-
perioden udlgber.

Robotten genstarter

Hvis robotten holder op med at reagere eller ikke kan slukkes, skal
du holde knappen () nede i 10 sekunder for at tvinge den til at
slukke. Hold derefter knappen () nede i 3 sekunder for at teende
robotten.
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Sadan bruger du apparatet

Stgvsugning og mopning 2. Automatisk moppevask

Bemaerk: N&r du bruger moppen for farste gang, udfarer robotten som Under mopning kgrer robotten automatisk tilbage til basestationen

standard opgaven "Stgvsugning og mopning". for at vaske moppepuderne i henhold til, hvor tit moppepuderne
er sat til at blive rengjort i appen. Basestationen fylder automatisk
1. Start renggring robottens vandtank op, hvorefter robotten genoptager renggringen.

Tryk pa knappen () pé robotten, eller brug appen til at fa robotten
til at starte fra basestationen. Derefter vil robotten planleegge den
optimale renggringsrute og udfgre renggringsopgaven ud fra det
oprettede kort.

Bemeerk:

- For at sikre, at robotten nemt kan vende tilbage til basestationen efter
renggringen, anbefales det at seette robotten til at starte fra basestationen.

- Moppepuderne renggres, fgr robotten begynder at moppe. Dette kan tage
et gjeblik.

- Flyt ikke basestationen, rentvandstanken, brugtvandstanken eller
vaskebreetfilteret under drift.

- Varmtvandsrenggring kan aktiveres i appen til vask af moppepude, hvilket
geelder for alle tilstande. For at undga skoldning ma du ikke rgre ved
vandudlgbet, nar funktionen er slaet til.
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Sadan bruger du apparatet

3. Tem automatisk stavbeholderen og vask og tar
moppepuderne

Nar robotten er faerdig med en renggringsopgave og vender
tilbage til basestationen for at oplade, begynder basestationen
automatisk at temme stavbeholderen og derefter at vaske og tgrre
moppepuderne.

Bemeerk:
- Hvis den automatiske temningsfunktion er slaet fra i appen, teammer
basestationen ikke automatisk stgvbeholderen.

- Basestationen tgmmer stgvbeholderen i henhold til indstillingerne i appen.

4. Renggr den brugte vandtank

Nar robotten har fuldfgrt opgaven, skal du renggre den brugte
vandtank for at undga lugt.

Mopping efter stgvsugning

Aktiver mopping efter stgvsugning-funktionen i appen, hvorefter
robotten automatisk fierner moppen pa basestationen, og
stgvsuger gulvet. Efter robotten har stgvsuget gulvet, karer den
tilbage til basestationen for at montere moppeenheden, hvorefter
basestationen automatisk begynder at tsamme stgvbeholderen.
Herefter heever robotten hovedbgrsterne og sidebgrsten og
begynder at moppe gulvet.

Kun stgvsugning

Aktiver stgvsugefunktionen i appen, hvorefter robotten automatisk
fierner moppen pa basestationen og begynder at stgvsuge.

Aktiver moppefunktionen i appen, hvorefter robotten automatisk
kontrollerer, om moppen er sat pa basestationen. Hvis den ikke
er sat pa basestationen, satter robotten moppeenheden pa

og begynder at moppe, nar den har havet hovedbagrsterne og
sidebgrsten.

500



Rutinemaessig vedligeholdelse

501

For at holde robotten i god stand, anbefales det at se, hvilket tilbehgr der kan bruges med robotten i appen eller falgende tabel for
rutinemeessig vedligeholdelse.

Filter til stgvbeholder

Sidebgrste

Moppepudeholdere

En gang hver 2. uge

Hver 3. til 6. maned

Robotens automatisk
pafyldningsindlgb for
vand

Vaskebreetfilter

Hver 1.-2. maned

Basestationens
signalomrade

Opladningskontakter

Abninger for
automatisk temning

Omnidirektionelt hjul

Kantsensor

Versalift-sensor

3D-dobbeltlinje-
lasersensor

Taeppesensor

Kantsensorer

En gang hver maned

Bunden af robotten

En gang hver maned

Stgvbeholder

Hovedhjul

Hjeelpehjul til klatring

Renggr efter behov

Del Vedligeholdelsesfrekvens | Udskiftningsperiode Del Vedligeholdelsesfrekvens | Udskiftningsperiode
Srugtvandsiani Efter hver brug / Kofangervindue

Rentvandstank

Hovedbgrster Hver 6. til 12. m&ned Kofanger

Stgvpose

Moppepuder

Kalkaflejringsinhibitor

Hver 2. til 4. maned

Hver 1. til 3. maned

Hver 18. til 36. maned

Bemeerk: Frekvensen for vedligehold og udskiftning afheenger af faktisk
brug. Hvis der opstar en undtagelse pa grund af seerlige omstendigheder,
bgr der foretages vedligehold eller udskiftning med det samme.




Rutinemeaessig vedligeholdelse

Vaskebreetfilter

1. Tag robotten ud, og fjern vaskebreetfilteret, nar renggringen af 3. Brug appen, eller tryk pa knappen ¢ for at lade robotten kgre
moppepuden er gennemfgrt. tilbage til basestationen, eller stil den manuelt tilbage.

2. Skyl vaskebreetfilteret med rent vand, ter det, og seet det i
vaskebreettet igen.
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Rutinemeessig vedligeholdelse

1. Fjern stevbeholderdaekslet og kassér stgvposen. 3. Installer en ny st@gvpose.

' S

Bemeerk: Ved at treekke opad i handtaget forsegles posen for at forhindre,
at stgv og snavs falder ud ved et uheld.

2. Fjern st@v og snavs fra filteret med en tgr klud. 4. Monter stgvbeholderdeekslet igen.
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Rutinemeaessig vedligeholdelse

Hovedbgrster

1. Tryk barstebeskyttelsesklemmerne indad for at fierne 3. Seet hovedbarsteholderen skrat ind i abningerne med de trykte
barstebeskyttelsen, og lgft bagrsterne ud af robotten. pile opad.

2. Treek barsterne ud som vist i figuren. Brug det medfglgende 4. Ret bgrstebeskyttelsens forreste ende ind efter dbningen, seet
renggringsveerktgj til at fijerne har, der er viklet ind i bgrsterne. Efter den skrat nedad, og tryk den derefter pa plads.

renggring skal du skubbe bgrsterne fast ind i hovedbgrsteholderen,

til de gar i indgreb med et klik.

Bemeerk:veer forsigtig, nar du traekker hovedbgrsterne ud, sa du ikke kommer

til skade.
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Rutinemaessig vedligeholdelse

Omnidirektionelt hjul

Skru sidebgrsten af med en skruetraekker, fiern har fra barsten, og
skru den paigen.

Bemeerk:
- Brug et veerktgj sdsom en lille skruetraekker til at adskille akslen og deekket

pa det drejelige hjul. Brug ikke overdreven kraft.
Moppepudeholdere - Skyl det retningsuafhangige hjul under rindende vand og seet det pa igen,

Fjern og renggr moppepudeholderne. nar det er helt tart.
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Rutinemeaessig vedligeholdelse

Hjeelpehjul til klatring og hovedhjul

1. Drej hjeelpehjulet til klatring, indtil pilen "OUT" vender opad, og
traek derefter hjulet ud.

2. Brug et passende veerktgj til at rense har, der er viklet ind i
hovedhjulet og hjelpehjulet til klatring.

a= [
U

3. Efter rengaringen skal du dreje hovedhjulet, sa de to pile flugter
(se figur @ ). Med pilen "IN" vendt nedad skal du derefter indseette
venstre og hgjre hjelpehjul til klatring, indtil de klikker pa plads. (se

figur @).
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Rutinemaessig vedligeholdelse

Stevbeholder og filter

1. Abn robotdaekslet, og tryk p& klemmen til stgvbeholderen for at
fierne stgvbeholderen.

3. Sla let pa filterkurven for at fjerne snavset.

Bemeerk: Forsgg ikke at renggre filteret med en barste, en finger eller skarpe
genstande for at forhindre beskadigelse.

4. Skyl stgvbeholderen og filteret med vand, og tar dem helt, fgr de
seettes pad igen.

o
/
Bemeerk:

- Skyl kun stgvbeholderen og filteret med rent vand. Brug ikke noget

renggringsmiddel.
- Brug kun stgvbeholderen og filteret, nar de er helt tarre.
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Rutinemeaessig vedligeholdelse

Opladningskontakter og signalomrade

Tar robotsensoreren af med en blgd og t@r klud, som vist i Renggr ladekontakterne og signalomradet med en blad og ter klud.

nedenstaende figur:

o Kofangervindue
o 3D-dobbeltlinje-
lasersensor

o Kantsensor

o Kofanger

Abninger for automatisk temning

Renggr robottens automatiske temningsabninger og basestationen
med en blgd og tar klud.

——° Teeppesensor

Bemeerk: En vad klud kan beskadige falsomme elementer i robotten og
basestationen. Brug en tgr klude til renggring.
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Rutinemaessig vedligeholdelse

Brugtvandstank Moppepuder

1. Fjern brugtvandstanken, abn dens deeksel, og heeld det brugte Fjern moppepuderne fra moppepudeholderne for at udskifte dem.
vand ud.

2. Skyl brugtvandstanken med rent vand, og brug det medfglgende
renggringsveerktgj til at renggre den indvendige side af
brugtvandstanken. Robotten indeholder en hgjtydende lithium-ion batteripakke. Sarg

for, at batteriet er opladet til daglig brug for at opretholde optimal
* batteriydelse. Hvis robotten ikke bruges i laeengere tid, skal du slukke
den og leegge den veek. For at forhindre skader fra overafladning
skal robotten oplades mindst en gang hver tredje maned.

Bemaerk: Veer forsigtig, nar du treekker hovedbagrsten ud, sa du ikke kommer
til skade.
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Fejlfinding

Problem

Lgsning

Robotten vil ikke teende.

Batteriniveauet er lavt. Genoplad robotten pa basen, og prev igen.
Batteriets temperatur er for lav eller for hgj. Det anbefales at betjene apparatet ved en temperatur mellem
0°C (32 °F ) 0g 40 °C (104 °F ).

Robotten oplader ikke.

Basestationen er ikke tilsluttet strem. Sgrg for, at begge ender af ledningen er tilsluttet ordentligt.

Der er en darlig forbindelse mellem ladekontakterne pa& basestationen og robotten. Renggr ladekontakterne.

Kontroller, om der er et fremmedlegeme ved stikkene pa robotten, og fjern eventuelt fremmedlegemet.

Robotten kan ikke
oprette forbindelse til
Wi-Fi.

Wi-Fi-netveerkets adgangskode er forkert. Sgrg for, at adgangskoden, der bruges til at oprette forbindelse til
dit Wi-Fi-netveerk, er korrekt.

Robotten understatter ikke en 5 GHz Wi-Fi-forbindelse. Sgrg for, at robotten er tilsluttet en 2,4 GHz Wi-Fi-
forbindelse.

Wi-Fi-signalet er svagt. Serg for, at robotten er i et omrdde med god Wi-Fi-daekning.

Robotten er muligvis ikke klar til at blive konfigureret. Afslut og genindtast appen, og prav derefter igen som
anvist.

Robotten kan ikke finde
vej og vende tilbage til
basestationen.

Basestationen er ikke tilsluttet stram eller flyttes, nar robotten ikke er p& den. Slut basestationen til
strgmforsyningen, eller set robotten pa basestationen for at lade den op.

Der er for mange forhindringer omkring basestationen. Placer basestationen i et mere dbent omrade.
Flytning af robotten kan fa den til at omplacere sig, og den vil genskabe et kort, hvis omplaceringen
mislykkes. Hvis robotten er for langt fra basestationen, er den muligvis ikke i stand til automatisk at vende
tilbage af sig sely, i hvilket tilfeelde man bliver ngdt til manuelt at placere robotten pa basestationen.

Tor signalomradet pa basestationen af for at fjerne stav eller snavs.

Robotten sidder fast
foran basestationen og
kan ikke vende tilbage
til den.

Kontroller, om der er frirum nok pa begge sider og foran basestationen for at forhindre robotten i at blive
blokeret.

Ruten for at vende tilbage til opladning er speerret, f.eks. hvis en dgr er lukket.

Robotten kan glide, hvis gulvet foran basestationen er for vadt. Hvis det er tilfeeldet, skal du fjerne det
overskydende vand, far du prgver igen.

Det anbefales at flytte basestationen til et andet sted og prgve igen.

Sgrg for, at rampeforleengerpladen er installeret korrekt.
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Fejlfinding

Problem

Lgsning

Robotten vil ikke slukke.

Robotten kan ikke slukkes, nar den oplader. Det anbefales at tage robotten ud af basestationen og derefter
trykke pa knappen () og holde den nede i 3 sekunder for at slukke den.

Hvis robotten ikke kan slukkes ved at udfgre trin 1, skal du trykke pa knappen () og holde den nede i 10
sekunder for at tvinge robotten til at slukke. Hvis problemet fortseetter, bedes du kontakte eftersalgsservice.

Opladningshastigheden
er langsom.

Det tager omkring 4,5 timer at oplade robotten helt, nar dens batteriniveau er lavt.

Hvis du betjener robotten ved temperaturer uden for det specificerede omrade, vil opladningshastigheden
automatisk senkes for at forleenge batteriets levetid.

Opladningskontakterne pa bade robotten og basestationen kan veere snavsede, sa tar dem af med en tar
klud.

511

Stgjen gges, mens
robotten karer.

Kontroller, om stgvbeholder filteret er tilstoppet. Hvis det er tilfaeldet, skal det renses eller udskiftes.

En hard genstand kan blive fanget i hovedbgrsterne eller stgvbeholderen. Kontroller og fijern enhver hard
genstand.

Hovedbgrsterne eller sidebgrsten kan blive sammenfiltret. Kontroller og fjern eventuelle fremmedlegemer.
Skift sugetilstand til Standard eller Stille.

Robotten bevaeger
sig uden at fglge den
fastsatte rute.

Genstande sdsom netledninger og hjemmesko skal organiseres, fgr robotten tages i brug.

Arbejde p& vade glatte overflader far hovedhjulet til at glide. Det anbefales at tgrre de vade steder, inden
robotten tages i brug.

Tor kofangerens vindue og 3D-dobbeltlinje-lasersensoren pa robotten af med en ren, blad og ter klud for at
holde dem rene og brugbare.

Robotten misser de
rum, der skal renggres.

Sgrg for, at dgrene til de rum, der skal renggres, er dbne.
Stedet foran rummet, der skal renggres, er muligvis vadt og glat, hvilket far robotten til at glide og arbejde
unormalt. Det anbefales at t@rre gulvet af, fgr robotten tages i brug.




Fejlfinding

Problem

Lgsning

Robotten genoptager
ikke renggringen efter
opladning.

Sgrg for, at robotten ikke er indstillet til tilstanden Forstyr ikke (DND), hvilket forhindrer den i at genoptage
renggringen.

Robotten genoptager ikke renggringen, nar du manuelt har placeret robotten pa basestationen eller sender
robotten til opladning via appen eller knappen .

Stationen kan ikke
automatisk temme
stgvbeholderen.

Se, om stgvposen i stgvbeholderen er fuld.
Hvis stgvposen ikke er fuld, skal du kontrollere, om der er nogen hindring ved robottens, basestationens
eller stgvbeholderen automatiske temningsdbninger. Hvis der er, skal den blokerede del rengares.

Vandstanden i
vaskebreettet er
unormalt.

Kontroller, om tetningen pa den brugte vandtank er lgs eller ikke korrekt installeret, og nulstil den manuelt,
hvis det er tilfeeldet. Hvis problemet fortseetter, bedes du kontakte eftersalgsserviceteamet.

Tryk forsigtigt ned pa den brugte vandtank for at sikre, at den er installeret korrekt.

Fjern vaskebreetfilteret, og kontroller om spildevandsaflgbet er tilstoppet og rengar det.

Kontroller renggringsmidlet. Tilseet ikke anden vaeske end det officielt godkendte rengaringsmiddel.

Moppepudeholderen er
unormalt heevet.

Fjern moppepudenholderen for at kontrollere, om der sidder fremmedlegemer i den, og pr@v at genstarte
robotten. Hvis problemet fortseetter, bedes du kontakte eftersalgsserviceteamet.

Der er vand under
rentvandsbeholderen
eller omkring
pakningen.

Na&r rentvandsbeholderen tages ud, kan der veere lidt vand i rgret under beholderen eller omkring
pakningen. Dette er normalt. Ter af med en tgr klud.

For mere support, kontakt os via https://global.dreametech.com
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Specifikationer

Model RLL84CE Model RCLEO101
Opladningstid Ca. 4,5 timer Nominel indgang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominel spaending 14,4V = Nominelt output 20V=2A
Nominel effekt 75 W Nominel gﬁekt (under 700 W
stgvtgmning)
Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz Nominel effekt (under 1160 W
varmtvandsrenggring)
Maksimal udgangseffekt < 20 dBm Norminel effekt (under 87 W
opladning og t@rring)
Under normal brug skal dette udstyr holdes i en afstand pa mindst Bemeerk:

- Nominel effekt (under varmtvandsrenggring) bestemmes af
effektvaerdien i den repraesentative periode (vandtemperatur 25 °C).

- Nominel effekt (under opladning og tarring) bestemmes af
effektvaerdien under fuld belastningsperiode.

20 cm mellem antennen og brugerens krop.
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Bortskaffelse og fjernelse af batteri

Det indbyggede lithium-ion-batteri indeholder stoffer, der er skadelige for miljget. For du bortskaffer batteriet, skal du sgrge for, at batteriet
fiernes af kvalificerede teknikere og kasseres pa et passende genbrugssted.

- batteriet skal fjernes fra apparatet, fgr det kasseres;
- apparatet skal afbrydes fra lysnettet, nar batteriet tages ud;

- batteriet skal bortskaffes sikkert.

FORSIGTIG:

For du fjerner batteriet, skal du afbryde stremmen og lade batteriet aflade sa@ meget som muligt.

Batterier, som ikke l&ngere skal bruges, skal indleveres pa din lokale genbrugsstation.

Udseet ikke for hgje temperaturer for at undga eksplosionsrisiko.

Under darlige forhold kan der komme vaske ud af batteriet. Hvis der opstar kontakt, skyl med vand og sgg leegehjelp.

Vejledning til fjernelse:
1. Vend robotten, brug et passende veerktgj til at fjerne skruerne pa bagsiden af robotten, og fjern derefter daekslet.

2. Frakobl terminalerne mellem batteriet og printkortet for at fjerne batteriet.

WEEE-oplysninger

Alle produkter, der beerer dette symbol, er affald af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE som i direktiv 2012/19/EU), som ikke ma
blandes med usorteret husholdningsaffald. | stedet bgr du beskytte menneskers sundhed og miljget ved at aflevere dit brugte

ﬂ udstyr til et udpeget indsamlingssted til genbrug af affald af elektrisk og elektronisk udstyr, udpeget af regeringen eller lokale
myndigheder. Korrekt bortskaffelse og genbrug vil hjeelpe med at forhindre potentielle negative konsekvenser for miljget og
menneskers sundhed. Kontakt installatgren eller de lokale myndigheder for mere information om placeringen samt vilkar og
betingelser for sddanne indsamlingssteder.
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IHcpopMauis wono 6esnekn

LLLO6 YHUKHYTWN YPaXXeHHS eNekTPUYHNM CTPYMOM, BUHVKHEHHS MOXKeXi Ui TPaBMU BHACNIA0K HEHATEXXHOM0 KOPUCTYBAHHS
anapaTtoM, yBaXkHO nMpoumnTanTe NoCibHNK KOPUCTyBaya, NepLU HiXk MoUMHATN KOPUCTYBAaTUCS anapaTtoM, i 36epexiTb roro
ONS NoAaNbLUOro BUKOPUCTAHHS.

O6mexeHHS Wwoa0
BUKOPUCTAHHSA
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- LLLo6 3abe3neunTtn 6esneuHe KOPUCTYBAHHA anapatoM i YHUKATN MOXTNBUX

PU3KKIiB, A4iTAM BiKOM [0 8 poKiB, ocobaM noxusoro Biky 1 ocobam 3
Gi3NYHNMMN, CEHCOPHNMW Y PO3YMOBVMUN BaAaMm, a TAkoXK ocobam, siki
He MatoTb JOCTATHIX 3HAHb UM [OCBIAY, 3a60POHEHO KOPUCTYBATMCSA LM
anapartom 6e3 Harsgy ogHoro 3 6aTbKiB um onikyHa. Aitam 6e3 Harnagy
3a60pOHEHO 34iNCHI0OBATN QUMLLLEHHS Ta MOTOYHE 06C/TyroByBaHHS.

-MpUCTPIN MOXHA BUKOPUCTOBYBATW TiJIbKM Pa30M i3 6/10KOM XNBNEHHS, AKNI

BXOAWTb 0,0 KOMIMJIEKTY.

-Len npucTpin MiCTUTb akyMynaTopu, BUAMATK SKi MOXYTb /inLLe KBanidpikoBaHi

ocobwu.

- 3BINbHITb AiNFAHKY, 9Ky NOTPi6HO Npnbpatn. it He NOBUHHI rpaTncs 3

anaparoMm. Noagbante, wob nig uac poboTn anapara 4iTy N 4OMALUHI TBAPUHN
nepebyBanu Ha 6e3neyHiin BigCTaHi Big HbOTO.

-He BCTAHOBNIOWTE, He 3apAAKaNTe Ta He KOPUCTYNTeCs NPUCTPOEM Yy BAHHMX

um nopag iz bacennHamun.

-Llen Bnpib npnsHaueHnn TinbKn gna npnbrpaHHsa nignorn B OMAaLUHIX

YMOBAax. He KopucTyiTecs HUM HagBOPI, Ha ByAb-AKMX iHLLINX MOBEPXHAX, KPiM
NiAsorM, a TakoX y KOMepLUiiHUX Y NPOMUC/IOBMX YMOBAX.

-[MepeKoHarTecs B TOMY, L0 anapar NPaBuibHO OYHKLIOHYE B HANEXHNX

yMoBax. AKLLO Le He TaK, He KOPUCTYMNTeCb anapaTtoMm.



IHbopmauia wopo 6esnekn

ObmeXxeHHSs Woa0
BUKOPUCTaHHSA

- LLLo6 YHNKHYTV Hebe3rneKn B pasi NOWKOOKEeHHS LWHYPAa XKNB/IEHHS, NOTo

CNif 3aMiHNTM Ha creuianbHNI LWHYP Yn B30/, SKUA MOXHa Npuabatn B
BMPOBHMKA Uum NOro areHTa 3 06c/1yroByBaHHs.

-He BnKopunctoBynTe poboT Ha AiNgHLi, po3TallOBaHin BULLE Big pPiBHA Nignoru,

AKLLO BOHAa He Ooropog»xxeHa 3axvcH1NM 6ap'€p0M.

- He po3mMiLLyiTe poboT Aoropu AHOM. He KopucTyiTecs KpuLKkoto LDS (nasepHoro

AATUNKA BiACTaHI), KpULLKO poboTa um bamnepom sk pyukoro poborta.

-BnkopuctoByinTe poboTta 3a Temnepatypu suue 0°C i HuKue 40°C.

MNepeKkoHanTecs B TOMY, LLLO HA Nif/103i HEMAE PiANH UM INMKNX PEYOBUH.

- LLLo6 YHUKHYTW NOLWKOAXEHb UM TPABMYBAaHHS BHACNIA0K NepeTsaryBaHHs

npegMmeTiB, Nepeg NoyaTkoM KOPUCTYBaHHA anapatoM npmnbepits i3 nigiorn
Oyab-SKi He3akpinaeHi npegmeTn, cxoBanTe Kabeni i LUHYPW XKXNBJIEHHS.

‘MpunbepiTb i Nignorv KpUxki um apibHi npegmeTn, Wo6 YHNKHYTK Hai3ay Ta ix

MOLKOAXKEHHS po6oTOM.

-TpManTe BOIOCCA, NasbLi YN iHLWI YaCTUHW Tina nogani Big, BCMOKTYBANbHUX

oTBOpIB poborTa.

-Tpnmante npunag ans npubnpaHHa nogani Big giten.
-He KopucTynTecb NPUCTPOEM Y KiMHATI, Ae CNnTb AUTUHA abo HeMoBNS.
-He cTaBTe giten, foMawWHiX TBApPUH un Byab-aki npeamMeTn 3sepxy Ha pobor,

He3aJsie)KHO Bif, TOro, CTOITb BiH Ha MiCLi UN PYXa€eTbCS.

-Y pe3epByap 415 YNCTOI BOAWN MOXXHA A04aBaTV I1LLE YNCTY BOAY Ta OodpiuinHo

CXBaneHnn Mmuoumni 3acibé. He gogaBanTe 00 HbOTO iHWI PIAVHN, SK-0OT CANPT
abo 3acib gna gesiHdekuyii. CNiBBIAHOWEHHS MUKOYOro PO3UYnHY 40 YNCTOI
BOAV MOXHa Ai3HATNCA Ha NASALWLI 3 MUKOYMM PO3YMHOM. TpManTe 3acib ans
npnbrpaHHsa nogani Big aiten.
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IHcpopMauis wono 6esnekn

ObmexeHHs Wwopo - He BnkopuctoByinTe poboT ans npnbnpaHHs 6yab-aKmnx nerko3anmMmncTmnx
BUKOPWCTaHHSA npeameTiB. He BukopuctoBynTe poboTa g/ig 36MpaHHs nerko3anmMmncTnx um
BOrHeHebe3neuHnx pignH, KOPO3iNHO-aKTUBHWX ra3iB UM HepPO3BeAeHX
KncnoT abo po3umnHHUKIB.
-He nnnocockTe TBepAi um rocTpi npegmetn. He BUKOPUCTOBYITe anapar Ans
36VpaHHA Taknx NpeaMeTiB IK KaMiHHSA, BEJIMKNX LWWMATKIB narnepy um byab-
AKNX NpegMeTiB, aKi MOXYTb 3aCMITUTK anapar.
-Mepw HiXK NoYnHaTK byab-aKi po60TN 3 OUNLLEHHS YW TEXHIYHOTO
o6cnyroByBaHHS anaparta, BUTATHITb BUIKY 3 PO3ETKN.
-He npotnpante poboT um 6a3oBy CTAHLiKD MOKPOIO CEPBETKOK Ta He
ononicKynTe IX XXOAHO pianHo. Neped BCTAHOB/IEHHAM Ta BUKOPUCTAHHAM
BUMNTUX geTanein ix HeobxigHO MOBHICTHO BUCYLLUUTN.
- BnkopuctoByiTe Len B1Upib 3rigHO 3 BKasiBkamun, HaBegeHnmun B MNMocibHnKy
KopuctyBaya. KopncrtyBaudi HeCyTb BignoBiAanbHICTb 3a 6yab-5Ki 36UTKM abo
MOLWKOAXKEHHS, O BUHVKAW BHACNIAOK HEHANEXKHOTO BUKOPUCTAaHHS LibOro

BMpOOY.
AKymynatopm i -He BUKOPWUCTOBYMNTE akyMynsTop Y 6a30BYy CTaHLiO CTOPOHHBLOTO BUPOBHMKA.
3apsaka Po60T MOXHa BUKOPWUCTOBYBATW TiNIbKW CMiSIbHO 3 6A30BOK0 CTAHLLIED Moaeni
RCLEOT0T.

-He HamaranTecs caMOoTy>XKu po3bmnpaTtn, peMoHTyBaTh abo 3MiHOBaTH
KOHCTPYKLIit0 akymynatopa um 6a30BOi CTaHL,i.

-He cTaBTe 6a30By cTaHLito 6ing gxepena Tenna.

-He BMKOPUNCTOBYNTE MOKPY TKAHNHY N HE TOPKANTeCs MOKPUMIN pyKamMi
3apAaAHNX KOHTAKTiB 6a30B0Oi CTAHL,iT 3 METO IXHbOr0 OUYNLLLEHHS.

. -He BUKnganTe ctapi akyMynsaTopu HeHaNeXHUM UMHoM. HenoTpibHi



IHbopmauia wopo 6esnekn

AKyMmynatopw i aKyMynaTopun cnig 34aBat 40 BiANOBIAHOIO NYHKTY MOBTOPHOI Nepepobku.
3apsigka Y pasi NOWKOAXKEHHS UM PO3PUBY LLUHYPA XMNBAEHHS HeranHo NPUNUHITL NOro
BUKOPWCTaHHSA | 3BepHITbCA y cny>KBy cepBiCHOro 06CyroByBaHHs.
-MepekoHawnTecs B TOMY, LLLO Mif Yac TPaHCNOPTYBaHHA pO60T BUMKHEHWN i,
AKLLO MOX/1MBO, 36epiraeTbCcsi B OpUriHasibHOMY MakKoBaHHI.
- AKL,o poboT He Byae BUKOPUCTOBYBATUCA MPOTATOM TPMBAJIOr0 Yacy, MOBHICTHO
3apAL4iTe NOro, NOTIM BUMKHITB | 36epirante B CyxoMy rnpoOX0/I04HOMY MiCLi.
LLLOo6 YHUKHYTV Nepepo3psoKaHHS akymMynatopa, 3apsgxante pobot
MPWHANMHI pa3 Ha 3 Mic.

IHcbopmauis -JlazepHnn gatumk y ubomy Bnpobi Bignosigae ctaHgapTty IEC 60825-

wopo 6esnekn 1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 gns nasepHux BupobiB knacy 1. MNig yac
BUKOPUCTaHHSA pob60TK 1a3epHOro AaTurka He AornycKkanTe NoTPanasHHS B OUi la3epHOro
nasepHoro BMMPOMIHIOBAHHS.

BUMPOMiIHIOBaHHSA NA3EPHWU BUPIB K/TACY 1
CMOXKVIBYNW NNASEPHUW BUPIB
EN 50689:2021

ﬁ TiNbKN oNa BUKOPUCTAHHA B MPUMILLEHHI

L] NpouwnTaiite nocibHyK 3 ekcnayaTaLyi

LM [OKYMEHTOM KoMMaHisa «pim TpengiHr» (TaHbyiHb) Ko., JIth. (Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.) 3a8Bnse€, W0 pagioenekTpoHHe
obnagHaHHs Tnny RLL84CE BignoBigae Bumoram Aupexktnen 2014/53/EU. MoBHUI TEKCT AeKnapaLii Npo BiANoBigHICTb EC 4OCTYMHWIA 3a
HacTynHoto iHTepHeT-agpecoto: https://global.dreametech.com
3 MOBHMM TEKCTOM €/1eKTPOHHOT0 NOCiBHNKA MOXHAa 03HaNOMUTICA, BiABiAABLUM Be6-CTOPiIHKY
https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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OcHOBHa iHpopMaL,is Npo BMpi6

IHLWI akcecyapwn

=

LHyp Mnatcopma MocibHuK Bigcik gns Mmutouoro  Millok gas nuny,
 — XKNBNEHHS pO3LINpPEHHS B'i3ay KopuctyBaya 3acoby, akuii 2 Wt
: Ha 6a3oBy CcTaHLjt0 aBTOMAaTNYHO (1 nonepegHbO
nopaeTbes BCTAHOB/IEHO)
(nonepefHbO
BCTAHOBJ/IEHO)
Haknapgka Tpnmau dinbTp MUINHOI MUAHWI PO3YnH OuncHum
ba3oBa cTaHUis wBabpn, 2 WT. HaKnagkn nnarcpopmu iHCTpyMeHT
(nonepefHbLO weabpn, 2 Wwr. (nonepefHbO
BCTAHOBJ/IEHO) BCTAHOBJ/IEHO)
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OcHoBHa iHthopmMauis npo Bupi6

1 KHOMKa NoBepHEeHHs Ha [0K-CTaHL,ito

- HaTuncHiTb, Wwob BignpaBuTy poboT Ha3ag Ha 6a30By CTaHLi0

- HaTWCHITb | yTpMyTe NPOTAroM 3 cekyHa, Wob BUMKHYTK

6noKyBaHHs Big, aitei

() KHOMKa XMNBNEHHSA / NPUBNPaHHs

- LLLo6 yBIMKHYTW / BUMKHYTW POBOT, HATUCHITb | yTpUMyTE

KHOMKY MPOTAroM 3 cekyHp,

- HaTncHITb, Wwob nouatn npnbupaHHs nicnis BBIMKHeHHs poboTa

KpyroBuii iHgmkaTop ctany

- TIOCTINHO CBITUTLCS CMHIM KONbOPOM: NPNBNPaHHS
BifOYyBa€ETbCS UM 3aBepLUEHO

- TOCTiNHO CBITUTLCS 3eN1E€HNM KONbOPOM: 3apsaaKka

- BnMmae opaHXeBnM KOIbOPOM: MOMUJIKA

IHANKATOP CTaHy KHOMKK

- MOCTiNHO CBITUTLCA BiNVM KOIbOPOM: MPUBNPaHHS
BigOyBaETHCA UM 3aBepLLEHO

- Mynbcye 6invM KoNbOPOM: 3apsKa (akymynatop He
PO3pPALKEHMI)

- MOCTINHO CBITUTLCA MOMapaH4YeBNM KONIbOPOM: Mepexig,
B PEXVM OUiKyBaHHS MPW HU3bKOMY 3apaji akymynatopa
abo npur3ynnHeHHs poboTy BHACNI[OK HV3bKOTO 3apaay
akymynatopa

- MynbCy€e OpaHXeBVIM KOIbOPOM: 3apsfKa (akymynatop
PO3pPALKEHMI)

- BINMae opaHKeBnM KO/IbOPOM: MOMUIIKA

- BIMae poXeBrM KOJIbOPOM: aKTMBOBAHO Kamepy

NpumiTka:

- Wo6 npm3ynnHuTK poboT nig yac npubrpaHHsa unm NoBepHeHHS Ha
3apsAAKY, CNif HATUCHYTU Ha HbOMY Byab-SKy KHOMKY.

- OYHKLi0 6/10KyBaHHA Bif, AiTeli MOXHa BBIMKHYTW/BUMKHYTI Yepes
pnopatok Dreamehome.
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OcHoBHa iHthopmMauis npo Bupi6

Po6o0T i gatumnkn

o [lonoMmixHe cBiTnoaiogHe
OCBIT/IEHHS

o |4 Kamepa 3 BUKoOpucTaHHam LLI

o Kamepa HD 3 BukopucrtaHHam LLI
o MiKpodhoHM

o [laTumk VersalLift

o bamnep

o BikoHLe bamnepa

o [1BONiHINHI 06'eMHI
NasepHi gatunkn

——o KHonMKa «CKngaHHs

HanawTyBaHb»/iHAMKaTop Wi-Fi

- HaTUCHITL | yTpnmynTe
MPOTAroM 3 cekyHp, wob
BiAHOBWTN 3aBOACHKI
HaNalWwTyBaHHS

o KpuLlKa

o BeHTUNALINHWIA OTBIp ANs

| aBTOMAaTVYHOTO CMOPOXKHEHHS
o [laTuuK Kpais

° 3apsfHi KOHTaKTX

o BNyCKHWI OTBip gas
ABTOMATUYHOTO 3aMOBHEHHS
BOA0H0

© Po3’eMn

Mpumitka: Konn poboT nepebyBae B pexxnMi 04ikyBaHHS, 3apsaKaeTbcsa Ha 6a30Bil cTaHUii Ui Nprnbupae B MicUsx i3 HU3bKUM 3a30P0M,
nartumk Versalift onyweHnin. Y pasi npnbupaHHs B MicLsX i3 HU3bKUM 3a30p0OM He NepemMillyliTe poboT — e MoXXe BMIMHYTU Ha oro

I'IO3VIL|,iOHyBaHHﬂ.



OcHoBHa iHthopmMauis npo Bupi6

Po6o0T i gatumnkn

OaTumrk KnnmmMa o—

Bnok nogoBxXyBayva BiuHOI LWiTKN o—

3axXNCHUI KOXYX LLITKN

[onomixHe nigiimanbHe koneco
[onoBHe Koneco

[OaTurky 3aBNCaHHSA

I

o Pi3HOHanpaBsneHe Koneco

© OCHOBHI LWiTKN

JlonomixHe niginMmanbHe Koneco

[onoBHe Koseco

MopExtend B 360pi o—

o DiKCaTOp 3aXMCHOTO KOXyXa LLLiTKM

o MOHTaXXHi OTBOPW AN TPMMAaYa HaKNagKu

BeHTUAALiNHNI OTBIp o
015 aBTOMAaTUYHOTo
CMOPOXHEHHS

QinbTp ©

wBabpn

LLiBabpa B 360pi

30Ha KpinaeHHs ©
Hak1agKn
wBabpn

dikcatop
nnno3bipHuKa

3atnckau =
dinbTpa

TpuMau Haknagkn Haknagka wBabpn

wBabpn 572




OcHOBHa iHpopMaL,is Npo BMpi6

BasoBa cTaHLis Pe3epByap /19 BMKOPYCTaHO! BOAW

dikcaTop
pesepByapa Ans
BOAM
MonnaBkoBa Ky/s

KpuLuka ©

Pe3epByap 415 BUKOPUCTAHOI o
BOAM
Pe3sepByap g5 uncToi BOgm o

o dikcaTop
pesepByapa ans
BOAM

> Tpybka gns Bogn

Kpuwka pesepByapa pgas o———
nuny
MuiiHa nnatgopma

DinbTP MUNHOI NaaTtopmu ©

o QinbTP
o |HriBiTOp Hakuny
o MonnaBok

B'i3ny

|
|
|
|
I'InaTq)opma po3wmnpeHHA :
|
|
|
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OcHoBHa iHthopmMauis npo Bupi6

Ba3oBa cTaHuis

———— o IHAMKATOpP CTaHy

- MoCTiNHO CBiTUTLCA Binnm
KONbOpPOM: 6a3oBa cTaHu,in
nig'egHaHa A0 XUBNeHHs

e I MOCTIiHO CBITUTBLCA

———————— 3ape3epBOBaHNi1 Nas ans
NiAKAOUEHHS KOMMEeKTy ans

E— nogavi Bogn osig aBTOMaTtnYHoOI
. 1
- rnomMapaHuyeBnM KOSIbOPOM: S E— -
B 3anpaBkKu i 311BY
nomMmuska 6a3oBoi cTaHL;i o [@D"l@ N
———F—— 1: YBIMK
0 0: BUMK
BigcCik g MroYoro o— k ﬁ“ )’j THi3[,0 XXNBIEHHS
3acoby, aKun ; ; k . .
aBTOMay';'VILJHO o OTBIp ANs MillKa | THi300 Ana 36epiraHHs WHypa
NOAAETLCS ons nuny KNBNeHHA
dinbTp ~—1_
BeHTUNSLiNHI OTBOPWU ©

L5 aBTOMATNYHOTO > 38PARHIT KOHTAKTY

CMOPOXHEHHS

= BUNYCKHWUI OTBIp % o D ¢
019 aBTOMATUYHOI .
3anpaBky BOA0H

MpumiTka: KoMnaekT Ansg nogavi BoAW a8 aBTOMaTNUHOI 3anpaskn i 311By
NPOAAETLCA OKPeMO. (BiH fOCTYNHWIA nLLe y AesKNX PerioHax.)
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MigrotoBKa noMeLlKaHHA

Mepepn NpubupaHHam nprnbepiTe HeCTiVKi, KPUXKI, LiiHHI U1 Hebe3neuHi MNepepn NpnbrpaHHam nocTaBTe isnUHU Bap’ep Ha KPato CXoAiB, LWo6
npepmetu, 3abepiTb kabeni, TKAHVWHHI NpeaMeTH, irpaLlKkn, TBepai 1 rocTpi 3abe3neunTn HagiiHe | 6esnepebiriHe dyHKLiOHYBaHHSA poboTa.
npeameTy, po3TalloBaHi Ha Nigiosi, Wob poboT He 3aTArHyB, He nNoapsanas

U He BAAPUB X, CMPUUYNHMBLUN TAKNM YMHOM MaTepianbHi 36MTKN.

R | ann

v

BigunHiTb ABepi KiMHaTK, aKy NoTpibHO NpubpaTtwn, i nepecyHbTe Mebni Ha LLLo6 He nepelukogatn poboTy po3nizHaBaTu AiNSHKW, AKi NOTPiGHO
BiANOBiAHI Micus, wWob y kimHaTi 6yno GinbLue BiIbHOTO NPOCTOPY. npnbupatn, He cTaBaiTe Ha WAaxy y poboTa, Ha Noporax, y Kopnugopax umy
BY3bK/X MPOXOAAX.

NpumiTtka:
- Mig yac nepLUIOro BUKOPNCTaHHS poboTa crigKyrTe 3a 1noro poboToto, Wwob BUACHO YCyBaTU 3 MO0 LLASXY MOXANBI NepeLuKoan.
- [lONOMIKHWIA CBITNOAIOAHNI nixTap 3abe3neunTb A0AATKOBE MiACBIYYBAHHS B YMOBAX HEA0CTaTHLOI OCBITAIEHOCTI.
- He nunococekTe TBepAi NnpeaMeTy, aK-0T KaMeHi, CTaneBi Kyni il getani irpallok, un rocTpi npeamMeTn, aK-oT ByaisesibHe CMiTTs, po3buTte CKNo UM UBaXM, — Le
MO>Ke NMPU3BECTY A0 YTBOPEHHS NOAPANMH Ha Nigno3si.
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Mepen BUKOPUCTAHHAM

1. BcTaHOBITbL 6a30BY CTaHLLi0 Ta NiQK/IOUITL iT L0 e/IeKTPUYHOT 2. YCTaHOoBITb N1aThopMy po3wmnpeHHs B'i3gy
po3eTkn

Po3MicTiTb 6a30BYy CTaHLLit0 B MaKCMMabHO AOCTYMHOMY MiCLii 3 XOPOLUNM
curHanom Wi-Fi. 3anuiwite HaBKOJIO HEel A0CTaTHbO MICLS, SK MOKa3aHo

Ha MantoHKy, i NpnbepitTb byab-aKi NpegMeTn i3 30HM HaBKo1O. BcTaBTe
PO3’eM LUHYpPA K1BNeHHs B 6a30By CTaHL,iO, @ BU/IKY — B PO3ETKY.

®inbTp MUIAHOT NnatdopMmn

Mpumitka: MepekoHanTecs, Wo inbTp MUIAHOT NNATPOPMIK BCTAHOBAEHO HA

I: YBIMK micue.
0: BUMK

==
0

BcTaBTe LUHYp XUB/eHHs, fo6pe

4@ MPUTUCHYBLUW Oro AOropu, AOKN
) He YyBIMKHeTbCS iHAMKaTop.
MNpumitka:

- MepeKkoHanTecs, WO XXOAHI NpeaMeTV He NepeKprBakTb 30HY CUTHani3auii.
- LLLo6 3anob6irtn yTBOPEHHIO NASM Bif BOAW Ha AepPeB’sHil Nigaosi um kunmmi,
peKkoMeHAYETbCs Po3MiLLyBaTy 6a30By CTaHLit0 Ha NiA103i, MOKPUTIN KepamiuHo
MAVNTKOI Y/ MapMypoM. 526
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Mepep, BUKOPUCTAHHAM

3. 3HiMiTb 3axuUcHi getani poboTa i BCTAHOBITb BY30/ 4. Mig'egHanTe poboT Ao 6a30B0Oi cTaHL,iT

BOJ1I0TOro NprbupaHHs LLL06 YBIMKHYTN POBOT, HATUCHITL | yTPUMYIiTE KHOMKY () Ha HbOMY
MpoTAroMm 3 cekyHp,. NoctaBte poboT Ha 6a30By CTaHLO TakK, Wob
wBabpa B 360pi byna po3MilieHa y HanpsamMKy MUIHOI NaatchopMu.
Konun poboT ycniwHo nigkntounTtbea Ao 6a30B0i CTaHL,ii, mponyHae
ronocoBe NoBifomMseHHs. Koin poboT NOBHICTIO 3apagmnTbCs,
iHAMKaTopW CTaHy Ha poborTi 1 6a30BiN cTaHuii byayTb CBiTUTUCA
npoTarom 10 XB, @ MOTiM 3racHyTb.

NpumiTka: Mepepn nepwnM BUKOPUCTAHHSM PEKOMEHAYETbCS MOBHICTIO
3apaanTn poboT. AKLWo poboTa He BAAETHCS YBIMKHYTN BHACiILOK MOBHOMO
PO3psSAXKAHHA aKyMynsiTopa, 3'egHanTe poboTa 3i CTaHLie BPyYHY, W06
3apsanTun oro.
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Mepen BUKOPUCTAHHAM

5. Hanniite MUAHWIA pO34YnH

(1) 3HiMIiTb KpULLKY pe3epByapa 418 Ny N BUTATHITb BiACIK 418
aBTOMAaTNYHOI NOAaYi MUAHOTO PO3ULHY.

(2) BigkpuiiTe BEPXHIO KPULLIKY BiACIKY 1 HANUIATe Y HbOro MUAHUI
PO3YMH.

(3) 3akpuiiTe KpPULLIKY BifiCiKy, mOCTaBTe Noro Hasag y 6basoBy
CTaHLi0 Ta BCTAHOBITb Ha MicLe KpULLKY pesepByapa aas nunay. rig,
yac poboTn MUNHNIM PO3YNH aBTOMATUUYHO AOAAETHCA.

MpumiTtka:

- Biacik gna MuninHoro 3acoby, K1 aBTOMaTUUYHO NOAAETLCSA, MOXKHA
3aMNOBHUTU MUAHNM PO3UNHOM, KU MIAHYETLCS BUKOPUCTOBYBAaTK. LLL06
YHMKATV HeCNpPAaBHOCTEN, He HaNNBanTe iHLWY PignHyY, KpiM odiLliiHO
[LO3BOJIEHOrO MUIAHOTO PO3YMHY.

- YCTaHOBITb BifCiK AN aBTOMATUYHOI NOAAYI MUAHOTO PO3YNHY A0
KnauaHHs.

6. HanuiitTe Bogy B pesepByap 4115 UNCTOI BOAW

BuiimiTb 3 6a30B0I CTaHLii pe3epByap 415 YACTOi BOAW Ta 3@MOBHITb
1070 UMCTOK BOAOH0. Micna LbOro BCTAHOBITb MOr0 Ha Micue B
6a30By CTaHLitO0.

MpuMiTka: He HanvBalTe B pesepByap A5 YNCTOi BOAN rapsyy Boay: Lie
MOXe Npur3BecTn 1o AedpopMmaliii pesepsyapa.
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MigkntoueHHsa oo gopatky Dreamehome

1. 3aBaHTax<Te pogatok Dreamehome 2. [lopaiTe NpuUCTpIN

3HiMIiTb i3 poboTa KpuLLKy 11 3ickaHynTe QR-Kog Ha poboTi BigkpuinTe gogatok Dreamehome, HaTUCHITL None «Scan QR code
abo 3HanAiTb y MarasnHi nporpaMHoro 3abesnevyeHHs Ha3By to connect» (CkaHyBaTn QR-KoA AN1s NiAKTHUEHHS) y MpaBoMy
«Dreamehome», W06 3aBaHTaXWTW | BCTAHOBUTY 404aTOK. BEPXHbOMY KyTi i Le pa3 3ickaHynTe Ton camni QR-kog, wob

004AaTV NPUCTPIN. BUKOHABLUW BKA3iBKW, 3aBepLUITb BCTAHOB/IEHHS
3'€gHaHHA 3 Wi-Fi.

MpuMiTKa: Wo6 ckMHYTN 3'eAHaHHA Wi-Fi, NOBTOPITb KPOK 2 i, BUKOHYOUMN
BKa3iBKW, 3aBepLUiTb BCTAHOBNEHHS 3'€AHaHHS 3 Wi-Fi.

o |HpgmKaTop Wi-Fi

- MoBinbHO 6bAvMae:
OUiKYETbCH
3'€AHAHHA

- LUBngKo bammae:
MigKItOUeHHs

MNpumitka:
- NigTpUMyeTbCa Tinbkn Wi-Fi 3 uactoToto 2,4 Iu.

- Y 3B'3Ky 3 OHOB/IEHHSAM NPOrpamMHoro 3abesneveHHs goaatka, hakTnyHi - MocTinHOo
onepawii MoXyTb BifpPi3HATNCS Bif iIHCTPYKLI Y LibOMY MOCIBHMKY. CBITUTBCS:
BUKOHYITE BKA3iBKN, L0 BigNoBigaoTh NOTOUHI BepCii 4oaaTtky.

y Lo BifMOBIA, pcii nopatky. 'eHaHHS
BCTaHOB/1eHEe
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Cnoci6 BNKOpNCTaHHS

YBiMKHEHHS/BUMKHEHHS

LLL06 YBIMKHYTU POBOT, HATUCHITb | yTpUMYIiTe KHOMKY (1) Ha HbOMY
NPOTAroM 3 CeKyHA,. IHAMKATOP XNBNEHHS NPOA0BXKYyBaTnMe
CBITUTMCA. MOXHa Tako)K MoCTaBmTN poboT Ha 6a30By CTaHLito,
CyMICTMBLUN 3apsAAHI KOHTaKT poboTa 3 KoHTakTamu 6a3oBoi
CTaHLii, — Tofi poboT aBTOMATUYHO YBIMKHETbCS Ta MOYHe
3apagxarucs. LLo6 BUMKHYTV po60T, 3HiIMiTb 10ro 3 6a30BOi CTaHLi
Ta HATUCHITb | yTPrMYyITe KHOMKyY () mpoTarom 3 cekyHA,

LLIBnaKe cknapgaHHsa Kaptu

YrepLue BUKOHABLUM HanawTyBaHHA KOHAirypaLiii mepexi,
BMKOHAWNTe BKAa3iBKM B 40AATKY, W06 LWWIBNAKO CTBOPUTY KapTy. PoboT
NMoYHe cknagaTv kKapTy 6e3 npnbupaHHsa. Konn poboTt noBepHeTbCA
Ha 6a30By cTaHLil0, CTBOpeHHA Manu byae 3aBepLueHo, i il byge
aBTOMAaTUUHO 36epexeHo.

May3a/coH

Konn poboT npautoe, HaTUCHITb Byab-AKY KHOMKY, W06
NpuU3ynMHNTA PoboTy.

AKLLLO pOBOT NPU3YNUHEHWIA fOBLUE HiXK Ha 10 XB, BiH aBTOMAaTNUHO
nMepexognTb y Pexnm cHy. YCi iHgnKaTopm Ha poboTi 3racHyTb.

L1106 BnBecTn poboT i3 pexxnmMy cHy, HaTUCHITb ByAb-Ky KHOMKY Ha
poboTi abo ckopucTanTecs 4o4aTKOM.

Npumitka: SKwo poboT NPU3ynHNTK Ta NOCTaBUTN Ha 6a30BY CTaHL,O,
MOTOYHWIA NpoLec NPUBMPAaHHSA 3aBepLUNTLCS.

ABTOMAaTWUHE BiHOBNEHHS NPr61paHHA

AKLLO aKyMynaTop CUAbHO PO3pSaaKeHnin, poboT aBTOMaTUYHO
rnoBepHeTbCs 40 6a30BOI CTaHLii Ha 3apsaaky. Micna 3apsgkn 4o
BiAMOBIAHOrO PiBHA 3apsaAy akymynaTopa poboT NpogoBXnTb
BMKOHAHHS He3aBepLUeHNX 3aBaaHb 3 NpubrpaHHs.

NpumiTKa:Wwo6 ckoprcTaTncs Lieto YHKLIED, BBIMKHITb ii B 4OAATKY.

Pexxnm «He TypbyBaTtu (DND)»

Konn poboT nepesegeHunii y pexkum «He Typbysat (DND)», BiH He

3MOXe BiAHOBUTN NPUBMPAHHS, a IHAMKATOP XXMBEHHS noracHe.

3a 3aMOoBUyBaHHAM, pexnum DND BUMKHEHW BUPOBHVIKOM.

Kopunctytouncb 4oaaTtkoM, MOXHa BBIMKHYTU pexkum DND un

3MIHUTW nepiog, noro Aji. 3a 3aMoBYYBaHHAM gist pexnmy DND

TpuBae Big 22:00 go 8:00.

NpumiTka:

- MpoTarom nepioay Aii pexxnmy «He TypbyBaTn» 3annaHoBaHi 3aBAaHHS 3
npubnpaHHsa BUKOHYTHLCS.

- Micns 3aBepLUeHHs nepioay Aii pexxumy DND poboT npoaoBKye
npubrpaHHs 3 TOro Micus, Ha SKOMy BiH 3yNHNBCA.

Mepesanyck po6oTta

SKLLO0 pobOT NepecTaB pearyBaTil Un He BUMUKAETBCS, HATUCHITb

i yTpumyiite kHonky (D npoTarom 10 cekyHf, Wwo6 BUMKHYTY Oro
NpPVMycoBo. Micns LbOoro HATUCHITL | yTpuMyiiTe KHorKy () npoTarom
3 ceKyHp, Wwob yBiMKHYTV poboT.
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Cnoci6 BNKOpNCTaHHS

Munococ 3 BonoruM NpubupaHHam

MpumiTka: MNig vyac NnepLIoro BUKOPMCTaHHA By3na weabpu pobort 3a
3aMOBUYBAHHAM BUKOHYE 3aBAAHHS «[1110COC 3 BONOTMM MPUBMPAHHAM».

1. PO3N0YHITL NpnbnpaHHs

HaTucHITb Ha poboTi KHonky () abo ckopucTanTecs AOAATKOM, 06
pobot nouasB npnbupaHHs Big 6a30B0i cTaHuii. Togi poboT cnnaHye
ONTUManbHNN MapLwpyT NPNBNPaHHS Ta BUKOHYBaTIMe 3aBAaHHS

3 NpubnpaHHs Ha MigcTaBi CTBOPEHOI KapTu.

NpumiTtka:

- LLLo6 3abe3neunTn nerke noBepHeHHs poboTta Ha 6asoBy cTaHLjo nicns
npnbnpaHHs, pekoMeHAay€eTbCs 3pobuTn Tak, Wwob BiH NnouynHas poboTy 3 6a3oBoi
cTaHuii.

- 3ayekaliTe, MOKW Nepep NoYaTkoM BONOroro NnpnbupaHHs poboT NoMme
Haknagkn weabpw.

- Mokn ue BiabyBa€eTbCS, He NepemillyiTe 6a30BY CTaHLLIO, pe3epByap ANs YNCTOi
BOAW, pe3epByap A5 BMKOPWUCTaHOi BOAMW 1 pinbTp MUIAHOI naatcopmm.

- Y 10AATKY MOXHA YBIMKHYTN MUTTS rapsiuoto BOAOH A5 OUNLLEHHS HaKNagKn
wBabpw, sike 3aCTOCOBYETLCA B YCix pexnmax. LL,ob yHNKHYTU onikiB, He
TOpKalTecs BUNYCKHOrO OTBOPY A5 BOAW, KONW U yHKLiA yBIMKHEHa.

2. ABTOMaTNuHe MUTTA WBabpwn

Micns NnpnbnpaHHs poboT aBTOMATMYHO MOBEPTAETLCS HA
6a3oBy cTaHuito, Wob BUMUTY Haknaakm weabpw, BignoBigHo
[0 nepioguvyHOCTI MUTTS, BKa3aHoi B foaaTtky. ba3zoBa ctaHuis
aBTOMATUUHO LONVBAE BOAY B pe3epByap A/s Boau, i pobot
NMPOAOBXYE NPUBVPAHHS.




Cnoci6 BNKOpNCTaHHS

3. 3[iNCHITb aBTOMATUYHE CMOPOXHEHHSA NN036ipHMKa,
MUTTS Ta CYLUIHHA HAca[oK A8 BOJIOroro npubrpaHHs

Konn poboT nicng 3akiHYeHHs 3aBAaHHA 3 NpnbrnpaHHs
noBepTaEeTbCa Ha 6a30By CTaHLUito ANa 3apsaakn, 6asoBa CTaHLUis
ABTOMATUYHO BMMOPOXKHIOE NI036ipHMK, @ MOTIM MUE Ta CYLUNTb
Haknagkn weabpu.

Npumitka:

- SKLLO B A0OAATKY PYHKLIS aBTOMATMYHOIO CNOPOXHEHHS BUMKHeHa, 6a3oBa
CTaHL,is He 3AiNCHI0OBATMeE aBTOMAaTUYHe CNOPOXXHEHHS NMA036ipHMKa.

- ba3oBa cTaHL,is CNOPOXHIOE NMN036iPHIMK BiAMOBIAHO A0 HaNALWTYBaHb y
[0[aTKy.

4. OunCTbTe pesepByap 418 BUKOPMCTAHOT BOAK

Konv po60oT 3aKiHUMTb BUKOHYBATU 3aBAAHHSA, OUMCTLTE pe3epByap
L5 BUKOPUCTaHOi BoaK, o6 y HbOMy He yTBOpHOBanumcs
HernpueMHi 3anaxu.

Bonore npnbupaHHsA nicns npubupaHHa NM0coCcoM

YBIMKHITb (pyHKLLiFO BOMIOTOro NpmnbrpaHHsa nicas nuaococa B
[opatky,  poboT aBTOMaTMUHO 3HiMe BY30/1 BOJIOTOro NpubupaHHs
Ha 6a30Bin cTaHuii, WO6 NPONMAOCOCNTY NiAOrY. 3aKiHUNBLLN
npnbnpaHHsa 3a LONOMOTot0 Nnaococa, poboT NoBepHeTbCA Ha
6a30By CTaHLito, W06 BCTAHOBUTY BY30/1 BOJIOrOro NpubrpaHHs,

1 6a3oBa CTaHLig aBTOMATUUHO BMKOHAE CMOPOXHEHHS
nnnosbipHuKa. A rnicas Toro, K poboT NigHiMe OCHOBHY MOABIHY i
BiUHY LLITKM, BiH NOYHe Bonore NpubnpaHHs.

TinbKn nnnococ

YBiIMKHITb QyHKL,it0 N1i0COCa B A0AaTKy, 1 poboT aBTOMaTUUHO
3HiMe By30/1 BO10roro npnbrpaHHa Ha 6a30Bii CTaHLii Ta MoYHe
NnUAOCOCUTN.

Tinbkn Bonore npubnpaHHa

YBIMKHITb (pyHKLLit0 BONOroro npnbnpaHHs y gogatky, i pobot
aBTOMATNUYHO NepeBipUTb, Y BCTAHOB/IEHO BY30/1 BOJIOrOro
npubnpaHHs Ha 6a3oBil cTaHL,ji. AKLW0 Le He Tak, poboT
BCTAHOBWTb BY30/1 BOJIOrOro npubnpaHHs i movHe Bosore
npnbnpaHHs nicng Toro, AK NifHiMe OCHOBHY MOABINHY i 6iuHy
LLLiTKN.
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Oetani

MoTouHe 06CyroByBaHHSA

LLLo6 nigTpmyBat pob0T y HAaNEeXHOMY CTaHi, peKkoMeHAYETbCA BUKOHYBATMN NOTOUHe 06C/1yroByBaHHS, AOTPMMYOUNCh BKA3iBOK LLLOAO
BUKOPUCTaHHSA Mpunagas y poaatky abo B HacTynHin tabanu,.

[etanb

MNepioANYHICTb TEXHIUHOTO

06C/1yroByBaHHA

MNepiognuHicTb
3aMiHn

[etanb

MNepiognuHicTb TEXHIYHOro
06cnyroByBaHHs

MNepiognuHictb
3aMiHn

Pesepsyap s
BVIKOPUCTaHOI BOAN

Micns KoXHOro
BUKOPWCTaHHS

Pe3sepByap A1 uncroi
BOAN

OCHOBHI WiTKK

DinbTP NMN036ipHUKa

BiuHa wWitka

TpuMaui Haknagkm
wBabpn

Pa3 Ha 2 TVXKHI

BikoHuUe 6amnepa

Bamnep

KOXKHi 6-12 micsauis

KOXHi 3-6 MicsuiB

BrnyckHWiA OTBIp
poboTa ana
aBTOMaTUYHOI
3anpaBsku BOAOO

OHunwe pobota

Pa3 Ha Micaub

DinbTP MUAHOT
nnatcpopmm

KoXHi 1-2 micsau,i

3oHa curHanisauii
6a30Boi cTaHLji

3apsaaHi KOHTaKTK

BeHTMANALiNHI 0TBOPK
[N aBTOMATUYHOro
CMOPOXKHEHHS

Pi3HOHanpaBneHe
Koneco

JaTuvk Kpais

Oatuuk Versalift

[BONiHINHI 06'€EMHI
nasepHi patunkm

LaTunk Knnnma

[aTtunKkn 3aBNCaHHSA

Pa3 Ha Micsub

Mnno36ipHNK

[onoBHi Koneca

[oromixKHI
niginMmanbHi Koneca

OuwuiLyBaTy 3@ notpebu

Miwok gns nuny

Haknagkn weabpn

IHriGiTOp Hakmny

KoXHi 2-4 micsau,i

KoXHi 1-3 micsau,i

KokHi 18-36
MmicauiB
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MpumiTka: MNepiognyHICTb TEXHIYHOrO 06CYrOBYBAHHS Ta 3aMiHW 3aNeXnTb

Bifl, PaKTUYHOT iIHTEHCMBHOCTI BUKOPUCTaHHS. Y pasi BUKIOUYHOT cnTyaLii
yepes 0cobanBi 06CTaBNHN peKoMeHA0BaHO 0APasy BUKOHATW TeXHIUHe
06CNyroByBaHHS Um 3aMiHy.




NoTouHe 0bcnyrosyBaHHS

®DinbTp MUNHOI NAatopmun
3. HaTMCHYBLUM B AOAATKY KHOMKY (), MOBEPHIiTb po60T Ha 6a30By

1. [licTaHbTe pobOT i BUIMITb (PiNLTP MUIAHOT NnatdhopMuy nicns

3aBepLUeHHs MUTTS Haknagakn weabpu. CTaHUito, abo nocTaBTe I0ro Hasapg BpyuUHY.

2. MpomMuiite pinbTP MUAHOI NAaTPOPMM YNCTOK BOAO, BUTPITh
10r0 HAYNCTO | BCTAHOBITb Ha MicLe B MUIHY NAaTgopMmy.

534



MoTouHe 06C/yroByBaHHSA

1. 3HIMITb KpULLKY pe3epByapa 45 Nuay Ta BUKNHBbTE MillOoK a8 3. YCTAHOBITb HOBWIA MiLLIOK AJ1st MAY.
nnny.

' S

MpUMITKa: AKLLO MNOTArHYTY 3a PyYKy Bropy, MilLOK 3aKPUETbLCS, W06
3ano6irTu BUNagKoBOMy BUCUMAHHIO MUY Ta CMITTS.

2. QuncTtbTe GUiNbTP Big MUY | CMITTA CyXOH CEPBETKOH. 4. BCTAHOBITb KPULLKY pe3epByapa Ans Nuay Ha Micue.
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NoTouHe 0bcnyrosyBaHHS

OCHOBHi LWiTKN

1. 3HIMITb 3aXVICHUI KOXYX LLiTKM, MPUTUCHYBLUW NOro dpikcatopu, 3. CnpsiMyBaBLUW CTPINKN, HAHeCeHi TpadhapeTHNM APYKOM, Yyropy,
nicns yoro BUMMITb LWiTKN 3 poboTa. BCTaBTe TPYIMAay OCHOBHOI LLLiTK B Na3n AOHN3Y Mif HAXNI0M.

2. BUTATHITb LWiTKK, SIK MOKa3aHO Ha PUCYHKY. 3HIMiTb BosioCCS, 4. CyMiCTiTb MepeaHin KiHeLb 3aX1CHOr0 KOXyXa LLITKX 3 Ma3om,
L0 HAMOTaI0Cst HABKOJIO LLLITOK, 3@ A,OMOMOrO iIHCTPYMeHTa AN BCTaBTe MOro A4OHM3Y MNif HAXUIOM i, HAaTUCHYBLUW, BCTaBTE 100 Ha
OUULLLEHHS, KN BXOUTb Y KOMM/IEKT. BUKOHABLUM YNLLEHHS, MiLLHO MicLe.

3aTUCHITb LWiTKM Y TPMMAY OCHOBHOI LWiTKW, OO BOHW 3 KNaLaHHAM
CTanu Ha micue.

HaTWCHITb

MpuUMITKa:BUTATYIOUN OCHOBHI LWiTKM, ByabTe o6epexxHi, Wwob He 3aBpaTtun cobi

Tpasmy.
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MoTouHe 06C/yroByBaHHSA

BiuHa wiTka PisHoHanpaBneHe Koneco

BigKpyTiTb BUKPYTKO BiuHY LWiTKy, 3abepiTb i3 Hei Bonocca Ta
3aKpyTiThb il Ha3ag.

NpumiTka:
- KOprCTYHOUNCh iHCTPYMEHTOM, HanpuKkIaz ManeHbKo BUKPYTKOHO,

BiAAiNiTh BiCb | LUNMHY pi3HOHaNpaBneHoro Koneca. He npruknaganTe
TpuMaui Haknagku UJBa6pVI HaaMipHoi cnnn.

3HIMIiTb | NOUnCTbTE TpVIMa'-‘Ii HaknagKn LL|Ba6pVI. . BVIMVI.VITE pIBHOHaﬂpaBﬂEHe.KOJ'!‘ECO y I'IquOHHIVI BOAI Ta, KON BOHO
MOBHICTHO BUCOXHE, BCTAHOBITb MO0 Ha MICLe.
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NoTouHe 0bcnyrosyBaHHS

JonomiXHi nigiimanbHi Koneca Ta rosIoBHi Koneca

1. O6epTaniTe fONOMIXHE MigiiMmanbHe KOeco, LOKN Bropi He 3. OumnCTMBLUK iX, MOKPYTITb FOJIOBHE Koneco, Wwob cymictuancs agi
3'aBUTbCA cTpinka «OUT» (BUTArHYTK), | TOAI BUTATHITE KONeco. cTpinku (amB. pucyHok @ ). Micna Toro, Koav Bropi 3'asBUTLCA CTPiNKa
«IN» (BcTaBuTK), BCTaBTe NiBe i NpaBe AOMOMIXKHI NigiiManbHi
Kosieca BiiNoOBigHO, WO6 BOHW 3 KNauaHHAM CTann Ha Micue (gu1B.

PUCYHOK @) ).

2. KOpunCTyHUmnCh BigNoBIgHVM iHCTPYMEHTOM, OUMCTLTE FO1I0BHE
KONeco 1 AonoMixKHe migiiManbHe Koneco Bif, BON0CCs, Lo
HaMoTanoCs HAaBKOJIO HUX.
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MoTouHe 06C/yroByBaHHSA

Nnno36ipHUK i hinbTp

1. 3HIMITb KpMLLKY poboTa i BUIMIiTb NNA036ipHVK, HAaTUCHYBLLN Ha 3. JlereHbKO MOCTYKaBLUW MO KOLWNKY ddinbTpa, BUTPYCITh i3 HbOrO

noro cpikcatop. 6pya.

MNpurMmiTKa: He HamaranTecs OUNCTUTY QINBTP LWITKOM, NanbLuem abo
rocTpuMn NpegMetTamu, Wob 3anobirt Noro NOLIKOAXKEHH!O.

2. Bigkpuiite dinbTp Nnno3b6ipHUKA i CNOPOXKHITE NNN036ipHUK. 4. Bumuiite nnno3bipHuK i oinbTp BOAOHO | MOBHICTHO BUCYLUITh,
rnepLl H>XXK BCTAHOBAOBATK iX Ha MicLe.

o
/
NpumiTka:

- MuiiTe inbTp i NNN036iPHVIK TINBKN Y UACTI BOAI. He BUKOpMCTOBYIiTE
MUIAHWIA 3aCi6.
- BMKopuncToByiTe Nn036ipHMK i DiNBTP TiNbKM NicNs IX MOBHOMO BUCUXAHHS.
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NoTouHe 0bcnyrosyBaHHS

JOarunkn pobota 3apaaHi KOHTaKTU 1 30Ha CUrHanisauii

BUTPIiTb AaTunKm poboTa Cyxor M'sKOK TKAHWHOHD, K MOKA3aHo Ha OUNCTiITb 3apPAAHI KOHTAKTL 1 30HY CMTHani3aLii Cyxor M'aKoro
PUCYHKY HVXKUe: CcepBeTKOH.

o BikoHLe bamnepa

o 1BOAiHIVIHI 06'€EMHI
NasepHi gatunkn

o [laTuviK KpaiB

o Bamnep

BeHTnAALiINHI OTBOPU 411 aBTOMATMUHOIO CMOPOXKHEeHHS

[aTunKkm 3aBrCaHHA OuncTbTe BEHTUNALIVIHI OTBOPY AJ19 aBTOMATUYHOMO BMMOPOXHEHHS

—° [JaTunk Knanma

MpuMiTKa: BYKOPWCTaHHS BOMOIOi CEPBETKM MOXe NPU3BECTU 40
MOLUKOAXKEHHS YYT/IMBMX e/leMeHTiB ycepeanHi poboTa i 6a30B0oi cTaHu;i.
BUKOPUCTOBYTE A/ OUNLLEHHS CYXY TKAHWHY. 540
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NoTouHe 0bcnyrosyBaHHS

Pe3epByap A1 BMKOPYICTaHOI BOAW

1. BuiimiTe pesepByap A1 BUKOPUCTAaHOI BOAW, BiAKPUNTE NOro
KPULLKY | BUINNTE BUKOPUCTaHY BOAY.

2. MpomMuiiTe pesepByap ANs BUKOPUCTAHOI BOAM UNCTOK BOAOHO Ta
QUNCTbTe BHYTPILLHI CTIHKM pe3epByapa A/ BUKOPUCTaHoi BOAM 3a
[LOMOMOrOH0 IHCTPYMEHTa ANS YMLLEHHS, IKIA BXOAWTb Y KOMIJIEKT.

NpuMmiTKa: BUTATytoun OCHOBHY LWiTKy, ByabTe obepexHi, wob He 3aBaatn
cobi TpaBmy.

Haknagkn weabpu

3HiMIiTb HaKNaaKku WBabpw 3 TpMMadis, WO6 3aMiHUTWN ii.

AKyMynaTop

Po6oT 06nagHaHnin 610KOM BUCOKOSIKICHUX NiTi-iOHHNX
akymynsTopis. LLLo6 nigTpMMyBaTn ONTUMAasbHi napamMeTpu
aKyMynsaTopa, 3aBXAN TPUManTe 10ro A0CTaTHLO 3aPAKeHM.
AKWo poboT He Byae BMKOPMCTOBYBATWCA MPOTArOM TPUBAaNoro
yacy, BUMKHITb 10r0  NOKNAAITh Ha 36epiraHHs. LLLo6 yHNKHYTK
MOLUKOXKEHHS Uepe3 CaMopo3psaaXKaHHs, 3apsaaxKanTte pobot
NPUHaNMHi pas Ha 3 micau,i.



MoLwyK i yCyHEeHHS HeCnpaBHOCTEN

MNpobnema

BupiweHHs

Po60T He BMUKAETLCH.

Po3psanBcs akyMynstop. 3apaaitTe poboT Ha 6a30Bi CTaHLIT Ta cNpobyiiTe YBIMKHYTY OTO LLe pas.
Temnepartypa akymynsTopa 3aHaATo H13bKa abo 3aHAATO BMCOKA. PeKOMeHAYETLCS KOPMCTYBaTUCS
anapatom 3a Temnepatypu Big 0 °C (32 °F ) go 40 °C (104 °F ).

Po6oT He
3apaOKaeTbes.

ba3oBa CTaHLig He NigKioveHa 40 eNlekTpoMepexi, nepekoHamTecs, Wwo obunasa KiHui Kabesto XnBneHHs
NMpPaBUAbHO Nif'eQHAHI.

MoraHnm KOHTAKT MiX 3apagHNMIN KOHTaKkTaMm Ha 6a30Bin CTaHLii Ta pobOTOM, MOUNCTBETE 3apPSAHI KOHTaKTH.
MepeBipTe, Un HEMAE y Po3’'eMax poboTa byab-SKNX CTOPOHHIX MPeaMETIB; SKLL0 TaK, TO BUAANITb iX.

PoboTy He Baanocs
nigKNUnNTCS L0
Mepexi Wi-Fi.

YBefeHOo HemnpaBuabHUI Naposib mepexi Wi-Fi. MepekoHanTecs, Wo Ans nigkntoueHHs 0o mepexi Wi-Fi
BUKOPWCTOBYETLCA MPABUbHNI NApOSib.

Pob60T He MigTprMye NigKNtoUYeHHs g0 mepexi Wi-Fi 3 pobouoto yactoToto 5 Ty, MepekoHanTecs, Wo poboT
nigkntoueHnn oo mepexi Wi-Fi 3 pobouoto uactotoro 2,4 .

CurHan mepexi Wi-Fi cnabkmii. MNepekoHanTecs, Wo poboT po3TalloBaHNM y MiCLi 3 XOPOLUNM MOKPUTTAM
Mepexi Wi-Fi.

MoXnnBo, poboT He roTOBWIA A0 HanawTyBaHHA KOHAirypauii. BUuigitTb i 3HOBY yBiNAiTh y AO0AATOK, Nicns
yoro NOBTOPITb cNpPoby BiAMNOBIAHO A0 BKA3iBOK.

Po60T He MOXe 3HanTn
6a30By CTaHLito0 Ta
MOBEPHYTNCS [0 Hel.

ba3oBa cTaHLia BigktoueHa Bif, gyKkepena XnBseHHs abo 3a vac BiACYTHOCTI y Hill poboTa BoHa byna
rnepemiweHa. Mig'egHante 6a3oBy CTaHLO 40 OKepesa XKNBJIeHHs abo ycTaHoBITb poboT Ha 6a3oBy
CTaHLiI0 AN 3apsgKu.

HaBkono 6a30B0oi cTaHLii 3aHaaTo 6arato nepewkog,. NoctaBTe 6a30By CTaHLiO B BinbL AOCTYNHE MicLe.
MNepemileHHs poboTa MoXe Npr3BecTy A0 0ro MOBTOPHOIO MO3MLIOHYBAaHHS, i AKLLO Lie IoOMy He BAACTbCS,
BiH 3@aHOBO NMobyaye KapTy. AKLW0 pobOoT po3TalloBaHWM 3aHAATO AaneKko Big 6a30B0i CTaHLi, BiH He 3MOXe
CaMOCTIIHO NOBEPHYTUCS, i IOro f,0BeAeTbLCS MOCTaBMTY Ha 6A30BY CTaHL,it0 BPYUHY.

MpoTpiTh 30HY curHanisauii Ha 6a30Bin ctaHuii, WO6 ouncTUTK ii Big, MY UM CMITTS.
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MoLwyK i ycyHeHHs1 HecnpaBHOCTEN

MNpobnema

BupiweHHs

Po6oT 3acTpsirae nepes,
6a30BO0 CTaHLLiEO Ta
He MOXe MoBepPHYTUCS
Ha Hel.

MepeBipTe, un gocTatHbO Micus 3 06ox 6okiB abo nepen 6a30BOK CTaHUIER, W06 3anobirtn 610KyBaHHIO
pobora.

MapLupyT NOBepPHEHHS A4 3apsAAK/ NepekpuTUn, Hanpuknag, 3aunHeHi asepi.

Akwo nignora nepep 6a30B0OK CTAHLIEKD 3aHAATO MOKPA, POHBOT MOXKe KOB3aTu. Y TakoMy pasi rnepeg,
MOBTOPHOK CMPob0o BUTPITb HAAMIPHY KiNbKiCTb BOSIOTN.

PekoMeHAyeTbCa NepeMicTuTy 6a30BY CTaHL,iIO B iHLLE MicLie i NOBTOPUTY Cnpoby.

MepekoHanTecs B TOMY, LLLO naaTopMa po3npeHHs B'i3fy BCTaHOBMEHA NPaBUbHO.

Po60T He BUMUNKAETbCS.

Mig yac 3apagkaHHs poboT He BUMMKAETbCS. LLLo6 BUMKHYT pob0T, peKOMeHAYETbCSA 3HATK OoTro 3 6a30Boi
CTaHLii Ta HATUCHYTI 1 yTPMYBATU KHOMKY () MpoTATOM 3 cekyHa,

AKLLO He BAACTLCA BUMKHYTY POBOT, BUKOHABLUV KPOK 1, HATUCHITL i yTpyMyiiTe KHOMKy () mpoTarom

10 cekyHA, Wwo6 BMMKHYTM pob0T NprMycoBO. AKLL0 npobiema He 3HVKHe, 3BEepPHITbCS B CyXby cepBiCHOro
06cnyroByBaHHs.

3apsgka BigbyBaeTbca
MNoBiNbHO.

Konn akymynatop po3psaXeHnii, noro NoBHAa 3apagka TpuBae npubansHo 4,5 rog,.

AKLLO ekcnyaTauis poboTa 34iiCHI0ETLCS 3@ MeXXaMy BKa3aHOro TeMnepaTypHoro AianasoHy, WBUAKICTb
3apsiaKM aBTOMaTUYHO 3MEHLLYBATMMETbCA 415 MOAOBXEHHS TepMiHy eKcryaTtaLii akymynaropa.
MoXXN1BO, 3apsafHi KOHTaKTL Ha poboTi um 6a30BiN cTaHuii 3abpyaHeHi — NPOTPITk iX CyXOl CepBeTKOto.

LLlym 3pocTae nig yac
poboTtn poborta.

MepeBipTe, un He 3abnBcs PiNbTP NKI036ipHMKA. SKLLO Lie TaK, OUNCTBTE YK 3aMiHITb Oro.

TBepaunii npegMeT MoXKe NOTPannT B OCHOBHY NOABINHY LWiTKy abo nuno3bipHuk. MNepesipTe i, aKWo
BUABNTE TBEPAUI NpeaMeT, BUAANITb NOro.

OcHOBHa NoagiliHa abo HiuHa WiTka Moxe 3anyTatucs. MepesipTe i, SKLLO BMUABUTE Byab-sKi CTOPOHHI
npegmeT, BUAANITh ix.

Bnbepitb pexxnm BCMOKTYBAHHS «CTaH4APTHUN» U «TUXNA».

Po60T nepecyBaeTbcs,
He AOTPMMYIUNCh
3a4aHOr0 MapLpyTy.

Mepen NoYaTKOM BUKOPUCTAHHS poboTa Taki npegMeTy SK LUHYPW Y Kanui CAig CKnacTn B ogHe Mmicue.

Mig yac pyxy no MOKpUM CIN3bKM MOBEPXHSIM FO/IOBHE KOJ1IeCO KOB3aE. Mepes BMKOPUCTaHHAM poboTa
pPEeKOMEHAYETLCS BUTEPTU MOKPI AiNAHKM.

MpoTpiTb BikOHLE BaMnepa i 4BONIHINHNI Na3epHUA AaTuMK poboTa UMCTOK M'SKOK CepPBETKOHD, W06 BOHN
Bynn YncTi i HiWO He noripwyBano ix poboTy.
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MoLwyK i yCyHEeHHS HeCnpaBHOCTEN

MNpobnema

BupiweHHs

Po60T MUHAE KiMHaTW,
B SKUX MOTPiBHO

BVIKOHATW NPUBVPAaHHS.

MNepekoHanTecs, Wo ABepi KIMHAT, B IKNX NOTPI6HO npnbpatu, BigunHeHi.
MoBepxHs Nepea KiMHAaTOoLo, B fKi NOTPiIBHO Npnbpat, Moxe ByTn MOKPOIO i C/IN3bKOO, BHACTIAOK YOro
poboT byae KOB3aTW i NpaLoBaT HeHanexHo. CnpobynTe BUTEPTN NigN0ry nepes BUKOPUCTaHHAM poboTa.

Micna 3apagkn
po6OT He BiAHOB/OE
npnbupaHHs.

MepekoHanTecs B TOMY, L0 pobOT He nepeBefeHnin B pexnm «He Typbysatn (DND)», —B LibOMyY pexxuMi BiH
He MOXe BiZHOBUTY NMPUBbnpaHHS.

Micns pyyHoro noBepHeHHs poboTa Ha 6a30By cTaHLio0 abo NOro cNpaMyBaHHSA Ha 3apaAaKy Yepes 40[4aToK
ab0o KHOMKY Ha HbOMY BiH He BiAHOBMOE MPUBUPaHHA () .

CTaHLUis He MoXe
aBTOMATUUHO
BUMOPOXHUTYN
nnno36ipHUK.

MepeBipTe, Y He 3arMOBHEHWI MiLLOK AN MUY Y M1036ipHNKY.

SAKLLO MILWOK Ans Ny He 3anoBHEeHNI, NepeBipTe, un € Byab-9Ki NepeLLKoan B oTBOpax pobota gns
aBTOMATUYHOTO BUMOPOXXHEHHS, 6Aa30Bii CTaHL,ii un N1o36ipHMKY. AKLLO Taki €, BYUACHO OYNCTLTE
3abs10KoBaHy getasb.

Y MUIHIA nnatdopmi
HeBiANOBIAHNI piBeHb
BOAM.

MepeBipTe, U NPaBWIbHO BCTAHOB/EHA i LWiIbHO 3aKpuTa Npobka pesepByapy A5 BUKOPWCTAHOT BOAW; SKLLO Lie
He TaK, nonpasTe ii BPyuHy. AKL,0 npobnemMa He 3HNKHE, 3BePHITbCA Y C1y»KBy 06C1yroByBaHHS CMOXMBAYIB.
3nerka NpUTUCHYBLLV pe3epByap A/ BUKOPUCTaHOI BOAW, MepeKkoHanTecs B TOMY, L0 BiH MPaBnibHO
BCTAHOBJIEHWIA.

3HiMiTb PiNbTP MUINHOT NaTdopPMK | NEPEBIPTE, UM HE MEPEKPUTUN 3/IVIBHMI OTBIpP; SKLLO Lie TaK, OUMNCTITb 0ro.
MepeBipTe MUIAHNIA PO3UYNH. He HannBarTe Byab-aKy iHLWY PignHY, KPiM OiLLiiHO A03BONEHOI0 MUNHOTO
PO3UNHY.

TpMay Haknagkm
wBabpwn NigHaTO
HenpasW/bHO.

BunmiTh TpMay Haknagku weabpw, wob nepeBipnTy, Yn He 3aCTPSN B HbOMY CTOPOHHI NpeameTu,
Ta cnpobyinTe nepe3anycTnt poboT. Ko NnpobaemMa He 3HMKHe, 3BEPHITLCS Y Cy»KBy 06CyroByBaHHS
CMOXXNBAYiB.

Mig pesepByapom

015 uncToi Boanm abo
HaBKO/10 YLifibHIOBaua
MPUCYTHS BOAA.

Mig yac BUMaHHS pe3epByapa AJis YMCToi Bogy 3 Tpy6u MOXKe BUTEKTY TPOXM BOAW Mig, pe3epByap abo
HABKOJ10 yLLi/IbHIOBAauUa. Lie HopMasibHO. BUTPITb CyXO0 TKAHWNHOHO.

LLlo6 oTpmmaTy A0AaTKOBY LOMOMOTY, 3B'SXiTbCs 3 HaMn yepes BebcanT https://global.dreametech.com
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TeXHIUHi XapaKkTepnCcTUKn

Pob6oTt Bba3oBa cTaHuif

Mogenb RLL84CE Mogenb RCLEO101
HoMiHanbHa BXigHa

Yac 3apagKaHHs Mpnbn. 4,5 rog, A 220-240 V ~ 50-60 Hz
Hanpyra

HomiHaneHa Hanpyra 14,4V = HOoMiHanbHMiA BUXiA, 20V=2A

HoMiHanbHa NOTYXKHiCTb 75 W HomiHanbHa noTyxHicTb 700 W

(nig yac BuganeHHs nuay)

Po6oua uacTota 2400-2483,5 MHz HoMiHanbHa NOTYXHICTL
(nig, yac MuTTS rapsyoto 1160 W
MakcumanbHa ByXigHa BOAOI0
. . < 20dBm Roro)
NOTYXHICTb HoMiHanbHa NOTYKHICTb

87w

(nig, yac 3apagKun i CyLiHHS)

3a HopMasibHNX YMOB BUKOPUCTAHHSA BiACTaHb MiXK QHTEHOIO LibOT0
obnagHaHHs i TinoM KopucTyBava Mae bytn WwoHanmeHLwe 20 cM. MpumiTka:
- HoOMiHanbHa NOTYXHICTb (MNig Yyac MUTTS raps4voto
BOJ0H) BU3HAUYAETLCSA 3HAYEHHSIM MOTYXKHOCTI Mifg yac
penpeseHTaTMBHOTO Nepiofy (3a Temnepatypu Bogun 25 °C).
- HOMiHanbHa NOTYXHICTb (Mif Yac 3apagKu i CyLLiHHSA)
BN3HAYAETbCA 3HAUEHHAM MOTY>KHOCTI B Mepiof, NOBHOTO
HaBaHTaXXeHHS.
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[eMoHTax i yTunisauia akymynaropa LA

BOynoBaHWI NITiN-iOHHUI aKyMynaTOpP MiCTUTb pevyoBunHN, Hebe3neuHi Ana AOBKiNAA. MepLu HiXX BUKNHYTY akymynatop, nogbanTe, wob roro
3HANM KBanihikoBaHi criewianictv i wob noro 3ganu y BignoBiaAHWIA NyHKT MOBTOPHOI nepepobku.

- MepLw HiXK BUKNHYTW anapart, 3 Hboro NOTPIGHO 3HATY aKyMynaTop;
- Mig yac BUMMaHHS akyMynsitopa anapaT Mae byt BigKAHOUEHWIA Bif, AKepena X1UBNeHHs;

- NlikBipauito akymynatopa cig, 3aincHioBat 6esneyHnm cnocobom.

OBEPE>XHO!

MepL HiXK BUAMATN akyMyIaTopP, BiAKIHOUITE XKVBMEHHS | MAKCMManbHO PO3PSAITh AOrO.
HenoTpibHi akymynatopwu cnif 34aBaTn 40 BiANOBIAHOMO MYHKTY MOBTOPHOI Nepepobku.
He mippaBanTe ix BMAVBY BUCOKMX TeMrepatyp, iHakLe icHye Hebe3rneka Bnbyxy.

Y pasi HenpaBMAbLHOIO NMOBOAYKEHHS 3 aKyMynaTOpa MOXe BUTIKATK PignHa. SKLL0 BOHA NOTPAMNNUTb Ha TiN0, MPOMUNTE YpaXKeHy LiAHKY
BOZOH0 Ta 3BEPHITLCSA MO MeANYHY LOMOMOTY.

K BUAyuaTn akymynsTop:

1. NMepeBepHiTb po60T, 3@ ALONOMOrOH BiAMNOBIAHOIO iIHCTPYMEHTY BUKPYTITb FBUHTY Ha MOr0 3afHi NaHesi Ta 3HIMIiTb KPULLKY.

2. Po3'egHaiiTe KOHTAKTW MiX aKyMy/nsaTOPOM i APYKOBAHO MATO i 3HIMITb akyMynsTop.

IHdbopmaLis wopao BigxoniB enekTpNUYHOro i enekTpoHHoro obnagHaHHa (WEEE)

Yci BUpobu, Ha SiKi HAHECEHO Liell 3HaK, ABASH0Tb COBO0H BiAXoAM eNeKTPUUHOrO I eNleKTPOHHOro obnagHaHHa (WEEE, 3rigHo 3
E Oupektneoto 2012/19/EU), i ix He cnig BUKMAATY Pa30oM i3 HECOPTOBAHMM NOBYTOBMM CMITTAM. HaToMicTb cnig 6epertn 340poB’s
nwogen i [oBKiNng, 3gatoun Bigxoan obnagHaHHS 4o cneuianbHOro NyHKTY 360py BiAXOAIB eNeKTPUYHOro Ta eN1eKTPOHHOro
mmm 06nagHaHHSA, NpM3HaYeHoro ypagom abo micLieBnMin opraHaMmun Bnagn. NpaBuibHa yTuaisauia i noBTopHa nepepobka fonomoxe
3ano06irtn MoXXN1MBOMY HeraTMBHOMY BMJIMBY Ha A0BKiNA Ta 340P0B’s Ntogen. s oTprMaHHAa AoAaTKoBOI iHhopMau,ii Wwopao
pO3TallyBaHHA 1 YMOB poboTr Takmx MyHKTIB 36MpaHHsA 3BepHITbCSA A0 CreuianicTiB, AKi 3aMalTbCs BCTAHOBEHHAM Takoro
obnagHaHHA, abo Ao MicLeBUX OpraHiB Bnagu.
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